BOTTICELLI SMART BT AV
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INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO AUTOMATIZACOES PARA PORTAS BASCULANTES DE MOLAS E SECCIONAIS
OAHTEX XPHXHZ KAI ETKATAXTAYXHX AYTOMATIZMOI NA MONOKOMMATEZX KAI MTOAYZMAXTEX MOPTEX OPOOHX
INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI AUTOMATYKA DO BRAM UCHYLNYCH I SEKCYJNYCH

PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE 1 SKCTITYATALINN MHCTPYKLUIMA MO MOHTAXY 3NIEKTPOMNPUBOAA AJ1A CEKLIMOHHBIX BOPOT
INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI AUTOMATICKE SYSTEMY PRO VYKLOPNA A SEKCNI VRATA

KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI MONOBLOK VE SEKSIYONEL KAPILAR iCIN OTOMASYON SISTEMLERI

Atengao! Ler atentamente as “Instrucdes ” que se encontram no interior! Mpogoxn! AlaBacte pe mpooox Tic “Mpoeidomoiioelc” oto eowTtepikd! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w
$rodku! BHumaHme! BHumatenbHo npoutute Haxogawweca BHyTpu “IHcTpykumn”! Varovanil! Prectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilan” dikkatle okuyunuz!
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1) GENERALIDADES

O sistema BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 ¢ apropriado para motorizar portas seccionais (fig.1), portas basculantes que se recolhem completamente (fig.2)
e portas basculantes de contrapesos por meio de um especial brago de avangcamento (fig.3). A altura maxima da porta basculante nao deve superar os 3 metros. A
instalacdo é de facil execucdo e permite uma montagem rapida, sem que seja necessario efectuar nenhuma modificacdo na porta. O blogueio no fecho é mantido
pelo motorredutor irreversivel.

1) GENERALITA

To oUotnua BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 gival KATAAANAO yla TNV Kivnon MTOAUCTIaoTwY Bupwv 0po@Png (€IK. 1), HOVOKOUHATWY BUpWV 0po@nG LE EAaTHPLA
MARPOUG amOoUPONG (€1K. 2) Kal avatpendpevwy Bupwv pe avtifapa péow e181koL Bpayiova petakivnong (€. 3). To péyloto VYOG TNG HOVOKOUHATNG TOPTAG OPOPNG
Sev mpémel va umepPaivel Ta 3 pétpa. H amhr} eyKataoTaon eMTPETEL T ypriyopn TomoBETnon Xwpi kapia tpomomnoinon otnv nopta. H ac@dlion o kAelotr Béon
Slatnpeital amd Tov NAEKTPOUEIWTAPA Hiag KateuBuvong.

1) UWAGI OGOLNE

System BOTTICELLISMART BT AV 850-1250 nadaje sie do napedu bram sekcyjnych (rys.1), bram uchylnych wystajacych wykorzystujacych sprezyny catkowicie sktadanych
(rys.2) oraz bram uchylnych z przeciwwaga i ze specjalnym ramieniem ciggnacym (rys.3). Maksymalna wysokos¢ bramy uchylnej nie moze przekracza¢ 3 metréw. tatwosé
instalacji pozwala na jej szybkie wykonanie bez konieczno$ci modyfikacji w drzwiach. Blokada w pozycji zamknietej jest utrzymywana przez nieodwracalny motoreduktor.

1) GENERAL OUTLINE

The BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 system is suitable for motorising sectional doors (fig. 1), protruding fully retracting spring-operated overhead doors (fig.
2) and counterweight overhead doors provided with an appropriate towing arm (fig. 3). The overhead door must not be higher than 3 metres. Its easy installation
allows fast fitting without needing the door to be modified. The irreversible gearmotor keeps the door locked in the closing position.

1) OBLWAA NHOOPMALIUA

Mpueog «BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250» npefHa3HayeH AnsA aBToMaTv3aumm ceKumoHHbix (Fig.1), nogbeMHO-NoBOpOTHbIX BOPOT (Fig.2) a Tak»Ke BOPOT C
npotunsosecom (Fig.3). MakcMmanbHas BbicOTa NpoeMa He Jo/KHa NpeBblilwaTh 3 MeTpa. YcTaHOBKa NPUBOAA BbIMOHAETCA IETKO 1 ObICTPO, MOHTaX He TpebyeT
VN3MEHEHW KOHCTPYKLMM BOPOT. [Npu 3aKpbiTUM BOPOTa 6JIOKMPYIOTLCA HEPEBEPCMBHBIM PEAYKTOPHBIM fiBUraTeNIeM.

1) VSEOBECNE UDAJE

Systém BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 je vhodny k motorovému pohonu sekénich vrat (obr. 1), vykyvnych vrat s pruzinovym systémem a Uplnym zasouvanim
(obr. 2) a vykyvnych vrat s protizavazim s vlastnim taznym ramenem (obr. 3). Maximalni vyska vykyvnych vrat nesmi prekrocit 3 metry. Instalace je snadna a umoznuje
rychlou montaz bez Uprav vrat. Vrata jsou v zaviené poloze zajisténa nevratnym redukénim motorem.

2 BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250

D814254 0ANO1_02



D814254 0ANO1_02

COMPOSICAO DO KIT - XYNOEXH TOY KIT - SKLAD ZESTAWU
MPOBEPDBTE MOJIOXXEHUE KOMIMJEKTA - SLOZENI SADY - KIT ICERIGI
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Para instalagbes que precisem que o operador trabalhe em alturas acima de 2 metros em relagéo ao plano inferior, é obrigatério o uso de equipamentos com niveis de
seguranga maiores como andaimes ou tablados. Para atividades fora da Itdlia, verifique anteriormente a norma especifica local.

la eykataotdoeig mou anmaitolv o XEPIOTHG va eVepYel O UYN peyaAltepa amd 2 pétpa o oUYKpIon UE TOV KATw 6powo, eival ummoxpewTik n xprion eomAiopol ue
vYnAdtepa emimeda aopaleiag, onws okaAwatée. la dpaotnpIoTNTeS KTOC Italiag, va eAEyXeTe TAVTA TOV OXETIKG TOMIKO KAVOVIOUO.

w instalacjach, ktére wymagajq pracy operatora na wysokosci wiekszej niz 2 metry od podfoza, obowigzkowo nalezy stosowac sprzet o zwiekszonym poziomie
bezpieczenstwa, taki jak np.rusztowanie lub rusztowania jezdne. Odnosnie dziatar prowadzonych poza terenem Wtoch nalezy wczesniej sprawdzic przepisy obowiqzujqgce
w danym miejscu.

[inaycmaHosok, skcnayamayus komopslx npednosiaeaem, Ymo onepamop pabomame Ha 8bicome 6os1ee 2 Mempos 0m Hax00AWe20CA NOO HUM NOKPbIMUSA, HeobXo0UMO
ucnosnb308ame cpedcmaa, obecneyusaroujue 6osee 8bICOKUU yposeHb 6€30NAcHOCMU, makue KaKk MOCMKU UJu nepedsuxHble niamgopmel. [leped sbinosHeHUem
pabom 3a npedenamu Umanuu credyem npedsapumesibHO 03HAKOMUMbCA ¢ MpebO8AHUAMU HAUUOHAIbHO20 3aKoHOOamesnbcmad.

U zarizeni, kterd vyZaduji, aby provozovatel pracoval ve vyskdch vice nez 2 metry nad podlahovu, je povinné pouZivat vybaveni s vétsim zabezpecenim, jako je leseni nebo
pracovni plosina. Pro ¢innosti mimo Itdlii ovérte nejprve danou mistni legislativu.

Operatdriin asagidaki zemine gére 2 metreden daha yiiksek seviyelerde calismasini gerektiren kurulumlar icin, iskele veya képriiler gibi daha yiiksek giivenlik seviyelerine
sahip ekipmanlanin kullanilmasi zorunludur. Italya disindaki aktiviteler iin, éncelikle yerel mevzuati kontrol edin.
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@ Instalacio do motor com teto PADRAO- Eykatdotaon kivntipa pe TYMIKH opo@n- A Instalowanie silnika z sufitem
STANDARDOWYM-YcTaHoBKa aBuratens Ha notonke CTAHAAPTHOW ebicoTbi-Instalace motoru se STANDARDNIM stropem -
STANDART tavanli motor kurulumu

P

Equilibre a secao!
E§icoppomiote 1o TuRpal
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupynTe cekuyuio!
Vyvazte sek¢ni vrata!
Boliimii dengeleyin!
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Instalacdo do motor com teto MAIS ALTO (prolongamento) - Eykatactaon kivntipa pe MO YWHAH opon (mpoéktacon)
Instalowanie silnika z §yﬁtem WYZSZYM (przedluiacz)-VCTaIwBKa ABuraTtens Ha Bbicokom notonke (YAJIMHUTE1b)
Instalace motoru s VYSSIM stropem (prodlouzeni) - DAHA YUKSEK (uzatilmig) tavanl motor kurulumu
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110 + 170
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Equilibre a secao!
E&icoppomiote TO THRpa!
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupynTe cekyuio!
Vyvazte sekcni vrata!
Boliimii dengeleyin!

E aconselhdvel posicionar o o erador de forma a manter o ramo dianteiro
da alavanca o mais horizontal possivel (ver figura), sem prejuizo de que serd
verificada, pelo instalador, a conformidade com a normativa relativa aos im-
pactos.

JuvIoTdTal N OTEPEWON TOU XEIPIOTH KATA TETOIO TPOTO, WOTE VA UMOPE( O
eumpoobioc kKAadog Tou poxAou va diatnpeitar 600 1o Suvatdv mio opil{ovtia
(g)\. Eikéva), umé Tov 6po OTI O EYKATAOTATNG TIPEMEL va emaAnBevoel ot
NPNBNKE N vouoBeoia OXETIKA LIE TIC EMITTWOEIC.

Zaleca sie zamocowanie napedu w taki sposéb, aby przednia czes¢ dzwigni
znajdowata sie jak najbardziej poziomo (patrz rysunek), przy zatozeniu, ze
instalator musi sprawdzi¢ zgodnos¢ z przepisami dotyczqcymi uderzen.

PekomeHOyemca ycmaHos8uUmb onepamopa makum 06pasom, 4mobbl
nepedHaAs 4dacme pwldded 6bl1d MAKCUMAJILHO 20pU30HMAILHOU (CM.
PUCYHOK), NpU YC/108UU NPOBEPKU MOHMAXHUKOM COB/1100eHUA Hopmamuea
OmHocumesnbHo yoapHo20 8o3delicmaus.

Doporucujeme operdtor upevnit tak, aby predni rameno pdky drZelo co
nejvice v horizontdlni poloze (viz obrdzek), za predpokladu, Ze instalacni
technik zkontroluje, zda byly dodrZeny predpisy tykajici se ndrazu.

Operatdr kolun én kismini olabildigince yatay (bakiniz sekil) bir sekilde sabit
tutmalidir, montaj teknisyeni ise durur konumdayken tesisatlar ile ilgili stan-
dartlara uygun oldugunu kontrol edecektir.
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COMPRIMENTO CORRETO DOTRILHO-XQ>TO MHKOX PATAZ - PRAWIDLOWA DLUGOSCSZYNY
COOTBETCTBYIOLLAAANIMHA PEJIbCA-SPRAVNA DELKAKOLEJNICE-DOGRURAY UZUNLUGU

A B C
2000-2400 | 2900 |3300 min
2400-3000 | 3500 |3900 min
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FIXACAO CORRETA DO TRILHO DE ACORDO COM A ALTURA DA PORTA A PARTIR DO TETO
IOXTH XTEPEQXH PATAZ ANANOTA METO YWOX THZ MOPTAZ AINO THN OPOO®H
PRAWIDLOWE MOCOWANIE SZYNY W ZALEZNOSCI OD WYSOKOSCI BRAMY OD SUFITU
COOTBETCTBYIOLLEE KPEMJIEHUE PEJIbCA B 3SABUCUMOCTIU OT BbICOTbl BOPOT O NMOTOJIKA
SPRAVNE UPEVNENI KOLEJNICE PODLE VYSKY AOD STROPU
KAPININ TAVANDAN YUKSEKLIGINE GORE DOGRU RAY SABITLEMESI

170-400

¢
Al

400-500

110-170

110-170

110-170

FIXACAO CORRETA DO TRILHO EM CASO DE ARQUITRAVE SOBRE A PORTA Se ndo for possivel apoiar o trilho na parede da seccéo:

ZQOITH ITEPEQXIH THE PATAZ ZE NEPINTQZH YNAP=HZ TPABEPZAZ (NPEKI) MANQ ANO THN NMOPTA Av bev umopei va otnpIxTel n pdya 0To ToiYwa TG OmaocThig:
PRAWIDLOWE MOCOWANIE SZYNY W PRZYPADKU NADPROZA NAD BRAMA .Jezeli nie mozna dosunq¢ szyny do $ciany bramy sekcyjnej:
COOTBETCTBYIOLLEE KPEMJIEHUE PEJIbCA B CJZTYYAE BAJIKU HAZ1 BOPOTAMM Ec/1u HE803MOXHO pa3mecmume pesibC Ha CMeHKe CeKUUOHHbIX 80pom:
SPRAVNE UPEVNENI KOLEJNICE V PRIPADE NADPRAZI NAD DVERMI Pokud neni mozné optit kolej o sténu profilu:
KAPI UZERINDE ARSITRAV VARSA DOGRU RAY SABITLEMESI Eger ray duvarin iizerine yerlestirilemiyorsa:

A

//“ BT 1)
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n
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X A
>70 |170-230| <300 186
>70 |170-260| <400 266
186 o
% G GIOINoN® © 6 o o
266 o
* @ -

AA extensao poderia reduzir o curso util do trilho. H mpoéktaon pmopei va peiwaoel tnv weéhiun dtadpoun tng pdyac.
¥ Przedtuzka moze skroci¢ skok uzyteczny szyny. YAnnHUTENb MOXKET YMEHbBLINTL MONE3HBIN XOf] PEMbCa.
Prodlouzeni by mohlo omezit uzite¢nou dréhu kolejnice. Uzatma rayin kullanilabilir kursunu azaltabilir.
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DIMENSOES - AIAXTAZEIZ - WYMIARY - TABAPUTbI -ROZMERY - BOYUTLAR
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* Percurso utile/ AIAAPOMH weéhpn / CZAS ROBOCZEGO / XO[] nonesHbiii / ZDVIH uzite¢ny/ STROK Kullanilir

MONTAGEM DO TRILHO - XYNAPMOAOIHZH FPAMMHZX - MONTAZ SZYNY - CEOPKA PEJIbCOBOIO NYyTU
SESTAVENI KOLEJNICE -RAY MONTAJI

Trilho de duas pecas \N
Mpapun duo Tepayiwy,
Szyna dwuczesciowa,
[lByxcocTaBHOW pesnbc,
Dvoudilna kolejnice,
Iki parcali ray

cadeia,A\uciba, tancuch
Llenb , Retéz, Zincir

Trilho Unico, Movn ypappn,
Szyna jednoczesciowa,
LlenbHbin penbc,

Jedind kolejnice, Tekli ray

AUV aW,

U A U

correia, ipavtag, pasek,
pemeHb, popruh, kayis

novo, VEOG, nowy
HOBbIN, NOVY, yeni

BOTTICELLI SMART BT AV

novo, VEOG, Nowy
HOBbIN, NOVY, yeni

vecchie, old, anciens
alt, viejo, oud
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@ FIXAGAO DA HASTE “PORTA-TRILHO” NO TETO - XTEPEQXH EAAXMATOZX “XTHPI=HX FPAMMHZ” ZTHN OPO®H - MOCOWANIE
OBEJMY WSPORNIKOWEJ SZYNY NA SUFICIE - KPEMEX HECYLLErO KPOHLUTEWHA PEJIbCA HA MOTOJIKE -UPEVNENI “DRZAKU
KOLEJNICE” NA STROP -"TAVANA MONTE EDILEN” ASKI APARATLARININ SABITLENMESI -

)

FIXAGAO DO TRILHO NO TETO - XTEPEQXH FPAMMHX XTHN OPO®H - MOCOWANIE SZYNY NA SUFICIE-KPEMEX PENIbCA HA
MOTOJIKE - UPEVNENI KOLEJNICE NA STROP - RAYLARIN TAVANA SABITLENMESI

PH2

FIXAGAO DO TRILHO NO TETO_COM HASTES - >TEPEQXH FPAMMHZ XTHN OPO®H ME EAAZMATA - MOCOWANIE SZYNY NA
SUFICIE ZA POMOCA OBEJM - KPEMEX PEJIbCA HA MOTOJIKE KPOHLUTEAHAMM - UPEVNENI KOLEJNICE NA STROP S DRZAKY -
RAYLARIN TAVANA ASKI APARATLARIYLA SABITLENMESi

max
N 55mm

Uj
O
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MONTAGEM DO TRAGO DE TRAGAO - ZYNAPMOAOTHZH BPAXIONA EAKYXZHZ-MONTAZ RAMIENIA POCIAGOWEGO
CBOPKA MPOTUBOBECA -SESTAVENI TAZNEHO RAMENE - CEKME KOLLARININ KURULUMU

3 -

Vi © V2 ©
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MONTAGEM DA CABECA NO TRILHO -2YNAPMOAOIHXH KEQAAHX XTH TPAMMH -MONTAZ GLOWICY NA SZYNIE
MOHTAM rOJIOBKW HA PEJIbCE - MONTAZ HLAVY KE KOLEJNICI - TASIYICI KAFANIN RAYA MONTAJI

_” PH1
GO0 | '

INSTALACOES ESPECIAIS COM CABECA GIRADA - EFTKATAXTAXH AENTOMEPEIQN ME THN KEOAAH I'YPIXMENH
MONTAZ ELEMENTOW Z OBROCONA GLOWICA-CMNELIMAJIbHbIE BUAbl YCTAHOBKU C MTOBOPOTHOU rOJIOBKOU

ENI INSTALACE S OTOCENOU HLAVOU- HAREKETLI TASIYICI KAFALARIN KISMi KURULUMU

Para instala¢ées da cabeca a 90°, monte a cabeca no trilho antes de montar o trilho no teto.
MNa eyKataoTaoelg TNCKEPANG 0 90°, TOMOBETAOTE TRV KEPAAR GTN YPAUMT) TPV GUVAPHONOYROETE
\TI\I} YPAMUT OTNV OpOQPH. . i . i . .

celu zainstalowania glowicy obréoconej o 90°, zamontowac gtowice na szynie przed zamocowa-
niem szyny na suficie.
[AnA ycTaHOBKN rofIoBKN € NOBOPOTOM Ha 90°, CMOHTUPYITE ee Ha penbc A0 MOHTa)a penbca Ha
NOTONOK.
U instalaci s hlavou do 90° namontujte hlavu na kolejnici pfed montazi kolejnice na strop.
T.3§|y|c| kafalar90°acili montaji icin, rayl1 tavana monte etmeden once tasiyici kafayi raya monte
edin.

8 BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250
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COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO COM COBERTURA FECHADA -OEXH XE AEITOYPIIA ME TO KANIAKI KAEIZTO
URUCHAMIANIE Z POKRYWA ZAMKNIETA-3ANMYCK C 3AKPbITOU -UVEDENI DO PROVOZU S UZAVRENYM VIKEM -
KAPAK KAPALIYKEN CALISTIRIN

* fornecida com o trilho- mapéxetai pe tn ypappr-dotaczona do szyny-
nocrtasnsaeTca ¢ penbcom-dodéva se spolu s kolejnici -rayli ekipman

4
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Funcéao ativada automaticamente somente se as configura¢des forem as de fabrica (padrao) e nao houver nenhum controlo remoto memorizado

ATENGAOQ!!Verificar que o valor daforca deimpacto medido nos pontos previstos pelanorma EN12445, sejainferior aoindicado pelanormaEN 12453.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccdo de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o movimento
0 automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de accao do automatismo.

Astoupyiamou evepyomolgital autopatTa uovo v ot puBicELC Eival o1 EpyoaTadiakég (mpoemAoyn) Kat Sev £XE1 amoONKEUTEI 0T HVAN KAVEVA TNAEXEIPIOTHPLO
oTa onpeia ta omoia opilel To mpotumo EN12445, sival KatwtePN AM6 THV TIUN_TOU gpoBJ\énsl To mpotumo EN 12453,

Mpoooxn!! Katdtn diapkeia tng autoppuBuiong n Asitovpyia aviyveuong eumodiwv Sy eivat evepyn. O eykatactatng mpémet va eAéyxel tnv Kivnon
TOU QUTOHATIGHOU Kal Va NV EMTPENEL GE KAVEVAV Va TTANGIAGEL I} Va OTABEL EVTOG TNG aKTivag Spdong Tou punxaviopou.

Funkcja aktywowana automatycznie tylko w przypadku ustawien fabrycznych (domysinych) i bez zadnego zapamietanego pilota

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.
=\ Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch automatu i
pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne przedmioty.

ODYHKUNAAKTUBUPYETCA aBTOMaTUYECKM, TOJIbKO €C/IHACTPONKN ABAIOTCA 3aBOACKMMU (MO YMONTYaHUIO) N HE COXPaHEeHbl BNaMATU NY/IbTa paanoynpasBieHns.

A BHUMAHME! NpoBepbTe, 4To6bI 3HAUEHNE CWIbl UMNYNbCA, U3MepPeHHOe B TOUYKaX, NpefycMOTPeHHbIX ctaHgapTom EN12445, 6bino
MeHblUe npefycMoTpeHHoro ctaHpaaptTom EN 12453, .

BHumaHume!! Ha sTane 3afjaHnA aBTOMaTM4eCKUX HacTpoeK GYHKUUA OGHapyXeHUA MPenATcTBUI He BK/OYEHa, NO3TOMY MOHTaXXHUK AOJKEH
KOHTPONMNPOBaTh ABMKEHIE aBTOMATNYeCKOIl YCTaHOBKW M He A0TNYCKaTb NPUGAMKEHNA KHE NN HaX0XAeHUA B paanyce ee AeCTBNA Ilofeli U NpeiMeTOoB.

Funkce se aktivuje automaticky pouze v ptipadé, Ze se jedna o nastaveni v zavodu (vychozi nastaveni) a Zadné radiové ovladani neni ulozeno v paméti

Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453. L. ) i L i
Pozor!! Behem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického systému
a zabranit osobam nebo vécem priblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

Fonksiyon, sadece fabrika ayarlarinda (varsayilan) ve hafizaya alinmis uzaktan kumandali degilse otomatik olarak etkinlestirilir

DIKKAT! EN12445 standardindabelirlenen noktalarda lciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardindabelirtilenin altinda oldugunukontrol edin.
arpma kuvveti,éekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
11EN12445 standardindabelirlenennoktalarda dlgiilen carpmakuvvetidegerinin, EN 12453 standardindabelirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.
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Alimentacdo em corrente continua
Mapoxr ouvexoug pevATOC
Zasilanie pragdem statym

MnTaHMe NOCTOAHHOrO ToKa
Napajeni stef'nosmérn)’/m proudem
Surekli akimli gti¢ kaynagi

NC

(@)
=

A

ESEN
24VDC > \
max300mA &

™M =< E
+ 5< %
= ©
g = L
2 8
o~

N\

Apenas luz LED intermitente

Movo @w¢ avahapmig tomou LED

Tylko dioda LED - Tonbko muraioLumin cBeToanon,
Pouze LED blikacka - Yalnizca yanip sénen LED

— P

de cortesia,
EcwTepIKOG QwTIoNOG,
Oswietlenie wnetrza,
JlaMITOYRa OCBEWERWH, |
Prodleva zhasnuti, Kapi 151g1

Lampada

ﬁ

Conector para a placa opcional,
Dioa TPOAIPETIKAG TAAKETAG,
tacznik karty opcjonalnej,
[lononHuTenbHbIN pasbem nnatbl,
Konektor doplikové pfidavné karty,
Opsiyonel kart konektori.

LTI ITTTITITTT

Conector programador palmar,
Qica popnToL TPOYPAUHATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,
Pasbem nopTaTMBHOro MporpamMmaTopa,
Konektor ru¢niho programétoru,
Avucici programlayici konektord.

Display mais teclas de programacao,
004vn + UMOUTOV TIPOYPAUUATIONOU,
Wyswietlacz + przyciski programowania,
[lvcnneit + KnaBnLwK NPOrpPaMMIPOBaHNA,
Displej + programovaci tlacitka,

Ekran + programlama tuslari.
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PORTUGUES

Terminal Definicao Descricao
[l - ‘c
= E % JP2 ALIMENTADOR Alimentacdao do cartdo:
&
§§ JP7 MOT+ENC Ligacdo do motor e do encoder
20 INTERMITENTE - Sa|da INTERMITENTE.
CONTATO ALIMENTADO | Q contacto fica fechado durante a movimentacao das folhas.
9 21 24V (N.A) /\ 24VDC MAX 5W (ut|||zar qu LED intermitente)
3 'E€odo¢ 6|au0ﬁ wclwl - MpoemAoyn €£660u 2°PAAIODONIKO KANAAL
26 AUX 3 - EAEYOEPH 2°PAAIOOQNI W ENA YXNIA MYAH ANOIXTH SCA/ Xeiprotriplo MAADONIEPAL/ XelploTt Hglo OOQTOZ ZONHL/ Q%
EMA®H (N.O.) KAIMAKOZTAZIOY / ZYNATEPMOZX ANOIXTHZ NMYAHZ/ ANABOXBHNEI/ KAEIAAPIA ME HAEKTPIKO KYTTPI / HAEKTIPKH KAEIAAPIA
27 (Max 24V 1A) ME MAINHTH/ ZYNTHPHXH/ ANABOXBHNEI/ SYNTHPHZH /ANTIAIAPPHKTIKH/ KATAZTAZH MYAHZ KAEIZTH / AIZTAGEZ KANAAI
- PAAIQOOQONQY/ XPONI> MENQ KANAAI PAAIOOQONQY/ KATASTASH ANOIKTH> NYAH
] 50 - ida de alimentacao dos acessoérios.
.§"§ 51 + ﬁ 24 VDC (Alimentagao em corrente continua)
<3 Saida de alimentacéo para dispositivos de seguranga verificados (transmissor de fotocélulas).
& 52 Vsafe+ Saida ativa somente durante o ciclo de mano%
" 60 Comum Comum entradalC1elC2
(-] Eicod¢ 6IC¥J ngo I\i( iotnpiov 1 (N.O.) - ﬂposm)\oyErbSTART E.
c
= 61 IC1 START E / START | / OPE LOS /PED/TIMER/TIMER
< Avatpé€te otov TllVGKG “"Alapdp@won 1068wV EVIOAWV”.
§ Eicodg 6lcl§:=_ ? l Sl 1otnpiov 2 (N.O.) -1 osnl)\ovEerED
(V) 62 IC2 STARTE/ LOSE / PED / TIMER / TIMER P
Avatpé€te otov mvaKa Alauc’)pwwon £1008WV EVTOAWV".
70 Comum Comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
O comando interrompe a manobra. (N.F.)
§ 7 STop Se a ponte nao for utmzada deixe-a ativada.
c Entrada de seguranca configuravel 1T (N.C.) - Default BAR.
g 72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT O /PHOTOPTEST/PHOTCL/PHOT CLTEST/BAR/BARTEST/BAR 8K2/BAROP /BAR OP TEST/ BAR 8K2
2 OP/BARCL/BARCLTEST/BAR 8K2 CL /STOP 8
] Consultar a tabela“Configuracao das entradas de seauranca
v Entrada de seguranca configuravel 2 (N.C.) - Default P
73 SAFE 2 PHOT/PHOTTEST/PHOT OP /PHOT OPTEST/ PHOTCL/PHOTCLTEST/BAR/BARTEST/ BAROP/BAROPTEST/BARCL/BARCLTEST
Consultar a tabela “Configuracdo das entradas de sequranca”
EAANHNIKA
Z@yktnpag Optopde Neprypaen
]
9. —
2 S JP2 TPO®OAOTIKO Tpogodoaia makétag:
k-
E v
E é JP7 MOT+ENC ZUvdeon Kivntripa Kat KwdikomoinTrh
20 OAPOS - ENAOH ‘E€080¢ DAPOY.
TPOOOAOTOYMENH | O snaLanapqgésva KAEIOTH KaTd TN SIAPKELA TNG KivONG TwV QUANWY TNG TOPTAG.
>< 21 24V (N.O.) 24VDC MAX 5W (XpnOIHOTOI0TE 9w avOAApTHE TUToU LED)
3 26 ‘E€0b0¢ 51(1;,10% wolun AUX 3 -1 osm)\oHn ££650u 2°PAAIOCDQNIKO KANAAI.
AUX 3 - EAEYOEPH 2°PAAIOCDQNI Al/ ENA. YXNIA Y/\H ANOIXTH SCA/ Xelpiotripto MAAGONIEPAS/ Xel IGTHBIO OQTOX ZONHY/ OO
EMA®H (N.O.) KAIMAKOXTAZIO ZYNA EPMO; M| /\HZ/ANA OZBHNEI/ KAEIAAPIA ME HAEKTPIKO KYTIPI/ HAEKTIPKH KAEIAAPIA
27 (Max 24V 1A) ME MAI’NHTH/ZYNTHPHZH/ANABOZBHNEI/ZYNTHPHZH /ANTIAIAPPHKTIKH/ KATAZTAXH MYAHX KAEIZTH / AIZTAGEX KANAAI
PAAIODQONOY/ XPONIZMENO KANAAI PAAIOOQONOY/ KATASTAXH ANOIKTHS MYAHS
& ~§' 50 - éoéoc TPoPodoaiag afecoudp.
38 51 + 24VDC (mapoxr ouvexoug PEVUATOG)
] 080¢ Tpoodoaiag yia Siatageic acpaleiac emaAnBeupéved (TOUMEC PWTOKUTTAPWY).
- < 52 Vsafe+ Eo&oc £vepPyN LOVO KaTd TN SIGPKELA TOU KUKAOU EAlYLOU.
o 60 Kowé Kowo g1068wv IC 1 kat IC 2
-]
s 2 Eioodog evtodrc (N.O.) ENAP=H.
% = 61 Ic1 AgtToupyia oUUEWVA PE TN AOYIKA 4 BNUATWV..
xX F 62 Ic2 Eioodog evtoArc (N.O.) PED.
H evtolr Sievepyei éva dvolypa medou, pepikd. Agttoupyia cup@wva Pe Tn Aoyikn 4 Bnudtwv.
70 Kowo Kowo £1068wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
H evtoln Siakomtel Tov ehyuo. (N.C.)
v 7 sTOP Av Sev xrglmoluonomwn anp¥1%15 ™ YéQupa Tonoesmusvn
w Alapop: g 1}1 eioodoc aopaleiag 1 (N.C.) - MpoemAoyn
:§ 72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT L/PHOT CLTEST/BAR/BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
S 8K2 OP/BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
o Far Avatpé€te oTov mivaka”Alapopewon 1608wy GGLDG)\ﬁlch
< Aa=10p0p wclg_rl] gicodo¢ aoga)\ach (N.C)) - Mpoem )\ovg
73 SAFE 2 PHOT/PHOTTEST/PHOT OP/PHOT OPTEST/PHOTCL/PH TCLTEST/BAR/BARTEST/BAR OP/BAROPTEST/BARCL/BARCLTEST
Avatpé€te otov mivaka "Alapop@won £1068wv acealsiac”
POLSKI
Zacisk Nazwa Opis
©
@ 'GE’ JP2 ZASILACZ Zasilanie karty:
N
ﬁ i JP7 MOT+ENC Pofaczenie silnika i enkodera
20 scne LAMPY MIGAJACEJ
LSA‘I',\\?EAZ/Y-\\ASIEM\J C{\4 yk pozostaje zamkméty podczas ruchu skrzydet.
9 21 VINO) A24 VDC MAX 5W (uzywac diody LED)
3 26 jscie konﬁ?urowalne AUX 3 - Default Wyjscie 2. KANAL RADIA.
AUX 3 - STYK WOLNY ANAL RADI A/ KONTROLKA BRAMAOTW TAS A/ SterowanleSWIATLEMZEWN TRZNYM/ Sterowanie SWIATLEM STREFY/ SWIATLEM
27 N.O. C DRZWI BRAMY OTWARTEJ/ MIGAJACY/ ELEKTROZAMEK ZATRZASKOWY/ ELEKTROZAMEK MAG ZNY/
(Maks. 24V 1A) KONSERWACJA/ MIGAJ/—\CY/ KONSERWACJA/PRZECIWWLA ANIOWY/ STAN BRAMY ZAMKNIETEJ/ KANAL RADIA BISTABILNY/ KANAL
RADIA CZASOWY/ STAN BRAMY OTWARTEJ
2 50 - yjicie zasilania akcesoriow.
=9 51 + 24VDC (Zasilanie pradem statym)
< o
N ¥ Wyijscie zasilania dla zweryfikowanych urzadzen bezpieczerstwa (nadajnik fotokomoérek).
= 52 Vsafe+ W;}sme aktywne tylko poé!'czas wy onywaqma cyklu. P )
o 60 Wspdlny Wspdlny wejs¢ IC1i1C 2
a g Wejscie sterowania konfigurowalne 1 (N.O.) - Default START E.
=L 61 IC1 START E / START | / OPEN/ CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
2 § Odniesc sie do tabeli, Konfiguracja wejs¢ sterowania”.
2o Wejscie sterowania konfigurowalne 2 (N.O.) - Default PED.
a 62 IC2 ST) RTE/START|/OPEN/CLOSE/PED/TIMER/TIMER PED
QOdnies¢ sie do tabeli, Konfiguracja wejs¢ sterowania”.
70 Wspdiny Wspdlny wej$¢ STOP, SAFE 1i SAFE 2
Polecenie przerywa manewr. (N.Z.)
o 7 STOP Jesll nie jest uzy)(/vane zostawi¢ mostek zatozony.
'E. & sae bezpieczenstwa konfigurowalne 1 (N.Z.) - Default BAR.
o5 72 SAFE 1 HOT / PHOT TEST / PHOT OP 7 PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2
QN OP/ BAR CL /BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
N Odnies¢ sie do tabeli, Konfiguracja wejs¢ bezpieczerstwa”
Websae bezpieczenstwa konfigurowalne 2 (N.Z.) - Default PHOT.
73 SAFE 2 T/PHOTTEST/ PHOT OP /PHOT OPTEST / PHOT CL / PHOT CLTEST/ BAR/BARTEST / BAROP / BAR OPTEST/ BARCL/ BAR CLTEST
Odnies¢ sie do tabeli, Konfiguracja wejsé bezpieczenstwa”.
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PYCCKUI

Knemma QDyHKUMA HaumeHoBaHue
©
'é % JP2 BJTIOK MUTAHWA MuTaHne MMKpocxembl:
S a
Ei: :."'_, JP7 MOT+ENC MNopknioueHne gBrraTens n KOOBOro AaTyMKa
20 MUTAIOWMN - KOHTAKT | Bbixog nuTaHna BCnom. ycTpolicTs
noa HANPAMXEHMEM KOHTaKT OCTaeTCA 3aMKHYT BO BpeMsA ABUXEHNA CTBOPOK.
x 21 24 (H.P) 24 B nOoCT.TOKa Makc. 5 BT (ncnonb3oBaTtb Muraowunin ceetoamnon)
S 26 BCMOMOT. 3 - KOH@tI mgwl yembiin Bbixog BCMOMOT.3 - Mo ymonyaHuio Bbixog 2°KAHAJT PALIUO.
< CBOBOMHbIVI KOHTAKT 2°KAHAJTPALIO/ UHOVKATOPHAA NTAMIMOYKA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ Komaraa MO[CBETKIA/ Komaraa OCBELUEHA 30HbI/ OCBELLEHS
27 (HP) JIECTHU ABAPM HbI CUTHAN OTKPbITbIX BOPOT/ Ml/IrAIOLLlAﬂ JIAMITOYKA/ SIEKTPO3AMOK C 3ALI.|EJ'IKOVI /_ MATHUTHbIN
(Makc. 248 1A) JNEKTPO! AMOK/ EXOBCJTYKMBAHWE/ MUTAIOLLAA JTAMIOYKA/ TEXOBCJTYXKMBAHWE /MPOTWBOB3IOMHAS CUCTEMA / CTATYC
: 3AKPbITbIX BOPOT/KAHAJIPALINO CIBYMAYCTONYMBLIMU I'IOJ'IO>KEHI/IﬂMI/I/KAHAJ'I PAVO CTAVMEPOM/CTATYC OTKPbITbIX BOPOT
. ; 50 - ida de alimentagao dos acessorios.
I=C 51 + 24 B noct.ToKa (MnTaHne NOCTOAHHOTO TOKa)
g2d
é; o 50 B 6e3on. + BbixofiHas MOLHOCTb NPOBEPEHHbIX YCTPONCTB 6e30MacHOCTM (NepeaaTunk ¢oTo3NeMeHTOB).
93 BbIXOA aKTUBEH TONbKO BO BPEMS LKA MAHEBPUPOBAHNS.
- 60 O6wmn 06y, Bxoabl ICTnIC2
2 Bxop KOH mr)ﬁpmp emoii kKomaHgbl 1 (H.P) - Mo ymonuaHuto START E.
z 61 IC1 STARTE/ TART I'/OPEN / CLOSE / PED / TIMER/ TIMER PED
g Cm.1abauuy "KoHpurypalua BXoOAOB CUCTEMbL YNPABNEHUA'",
o Bxop KOH? Rp ){eMOI/I komaHgbl 2 (H.P) - Mo ymonuyaHwuto PED.
x 62 IC2 START E / START I/ OPEN / CLOS /PED/TIMER/TIMER PED
CMm.Tabnu Hour 15l BXOLIOB CUCTEMbI YNIpaBneHuns”,
= 70 Obuwwit 06w, curHan onnos STOP, SAFE 1 1 SAFE 2
= 71 STOP KomaHpaa npepbiBaeT BbinonHeHue. (H.3.)
2 Ecnun He Ucnofb3yeTcs, 0CTaBbTe NEPEMbIYKY.
= KoH |/|rg,_aI pl_yeMbIVI Bxog 6e3onacHoctu 1 (H.3) - Mo ymonuanuio BAR.
< 72 SAFE 1 PHOT / PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHO CL/ PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
a' 8K2 OP/BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8
g: CM Ta6nv|uy "KoHdurypauus Bxogos 6eaonaCHocm
o nr' pm%\I{eMblm BXxof 6e3onacHocTy 2 (H.3.) - Mo ymonyaxuio P
= 73 SAFE 2 PHO /PHO EST/PHOTOP/PHOTOPTEST/PHOTCL/PHOTCLTEST/ BAR/BARTEST/ BAROP/BAROPTEST/ BARCL/BARCLTEST
Cm.Tabnuuy “KoHdurypaumsa Bxogos 6esonacHocTun’”.
Svorka Popis POPIS
MO -
E‘ f_,\ P2 NAPAJECI ZDROJ Napajeni karty:
S
g JP7 MOT+ENC Pfipojeni motoru a kodéru
20 (. BLIKAJiCi vystup.
NBk:,KA/jélﬁ: 2451$Y(KIAOC) Kontakt zlistane sepnuty béhem pohybu brany.
21 -~ 24VDC MAX 5 W (pouzijte LED blika¢ku)
x
S 26 , Konfigurovatelny vystup AUX 3 - defaultni nastaveni vystupu 2. KANALU RADIA.
< AUX 3 - VOLNY KONTAKT | 3 'K ANAL RADIA 7 KONTROLKA OTEVRENYCH VRAT SCA / Ovladani DISKRETNIHO OSVETLEN / Ovladani ZONOVEHO OSVETLENI /
(N.O)) OSVETLENISCHODU /VYSTRAZNE UPOZORNENINA QTEVRENAVRATA /BLIKAJICI/IMPULZNI ELEKTRICKE ZAMYKANI / ELEKTRO-
27 (Max. 24V 1 A) MAGNETICKE ZAMYKANI / BLIKAJICI / UDRZBA / SYSTEM PROTI NEOPRAVNENYM ZASAHUM / STAV ZAVRENYCH VRAT / RADIOVY
KANAL S BISTABILNIM REZIMEM / RADIOVY KANAL S REZIMEM CASOVANI / STAV OTEVRENYCH VRAT
=9 50 - stup napajeni pfislusenstvi.
832 51 + 24 VDC (napéjeni stejnosmérnym proudem)
S22 V stup napajeni pro ovéfend bezpecnostni zafizeni (vysilac fotobunék).
Za 52 Vsafe+ V¥stup je aktivni pouze béhem manévrovani. 4
° 60 Vieobecny VSeobecny vstupy ICTalC2
] Konﬁ?urovatelny ovladacivstup 1 (N.O.) — defaultni START E.
S 61 IC1 STARTE / START 1/ OPEN (otevreni) / CLOSE (zavfeni) / PED / TIMER (¢asovac) / TIMER PED
i) Seznamte se s tabulkou ,Konfigurace ovladacich vstupd”
3 Konﬁ?urovatelny ovladaci vstup 2 (N.O.) — defaultni PED.
o 62 IC2 STARTE / START 1/ OPEN (otevreni) / CLOSE (zavFeni) / PED / TIMER (¢asovac) / TIMER PED
Seznamte se s tabulkou Konfigurace ovladacich vstup(”.
70 Vseobecny Vseobecny vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
= Ovladac pferusi manévr. (N.C)
g 71 sToP Pokud se nepouziva, nechte drat 7anm«=nv
it Konﬁ urovateln bez ecnostm vstup 1(N.C)) — defaultni BAR,
2 72 SAFE 1 OT/ PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL/PHOT CLTEST/BAR/BARTEST/ BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
o 8K2 OP/BAR CL/BAR CLTEST/ BAR 8K2 CL / STOP 8K2 )
= Seznamte se s tab daC|ch vstup(”.
N Konfigurovatelny bezpec¢nostni vstup 2 (N.C.) - defaultni PHOT.
73 SAFE 2 PHOT7/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OPTEST/PHOTCL/PHOT CLTEST/BAR/BARTEST/BAROP/BAR OP TEST/ BAR CL/ BAR CLTEST
Seznamte se s tabulkou Konﬁqurace bezpecnostnich ovlddacich vstupd”.
Kelepce Tanim Aciklama
]
;E GE’ P2 GUC BESLEYICi Besleme semasi:
g § JP7 MOT+ENC Motor ve enkoder baglantisi
20 = | FLA! sl
FLAS - BEE\&IE(!\,‘\%ﬁONTAGI K n%a kanatlarln hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.
% 21 - 24VDC MAX 5W (yanip sénen LED kullanin)
< _ Yaplland|rllab|I|r 1kis AUX 3 - Varsa glan Ciki RADYO 2° KANAL.
26 AUX 3 - SERBESTKONTAK | RAEVG 5! KANAL) SCA KAPI ACIK SIGI GECE LAMBAS komutu/ BOLGE 1SIG1 komutu/ MERDIVEN ISIGI/ KAPI ACIK ALARMI/YANIP
27 (Max 24V 1) SONER/YAYLI ELEKTRONIK KiL| T/ IKNATISLI ELEKTRONIK KILIT/ BAKIM/ YANIP SONER/ BAKIM /HIRSIZLIGA KARSI KORUMA/ KAPI
i KAPALI DURUMU / BISTABIL RADYO KANALI/ ZAMANLANMIS RADYO KANALI/ KAPI ACIK DURUMU
: 50 - Besl kis aksesuarlari.
& esleme cikis
% g = 51 + A24VDC (Surekli akimh gti¢ kaynagr)
2u" Dogrulanmis giivenlik cihazlari icin glc cikisi (fotoselli verici).
o
ﬁt‘ 52 Vsafe+ Cikis sadece manevra dongiisi sirasinda aktiftir.
. 60 Ortak IC 1 ve IC 2 ortak girigler
8 Yapilandirlabilir komut girisi T (N.O.) - Vars?\xllan STARTE.
5 61 IC1 SI'(I'ARTE/STARTI/OPE /. LOSE/PED/TI ER /TIMER PED
“Komut
g Yapilandirilabilir komut'\? é (N.O. Vars?\x ED.
x 62 IC2 START E / START | / OPEN'/ CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
“Komut girislerinin konfigiirasyonu” tablosuna basvurun.
70 Ortak STOP, SAFE 1 ve SAFE 2 ortak girisi
71 STOP Komut manevrayi durdurur, (N.C.)
- Eger calismazsa képriyd takili birakin.
3 Ya ilandirilabilir glivenlik girisi 1 (N.C,) - Varsayilan BAR.
e 72 SAFE 1 OT/PHOTTES /PHOT P/PHOTOPTEST/PHOTCL/PHOTCLTEST/BAR/BARTEST/BAR 8K2/BAROP /BAROPTEST/BAR 8K2
£ OP/BAR CL /BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STO!
w ”Guvenl|k irislerinin konfiglirasyonu” tablosuna basvurun
Ya |Iand|r| abilir gtivenlik girisi 2 (N.C.) - Vsrsayilan PHO
73 SAFE 2 OT/PHOTTEST/PHOT OP /PHOT OPTEST/ HOTCL/PHOTCLTEST/BAR/BARTEST/BAR OP/BAROPTEST/ BARCL/BARCLTEST
”Guvenhkg irislerinin konfiglirasyonu” tablosuna basvurun.

12 BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250

D814254 0ANO1_02



D814254 0ANO1_02

@

MODO DE BAIXO CONSUMO (P5AuE) E ACESSORIOS
AEITOYPTIA XAMHAHE KATANAAQXHE (PSAuUE) KAl ASEZOYAP

* TRYB NISKIEGO POBOR MOCY (PSAuE) | AKCESORIA
PEXXMM HU3KOTO SHEPTOMOTPEBJIEHUA (PSALE) U AKCECCYAPDI
S REZIM NiZKE SPOTREBY (PSAuE) A PRISLUSENSTVI

DUSUK TUKETIM MODU (P5RuE) VE AKSESUARLAR

modo de baixo consumo ativo - A&rtoupyia XapnAnRg katavalwong evepyn
aktywny tryb niskiego pobdr mocy - aKTMBHBbIN peXUM HU3KOrO SHEpronoTpebneHns
aktivni rezim nizké spotteby - disuk tiketim modu aktif

Para poupar energia, a unidade de controlo interrompe a alimentagao dos acessérios (terminais 50-51) logo apds o motor ter parado
durante 10 segundos, em seguida, todos os acessorios sdo desativados, o modo de baixo consumo é indicado por um ponto no ecra.
Para permitir o ajuste dos acessorios (por exemplo, alinhamento de fotocélulas), é necessério definir PSRLE=0, executar o ajuste e
depois definir PSALE=1

Se forem utilizados acessorios que exijam uma alimentacdo sem interrupgdes (por exemplo, receptores de radio), definir PSRLE=0

Na e€oikovounon evépyelag, n povada eAéyxou amoouvSEel TRV TAPOX PEVHATOC oTa e§apTrpaTa (akpobékteg 50-51) petd amod 10
SeuTepOAENTA TAV O KIVATHPAG EIVAL OTAMATNEVOG, TOTE OAA TA EEAPTHLATA ATTEVEPYOTIOIOUVTAL, N AEITOUPYia XapNARG KatavaAwong
UTTOSEIKVUETAL LIE I KOUKKISA oTnVv 08dvn.

Ma va kataotei duvath n puBuIoN Twv e€aPTNUATWY (Y. EUBUYPAUUION TWV PWTOKUTTAPWV) gival amapaitnto va oploTei To PSR-
uE=0, va mpaypatomoinBei n pUBUICN Kal 0T CUVEXELD VA 0pLoTei To PSALE=1

Edv xpnoipomololvtal e€apTrUaTA TTOU amattoUV ASIANEITTN TTAPOXH PEVHATOC (T.X. padlogwVvikoi §£kTec), opiote to PSALE=0

Aby oszczedza¢ energie, centralka sterujaca odfacza zasilanie akcesoriéw (zaciski 50-51) po 10 sekundach od zatrzymania silnika, a
nastepnie wszystkie akcesoria zostaja wytaczone, tryb niskiego zuzycia jest wskazywany przez punkt na wyswietlaczu.

Aby umozliwi¢ ustawienie akcesoriow (np. wyréwnanie fotokomorek), konieczne jest ustawienie PSAuE=0, wykonanie ustawienia, a
nastepnie ustawienie PSAUE=1

Jesdli uzywane sa akcesoria wymagajace nieprzerwanego zasilania (np. odbiorniki radiowe), nalezy ustawi¢ PSAuE=0

[inA 5KOHOMWU 3HEPrUM NaHenb yNpaBieHUA OTKOYaeT NUTaHre akceccyapos (Knemmbl 50-51) yepes 10 CeKyHA NocCsie OCTaHOBKM
[BUWraTens, No3ToMy BCe aKCecCyapbl OTKIIOUAIOTCS, PEXIM HU3KOTO SHepronoTpebneHra oTobpaXkaeTcs TOUKON Ha Ancniee.

YTo6bl paspelwnTb HaCTPOWKY aKceccyapoB (Hampumep, BblpaBHMBaHWe $GOTO3NEMEHTOB), Heobxoanmo yctaHoBuUTb PSALE=0,
BbIMOMHUTb HACTPOWKY M 3aTeM ycTaHOBUTbL PSAUE=1

Ecnu ncnonb3ytotca akceccyapbl, ANA KOTOPbIX TPeGyeTca UCTOUHMK GecnepeboiHOro nuTaHusa (Hanpumep, pagvonpreMHNKN),
cnepyet yctaHoBuTtb PSAUE=0

Pro Usporu energie fidici jednotka odpoji napajeni prislusenstvi (svorky 50-51) po uplynuti 10 s od zastaveni motoru, tim se vypne
veskeré prislusenstvi a rezim nizké spotreby je indikovan teckou na displeji.

Aby bylo mozné sefidit piislusenstvi (napf. vyrovnani fotobunék), je nutné nastavit PSAuE=0, provést sefizeni a poté nastavit PSALE=1
Pokud se pouziva pfislusenstvi vyzadujici nepretrzité napajeni (napt. radiové piijimace), nastavte PSAUE=0

Enerji tasarrufu icin, motor durduktan 10 saniye sonra kontrol Unitesi aksesuarlarin (u¢birimler 50-51) gli¢ beslemesini keser, ardindan
tim aksesuarlar devre digi birakilir, diistik tiketim modu ekranda bir nokta ile gosterilir.

Aksesuarlarin ayarlanmasina izin vermek icin (6rn. fotosellerin hizalanmasi) PSAuE=0ayarlamaniz, ayar islemini gerceklestirmeniz ve
ardindan PSAuE=1 ayarlamaniz gerekir.

Kesintisiz gli¢ kaynadi gerektiren aksesuarlar (6rnegin radyo alicilari) kullaniliyorsa, PSAuE=0ayarlayin

BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250- 13



COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO - OEXH ZE AEITOYPTIA - URUCHAMIANIE
BBOA B SKCMNYATALIMIO - ©EZH XZE AEITOYPTIA - BASLATIN

%% fornecida com o trilho - mapéyxetat pe Tn ypappn - dotaczona do szyny -
MOCTaBNAETCA C PeSIbCOM - TIAPEXETAL LE TN YPauun - rayl ekipman

E T S = S P . | g

v
v

Ko.| & ko

1

ATENCAO!! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado
pela norma EN 12453,

Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccao de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o

movimento do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de ac¢do do automatismo.

A ota onueia ta omoia opilel to mpotumo EN12445, givan katwtepn ané tnv Tiun mov npoPAémnel to mpétumo EN 12453,
Mpoooxi!! Katd t Siapkeia tng avtoppuBuiong n Asttovpyia avixveuong epnodiwv dev gival evepyr). O ykatactaTng mpémel va
€AEYXELTNV KIVION TOU AUTOHATICHOU KAL VA LNV EMTPENEI O€ KAVEVAV VATIANCIACEL I} VA G TAOE( EVTOC TNG AKTIVAG SpAGNG TOU UNXAVIGHOU.

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartos¢ sily uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w
normie EN 12453.

Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrgwania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch
automatu i Jailnowac', aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaty sie
Zzadne przedmioty.

BHUMAHME! MpoBepbTe, 4To6bl 3HaU€HNE CUNbI UMNYNbCa, U3MEePeHHOe BTOYKaXx, NpeAycmMmoTpeHHbIX ctaHgapTom EN12445,6bino
MeHbLue npeaycMmoTpeHHoro craHaaptom EN 12453.
BHumaHwme!! Ha aTane 3apaHna aBTomaTn4ecknx Hactpoek GyHKLNA 06HapyKeHNA NPenATCTBUI He BK/IIOUYEHA, NO3TOMY MOHTaXKHUK
AOJKEH KOHTPONMpoBaTh ABIKEHNEe aBTOMaTU4YeCKO YCTaHOBKMN U He AONYyCKaTb NpUGAmKeHnA K Hell WM HaXxoXAeHUsA B paaguyce ee
AeNCTBUA Nogen N npegmeToB.

A Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453
Pozor!! BEhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automa-
tického systému a zabranit osobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

ADIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda odlciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin
altinda oldugunu kontrol edin.
Sar ma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

IKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dl¢iilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.
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PROGRAMAGAO MANUAL DOS TRANSMISSORES - XEIPOKINHTOX MPOrPAMMATIZMOX MOMMNQN - RECZNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW -
@ NMPOrPAMMUPOBAHUE PYYHOTO OATYUKA - RUCNi PROGRAMOVANI VYSILACU - VERICiNiIN MANUEL PROGRAMLANMASI

NN (S &
? ¥\\\/,’ (& \/// ~ \//, (\((\\ ‘
SSIRER | |00 Zal, = 3> Paz T LA |oKE { )
Cl8 * S =P S W, ST /" == o
S LN \ S !
- ZX<ios X<io0s
o | et NN o
Ial=dn] ‘\\ - I~ \\\/” / "B‘ )
2 [MENE o’ o|, o 3, IR | [ &
o) ~ = R _ -
S N p |

PROGRAMACAO REMOTA DOS TRANSMISSORES - AMOMAKPYIMENOX MPOrPAMMATIZIMOZ MOMMQN-ZDALNE PROGRAMOWANIE
NADAJINIKOW-AUCTAHLUMOHHOE NPOrPAMMUPOBAHUE [OATYMKOB-VZDALENE PROGRAMOVANI VYSILACU-VERICININ UZAKTAN
PROGRAMLANMASI

Transmissor ja memorizado
MOMMNOZ HAH ANTOGHKEYMENOZ XTH MNHMH
Nadajnik zaprogramowany
[laTuviK yxe ecTb B NamATy

'
'
! Transmissor a memorizar
'
'
'
Vysilag je jiz ulozeny v paméti '
'
'
'
'
'
'

NMOMMNOZ MNPOZ ANOOHKEYXH XTH MNHMH
Nadajnik do programowania
[laTumk ana coxpaHeHna B NamaTn

Verici hafizaya ald Je nutné ulozit vysila¢ do paméti
Hafizaya alan verici

o w T ) RS @)

® @ ® ) @
[ X | | Zros |

CANCELAMENTO DE TRANSMISSORES - AKYPQXH MOMIMQN -KASOWANIE NADAJNIKOW-YAANEHUE AATYUKOB
SMAZANI VYSILACU-VERICi iPTALI

Ss
) DDDD Prﬂ

o |

Cancelamentoemcurso  Cancelamento realizado
AkUpwon o€ e€ENEN H akupwon oAokAnpwOnke

Kasowanie w toku Kasowanie wykonane
Wpet ynaneHune YpaneHuve BbINOSHEHO
Probihd mazani Mazéani dokonceno
Iptal stirmekte Iptal gerceklestirildi

® REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA - ENANA®OPA TQN EPFTOXTAZIAKQN PYOMIZEQN
-RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH - BOCCTAHOBJIEHUE 3ABOACKUX HACTPOEK
OBNOVENI TOVARNIHO NASTAVENI - FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI
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REGULACAO DO FIM-DE-CURSO - PYOMIZH TEPMATIKOY - REGULACJA OGRANICZNIKA
NOACTPOUKA KOHLIEBOI'O BbIKJTIOYATEIA - NASTAVENI KONCOVYCH SPINACU - LIMIT SALTERI AYARI

1o o o gi o
rEl Fc| @ ciLo5SE @ Pri | @ oPEn = Pri | @
) | ) )
- T
1l
1
FECHO H ABERTURA
KAEIZIMO H ANOIrMA
ZAMKNIECIE It OTWARCIE
3AKPbITA ! OTKPbITUM
ZAVIRANI I OTVIRANI
KAPANMA H ACILMA

g A

D814254 0ANO1_02

@ AUTOSET BINARIO DE ABERTURA / FECHO, AYTOPPYOMIZH POMHE ANOIrMATOZ,
AUTOSET MOMENTU OBROTOWE’GO OTWIERANIA, I-)B'I"OMATI/I‘-IECKAFI HACTPOUKA YCUINA NPUBOJA,
SAMONASTAVENI MOMENTU ZAVIRANI, ACILMA TORKU OTOMATIK AYARI
+1ef
[¥] . (P4
AUEoSEE | & ox
OK )
L L
=3 . = . = =3
I I
swc il ﬁu?To il SWo ﬁm
;i OPEN ;i CLOSE
f f
! !
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FUNGCAO ALARME - AEITOYPTIA XYNATEPMOY

FUNKCJA ALARMU-OYHKUUA ABAPUAHOIO CUTHANA alimentador da sirene - 1po@o080TIK6 Gelprvag

- i zasilacz syreny -6710k NTaHNA 3BYKOBOro CMrHana
FUNKCE ALARMU-ALARM FONKSIYONU napa’jecigdro}'sirény-Siren giic k);ynagl

sirene - cglpva
syrena

3BYKOBOWI CUrHan
siréna -siren

pisca - avaBoofrvel
migajacy - muraet
blikajici - Yanip soner

sensor NC deNrgoyimento
aieOntipag NC Kivhong
czujr“knrﬂchu NC nen

patunk NC aBmkeHunsa
snimac¢ NC pohybu
Hareket NC sensorii
sensor NC de abertura de portas Jﬂ
aedntipag NC avoiyparog Bupwv
czujnik otwarcia drzwi NC e

patumk NC otkpbiTua gepent ||| ———

snimac NC otevreni dvefi
Kapi1 agma NC sensorii

R —
**\

|
-
J=L-

~% % produto néo BFT nao fornecido - mpoiév mov Sev mapaystat ané v BFT, Sev mapéyetal Nao fornecidas - Aev SiatiBstoan
produkt inny niz BFT nie jest w wyposazeniu - r:ronyl(qma He BXOAWT B KOMNNeKT noctaBku BFT Nie dostarczane w zestawie
produkt ne-BFT neni dodany - BFT iiriinii degildir tedarike dahil degildir He BXxoANT B KOMNIEKT NOCTaBKMN

Neni soucasti dodavky - Tedarik dahilinde degil

a+b

CASOS DE INSTALAGAO

MEPINTOXEIZ EFKATAZTAZHE _ — _
MONTAZ

BAPVAHTbI YCTAHOBKM g» %%
PRIPADY INSTALACE = )
KURULUM DURUMLARI \f N

-
D
[y
o

o
l
X

g
X
(K]

&
l
CJ
®
!
oy
o

OK' ) OK ) OKE oK

A :
u -
>
= m3 T1=5:-E
| X% (T2T3)
3 <=
S oo A T4= ativador/desativador do alarme
-_ EVEPYOTIOINTAC/ATIEVEPYOTTOINTHAG TOU CUVAYEPUOU
NC aktywatorem/dezaktywatorem alarmu

aKTMBaLUW/[e3aKT1BaLMM aBapUIAHOTO CUrHana
aktivatorem/deaktivatorem alarmu
etkinlestirici /devre disi birakici halini alir —

BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250- 17




ATIVACAO

ENEPTOMNOIHZH
—
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AKTYWACJA
AKTUBALNA SWC
AKTIVACE
DEVREYE ALMA

.
i
o
\—_/E“/

%@ "%ﬂp %

DESATIVACAO
ANENEPTOMNOIHZH
DEZAKTYWACJA
AE3AKTUBALNA
DEAKTIVACE

DEVRE DISI BIRAKMA

18 BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250

3A

3B

1s n
~ 37_} = N\

| ->

! =
31
vl /_) ) H




)

PORTUGUES - 20

EAAHNIKA - 27
POLSKI - 34
PYCCKUW - 41
CESTINA - 48

TURKCE - 55
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ACESSO

AOS MENUS Fig. 1

Veja MENU PARAMETERS

Veja MENU LOGIC

*** Introducao da password.
Pedido com légica Nivel de
Protecdo definida para 1,2, 3, 4

Indicador de funcionamento de baixo consumo

LEGENDA

g88

o + T
o -+

Desloca para cima

Desloca para baixo

]

Ol OK ¢

Pressionar tecla OK

(Enter/confirmacao)

+—©
o

Voltar para o
menu anterior

QL i
I Rdlo [AEG e -~ o) -b% +» + E-ﬁ%-b-m-)
=] : 4

L R
=552 0 5 0 5 e
,

- Comando de abertura )
«> 2 s Programacéo do transmis-
sor manual como start

« Comando de fechamento
+> 2 s Programacao do transmissor
manual como 2° canal de radio

(EL AR 64— [o] +(PrE.]

%)

Seca

Veja MENU RADIO

Se ndo presente

Se clone, ¢ desativado

- > 5 s Cancelamento dos co-
mandos de radio

ncelado

)

Q@@@ﬁ@@@@@@

» Acesso ao menu
« > 55 menu autoset

o
[ECiinR_J-[o<]-( £omoi3 [ r[ox]
N\ (45 ]

. —

+/-

2784 (5 F0» [

AN Codice
Diagnéstico Descrigao Notas
SkrE Activacdo entrada start externo START E
JEFAULE Skr t Activagao entrada start interno START |
oPEn Activacio entrada OPEN
+/-] "L +T clS Activacao entrada CLOSE
PEd Activacdo entrada postigo PED
E Activacio entrada TIMER
i StoP Activacao entrada STOP
L inGuR - — Phot Activacio entrada fotocélula PHOT
L_ PhoP Activacao entrada fotocélula na abertura PHOT OP
+/- N | Phet Activacdo entrada fotocélula no fecho PHOT CL
bAr Activacao entrada perfil BAR
bRrc Ativacdo da entrada costa em fechamento BARC
dEU ox] |
- _'EI - bAro Ativacdo da entrada costa em abertura BARO
She ! Activacao entrada interruptor de fim-de-curso fecho do motor
[E6) — [o] — et |swc
Sho ! Activacdo entrada interruptor de fim-de-curso abertura do
= ) 0 ¢ motor SWO
- Aplacaestaaesperadeexecutarumamanobracompletade
SEE abertura-fechonaointerrompidaporparagensintermédias
< para adquirir o binario necessario para o movimento.
ERE ATENCAOQ!Naoestaactivooreconhecimentodeobstaculos
@@‘ ‘C ErD ! Teste fotocélulas falhado Verificarligagaofotocélulase/oudefini¢des|dgicas
+/- t (5 Erle Teste perfil falhado Verificar ligacéo perfis e/ou definicdes logicas
Er03 Teste fotocélulas abertura falhado XZHﬂicggehsgpa)g?;nﬁg{?ocse/lllggiscg/sou
ErO4 Teste fotocélulas fecho falhado Veriﬁcart Iiga/<[:ao_fotocélulas e/ou definicbes
parametros/Idgicas
°EG e [ox] - [etas) H [; o] (o] -+ e) S (PEd ErOE  |Teste perfil 8k2 falhado Verificar igagao perfis e/ou definicoes
+/- close’ i i o)
L “]— N Verificar ligagoes ao motor
¢ ¢ ¢ ¢ Er H* Erro teste hardware placa Prqblgma.s%ardware na placa (contactar a
assisténcia técnica)
T Er3H* Inverséo devido obstaculo - Amperostop \égllzlcﬁucggeventuais obstaculos ao longo do
¥
[ Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
-+ - - " = n —
! Versao software central 3 SH* Errod L di i " Verificar a Ilg/agaolcom gs d|5p05|t_|vo|_s d
rro de comunicagao com dispositivos remotos acessorios e€/ou placas de expansao ligados
(e - s o+ ) r i P Via serial - 0" pansae™
‘ +/- 7 [
E: 'E:’ ; L Tentar desligar e reacender a placa. Se o /
N°manobras totais (x 100) ErM Erro interno de controlo supervisao sistema. pro_btlgma ptqr5|§te deve-se contactar a
assisténcia técnica.
H E-19
+ Eressiopan%ototkdséo Eonlﬁrmadast_as con-
radiocomandos armazenados 2 Er';grgfn cegtrggténcia dos parametros de central (Logicas fgr:’g;)%%efco; e gurg gggs g a
[ox] E necessario verificar as configuragoes da placa
(Parametros e Logicas).
< -|E| . Pressionando Oka placa continuaréafuncionar
ErT3 Erro nos parametros de D-track com D-track de default.
A necessario efetuar um autoset
B L .| Verificar a absorcao ou a presencga de
Ea Zg‘:gg;gzgga curto-circuito ou sobrecarga na saida| ¢\, o, circuito na saida dos acessorios, VSafe,
intermitente
Ko Autoset nao realizado corretamente por intervengao de
comandos externos. Repita o procedimento
,'(UE Curso inferior ao curso minimo exigido, cerca de 50 cm.
A instalagao fica excessivamente “elastica/dinamica”
ko3 Enrijeca-a adicionando um bloqueio mecanico no fim
de corsa de fechamento (kit céd. 1100025 10005) antes

PRSSGard (o] — [0 — [T * |- [ — [@0=]) — [21 * |- [o] — (@501 —
~

*H=0,1,..9ABCDEF

P

ped -

] — 1520—0—‘—oﬁ

BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 - 21




TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (PA-AT

PORTUGUES

Parametro Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
Tempo de fecho -
tch 1 180 40 automatico [s] Tempo de espera antes do fecho automatico.
ELUcE 30 300 920 Ig?apﬁjgggcczr:gei?;g] Duracgao de acendimento da luz de cortesia na placa
" ' Tempo de ativagao da T (s .
EUSe R 1 240 10 saida temporizada [s] Duracdo ativacdo saida canal radio temporizada em segundos
Espaco de Espaco de desaceleragdo na abertura do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SPrRLLRP 7 929 7 desaceleragdo na | ATENCAO: Apés uma modificagao do pardmetro sera necessaria uma manobra completa sem interrupgées.
abertura [%] ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
Espaco de Espaco de desaceleracdo no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percurso total.
SPrRLLCcH 7 99 7 desaceleracdono | ATENCAO:Apésumamodificagdodoparametroseranecessariaumamanobracompletaseminterrupgées.
fecho [%] ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a detecgao do obstaculo.
APErE. 1o Espaco de abertura parcial em percentagem relativamente a abertura total, depois de uma ativagao
PR-2 (AL E 1 99 20 Abertura parcial [%] do comando postigo PED.
Forca exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela
memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstaculo.
Far2R AP 1 99 75 Forca da folha/s na | Oyparametro é definido automaticamente pelo autoset.
or abertura [%] ATENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor definido
sejam respeitadas as normas de seguranca \tli?g;tes (¥). Se necessario, devem-se instalar os
- Q
Forca exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela
memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstaculo.
FardA ch 1 99 75 Forca da/s folha/s no | O, arametro ¢é definido automaticamente pelo autoset.
or € fecho [%] AA ENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor definido
sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se instalar os
dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).
Espaco de desabili- cDueI:ssa:)b‘i’I;tfaei:ll‘zirtrl.Jer:t%as entradas configuradas como fotocélula, em proximidade do fim de
SPd ISARLFak. 0 50 0 tacao cfiasr:’otocelulas 0=nenhuma de_sabili'tagéo
em fechamento | 50= desabilitacio maxima
0 Power Down DESATIVA'DO, isto é, a alimentacdo dos acessdrios (terminais 50-51) estd
PSALE o 1 1 Ativacio Power sempre presente. (Ver Fig. M)
Down 1 Power Down ATIVADO, isto &, a alimentacao dos acessorios (terminais 50-51) é desativada
com a paragem do portdo. (Ver Fig. M)
. Percentagem da velocidade maxima alcangdvel na abertura pelo/s motor/es.
ELRP 25 99 99 Velocidade na ATENGCAO: Apos uma modificagdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
Wis&! abertura [%] sem interrupgoes. . . L . ;
ATENCAO: com “SET” no display nado esta activa a deteccao do obstaculo.
. Percentagem da velocidade maxima alcangavel no fecho pelo/s motor/es.
Elch 25 99 45 Velocidade no fecho | ATENCAO: Apés uma modificacao do parametro sera necessaria uma manobra completa
ucL.c [%)] sem interrupgoes.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
" _Programacéo do . . i ) o . B )
MRAnUEEN- 0 250 0 numero de manobras | Permite definir um nimero de manobras apds o qual é sinalizado o pedido de manutengéo na saida
lonF Iim[ite n&anutenféo AUX configurada como Manutencao ou Lampada cintilante e Manutencao
em dezenas

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN124:
(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de bordas deformaveis.

TABELA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

3 para os limites de forca, ea EN12445 para o método de medicao.

Barra
Légica Definicao Default alusts Opcoes
g C e?eﬂ o P¢
Tempo de Fecho 0 Ldgica nao activa
'ZCH Automati 0 . e
utomatico 1 Activa o fecho automatico
0 As entradas configuradas como Start E, Start |, Ped Movimento passo-a-passo
funcionam com a légica 4 passos. 3 PASSOS | 4 PASSOS
FECHADA ABRE
ABRE
Mlou. PASS0 Movimento passo- 0 %UFREACI’\!%E STOP
a-passo
PRS550 P As entradas configuradas como Start E, Start |, Ped fun- ABERTA
1 cionam com a légica 3 passos. O impulso durante a fase FECHA FECHA
de fecho se inverte o movimento. DURANTEA
ABERTURA | STOP +TCA | STOP +TCA
DOPO STOP ABRE ABRE
- Movimento em 0 Loégica néo ativa
IIDU.SU fimd 0
m de curso 1 Ativa a inversdo do movimento quando para no fim de curso
; 0 A lampada cintilante acende-se contemporaneamente ao arranque do/s motor/es.
PrERLL Pré-alarme 0 - — -
1 A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.
0 Funcionamento por impulsos.
Funcionamento com Homem Presente.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
1 A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A manobra continua enquanto for mantida a pressao nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.
A ATENGAO: nao estao activados os dispositivos de seguranca.
Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.
Seaplacafalhaostestesdas segurancas (fotocélulaou perfil, ErOx) por 3 vezes consecutivas, € habilitado ofuncionamento
0zl com Homem Presente ativo por 1 minuto apds a liberagdo das teclas OPEN UP - CLOSE UP.
toflo PrESEnEE | Homem presente 2 A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
A gntrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A ATENGAO: com Homem Presente Emergency nio estio activados os dispositivos de seguranga.
Funcionamento com homem presente no fechamento.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.
3 A manobra de abertura ocorre automaticamente, a manobra de fechamento continua até que a pressao na tecla

defomando seja mantida (CLOSE).

ATENGAO: os dispositivos de seguranga nao estao ativos durante a abertura.
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PORTUGUES

Barr
Légica Definicao Default aluste Opgoes
9 < e?ec{uago Ps
Bloquei 0 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.
bi. NPAP impulsos na 0 - P -
i i abertura 1 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped ndo tém efeito durante a abertura.
0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
Configuragao - -
SAFE | da entrada de 6 1 Entrada configurada como Phot test , fotocélula verificada.
559“73“;5; SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op , fotocélula activa apenas na abertura.
3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
4 Entrada configurada como Phot cl , fotocélula activa apenas no fecho.
5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.
6 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
7 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2. (Nao ativo em SAFE 2).
9 Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-se a
paragem do movimento.
Configuracao 10 Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura. No
da entrada de fecho obtém-se a paragem do movimento.
4
SAFE ¢ seguranca SAFE 2. 1 Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura. No fecho obtém-
73 se a paragem do movimento. (Ndo ativo em SAFE 2).
12 Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se a
paragem do movimento.
13 Entrada configurada como Bar CLTEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho. Na abertu-
ra obtém-se a paragem do movimento.
14 Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com inversdo ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se
a paragem do movimento. (N&o ativo em SAFE 2).
15 Né&o utilizado
16 Entrada configurada como STOP 8k2. (Néo ativo em SAFE 2).
0 Entrada configurada como Start E.
Configuragao
| da entrada de 0 1 Entrada configurada como Start I.
c ‘°“"a';‘:° Ic1. 2 Entrada configurada como Open.
3 Entrada configurada como Close.
Configuragao 4 Entrada configurada como Ped.
da entrada de -
c comando IC 2. 4 5 Entrada configurada como Timer.
6 Entrada configurada como Timer Pedonal.
x 0 Comando de radio configurado como START E.
Configuracao do
ich comando 0 1 Comando de radio configurado como Start I.
1° canal radio 2 Comando de radio configurado como Open.
= 3 Comando de radio configurado como Close
Configuragao do
2ch comando 12 4 Comando de radio configurado como Ped
2° canal radio 5 Comando de radio configurado como STOP
Configuracio do 6 Néo utilizado
dch comando 9 7 N3o utilizado
3° canal radio 8 Néo utilizado
9 Comando de radio configurado comoAUX3**
Configuracéo do 10 Comando de radio configurado como EXPO1**
Yech comando 4 —
4° canal radio 1 Comando de radio configurado como EXPO2**
12 Comando de radio configurado como LUZ DE CORTESIA
0 Saida configurada como Canal Radio monoestavel.
1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.
2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
3 Néo utilizado
4 Néo utilizado
5 Saida configurada como alarme (Fig. 4peeial). Em automatico T4 do transmissor memorizado se torna ativador/
desativador do alarme
6 Néo utilizado
Configuracio da 7 Nao utilizado
AUH 3 saida AUX 3. 0 8 Néo utilizado
26-27
6 9 Saida configurada como Manutencao
10 Néo utilizado
1 Nao utilizado
12 Néo utilizado
13 Saida configurada como Estado Portao fechado
14 Saida configurada como Canal Rédio Biestavel.
15 Saida configurada como Canal Radio temporizado
16 Saida configurada como Estado Portdo aberto
0 O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
o i N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.
cod F {858a Cédigo Fixo 0

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.
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Légica

Definicao

Default

Opcoes

n uEl

dE ProtEcRo

Definicao do nivel
de protecao

A - Néo é necessaria a password para aceder aos menus de programagao

B - Habilita a memorizacéo dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e ndo requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no
modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normaIéTl-T2-T3—T4) de um transmissor a memorizar.

O receptor sai do modo prozt;ra_magéo passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros transmissores
novos repetindo o ponto anferior. ~

C - Habilita a introducao automatica via radio dos clones.

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionados a
mem©ria do receptor.

D - Habilita a introducdo automaética via radjo dos replays.

Permite adicionar os Replays programados a meméria do receptor.

E - E possive| modificar os parametros da placa via rede U-link

A - E necessdria a pagswordzpara aceder aos menus de programagao.
A Bassword predefinida é 1234.
i i a to 0.asfuncéesB-C-D-E

A - E necessaria a passwo,rdfara aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234. . o

B - Desabilitada a memorizacéo dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introduc¢do automaética via radio dos clones.

Perm i i a i ento 0, as fungdes D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.

A password predefinida é 1234. |

- Desabilitada a memorizagdo dos transmissores via radio.

- Desabilitada a introducao automatica via radio dos Replays.

Permanecem i i a i GesC-E

ow

- E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.

Agasswgrd redefinida é 1234. . . .

- Desabilitada a memorizagao dos transmissores via radio.

- Desabilitada a introducao automatica via radio dos clones.

- Desabilitada a introdu%éo automatica via radio dos Replays.

- E desabilitada a possibilidade de modificar os parametros da placa via rede U-link

Os transmissores sao memorizados apenas utilizando o menu radio especifico.

IMPORTANTE: Tal eltevado m’vtel de seguranca impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as interferéncias
adio eventualmente presentes

moN®_ >

nodo SEr- RLE

Modo serial
(Identifica como se
configura a placa numa
conexao de rede BFT.)

SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnéstico/etc.

MASTER standard: a placa envia comandos de activagao (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.

ind Ir I2C0

Endereco

1]

Identifica o enderego de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.
(ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)

inuoSEARP

Inversao
obstaculo na
abertura

Apos a detecao de um obstaculo, durante o fechamento, o movimento é invertido por 2 segundos.
Ap0s a detecao de um obstaculo a manobra é interrompida e a automacao é bloqueada durante a abertura.

Ap6s a detegdo de um obstaculo, tanto durante o fechamento quanto na abertura, o movimento é invertido por 2 segundos.

brkS

BRTS

ol-

Funcionamento standard com portas seccionais (Generalidades Ref. Fig. 1 e 2)

Funcionamento com portas basculantes montadas com acessorio BRTS ( Generalidades Ref. Fig. 3)

EHP L1

Configuragao da
entrada EXPI1 na
placa de
expansao
entradas/ saidas

Entrada configurada como comando Start E.

Entrada configurada como comando Start .

Entrada configurada como comando Open.

Entrada configurada como comando Close.

Entrada configurada como comando Ped.

Entrada configurada como comando Timer.

Entrada configurada como comando Timer Postigo.

Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.

Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa s6 na abertura.

V| (N[ |n|h[wiNn|=|Oof—

Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.

o

Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.

Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura, no fecho
obtém-se a paragem do movimento.

12

Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.

13

Entrada configurada como seguranca Phot test, fotocélula verificada.

14

Entrada configurada como seguranca Phot op test, fotocélula verificada ativa apenas na abertura.

15

Entrada configurada como seguranca Phot cl test, fotocélula verificada ativa apenas no fecho.

16

Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel verificado.

Entrada configurada como seguranca Bar OP test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura,
no fecho obtém-se a paragem do movimento.

oc]

Entrada configurada como seguranca Bar CL test, perfil sensivel verificado com inverséo ativa apenas no fecho, na
abertura obtém-se a paragem do movimento.

EHP I2

Configuracao da
entrada EXPI2 na
placa de
expansao
entradas/ saidas
1-3

Entrada configurada como comando Start E.

Entrada configurada como comando Start I.

Entrada configurada como comando Open.

Entrada configurada como comando Close.

Entrada configurada como comando Ped.

Entrada configurada como comando Timer.

Entrada configurada como comando Timer Postigo.

EHPa |

Configuracao da
saida EXPI2 na
placade
expansao
entradas/ saidas
4-5

Saida configurada como Canal Rédio monoestavel.

Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.

Saida configurada como comando Luz de Cortesia.

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

EHPal

Configuragao da
saida EXPI2 na
placa de expansao
entradas/ saidas
6-7

X (N|an|hlwIN|= (oA [WIN|=|O

Nao utilizado

Saida configurada como Manutencao.

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

Saida configurada como Estado portao fechado.

Saida configurada como Canal Radio Biestavel.

Saida configurada como Canal Radio temporizado

Saida configurada como Estado Portao aberto

(**) Ativa apenas se a saida for configurada como Canal Radio Monoestavel, Luz de Cortesia, Luz de Zona, Luz de escadas, canal radio Biestavel ou canal Radio temporizado.
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Configuracao das saidas AUX

Légica Aux= 0 - Saida CANAL RADIO MONOESTAVEL.
O contacto fica fechado durante 1s a activacéo do canal radio.

Légica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.
O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.

Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.
O contacto fica fechado por 90 segundos depois da ultima manobra.

Légica Aux= 3 - Ndo utilizado

Légica Aux= 4 - Ndo utilizado

Logica Aux=5 - Saida para gestdo alarme da garagem (Fig. A/)ecial)

Légica Aux= 6 - Ndo utilizado

Légica Aux= 7 - Ndo utilizado

Légica Aux= 8 - Ndo utilizado

Légica Aux= 9 - Saida MANUTENCAO
O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no parametro Manutencéo, para sinalizar o pedido de manutencao.

Légica Aux= 10 - Ndo utilizado

Légica Aux= 11 - Nédo utilizado

Légica Aux= 12 - Nao utilizado

Légica AUX= 13 - Saida ESTADO PORTAO.

O contacto permanece fechado quando o portao esta fechado

Légica AUX= 14 - Saida CANAL RADIO BIESTAVEL

O contacto altera o estado (aberto-fechado) com a ativacdo do canal de radio

Légica AUX= 15 - Saida CANAL RADIO TEMPORIZADO

O contacto permanece fechado por um tempo programavel na ativacdo do canal de Radio (tempo de saida)
Se durante esse tempo a tecla for novamente pressionada, a contagem do tempo reinicia.

Légica Aux= 16 - Saida ESTADO PORTAO ABERTO.

O contacto permanece fechado quando o portao esté aberto.

Configuragao das entradas de comando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Légica fou. PRSS0-R-PRSSa. Start externo para o controle do seméforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start |. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS50-R-PRS55a. Start interno para o controle do semaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open.
O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fecha passado
o tempo de tca, se activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica flou. PRS50-A-PASSa

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer.
Funcionamento anélogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e activa-se
um comando de Start E, Start | ou Open é executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho é garantido mesmo depois da falta de corrente.

Configuracao das entradas de seguranca

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula néo verificadas (*)
Consente a conexao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificagao. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivagao da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada..
Activa a verificacdo das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estdo activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotocélula
durante o fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivacao da fotocélula.

Logica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura nao verificadas (¥).
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagdo. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de
abertura bloqueia o movimento pela duracdo do escurecimento da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
Activa a verificacdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento estéd excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o movimento
pela duragdo do escurecimento da fotocélula.

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho néo verificadas (*).
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagdo. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase
de fecho, inverte imediatamente. Se néo se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.

Activa a verificagdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatamente.
Légica SAFE= 6 - Ndo utilizado

Légica SAFE=7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada).

Activa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seg.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2. Entrada para bordo resistivo 8K2.

O comando inverte o movimento por 2 seg.

Légica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP) .
Consente a ligagdo de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificacdo. A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao
na fase de fecho provoca a paragem. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE=10Entrada configuradacomo Barop test, perfil sensivel verificado cominverséo ativaapenas naabertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem daautomatizacao (STOP)..
Ativa a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.

Légica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacéo (STOP).
A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a interven¢ao na fase de fecho provoca a paragem.

Légica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagdo (STOP) .
Consente a ligacdo de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacao. A intervencao em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencdo em
fase de abertura provoca a paragem. Se ndo for utilizado deixar a ponte ligada

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, perfil sensivel verificado com inversao ativaapenas nofecho, se ativada durante aabertura efetua a paragem daautomatizagao (STOP).
Ativa a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio damanobra. A intervencdo em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, aintervencdo em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagao (STOP) .
A intervencao em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencdo em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=15 Nao utilizado

Légica SAFE=16 Entrada configurada como STOP 8K2. O comando interrompe a manobra e bloqueia a automacao.

(*) Se instalam-se dispositivos de tifo “D"” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade nao verificada, deve-se estabelecer uma manutencao
obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.
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Configuragao dos comando do canal radio

Logica CH= 0 - Comando configurado como Start E. Funcionamento segundo a Légica flow. PRS50-A-PASSa. Start externo para o controle do semaforo.

Légica CH= 1 - Comando configurado como Start I. Funcionamento segundo a Logica flow. PRS5Sa-A-PRSS0. Start interno para o controle do seméforo.

Légica CH= 2 - Comando configurado como Open.
O comando executa uma abertura.

Légica CH= 3 - Comando configurado como Close.
O comando executa um fecho.

Loégica CH= 4 - Comando configurado como Ped.
0O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS5a-R-PRSS5a

Légica CH= 5- Comando configurado como STOP.
O comando realiza um Stop

Légica CH= 6- Comando configurado como AUXO. (**)
O comando ativa a saida AUX0

Légica CH= 7- Comando configurado como AUX1. (**)
O comando ativa a saida AUX1

Légica CH= 8- Comando configurado como AUX2. (**)
O comando ativa a saida AUX 2

Légica CH=9- Comando configurado como AUX3. (**)
O comando ativa a saida AUX3

Légica CH= 10- Comando configurado como EXPO1. (**)
O comando ativa a saida EXPO1

Légica CH= 11- Comando configurado comoEXPO2. (*¥)
O comando ativa a saida EXPO2

Légica CH= 12- Comando configurado comoda luz de cortesia
Comando ativa a luz com légica biestavel

(**) Ativa apenas se a saida for configurada como Canal Radio Monoestével, Luz de Cortesia, Luz de Zona, Luz de escadas, canal radio Biestavel ou canal Radio temporizado.

TABELA “C” -MENU RADIO (-Ad /o)

Légica Descricao
ACE ich Adiciona a Tecla 1ch
W5 = associa a tecla desejada ao comando 1° canal radio.
ALG Pch Adiciona a Tecla 2ch
5 &5 associa a tecla desejada ao comando 2° canal radio.
ALG 3ch Adiciona a Tecla 3ch
Bh =l associa a tecla desejada ao comando 3° canal radio.
ACE Yeh Adiciona a Tecla 4ch
W5 s associa a tecla desejada ao comando 4° canal radio.
Eliminar Lista
EL N BY ATENCAO! Remove completamente todos os transmissores memorizados da memoria do receptor.
Elimina radiocomando individual
ELin i Remove um radiocomando (se clone ou replay estd desativado). Para selecionar o radiocomando a cancelar, escrever a posicdo ou pressionar
uma tecla desse radiocomando que se pretende cancelar (a posicdo é exibida)
d rH Leitura cédigo receptor
CoOCHs Visualiza o cédigo receptor necessario para a clonagem dos transmissores.
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PRSS:

o\

TV anapaitn ponr yia my kivnon. [MPOZOXH! H avixveuon tou
eumodiou Sev eival evepyomoinuévn

K (autoset)
(TS NEPIFPA®'H IHMEIQZEIZ

SErE Evepyomoinon e10660u e€wtepikou start START E

Skr i Evepyoroinon €10680u ecwtepikou start START |

oPEn Evepyomoinon g1665ou OPEN

clS Evepyomoinon el066ou CLOSE

PEd Evepyomoinon €1068ou me(wv PED
EE Evepyomoinon elc68ou TIMER

SkoP Evepyomoinon gl068ou STOP

Phot Evepyomoinon €10660u gwtokuttdpou PHOT

PhoP Evepyoroinon ei0650U QWTOKUTIAPOU KataTto AvolyuaPHOTOP

Phcl Evepyoroinon el0080u uTokuTtdpou KatdtokAeioo PHOT CL

bAr Evepyoroinon €1068ou avixveutr| epmodiwv BAR

bArc Evepyoroinon £10680u akTrig o€ kAgioo BARC

bArc Evepyomoinon £10650v akTric o€ kAgiotpo BARO

Sbc Evepyoroinon el068ou Teppatikol KAEGIATOG Tou potép SWC

Sbo Evepyortoinon €10650u TepuaTikoy avoiypaTog Tou potép SWO

H m\akéta mepIpével va eKTENEDEL Evav TIAPN KOKAO QVOiyMATOG-
Ser KAEIOIATOCXWPIGSIAKOTT A EVSIAESAStOP OTEVAAMOKTHOEL

E)\év{'rsmpvvéscncpw’[cxkurrdpwml/ﬁmpl’)ﬁulcn

TPV TIDOXWPNOETE O€ Lo AN autouatn pubuion (autoset).

ErD1 ATOTUYXi0l TEOT QWTOKUTTAPWY \erou
Erl2 AToTUXi TEOT QVIXVEUTH gumodiwy ?ﬁ;w&ﬁ aviveum gmodiw ki
Er03  |Amotuyia TEOT WTOKUTTAPWY avoiyHaTog Eﬂféﬁim 0‘)’\/‘;‘)"2[51%% ‘P\;:’[})?/KUTTGPWV KavA m pijuion
. . . eNéYETE TN OUVOEDN PWTOKUTTAPWY Kal/fy
ErOM ATIOTUXil TEOT QWTOKUTTAPWY KAEIGIHATOG [t PUBLION TAPARETPWV/AETOUPYIGY
. . . EAéyETe TN OUVSEDN QVIXVEUTWY EPTTOSiwy
ErOB Anotuyia TEOT avixveuTr epmodiwv 8k2 QUM TN DUBLIGN TTADALETOWV/AETOU
- ENéYETE TIG OUVOETEIC OTO HOTEP
Er iH*  |Z@dApa teot hardware mhakétag - NpoPArjpata hardware otnv makéta (ameuBuvBeite
oT0 0£pBIc)
Er3H*  |AvtioTpo@n amd eunésio - Amperostop Eﬁx&:ﬁ lTr.]UcXOV EHTOB1al Kartd ko TN
. . MePIUEVETE VA KPUWOEL TO CUOTNUA
Er4H*  |Oepuikn acgdalela lautouatiouod -
. . . . EAéyETe T 60VOEDN E TATPOCIPETIKA GUOTA AT KA/T)
ErSH*  [Z@dApa emkovwviag e CUCTAPATA £§ ATOOTACEWS 1C TNOKETEC ENEKTAONG LE EIDIaEC GUVBEDEL
E-10 Er1! L i i i AokiudoTe va origeTe Kai va avapete Kat MaAL Ty
E“: ] E: 5 EowTePIKd OQANa ENEyXOU EMTHPNONG GUOTHHOTOG. n)\ake_}'g& Av 1o TpoBAnpa mapapeivel, ameuBuvBeite|
070 0épPIC.
Méovtac Ok emPePfaiwvovtal ol aviXVEUHEVE|
6\ . . . . puBpioeic. H mhakéta Ba ouveyioel va Aertoupyet pe Tiq
£ Zpahpa 0pBOTNTAC Twv MAPAUETPWY KEVTPIKIG HOVASAC|qyiveupves pubpioelc.
(Aertoupyieg kat Mapdauetpor) A Mpénet va eNéyéete Tiq puBuioec ¢ mMakétag
(ITapdueTpol kat AToUpVieg).
MiéCovtac Ok n mhakéta Ba avapxioe va Aerroupyei pe
Er13  |Z@dhpa otic mapapétpoug D-track okaBopiopevo D-track. )
Eivat avaykaia n ektéAeon autoppuBuiong
. " " < - EAéyEte TNV amoppdenon R TNV mapoudia
ErFY ggggg g a yia Bpayukikhwia 1f unepeoptwan eoSou Bpuvukmg)\u?udwv Ger?v e(%gég ugv a Eooudpp, VSafe,
P avuéou@nva.
Xo i Aev E'gllVE autopatn puBuion owotd Adyw mapéuBaong
iy TWV EEWTEPIKWV XEIPIOTNPIWV. EmavahdBeTe Tn dadikacia
Xae Katw Sadpopry otnv eAdxiotn amautoUpevn Stadpopr,
miepimou 50 cm.
H gykatagtaon ivai oAl “ehaoTiki/Suvapikny’. OpovTioTe,
k vatny, OK)\ngVSTE TIPOOBETOVTAC VAV UNXAVIKO AVAOTOAEQ
a3 70 TéAoC Bladpopn KAelgipaToc (Kit kwo, 1100025 10005)

CDEF
[ — {6529 - (17 ] —
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EAAHNIKA

MINAKAZ “A” - MENOY MAPAMETPOI - (PA-AT

Mapapetrpog | min. | max. | Default | Mpocwm. Opilopog Neprypapn
EcR 1 180 40 Xpé‘ﬁgg}ﬁgg&Tg‘]’ XPOVOC QVAOVAC IV TO AUTOHATO KAEIGIO.
EL IDGhE 30 300 90 Xpéﬁ'féﬁgﬁgggg‘[’sﬁmc AIGPKEIN QVARMATOG TOU QWTOE 6TaV 0TV KApTa
[T =17] Xpdvog evepyomoinong
ozt,f;g 1 240 10 e mge %Ec%lgu pa? ]fl Aldpkela evepyormoinong e£660U KavaAoU padIOKUHATWY UE XPOVOSIaKOTTN og SeuTEPONEMTA
i XPOVOSIAKOTTN [s
AmOOTACN TPOCEYYIONG KATA TO AVOLY LA TOU/TWV HOTEP, WG TTOOOOTO TNG CUVOAIKNAG S1adPOUAG.
oPd {5t 7 99 7 Anéotaon mpoaoéyylong [MPOXOXH: Metd 'er¥V Tr;])ononoinon TnYCuﬂGpGpéTPO% ecxpsival anapaiTnT?] Ha n)\r']prr]] 5[069‘(’)}1}#’]“
Slol Katd o dvotypa }(%] ﬁwpic Slakoméc.
POZOXH: "SET" 3
AmOOTACN TTPOOEYYIONG KATA TO KAEIGIO TOU/TWV HOTEP, WG TTOCOCTO TNG CUVOAIKNC S1IadPOUNG.
cid {5t 7 99 7 Anéotaon mpoaoégyylong [MPOXOXH: Metd 'er¥V Trg)ononoinon Tnc}:'rapapérpog Ba gival cu'[cxpcxiTr]Trr]1 Ha n)\ﬁprr]]%lqépgpﬁn
SLol KaTd TO KAEioIHO [%]  |xwpig Slakomég.
Loy FIPOTOXH' "SET" 83 . Siou Se si i
(=13 . ’ . . . . . . .
zgg E ;il:’-__, 1 99 20 Mepikd Gvorypa [%] rArTcogvTr%(;\?] 5?1‘2 2(33 gl\zlg.lypawc WG TTOCOCTO TOU GUVOAIKOU aVOiyHATOG, LETA A6 EVEPYOTIOINGN
Auvapn mou e€aokeital amoé To/ta UANo/a Katd To dvotyua. Eival To mocooté tng mapexopevng
Suvapng, mépa amd ekeivn oU €xel AMOBNKEUTEI KATA TO autoset (Kal TTOU EVNUEPWONKE OTN
OUVEXELD), TPIV TIPOKANEDEL éva ouvayepud epmodiou.
Atva OMov/wy  |H MapdueTpog emAéyeTal autdpata amo To autoset.
oPForck 1 29 75 Kata Ec?ée/owpcx [%]
MPOXOXH: EmnpealeiamevBeiag otn SUvapn kpovong: BefaiwBeite o1t pe TNV EMAEYpEVN TIR
TRPOUVTAL O1 IOXUOVTEC KAVOVIOHOi ac@aleiag (*). Ev avaykn eyKatacTiioTe ouoTipata acpalsiog|
yla Thv ipogtacia and cuveAupn(**).
Auvapn Tou €aoKeiTal amod To/Ta GUANo/a Katd To KAgiopo. Eival to mocootd Tng
mapeXOpEVNG SUVaNNG, TTEPa aTmod €KEivn TTOU €Xel AMOONKEUTE( KATA TO autoset (kat Tou
EVNUEPWONKE OTN CUVEXELQ), TTPIV TIPOKOAEDEL £va ouVaYEPHO epmodiou.
AUval OMou/wy  |H mapduetpog emAéyetal autopata amo To autoset.
ciLSForck 1 29 75 Katd TuonK giowpo [%]
NPOZOXH: Em!ped(ﬂ un'euesia( otn 60vgpn Kpouong: BsBul'weeits 6T e TNV
EMAEYHEVN TIHNA TPOUVTAL Ol IGXVUOVTEG KAVOVIGHOI ad@aleiag (*). EV avaykn eyKataoTioTe]
oucTipara ac@aleiag yia tnv npootagia ané cUveAwpn (**).
Meptoxn ATIEVEPYOTIOLEL TNV AVAYVWON TWV slc{)&wv oV £XouV StapopPwdEi wg pwToKUTTAPO,
Phaot.d (5. 0 50 0 QMEVEPYOTIOINONG  |KOVTA GTOV TEPRATIKG S1ak6TITN KAEIGIpATOG,
SPRcE PWTOKUTIAPWV KATA TO (0= Kapia amevepyonoinon
KAgioWo 50= péyloTn anevepyonoinon
0 Power Down ANENEPTO, 8nA. n mapoxn peupatog ota eaptriuata (akpodékteg 50-
PEALE 0 1 1 Evepyoroinon Power 51) umapxel mavta. (BAéme Eik. M)
Y Down 1 Power Down ENEPTO, 8nAadr n mapoxr pevpatog ota e§aptnpata (akpodékteg 50-
51) amevepyormoleital dTav n MUAN €ival otapatnuévn. (BAéme Eik. M)
MocooT6 NG us’v&omc TOXUTNTOG TIou TPEMEL va sm'Tsuxesi Karc’; T0 dvotypa' and to/1a uoyép.
oP SPEEd 25 99 99 Taxutnta a[\é/o]ivuaroc EIP%ZOXH: Ms"raatnv Tporonoinon Tng mapapétpou Ba sival amapaitnT wa mAfpen
o 1adpopn xwpic Stakomég.
[IPOZOXH: "SET"
M0c00TO TNG PEYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TTPEMEL va MTEVXOEl KATA TO KAEOIO amnd To/Ta UoTEP,
cl SPEEd 25 99 45 Tayxotnta K{\él]cipmoq zI'SIP%}ZOXI_-I: ME'T('ISTI]V 'rgononoinon ¢ mapapétrpov Ba eival amapaitntn pia mAReEn
o 1adpopr Xwpic Stakoméc.
NMPOTOXH: pe 1o "SET" otnv 086vn n avixveuon tou eumodiou Sev sival evepyomomnuévn.
MpoypappaTiopog
MR InkE- 0 250 0 apt p(y@s)l;lvav Lcl>p[ou Emtpénel Tn pubuion evog aplBpol Kiviioewv mdvw amd Tov omoio emMonpaiveTal n avaykn
nAncE %Jsvggleggsncﬁ ouvtripnong otnv £€060 AUX mou éxel StapopewBei wg Zuvtripnon i ®apog kat Zuvtrpnon.

(*) ZTnv Evpwmnaikn ‘Evwon epappoote to mpoétumo EN12453 yia ta 6pta tTng SUvapng kat to EN12445 yia tn pébodo pétpnong.
(**) Ot SUVAMELG KPOUONG MITOPOUV VA HEIWOOUV E TN XPRON TTAPAHOPPUWOTHWV AKPWV.

NMINAKAZ “B”- MENOY AEITOYPFIEX - (Lol ic)

. o De- INHEWOTE .
Merroupyia Oplopog fault ﬂ;‘:l.,em on Emloyég
Xpévog 0 Nertoupyia amevepyormolnpévn
tch AuTOpaTOU 0
KAewoiparog 1 EvepYOTIOLEl TO AUTOUATO KAEICIUO
o1sices s bei e s kivnon Bripa-Bripa
1 eicobol TTou €xouv SlapopPwBei wg Start
0 E, Start |, Ped Aertoupyouv pe tn Stadikacia 3 BHMATA | 4 BHMATA
4 BnuaTwv.

SEEP-BY-SEEP | L Brudrov. KAEI2 TH ANOITMA | —ANOITMA
- Kivnon fripa pripa 0 SE KAEIZIMO STOPS
NouwENnk ANOITH

Ot gicodot Tou €xouv Slapopwdei wg Start KAEIZIMO KAEIZIMO
1 E Start |, P_Igd AEITOUPYOUV e TN 61%6«90[(1 3 SE ANOITMA STOP+TCA | STOP +TCA
NUATWV. To ofpa Katd Tn @aon KAEIGipaTog
AVTIOTpEQEL TV Kivnon, METAANOSTOP | ANOI'MA [ ANOITMA
Sl Mow Kivnon oo téhog 0 0 Moyikr pn evepyn
H 1adpopung 1 Evepyorolei TNV avTIoTPO®H Kivnon 6Tav oTAUATAE 0TO TENOG S1a8popAG
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EAAHNIKA

Aeitovpyia

Opiopog

De-
fault

INHEWOTE
™ PUOuIoN

Emloyég

PrE-RLAAT

MNposgidonoinon

0

O @Apo¢ avafel TAUTOXPOVA HE TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.

1

O @dpo¢ avdfel mepimou 3 SeuTEPOAENTA TIPIV TNV EKKIVNON TOU/TWV POTEP.

hold-Eo-rin

MNapovoia atépov

0

Aeltoupyia pe orjpata.

NetTouy gicx ue Atopo Mapdv.
H e;oog ¢ 61 Qrapoppwverat wg OPEN UP.
H €icod0o¢ 62 laﬁop$wveml w¢ CLOSE UP.

H kivnon ouveyiletal 660 Siatnpeital n migon ota pmoutév OPEN UP ry CLOSE UP

MPOXOXH: ot acgpaleieg Sev eival evepyég. safety devices are not enabled.

Aerroupyia Atopo Mapov Emergency. Asitoupyia ouviBwg pe orjuara, . i

Av n MAakéTa Sev MTePATEL TOV EAEYXO TWV ACPANEIDV (QWTOKUTTAPO A aVIXVEUTHG Eumodiwy, Er0x) yia 3
ngaéfgss\ésﬁ gop&c, evepyoroleital n Aertoupyia pe Atopo Mapdv yia 1 AemTo agpouv aproeTe ta umoutov OPEN
H gicodog 61 Slapopcpubvaml wg OPEN UP.

H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP

MPOXOXH: pe Atopo Mapov Emergency ot ac@aleieg Sev givat evepyég.

Aertoupyia pe mapoucia avBpwITou KATd To KAEIOIUO.
H gicodo¢ 61 Slapopewvetat wg OPEN UP (ANOIXTO).
H gicobo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP (KAEIZTO).
O KUKAOG QVOiyHOTOG TTPAYHOTOTIOLEITAL AUTOUATA, O KUKAOG KAELGIHATOG ouveyiletal doo Siatnpeital n mieon oto

koyuri eNéyxou (CLOSE).
A MPOZOXH: Sev gival evepyomoinuéVeEC ol ATPANELEG KATA TN SIAPKELD AVOiYMATOG,.

bl oPEn

KAgidwpa
ONHATWV KATA TO
avotypa

o

To orjpa Twv £1068wv Tou €xouv SlapopewBei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd to avotypa.

To orjpa Twv £1068wv mmou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd To dvotyua.

SRFE |

Awapéppwon
™g e10080v
aoq)a)\a;:lf SAFE 1.

Eicodoc Siapoppwpévn we Phot, pwtokuttapo.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot test, wtokUTTapo eNeypévo.

Eicodo¢ Siapoppwpévn we Phot op, uToKUTTapO evepyoroinpévo Pdvo Katd To avoltypa.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot op test, @wToKUTTApo EAEYHEVO KAl EVEPYOTTOINHUEVO HOVO KATA TO dvolyua.

SAFE 2

Awapdéppwon
™G 16080V
aa(pa)\si;lsc SAFE 2.

Eicodo¢ Siapoppwpévn we Phot cl, pwToKUTTOPO EVEPYOTTOINUEVO MOVO KATA TO KAEIGIUO.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot cl test, pwtoKOTTaPO ENEYUEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA TO KAEICIHO.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we Bar, avixveuTrig umodiwv.

Eicobo¢ Siapoppwuévn wg Bar, eEAeyuévog avixveuTrg epmodiwv.

Eicodoc¢ Siapoppwpévn we Bar 8k2. (Amevepyomoinpévn o€ SAFE 2).

O |®([N|oo|nn|dh|lwWwIN|[=|O

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Bar OP, avixveutri¢ eumodiwv e avTIOTPO®I) EVEPYOTIOINUEVOG LOVO KATA TO
Avolyua. Katd to koo mpokalei stop Tng kivnong.

_
o

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Bar OP TEST, EAeyUEVOC aVIXVEUTHG EUTTOS{WV LE AVTIOTPOPH EVEPYOTIOINUEVOG HOVO
Katd 1o dvolyua. Katd 1o kAeioiuo mpokalei stop Tng kivhong.

Eicoboc¢ Siapoppwuévn we Bar OP 8k2, avixveuTng eumodiwv Ye avTIoTPO@r) EVEQYOTIOINUEVOG HOVO KATA TO
avolypa. Katd 1o kAeiowo mpokalei stop tng kivhong. (Amevepyomoinpévn os SAFE 2).

Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar CL, avixveuTig UModiwv e avTIoTPO®Pr| EVEPYOTIOINHEVOG UOVO KATA TO
KAgioo. Katd 1o dvotyua mpokalei stop Tng kivnong.

Eicoboc¢ Siapoppwuévn wg Bar CL TEST, eEAeyuévog aviXVEUTHG EUTOSIWV LE AVTIOTPOP) EVEQYOTIOINUEVOC HOVO
Katd 1o KAEioo. Katd to dvolyua mpokaAei stop Tng kivnong.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar CL 8k2, avixveuTrig eUmodiwv pe avTIOTPOr| EVEPYOTTOINHEVOG LOVO KATA TO
KAeiowo. Katd 1o dvolyua mpokalei stop Tng kivnong. (Amevepyomoinpévn o SAFE 2).

Agv xpnolpormoleitat

EicoSo¢ Stapoppwuévn we STOP 8k2. (Amevepyomoinuévn o SAFE 2).

Awapépewon Tng
£16060V Grjparog

61

Eicodoc Siapoppwpévn we Start E.

Eicodoc¢ Siapopewpévn wg Start 1.

Eicodoc¢ Siapoppwuévn we Open.

Eicodo¢ Siapoppwpévn we Close.

Awapépewon g
swo&olté (;r’]ucrroq

62

Eicodoc Siapoppwuévn we Ped.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Timer.

Eicobo¢ Stapoppwuévn we Timer Mewv.

Aapoppwo
€VTOARG 1?|gavr<l:l)u
PUSIOKUHATWV

>Aua padiokupdtwy Siapop@uwpévo wg START E.

Sriua padiokupdtwy Slapop@wuévo wg Start I.

Aua padiokupdtwy Slapopewuévo we Open.

cch

Awapoppwo
avtohﬁqg KuV‘t“.l)\l
PASIOKUpATWV

Irpa padokupdtwy Slapopewpévo wg Close

>npa padokupdtwy Siapopewpévo wg Ped

Y Aua padiokupdtwy Stlapopewuévo we STOP

Jch

Alapoppwo
EVTOANG 3?I§avr(l:l)\l
PUSIOKUHATWV

Agv xpnaolporoleitat

Agv xpnolporoleitat

Agv xpnolorolsitat

Hech

Awapoppwo
€VTOANG 4?|gavr(l1hl
PASIOKUHATWV

Zrpa padlokupdTWY SIapopEWHEVO wg AUX3**

YAua padiokuudtwy Slapopewuévo we EXPO1**

Srua padokupdtwy Slapop@wuévo wg EXPO2**

Padioxelplotplo Stapopewpévo wg MAAOONIEPA

RUH 3

Awapdéppwon Tng
€§660u AUX 3.
26-27

‘E€od0¢ Stapoppwpévn wg Movootadég Kavah Padiokupdtwv.

'E€060¢ Stapoppwuévn we SCA, Auxvia Avolxtrig Néptag.

'E€ob0¢ Srapopowpévn we onpa Eowtepikdg Qwtiopdc.

Agv xpnolomoleitat

Aev xpnolormoleitat

‘E€0d0¢ Srapoppwpévn wg cuvayeppog (EIK. A,necial)A ZTnv autépatn Aettoupyia o T4 Tou amobnkevpévou otn
UVAUIN TTOUTOU YiVETALl EVEQPYOTIOINTAC/ATTEVEQYOTTOINTIG TOU CUVAYEPUOU.

Agv xpnoomoleitat

Agv xpnolomoleitat

Agv xpnoormoleitat

'E€ob0¢ Slapopewpévn we Yuvtpnon

SloeNjo| v [Awv] = (o T 12180 No v s win|=lofo (v [swn(= (o

Agv xpnaolpomoleitat

11 Agv xpnaolporoleitat

12 Agv xpnolomoleitat

13 ‘E€od0¢ Siapopewpévn we KataoTaon mMUANG KAEIOTH

14 ‘E€od0¢ Stapopewpévn we Alotabég Kavaht Padiokupdtwv

15 'E€ob0¢ Sapopowuévn we Kavait Padiokupdtwy e Xpovodiakomtn
16 E€obo¢ Siauoppwuévn we kardotaon TOANC KAEIOTH
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EAAHNIKA

Aeirtovpyia

OpIopo¢g

De-
fault

INHEWOTE
™ PUOuIon

Emloyég

F IHEd codEt

I1a0epdg Kwdikog

0

0 6¢Ktng givat SlapopPwUEVOG yla AerToupyia e KUNOUEVO KwSIKO (rolling-code).
Agv yivovtal amodektoi ot KAwvol pe ZTabepd KwdIKO.

0 8éktng ival SlapopPwévog yia Aeltoupyia pe oTabePO KWSIKO.
lvovtal amodektoi ot K\wvol pe Ztafepd KwSIKO.

ProkEct lon
LELEL

PUOuion tov
emmnédov
npootaciag

A - Agv anaiteital 0 KwdIKEG MPdoRaong yia tnv mpooBacn oTa Pevol TPOYPAUMATIOHOU
B-_Evepyomoiei Tn)\\/ amoBAKEVUON TWV MMOUTTWV MECW PASIOKUUATWY.

H )\alrougyia EKTEAEITAL KOVTA GTOV TTIVAKA XEIPIOHOU Kal SV amaITEl Tq_v npdoPaon:

- Méote S1080XIKA TO KPUPS UITOUTOV Kal TO KAVOVIKS pmrouTtov (T1-T2-T3-T4) evog idn amobnkeupévou
mopmnoL o€ )\snougvia OTAVTAP PECW TOU MEVOU PASIOEMIKOIVWVIA.

- nlééli:l'E £VTOG 10 OEUT. TO KPUPO UITOUTOV KAl TO KAVOVIKO UrmouTtdv (T1-T2-T3-T4) evég mopmol mpog
amoBrikeuon.

O 8¢KTn¢ S1akoTTEL TN AEITOUPYia IPOYPAUUATIOUOU WeTd and 10 Seut. EVTdg Tou xpovou autol umopeite va
TIPOYPAMUATIOETE KAl VEOUG TTOUITOUG EMAVOAAUBAVOVTAG TO TTPONYOUHEVO CNUEIO.

C - Evepyorolei TRy autdpatn eloaywyr) HEOW PASIOKUUATWY TWV KAWVWV.

EmTpémel 6Toug KAWVOUG TTou €xouv dnUloupynOei pEow TTPOYPAUMATIOTH YEVIKAG XPHONG Kal 0Td
npogpappancys’va Replay va mpooteBouv oTn pvrun tou §¢KTn.

D - EvepYyOTIOLEl TNV QUTOHATN ElCAywYr) HEow padlokuudTwy Twv replay.

Emtpénel ota mpoypappatiopéva Replay va mpooteBouv otn pvrAun tou éktn.

E - Eivau Suvatod va aAAagETe TIG TapapéTPoug TN MAakéTag péow Siktvou U-link

A - Antartgital o KwSIKOG TPOCaonc yia Ty npc]’)czsgzon OTA PEVOU TIPOYPAUMUATIOHOU.

0 mpokaBoplopévog Kwdikdg MpdoPBacnc gival } )
MNapapévouv apetdBAnTeg, oe oxéon pe T Aettoupyia 0, ot AettoupyiegB-C-D - E

A - Anarteital 0 KwdIkdg mpoéoBacng yia tnv mpocacn oTa Pevou TIPOYPAUUATIOHOU.
O mpokaBoptopévog Kwdikde mpdopaong gival 1234.

B - AmevepyomoLEi TNV ATTOBNKELOT TWV MTOUTWY HECW PASIOKUUATWV.

C - ATIEVEQYOTTOLE] TNV AUTOUATN EICOAYWYH HECW PASIOKUMATWY TWV KAWVWV.
Mapapévouv ausrdaquaq, o€ oxéon Ue Tn Aettoupyia 0, ol Aertoupyieg D - E

A - Antartgital o KwSIKOG TPOGCACNC Yia TNV TPOGACN OTA MEVOU TIPOYPAUUATIOUOU.
O npokaBoplopévog Kwdikdg mpdoPacng gival 1234. )

B - Amevepyormolei TNV anmoBRKEVON TwV TOUMWY HEGW PASIOKUHATWY.

D - Aneyepyorolei TNV auTOUATN EI0aywyH HECW PASIOKUUATWY TwV Re&)lag.
MNapapévouv apuetdBANTEC, o€ oxéon pe Tn Aertoupyia 0, ot Aertoupyieg C -

A - Anarteitat 0 KwdIkdG mpoéopacng yia tnv mpocacn oTa HeEVOU TIPOYPAUUATICHOU.

O mpokaBoptopévog Kwdikde mpdopaong gival 1234.

B - AmevepyoTTOLEl TNV ATTOBNKELCT TWV TTOUTTWV HECW PASIOKUUATWV.

C - AmievepyOTIOLEl TNV QUTOUATN E10AYWYH HEOW PASIOKUMATWY TWV KAWVWV.

D - Anevepyomolei TNV auTOPATN loaywyn Héow padlokupdtwy Twv Replay.

E - Amevepyomoleital n SuvatdTnTa TPOTOToINOoNG TWV n(:'l)p(glé'rpwv ™G MAakEéTag péow Siktvou U-link

Ot rrol&moi anmobnkevovTal Hovo péow Tou eldikou pevol Padlogmkowwvia.

THMANTIKO: To upn)o eninedo aopaleiag eumodilel Tnv mpdofacn TO00 Twv AvEMBUUNTWY KAWVWY 600 Kal
TWV EVOEXOUEVWVY PASIOTTAPEUBOAWV.

Zelplakn
Aertoupyia.
(Npoadiopilel mwg
SlapopuwveTtal
n MAaKETa O€ pia
ouvdean Siktoou BFT.)

SLAVE standard: n mhakéta 8éxetal kat oTéAvel oripata/Sidyvwon/KA.

MASTER standard: n mhakéta oté\vel orjpata evepyomnoinong (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) o€ AMeg
TINGIKETEG,

RddrESS

AgvBuvon

MNpoaodiopilel tn SievBuvon amé 0 £wg 119 TnG MAAKETAG O ia oUVSEoN ToTKoU SikTUou BFT.
(BAéme mapdypago MPOAIPETIKEZ MONAAES U-LINK)

oPrEuErSohSt

AvacTtpopn
€UMOSI0 0TO
davotypa

o

MeTd Tov evTomopo evog eumodiou, Katd To KAEIOIUO, N Kivnon avTIoTPEPETaL Yia 2 SEUT.
MeTd Tov evtomopo evog eumodiou, katd To dvotypa SIaKOTTETAL N Kivnon Kal 0 QUTOUATIOHOG MITAOKAPEL..

META ToV EVTOTIOMO EVOG EUMOBIOU, EITE KATA TO KAEIOIO EiTE KATA TO Avolya, N Kivnon avTIoTPEPETaL yia 2 SeUT.

brkS

BRTS

Tumikn Aettoupyia pe omaoTég mopteg (Fevika Avae. Eik. 1 kat 2)

Aertoupyia pe ykapaldmopTteg GUVAPUONOYNUEVEG LE To aecoudp BRTS (levikd Avag. Eik. 3)

EHP L1

Awapépewon Tng
€10680v EXPI1
oTnV MAaKEéTa

enékraong
£1008wv/ €§68wv

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orua Start E.

Eicodo¢ Slapopewuévn we onpa Start 1.

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orfjpa Open.

Eicodo¢ Siapopewuévn we onpa Close.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we onua Ped.

Eicodo¢ Slapopewuévn we ofpa Timer.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we orpa Timer Nefwv.

Eicodo¢ Slapoppwuévn wg ac@alela Phot, pwtokuttapo.

EicoSo¢ Siapoppwpévn wg ac@alela Phot op, pwTtokUTTapo gvepyomoinuévo pdvo Katd To avotyua.

O | o(N[oao|ln|bh|lw|NM|I=lOf=|O]—-

Eicodo¢ Slapoppwpévn wg ac@alela Phot cl, pwTtoKUTTApO eVEPYOTTOINUEVO HOVO KATA TO KAEIOIUO.

_
o

EicoSo¢ Siapoppwuévn wg ac@aleia Bar, avixveuTrig umodiwv.

-
-

Eicodo¢ Stapoppwpévn wg aopdleia Bar OP, avixveuTrig EPMoSiwy e QVTIOTPOPH| EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA
TO Avolyua, KaTtd To KAEIOIO TIPOKAAE( stop TNG Kivnong.

12

EicoSo¢ Siapoppwpévn wg ac@aleia Bar CL, avixveuTtrig Eumodiwv e avTIoTPOPN) EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA
TO KAEIOI[O, KATA TO AVOLyHa TIPOKAAE( stop TN Kivnong.

13

Eicodo¢ Slapoppwpévn wg acdaleia Phot test, gwToKUTTapo eAeypévo.

14

Eicodo¢ Siapopewuévn wgao@aleia Phot op test, @wToKOTTapo EAEYUEVO KAl EVEPYOTIOINHEVO MOVO KATA TO Gvolyua.

15

EicodogSiapoppwpévn wgaopdAela Phot cltest, wtokUTTapo EAeYHEVO KALEVEPYOTTOINHEVO HOVO KATATO KAEIOIHO.

16

EicoSo¢ Slapoppwpévn wg ac@alela Bar, avixveuTtrig eumodiwv eAeypévoc.

EicoSo¢Siapoppwuévn wgaopdleia Bar OP test, avixveuTrigeUmoSiwy ENEYUEVOG LUE AVTIOTPOPI) EVEPYOTIOINUEVOG
UdVO KATA TO AVOLYHa, KATA TO KAEIOIMO TIPOKAAE( stop Tng Kivnong.

18

EicoSo¢Siapop@wpuévn wgacedaleiaBar CLtest, avixveutrig eUMOSiwy EAEYUEVOG UE AVTIOTPOPT) EVEPYOTTOINUEVOG
UOVO KATd TO KAEIOIUO, KATA TO Avolypa TIPOKOAE( stop TG Kivnong.

EHP I2

Awapdpepwon tng
€10080v EXPI2
oTnV MAaKEéTa

enéKraong
£10608wv/ §66wv

EicoSo¢ Siapoppwpévn we onpa Start E.

Eicodo¢ Slapoppwuévn we onpa Start 1.

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orfjpa Open.

Eicodo¢ Siapopewuévn we ofpa Close.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we onua Ped.

Eicodo¢ Slapopewuévn we ofpa Timer.

a|ln|dhlwIN|(=|O

Eicodo¢ Siapoppwuévn we ofpa Timer Nefwv.
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EAAHNIKA

. n De- | Inpewote .
Metovpyia Oplopog fault | ™ poBuon Emoyég
0 'E€0d0¢ Slapoppwpévn wg MovooTtabég Kavah Padiokupdtwy
1 ‘E€o60¢ Srapopewuévn wg SCA, Auxvia Avoixtrig Ndptac.
AWHGP(PWUH me 2 'E€080¢ Slapoppwuévn we onpa Eowtepikdg OwTIopodg.
££660u EXPO2 -
oV NAakéta 3 Agv xpnolporoleitat
EHPo | : 13 :
EMEKTAONC 4 Agv xpnoluomoleitat
£1008wv/ €§06wv -
4-5 5 Agv xpnolporoleitat
6 Agv xpnotyormoleitat
7 Agv xpnolporoleital
8 Agv xpnotgormoleitat
9 ‘E€060¢ Slapoppwuévn we ZuvTtipnon.
Alapépeuon me 10 Agv xpnotyormoleitat
£§odou EXPO2 11 Agv xpnotpomolgitat
otnv makéra .
EHPaZ enéxraonc 16 12 Aev ypnolponolgitat
€1008wv/ e§66wv 13 ‘E€050¢ Srapop@wpévn we KataoTtaon mMUANG KAELOTH
67 14 'E€0d0¢ Slapoppwuévn we Alotabég Kavaht Padiokupdtwy
15 ‘E€ob0¢ Stapopewuévn we Kavaht Padlokupdtwy pe Xpovodiakontn
16 'E€0d0¢ Slapoppwpévn we Katdotaon MUANG AVOLKTH

(**) Evepyn} povov gav n £é€odog sivat Siapoppwuévn wg Movootadéc Kavah Padiokupdatwy, Ecwtepikog PwTtiopog, Pwtiopdc Zwvng, Pwrtiopdg Khipakootaciov, Aiotadég
Kavaht Padiokvpdatwv | Kavait Padtokupdtwy pe XpovoSiakomnTtn.

Awapépewon Twv e§65wv AUX

Aertoupyia Aux= 0 “-EEo60¢ MONOZTAGOYZ KANAAIOY PAAIOKYMATQN.
H enma@n mapapével KAELOTN yla 1s PE TNV EVEPYOTIOINON KAVOAOU paSIOKUUATWV.

Aertoupyia Aux= 1 -'E§o8og AYXNIAZ ANOIXTHZ IMOPTAX SCA.
H gma@n mapapével KAEIOTH KATA TO AVOLYUA Kal LE TO GUANO aVOIKTO, SIAAEITOUCA KATA TO KAEIOIUO, AVOIKTH LE TO QUANO KAELOTO.

Aertoupyia Aux= 2 - E§oog orjuarog EXQTEPIKOY OQTIZMO'Y.
H ena@n mapapével KAELoT yia 90 SeuT. JETA TRV TENEVTAIA Kivnon.

Aettoupyia Aux= 3 - Agv AlatiBeTat

Aertoupyia Aux= 4 - Aev AlatiBetal

Nertoupyia Aux= 5 - E€od0o¢ Siaxeipiong ouvayeppo ykapad (Eik. special)

Nertoupyia Aux= 6 - Aev AlatiBetal

Aertoupyia Aux= 7 -Aev AlatiBetal

Aettoupyia Aux= 8 -Agv AlatiBetat

Aertoupyia Aux= 9 - E§0b0¢ TYNTHPHIH. i . ) . i . ) i
H emag@n mapapével KAEIOTH 6Tav QTACEL 0TNV TIUHA TTOU £Xel pUBUIOTE( 0TNV MTAPAUETPO SUVTAPNON, EMONUAvVOVTAG TRV AvAyKn CLVTRPNONG.

Aertoupyia Aux= 10 - Aev AlotiBetat

Aetrtoupyia Aux= 11 - Aev AlatiBetat

Aertoupyia Aux= 12 - Aev AlotiBetal

Nertoupyia AUX = 13 - E§oSo¢ KATAZTAZH MOPTAZ.
H emagn mapapével KAeoTr Tav n mépTa €ival KAEOTH

Aertoupyia AUX = 14 - E€oS0¢ AIZTAGEZ KANAAI PAAIOKYMATON
H ema@n aA\alel Kataotaon (avolXTr-KAELOTH) HE TNV EVEPYOTTOINON TOu KavaAlol padloKupdTwy

Nertoupyia AUX = 15 - E€o50g KANAAI PAAIOKYMATQN ME XPONOAIAKOMTH
H emagn mapapével KAEIOT yia mpoypappati{OUEVO XpAVo UE TNV EVEPYOTIOINGN Tou KavaAlol padloKupdtwy (xpdvog e£650u)
Edv Katd Tn S1dpKela auTou Tou XpOvou TaTtnOEi TAAL TO UTTOUTOV, N UETPNON TOU XPOVOU EEKIVAEL TTANL a6 TRV apXh.

Noyikr) Aux=16 - E€08o¢ KATAZTATZH ANOIXTHZ MYAHZ.
H ema@n mapapével KAEoTr 6Tav n mOAN €ival avolyth.

Alap6p@won TV 1068wV EVIOARG

Aettoupyia IC= 0 - Eicodoc Stapopewuévn wg Start E. Asrtoupyia oUpewva pe T Stadikacia SEEP-bY-SEEP NlouElink. ESwTepIko Start yia Tn Slaxeipion @avapiov.

Agttoupyia IC= 1 - Eicodoc Slapopewuévn wg Start |. Asitoupyia obpewva pe T Stadikacia SEEP-bY-SEEP NlauElink. Eowtepiko Start yia Tn Slaysipion @avapiov.

Aerroupyia IC= 2 - EicoSo¢ Slapop@wpévn we Open.
H evToAn ekTelei éva Avolypa. Av n €i0080¢ TOPAUEIVEL KAELOTH, TA UANA TTOPAPEVOUV QVOLXTA PEXPL TO AVOlyHa TNG EMAPNG. ME avolyTr EMA®r, 0 AUTOPATIONAG KAEIVEL LETA TO XPOVO
tca, av éxel evepyomoinOei.

Aslrougyia IC=3 - Eicodog Stapoppwpévn wg Close.
H evToAn eKTeAE( éva KAgiOIO.

Aertoupyia IC= 4 - Eioodog Siapopewpévn wg Ped.
H evtoAr) eKTeAel £va PePIkS Avotypa eliv. Aertoupyia oUppwva e T Stadikacia SEEP-bY-SEEP MouElink

Aertoupyia IC= 5 - EicoSo¢ Slapoppwpévn we Timer. | i i o L
Aettoupyia mapopola pe TNV open aANG To KAEIOIPO givatl §a0QANIOUEVO akOUa Kal JETA ammd Slakomh peUpaTog.

/\EITOURYiG IC= 6 - Eicobo¢ Siapopewpévn we Timer Ped.

H evToAN eKTeNE( éva PEPIKO dvotyga meWv. Av n €i0060¢ Tapapeivel KAEIOTH, TO GUANO TTAPAPEVEL QVOIKTO HEXPL TO dvolyua TnG an(gr’]c. Av n €i0080¢ TapapEVEL KAEIOTH Kal
svspgonome’si uta evtoAn Start E, Start | | Open ekteheitat pia mifjpeng Kivnon yia va amokatacTtadei oTn cuvéxeia oe dvolypa mewv. To KAgioIpo gival e£a0@aNOUEVO aKOUA Kat METE
Q710 OLOKOTTH PEVHATOG.

Alapéppwon Twv 1008wV ac@paleiag

Nertoupyia SAFE= 0 - Eicodog Siapopewpévn wg Phot, pwtokittapo Sev emainBevovtal (*)

Emtpénel Tn ovvSeon Twv cUCTNHATWY TTOU dev SIABETOUV CUUMANPWHATIKY EMAPH EAEYXOU. L€ TTEPIMTWON OKIAONE TA WTOKUTTAPA TTAPAPEVOLY EVEPYA TOGO KATA TO AVOLyHd OGO
Kal KATA TO KAEIOIHO. H okiaon Tou @uToKUTTAPOoU KATA To KAEIOIUO, QVTICTPEPEL TNV Kivnon HOVOo PETA TNV ameA\euBépwon Tou @WToKUTTapou. Eav Sev xpnotpomnoleital agproTe 1o
BpaxukukAwTripa otn Béon Tou.

Aertoupyia SAFE= 1 - Eicodog Siapop@wpévn wg Phot test, eAeypévo @wtoKUTTapo
Evepyomolei Tov éAeyX0 TwV QWTOKUTIAPWV 0NV ApXH TG KivnoNng. Z€ MEPIMTWON OKIaoNg T @WTOK)TTAPA MTAPAUEVOUV EVEPYA TOCO KATA TO AVOLyUa 600 Kal Katd To KAgioipo. H
OKi0ON TOU QWTOKUTTOPOU KATA TO KAEIGIUO, AVTIOTPEPEL TNV KIVNON HOVO PETA TNV ATEAEUOEPWOT TOU QWTOKUTTAPOU.

Aertoupyia SAFE= 2 - EicoSo¢ Slapop@wuévn we Phot op, pwtokUTTapo evepyomomnuévo udvo katd 1o dvotyua dev enainBevovral (*)
EMTpEnel T 6UVOECN TWV GUOTNUATWY TIOU Oev SIABETOLY GUUITANPWUATIKN ENAQH EAEYXOU. X€ TIEQIMTWON OKIAOTG SIAKOTITEL TN AEITOUPYIQ TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEISIWO.
Kata tn @don avoiypatog UITAOKAPEL TRV Kivnon yia T SIdpKELa oKiaong ToU TOKUTTAPOU. EGv Sev xpnolpomoleital agrjoTe To BpaxUKUKAWTApa otn Béon Tou.

Nertoupyia SAFE= 3 - Eicodog Siapop@wpuévn wg Phot op test, wToKUTTaPO EAEYUEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO UOVO KATA TO AVOLYHA
Evepyorolei Tov ENeyX0 TWV QWTOKUTTAPWY GTNV apxr TNE Kivnong. & Mepintwan okiaong SIaKOMTEL TN AEITOUPYIa TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIOIUO. Katd tn ¢don avoiypatog
UIMAOKAPEL TNV Kivnon yia T SIApKELa OKiaong TOU QWTOKUTTAPOU.

Aerroupyia SAFE= 4 - Eicodoc Siapop@wuévn wg Phot cl, pwToKUTTapo evepyomoinuévo pévo Katd To KAgioipo Sev emaAnBevovtal (*)

Emtpénel ) o0vOECN TWV CUCTNUATWY TIOL Oev SIABETOLY CUUTANPWUATIKA EMaPR EAEYXOU. Y€ TEPIMTWON OKiaong SIAKOMTEL TN AEITOUPYIA TOU GWTOKUTTAPOU KATd TO Avolyda. Te
Ao KAEIGILATOC QVTIOTPEPEL AUEOWE TNV Kivnon. Eav Sev xpnolpomnoleital aproTe To gpaquUK)\wTﬁpG otn Béon Tou.
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EAAHNIKA

Awapoépewon Twv e§65wv AUX

Nertoupyia SAFE= 5 - Eicodog Siapop@wpévn wg Phot cl test, @wToKUTTapo EAEYPEVO Kal EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO KAEICIUO
Evepyomolei ToV EAeyX0 TWV GWTOKUTTAPWY OTNV apxr TNG Kivnong. & MePIMTwan okiaong SIaKOTTEL T AEITOUPYIa TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO dvolyua. Z€ GAcn KAEICIHATOG
AVTIOTPEPEL APEOWG TNV Kivnon.

Aettoupyia SAFE= 6 - Aev AlotiBetal

Nertoupyia SAFE= 7 - Eicodog Siapoppwpévn wg Bar, ENeypévog avixveuTtrig EUmodiwv.
Evepyomolei Tov EAEyXO TWV AVIXVEUTWV eumodiwv otnv apxn TnG kivnong. H evtoAr] avtiotpé@el Tnv Kivnon yia 2 Seut.

/\ElTOUgYiG SAFE= 8 - Eico60¢ Slapoppwuévn wg Bar 8k2 . Eicodog yia wuikoé dkpo 8K2.
H evToAn avTioTpé@el Ty Kivnon yia 2 Seut.

Aertoupyia SAFE=9 EicoSo¢ Stapoppwpévn we Bar op, Evepyomoinpévog avixveuTig EUMOSiwy PUE QVTIOTPOPH HOVO KATA TO AVOIYUa, EQV EVEPYOTTOINBEL KATA TO KAEIOIUO TIPOKAAEL TV
AKIVNTOTI0INGT TOU AUTOHATOU UNxaviopou (STOP) .

Emtpémel Tn ouvdeon Twv cuoThpatwy mou dev Slabétouv oupn)\rg)wpanm enagn eAéyxou. H eméupaon og pdon avoiyguroc TIPOKOAE( TNV AVTIOTPO®H TNG Kivnong yla 2 Seut., n
eméPPaon o€ QAaon KAEIGipaTog MPOKaAEi TV akivntomoinon. Edv 0gv xpnoipomoleital a@rioTe To BPayUKUKAwTHpa otn Béon Tou.

Aertoupyia SAFE=10 Eicodog diapoppwpévn we Bar op test, svspyorroanJévoc ENEYMEVOC AVIXVEVUTHG EUTTOS{WV E AVTIOTPOPH HOVO KATA TO Avolypa, av evepyoroinBei Katd To
KAEIOIO TTPOKAAE[ TNV AKIVNTOTIOING) TOU AUTOUATOU PnXaviopou (STOP).

Evepyomolei Tov EAeyX0 TwV aviXVEUTWV eumodiwv otnv apxn ThG kivnong. H eméufaocn og @don avolyuatog mpoKaAEl TRV avTioTpo®r TNE Kivnong yla 2 Seut,, n eméupacn o€ gdaon
KAELO{POTOG TIPOKAAEL TNV aKivnTomoinon.

Aertoupyia SAFE=11 Eicoo¢ Slapop@wuévn we Bar 8k2 op, evepyomoinuévog avixveutic 8k2 pe avtioTpo@n uévo Katd To dvotyua, edv evepyomoinBei katd To KAEIoIO TTpoKaNei Tnv
AKIVITOTIOINGN TOU QUTOHATOU UNXAVICHOU. . ) ) ) ) ) )
H enépPBaon o€ @daon avoiypatog TPOoKaAEl TNV avTioTpo®r TNG Kivnong yia 2 Seut., n emépfaon oe pAon KAEIGIHATOG TPOKAAEL TNV aKlvntomoinon.

Aerroupyia SAFE=12 Eigodoc Slapop@wuévn wg Bar cl, evepyomoinpévog avixveutig pmodiwv pe avTioTPo@r HOVo KaTd To KAEIOILO, dv evepyomoinBei Katd To dvolypa MPoKaAel TNy
QKIVNTOTI0INGT) TOU AUTOUATOU MNXaVIGHoU (STOP) X L, i ) i ., ) .

Entpénel Tn ouVOESN TWV CUCTNUATWY TIOL Gev S1aBETOLY GuUMANPWUATIKA ema@r EAéyxou. H eméuBacn o€ @aon KAEIGIUATOG IPOKAAEL TNV avTIGTPOPH TNG Kivnong yia 2 Seut, n
enépBaon og 9Aon avoiypatog mPokaAei TNV akvntomoinon. Edv dgv xpnotgomoleital a@rioTe To BPaxuKUKAwTHPa otn B€on Tou.

/\snougyia SAFE=13 Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar cl test, svsgyonompévoc £NEYMEVOC QVIXVEUTAC EPMOSiwvy pE avTIoTpo@r} HOVO KaTA TO KAEIOIHO, GV evepyomoinBei katd To dvolypa
TIPOKAAE( TNV AKIVNTOTIOINON TOU QUTOMATOU prxaviopou (STOP) .

Evepyomolel Tov €AEyX0 TWV aVIXVEUTWV eUmodiwv otnv apxn T kivnong. H eméuPaon o€ @don KAEIGipaTog MPOKAAE( TNV avTIOTPO®PN TNG Kivnong yia 2 Seut,, n enéuPaon o€ edon
avoiyHaTog MPOKAAE( TNV akivntomoinon.

Nerroupyia SAFE=14 EicoSo¢ (Slapopq)wpévrgwc Bar 8k2 cl, evepyomoinuévog avixveuTrig 8k2 pe avTiotpo@r HOvo Katd To KAEIoIUO, EQV EVEPYOTTOINDEL KATA TO AVOLYHO TIPOKAAEL TNV
AKIVTOT0iNoN TOL AUTOMATOU pnxaviopou (STOP) (Fig.F, ap. 5).
H enépPacn o€ @Aaon KAEIGIPATOC TPOKAAEL TNV AVTIGTPOPH TNG Kivnong yia 2 Seut., n emépfacn oe @aon avoiylatog MPoKaAE( Tnv akivntomoinon.

Aertoupyia SAFE=15 Agv AlatiBetal

Aeitoupyia SAFE=16 Eicodo¢ Siapop@wpévn we STOP 8K2. n evioAr] SI0KOTITEL TOV EMYUO Kal AITOKAEIEL TRV AuTOUATOTIOINON.

(*) Z& mMepiMTWON EYKATACTACGNG GUOTNHATWV TUTTOU “D” (0nmwg opilovtatl and to EN12453), cuvdedepéva pe pn EAEYHEVO TPOTIO, PPOVTIOTE WOTE VA YIVETAL UTIOXPEWTIKA
GUVTHPNGCN TOUAAXIGTOV KAOE £§1 PiveG.

AlapuépPWON CNHATWV KAVAAloU padioKUHATWY

Agrtoupyia CH= 0 - Sfjua Stapop@wpiévo wc Start E. Asitoupyia cupgwva pe T Stadikacia SEEP-bY-SEEP TlouElink. E€wtepiko Start yia Tn Siaxeipion @avaptov.

Agttoupyia CH= 1 - Sua Slapopewpévo we Start |. Aeitoupyia oOP@wWvA e TN Siadikacia SEEP-bY-SEEP MauElink. EowTtepikd Start yia Tn Slaxeipion eavapiov.
Aertoupyia CH= 2 - rjpa Slapopewpévo wg Open.

H gvTol ekTelel €va Avotypa.

Aertoupyia CH= 3 - Zripa Stapopewpévo wg Close.

H evtoln extelei éva KAgiopo.

Aertoupyia CH= 4 - Zripa Stapopewpévo wg Ped.

H evToAr) ekTeAE( £va PePIS Avotypa meliv. Aertoupyia cUppwva e T Stadikacia SEEP-bY-5SEEP MouElinE
Aertoupyia CH= 5- Zjpa Stapop@wpévo wg STOP.

H evtoln extelei éva Stop

Nertoupyia CH= 6- Zripa Stapopewpévo wg AUXO. (¥*)

H evtolr) evepyorolei Tnv €080 AUXO

Aertoupyia CH= 7- Zpa Stapopewuévo wg AUXT. (**)

H evtolr) evepyorolei Tnv €080 AUX1

Aertoupyia CH= 8- Tpa Stapop@wuévo wg AUX2. (¥*)

H gvtolr) evepyorolei Tnv €080 AUX 2

Aertoupyia CH= 9- Tpa Stapop@wpévo wg AUX3. (¥*)

H evtor evepyormolei Tnv é§odoa AUX3

Aertoupyia CH= 10- Zripa Stapop@wpévo wgEXPO1. (*¥)
H evtoln evepyomolei Tnv €€060 EXPO1

Aertoupyia CH= 11- Zrpa Stapopewpévo wg EXPO2. (**)
H evtoln) evepyorolei Tnv €§050 EXPO2

/\ElTOURin CH= 12- 2fjpa Sapoppwuévo we, EXQTEPIKOY OQTIZMOY
H evToAn evepyomolei To w¢ pe SIMAR AoyIKN

(**) Evepyn povov €dv n €€odoc eival Siapopewpévn wg Movootabég Kavaht Padiokupdtwy, Ecwtepikog Owtiopds, Owtiopdg Zwvng Owtiopdg KAipakootaoiov, Alotabég Kavah
Padiokupdtwv fi Kavd Padlokupdtwy pe xpovoSiakomTn.

MINAKAZ “C” - MENOY PAAIOEMIKOINQNIA - (-Ad io)

Aewoupyia | Meprypaen

Add lch MpoaBkn Mnoutoév 1ch
& OUOXETICEL TO EMOUUNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR) 10U KaVAAIOU PASIOKUUETWV.

Add 2ch Mpoo6nkn Mmoutov 2ch
& OUOXEeTI(El TO EMOUUNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR 20U KAVAAIOU PASIOKUHAETWV.

Add 3Ich Mpoac6rikn Mmoutov 3ch
C OUOXETICEL TO EMOUPNTO UMOUTOV UE TNV EVTOAR) 30U KAVAAIOU paSIOKUUETWV.

Add “ch MpoaBikn Mnoutov 4ch
C OUOXETICEL TO EMOUUNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR) 40U KAVAAIOU PASIOKUUETWV.

Awaypapn Katahoyou
E-RSE GM AHPOZOXH! AlaypAgPeL amo T YV Tou §£KTN ONA Ta amoBNKEUEVA TNAEXELPLOTAPLA.

Katapynon evog tnhexeipiotnpiov
EFRSE ! Agaipei éva TnAexelplothplo (eav sivat KAwvog j replay amevepyoroleita). lNa va emAEEeTe TO TNAEXEIPIOTHPIO TIPOG Staypa@ry, EMAEETE T Bon
1 TMEOTE €va UMOUTOV TOU ThAEXELpLoTNpiou TTpog Staypaen (epgaviletal n Béon)

d rH Avayvwon Kwdikov 8éktn
COC Epgavilel Tov KwdIKO SEKTN OV €ival avayKaiog yia Tnv avamopaywyr Twv TNAEXEIPIOTNPIwWV.
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DOSTEP DO MENU Fig. 2

D814254 0ANO1_02

*** \Wprowadzenie hasta.
Wymagane przy ustawieniu Poziomu Ochro-
nynal, 23,4

- [ — [0 — - [ — (1509 — - [ — [i528) -

< « ) Wskaznik dziatania z niskim poborem mocy
PRFAML) — O |- (PRERALII — [o] — @88 - 21—+ [ox] - Zobacz
f ol D MENU PARAMETROW LEGENDA
[+/-] —[o] - [Pt AT o+ T Do géry
7] Sppe— 8888 o -1 Na dot
-~ — e [Cl—OK ¢! Potwierdz /
L—\ tot i) —{ o] [EebieF J‘—{v —fEa ) - [RT] ok & ) Zobacz MENU LOGIKI +—@| Wiaczenie wyswietlacza
- O ! Powrot do
EEI X poprzedniego menu
(59~ ) - ET1- (e - )

« Polecenie otwarcia
- > 2 s Programowanie nadajnika recznego
jako start

< A AL Sl
fE -.—‘%H% Y@ ol [a_j-i%-}

. [ i T
a5 + 55 e
4

+ Polecenie zamkniecia
+ > 2 s Programowanie nadajnika recznego jako 2.

L il
©r6 06 9w
) kanatu radiowego

—»—»-b% » &J i @"%-'

-+ []+(BrE] Zobacz MENU RADIO

(%Q (o] Jesliusuniety
[Erpse 1 J-[o<]-( coogia Jesli nieobecny
K dis

Jesi Klon, zostaje dezaktywcwanyj

+ > 5 sec Kasowanie pilotéw

m

« Otwarcie menu o
- > 5 s menu automatycznego ustawiania

L] +/-

K

@@@@ﬁ@g@@@l@_'_

<
D - (51 88 - (5> B2+ (5 B -+ [ (autoset)
SN
Kod
_' diagnostyczny Opis Uwagi

SErE Aktywacja wejscia start na zewnatrz START E
Ckr | Aktywacja wejscia start wewnatrz START |
oPEn  |Aktywacja wejscia OPEN

=[] — cL5  |Aktywacja wejscia CLOSE
PEd Aktywacja wejscia przejscia dla osob pieszych PED
—led— E NE  |Aktywacja wejécia TIMER
5 B CEoP  |Aktywacja wejscia STOP
- Phot Aktywacja wejscia fotokomérki PHOT
- | PhoP  |Aktywacja wejécia fotokomérki podczas otwierania PHOT OP
Phel Aktywacja wejscia fotokomarki podczas zamykania PHOT CL
E5P) — [ox] —/ bAr Aktywacja wejécia listwy BAR

bRrc Aktywacja wejscia brzegu przy zamknigciu BARC

bAro Aktywacja wejscia brzegu przy otwarciu BARO
" Aktywacja wejscia wytacznika krancowego zamykania dla
Agsees o | Sbe Linfa suc o=
+/- N Gka [ +/-] 5l Aktywacja wejscia wyfacznika kraricowego otwierania
U0 |dlasilnika SWC
Karta oczekuje na wykonanie catego cyklu otwierania-

T = close = zamykania, bez zatrzymania posredniego, w celu
@E""" """ SEE oblic);enia wartosci sity r)wliezbedm’e)j do wykor?ania ruchu,|
. ¢ d ¥ s

/- UWAGA! Rozpoz
t —dlose ) N o= = — -
F1—¢ ¢ ¢ ¢+ Er0 !  [Testfotokomorek nie powiodt sie legtgv\(/vigﬁli; ’lgzggc;%tgkomo‘rkl sq podiaczone A'/|Ub
Er02  [Testlistwy nie powiodt sie a?gmg;‘i; lgzﬂ)&l;;éwa {es-t podiaczona './IUb
Er03  [Test fotokomérek cyklu otwierania nie powiodt sie apggraa\\/(v/idgﬂficz; yﬁ rfaoéoik:?m:’v\? :rk;fiqvﬁgg aq%gaez;]/éUb
ErO4Y  [Test fotokomorek cyklu zamykania nie powicdt sie lSJFthraavvvvi%ﬂicaczgr;Orﬁioekt?m ﬂ‘s'éw(%g g%o?cez:]/ :euz
: ; i b i Sprawdzi¢ czy listwy sg podtaczone i/lu
Er0B  [Testlistwy 8Kk2 nie powiédt sie u’sjtawienia Qargmetré\)//qustgwier?]a logiczne
* - Sprawdzi¢ potaczenia z silnikiem
L 4T Er iH Btad testu osprzetu karty -Problemzosprzetemkarty Snaleiyskontaktowac’
+ Wersja oprogramowan sie z serwisem technicznym,
m j 2 centralki £ HH* Odwréceniekierunkuruchuzpowoduwykrycia przeszkody[Sprawdzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace sie|
r - Elektroniczny ogranicznik sity na trasie ruchu
(seRe T H ok {[uees_Poq (e ] ErYH* |Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
_ +/-- - Er SH* Btad komunikacji z urzadzeniami zdalnymi rS(;)JZr?wdzig potaczenie z akcesoriami i/lub karty| 7l
llos¢ wszystkich cykli (x 100) E-0E-T ! _ o Sprobowac wylaczy¢ i ponownie wigczy¢ karte
ok] [ o000 Btad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. Jezeli problem sie powtarza, skontaktowac sie z
b1 bl | !
G Er l"{.El‘ 15 serwisem technicznym.
T = 6w cadi h wactiérgecc‘ieogpc?{twierdﬁa pobranetustawienia,
S da pamiec Er 72  [Btad spsjnosci parametréw centrali (logika i parametry) Aaﬁ;egéesng acz pol S{gnw)ggwnligskg\x;,er(\;grp;
+ ry i logike).
Nacisniecie OK spowoduje, ze karta bedzie dziata
Er- 13  |Btad w parametrach systemu D-track z domysinym systemem D-track.
1\ Trzebawykonacautomatyczne ustawianie (autoset),
. R . L .. ._|Sprawdzi¢ pobér mocy lub czy nie ma zwarcial
ErFY g;?:szg%%iemeprzed zwarciemlub przeciazeniem wyjscial ha wyjéciu akcesorium, VSafe, sygnalizatora
- lSwietlnego.

/Automatyczne ustawianie nie zostato wykonane poprawnie|
X0 ! zpowoduinterwencjizewnetrznych elementow sterowania.,
Powtorzy¢ procedure

xoe Skok mniejszy od minimalnego zadanego skoku, ok. 50 cm.

Instalacja jest zbyt ,elastyczna/dynamiczna”. Usztywni¢
o3 3, montujagc mechaniczny ogranicznik na wylaczniku
rancowym zamykania (Kod zestawu 1100025 10005)

przed wykonanier kolejnego automatycznego ustawiania.
*H=0,1,...9ABCDEF

(5] — 0530 [T (=1 ) —

- [0 — {05 — [F1 7|~ [0 — (500 — [;

PASSLard — -]
N

BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 - 35



TABELA “A” - MENU PARAMETRY - (PR-A/

POLSKI

Us-
Parametr Min. | Max. | Domyslnie tawLenia Definicja Opis
osobiste
EcR 1 180 40 CzasZ:rL:Er:?eacti);c[zgego Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.
Czas wigczania
EL IGRE 30 300 20 Swiatta Czas trwania wigczenia swiatta zewnetrznego na krawedzi tacznika
zewnetrznego [s]
YT =1¥]
ol PUE Czas aktywacji cza- P B
L e 1 240 10 sowego wyjscia [s] Czas aktywacji wyjscia czasowego kanatu radiowego w sekundach
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas otwierania, wyrazony w procentowej czesci
oPd ISk Odcinek spowalniania | catkowitego odcinka ruchu.
- 7 929 7 ruchu podczas UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl roboczy.
SLal otwierania [%)] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkod jest
nieaktywne.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikow podczas zamykania, wyrazony w procentowej czesci
cld ISk Odcinek spowalniania | catkowitego odcinka ruchu.
" e : 7 929 7 ruchu podczas UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac kompletny, niczym nieprzerwany cykl roboczy.
Stold zamykania [%)] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkéd jest
nieaktywne.
PRr t :Hl’_ 1 99 20 Otwieranie czeSciowe | Szerokos¢otwarciaczesciowegowyrazona procentowo w stosunku do otwarcia catkowitego, po nacisnieciu
oPEn InD [%] przycisku otwarcia przejscia dla pieszych PED.
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas otwierania. Jest to procentowa warto$¢ sity przekraczajaca
wartos¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktérej
. przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
PE £ ; 99 75 Sna;krzydla/skrzyde} Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
arraorc podczas otwierania
[%]

UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
ustawionej wartosci parametru zachowane sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa (*).
W razie potrzeby nalezy zainstal ¢ zabezpieczenie chroniace przed przygnieceniem (**).

Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykania. Jest to procentowa wartos¢ sity przekraczajaca
warto$¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej),
. ktoérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
T £ ; 99 75 Sl’fajkrzydla/sk&zyc'ie} Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
cLSForc podczas zamykania
[%]

UWAGA: Ma bezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzic, czy przy tak ustawionej
wartosci parametru zachowane s3 obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa (*). W razie
potrzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie chroniace przed przygnieceniem (**).

s . | Wylacza odczyt wejs¢ skonfigurowanych jako fotokomorki, w poblizu wytacznika
Photd {5, 0 50 o Mlefjgtcoek\(/)vryrjgzakma kraficowego zamykania.
SPRcE .| 0=brak wylaczenia
podczas zamykania 50= maksymalne wylaczenie
o |Power Down WYLACZONY, czyli zasilanie akcesoriow (zaciski 50-51) jest zawsze obecne.
Aktywacja Power (Patrz rys. M)
0 1 1
PSRGE Down 1 Power Down WEACZONY, czyli zasilanie akcesoriéw (zaciski 50-51) jest dezaktywowane
po zatrzymaniu bramy. (Patrz rys.M)
L. . . Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikéw osigganej podczas otwierania.
Predkos¢ otwierania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl
P SPEEd | 25 99 929
o [%] roboczy.'?WAGA: jezelinawyswietlaczu pokazywany jestkomunikat "SET", wykrywanie przeszkod
jest nieaktywne.
Predkosé zamykania Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikdw osigganej podczas zamykania.
cL SPEEd4 25 929 45 ¢ [%] 4 UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl roboczy.
° UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest nieaktywne.
Programowanie
SEFL ISa- liczby manewréw, po i L ) S s . )
ru 20 ° 250 0 wykonaniu ktérych | Umozliwia ustawienie liczby cykli, po wykonaniu ktérych wyjécie AUX skonfigurowane jako Serwis lub
an :E JeI(St wymagana Sygnalizator $wietlny i serwis sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.
onserwacja
[w dziesigtkach]

(*) W panstwach Unii Europejskiej w kwestiach wartosci granicznych sily nalezy stosowac norme EN12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowych norme EN12445.

(*¥) Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztalcajacych sie listewek.

TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

Logik Definicj Domysinie | wikenats opqj
ogika ennicja nie onane pcje
maWIenle
Czas 0 Logika dziatania nieaktywna
Ech Automatycznego 0
Zamykania 1 Aktywuje automatyczne zamykanie
ruch krokowy
0 Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped 3 KROKI 4 KROKI
dziatajg zgodnie z 4-krokowa logika dziatania.
ZAMKNIETA OTWIERA
- - OTWIERA
SEEP-bY-5EEP Praca krokowa 0 W TRAKCIE ZAMYKANIA STOP
NouENnt
OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
Wejécia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped
dziatajg zgodnie z 3-krokowgq logika dziatania.
1 Impuls podczas zamykania powoduje odwrécenie WTRAKCIE OTWIERANIA STOP +TCA STOP +TCA
kierunku ruchu.
PO ZATRZYMANIU OTWIERA OTWIERA
. 0 Logika nieaktywna
Ruch k ki
SU flou “krancowym 0 — 4 —
1 Aktywne odwrdcenie ruchu przy zatrzymaniu na wytaczniku kraricowym.
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POLSKI

0 Migajaca lampka zaczyna swieci¢ rownoczesnie z uruchomieniem silnika/silnikow.
PrE-RLAFD Alarm wstgpny 0
1 Migajaca lampka swieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikéw.
0 Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
1 Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP. A
Cykl jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostajg wcisniete przyciski OPEN UP i CLOSE UP. UWAGA: zabez-
pieczenia sa nieaktywne.
Dziatanie awaryjne wymagajace obecnosci cztowieka. Zazwyczaj dziatanie typu impulsowego.
Jezelikartanie wykonatestu zabezpieczen (fotokomérka lub listwa, ErOx) 3 razy pod rzad, aktywowane jest dziatanie wymagajace
obecnosci cztowieka (Przytrzymaj przycisk) przez 1 minute po zwolnieniu przyciskow OPEN UP lub CLOSE UP.
i X 2 Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
hold-ta-rbn | Przytrzymaj przycisk 0 Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
A UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wymagajacego obecnosci cztowieka zabezpieczenia sa nieaktywne.
Dziatanie przy zamknigtym czuwaku.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
3 Czynnos¢ otwierania zachodzi w sposéb automatyczny, czynnos$¢ zamykania jest kontynuowana tak dtugo, jak dtugo naciskany
jest przycisk sterujacy (CLOSE).
UWAGA: podczas otwierania nie sg aktywne ur bezy ajace.
i PE Blokuje impulsy 0 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
EtHEm podczas otwierania 1 Impulsy wejé¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas otwierania.
0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomoérka.
Konfiguracja wejscia
5 HF E f bezpsile\;zEeﬁstwa 6 1 Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomérka zweryfikowana.
1.
72 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomoérka aktywna tylko podczas otwierania.
3 Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
4 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania.
5 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
6 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.
7 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.
8 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. (Nieaktywne w SAFE 2).
9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, czyli listwa krawedziowa z odwrdéceniem aktywna tylko podczas otwierania. Podczas
zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
Koll;ﬁgt'lracja.wtejécia 10 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas
SHFE e EZPS':;ZEe;‘s wa 4 otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
73 1 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania. Podczas
zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. (Nieaktywne w SAFE 2).
12 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania. Podczas
otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
13 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas
zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
14 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania. Podczas
otwierania powoduje zatrzymanie ruchu. (Nieaktywne w SAFE 2).
15 Nieuzywany
16 Wejscie skonfigurowane jako STOP 8k2. (Nieaktywne w SAFE 2).
0 Wejscie skonfigurowane jako Start E.
Konfiguracja wejscia . .
bezpieczenstwa 1 Wejscie skonfigurowane jako Start .
ic | przycisku sterowania 0
I§11 2 Wejscie skonfigurowane jako Open.
3 Wejscie skonfigurowane jako Close.
. 4 Wejscie skonfigurowane jako Ped.
Konfiguracja wejscia
bezpieczenstwa o . .
ic 2 przycisktll cs;erowania 4 5 Wejscie skonfigurowane jako Timer.
62 6 Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejscia dla Pieszych.
Konfiguracja 0 Polecenie radiowe skonfigurowane jako START E.
{ polecenia 1° kanatu 0 1 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Start I.
ic
radiowego N N -
2 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Open.
Konfiguracja 3 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Close
Zch polecenia 2° kanatu 12 4 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Ped
radiowego
loweg 5 Polecenie radiowe skonfigurowane jako STOP
Konfiguracja 6 Nieuzywany
ch polecenia 3° kanatu 9 7 Nieuzywany
radiowego .
8 Nieuzywany
9 Polecenie radiowe skonfigurowane jako AUX3**
Konfiguracja 10 Polecenie radiowe skonfigurowane jako EXPO1**
Yeh polecenia 4° kanatu 4
radiowego 1 Polecenie radiowe skonfigurowane jako EXPO2**
12 Sterowanie radiem skonfigurowanym jako SWIATEO ZEWNETRZNE
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Konfiguracja wyjscia
AUX 3.

26-27

o

POLSKI

Wyjscie skonfigurowane jako Monostabilny Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.

Wyjécie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Swiatta Wewnetrznego.

Nieuzywany

plw|Nn|=

Nieuzywany

w

Wyjscie skonfigurowane jako alarm (Rys. A,oecial). Automatycznie T4 zaprogramowanego nadajnika staje sie aktywatorem/
dezaktywatorem alarmu.

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

ol |N|o

Wyjscie skonfigurowane jako Serwis

[S)

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy zamknietej

Wyjscie skonfigurowane jako Bistabilny Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako Czasowy Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy otwartej

F IHEd codE

Kod staly

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
Nie sg przyjmowane klony z kodem statym.

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane sa klony z kodem statym.

ProkEct lon
LELEL

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta
B- Akt){)wuje_wczytywanle pilotéw radiowych droga radiowa.
Ten tryb mozna wijczyc z panelu sterowania i nie wymgﬂa oste_Pu: . i ) .
- Wcisna¢ kolejno prziusk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktéry zostat juz wprowadzony do
pamieci w trybie zwyktym za ﬁomocq menu sterowania radlowego. . | |
-W ciagu 10's wcisnac przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktéry ma zostac¢ wczytany.
Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczytac nastepneé piloty radiowe,
Eowtarzajqc punkt poprzedni. . , i

- Aktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa. .
Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika klonéw wygenerowanych za pomoca automatycznego programatora oraz cykli
zaprogramowanych powtorek (replay).
D - Aktywuje automatyczne wczy&wanie powtoérek (replay) droga radiowa.
Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika zaprogramowanych powtorek?replay).
E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menugrogramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234. .
Dziatanie funkgji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menugrogramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234. .

B - Dézaktywuje wczytywanie pilotow radio_w&/ch droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw dro%qradlowq.‘
Dziatanie funkgcji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu prosqramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234. . i

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa. X

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorekéreplay) droga radiowa.
Dziatanié funkgji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu pro%ramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hastoto 1233, = X i

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.

E - Dezaktywuje mozliwos¢ mod){ﬁkaql parametrow ka(t){ za pomoca sieci U-link.

Pllo%‘radlowe sq zapisywane wytacznie z uzyciem specjalnego menu Radio. . o .

Wﬁr E: Tak wysoki poziom bezpieczenstwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozadanym klonom, jak i blokuje ewentualne

zaktocenia radiowe.

SEr 1AL NodE

Tryb szeregowy
(Okresla jak jest
skonfigurowana
karta w potaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

RddrESS

Adres

1]

Okresla adres od 0 do 119 karty w pofaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)

oPrEuErSob5St

Odwrdécenie
przeszkoda przy
otwieraniu

Po wykryciu przeszkody, podczas zamykania, ruch jest odwracany na 2 sekundy.
Po wykryciu przeszkody, podczas otwierania, przerywa sig czynnosc i blokuje naped.

Po wykryciu przeszkody, zaréwno podczas zamykania, jak i otwierania, ruch jest odwracany na 2 sekundy.

brkS

BRTS

Standardowe dziatanie przy bramach segmentowych (Informacje ogélne odn. rys. 1i2)

Dziatanie przy bramach wahadtowych zamontowanych z urzagdzeniem BRTS ( Informacje ogélne odn. rys. 3)

EHP {1

Konfiguracja wejscia
EXPI2 na karcie
rozszerzen wejsc/
wyjsc
1-2

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejicia dla pieszych).

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomorka.

®|(N|lo|lu|s|lw]|N

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomarka aktywna tylko podczas otwierania.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania.

10

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.

n

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czylilistwa krawedziowa zodwréceniem aktywna tylko podczas otwierania.

12

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.

13

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomérka zweryfikowana.

14

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.

15

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.

16

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna
tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. .

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna
tylko podczas zamykania.

38 BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250

D814254 0ANO1_02



D814254 0ANO1_02

POLSKI

0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
K°'E‘;gl“zr:‘aji‘a'::l;§da 2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
EHP I2 rozszerzen wejsé/ 3 3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
w1y_j35< 4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
5 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejicia dla pieszych).
0 Wyjscie skonfigurowane jako Monostabilny Kanat Radiowy
1 Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
2 Wyjécie skonfigurowane jak przycisk Swiatta Wewnetrznego.
EHPAa ¢ rozszerzen wejs¢/ 13 4 Nieuzywany
w4y_jssc 5 Nieuzywany
6 Nieuzywany
7 Nieuzywany
8 Nieuzywany
9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.
10 Nieuzywany
Konfiguracja wyj: " Nieuzywany
XPO2 na karci 12 Nieuzywany
EHPal Rozszerzen wejéé/ 16 — - —
wyjéé 13 Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy zamknietej
67 14 Wyjscie skonfigurowane jako Bistabilny Kanat Radiowy
15 Wyjscie skonfigurowane jako Czasowy Kanat Radiowy
16 Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy otwartej

(**) Aktywna jesli wyjscie zostato skonfigurowane jako monostabilny kanat radiowy, oswietlenie wewnetrzne, oswietlenie strefowe, oswietlenie schodow, bistabilny kanat
radiowy lub c y kanat radiowy.

Logika Aux= 0 - Wejscie MONOSTABILNEGO KANALU RADIOWEGO.
Podczas aktywacji kanatu radiowego styk pozostaje zamkniety przez 1's.

Logika Aux= 1 - Wyjécie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.
Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.

Logika Aux= 2 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.
Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.

Logika Aux= 3 - Wyjscie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.
Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.

Logika Aux= 4 - Niedostepny

Logika Aux= 5 - Wyjscie do zarzadzania alarmem garazowym (Rys. special)

Logika Aux= 6 -Niedostepny

Logika Aux= 7 -Niedostepny

Logika Aux= 8 - Niedostepny

Logica Aux= 9 - Wyjscie SERWIS.
Kiedy zostaje osiggnieta wartos¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje koniecznos$¢ przeprowadzenia serwisu.

Logika Aux= 10 - Niedostepny

Logika Aux= 11 - Niedostepny

Logika Aux= 12 - Niedostepny

Logika AUX= 13 - Wyjscie STATUSU BRAMY.
Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.

Logika AUX= 14 - Wyjscie BISTABILNEGO KANALU RADIOWEGO
Styk zmienia stan (otwarty-zamkniety) w chwili aktywacji kanatu radiowego.

Logika AUX= 15 - Wyjscie CZASOWEGO KANALU RADIOWEGO
Styk pozostaje zamknigty na programowalny okres czasu w chwili aktywacji kanatu radiowego (czas wyjscia)
Sli i i isnie si i i i iatac licznik czasu

Logika Aux= 16 - Wyjscie STAN BRAMY OTWARTEJ.
Styk pozostaje zamkniety, gdy brama jest otwarta.

Konfiguracja wej$¢ sterowania

Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY9-5EEP [TouElink. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika IC= 1 - Wejécie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP TlouElink. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open. = . ) . . . . . . .
To polecenie powoduje otwarcie bramx. Jezeli wejécie jest zamkniete, skrzydfa pozostaja otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie
Czasu Automatycznego Zamykania TCA (jezeli ta funkcja zostata aktywowana).

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.

To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.

To polecenie powoduje cze$ciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-5EEP lauElinE

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer.

Dziafanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie grzejﬁcia dla pieszych. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejscie jest zamkniete i
nacisniety zostanie przycisk Start E, Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione réwniez w

przypadku braku zasilania sieciowego.

Logika SAFE= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomdrka niezweryfikowanych (*)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktore nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sg aktywne zaréwno podczas otwierania,
jak i zamykania. Przeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomdrka zweryfikowana.
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sa aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto
podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki.

Logika SAFE= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomérka aktywna tylko podczas otwierania niezweryfikowanych (¥)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomoérki podczas zamykania.
Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
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Logika SAFE= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, zweryfikowana fotokomdrka aktywna tylko podczas otwierania
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas
przeciecia linii foto.

Logika SAFE= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania niezweryfikowanych (¥)
Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomoérki podczas otwierania.
Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomoérka aktywna tylko podczas zamykania
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytgcza dziatanie fotokomorki podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca
kierunek ruchu.

Logica SAFE= 6 -Niedostepny

Logica SAFE= 7 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE=9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona
zatrzymanie automatyki (STOP)

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktdre nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas
zamykania powoduje zatrzymanie. W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=10 Wejscie skonfigurowane jako Bar op test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas
zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP)
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=11 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-
manie automatyki (STOP)
Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=12 Wejicie skonfigurowane jako Bar cl, listwa krawedziowa z odwrdéceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona
zatrzymanie automatyki (STOP)

Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas
otwierania powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=13 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas
zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP)
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=14 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-
manie automatyki (STOP)
Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=15 Niedostepny

Logika SAFE=16 Wejscie skonfigurowane jako STOP 8k2. Polecenie przerywa manewr i blokuje automatyzacje

*) Jezeli sg instalowane urzadzenia typu,D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zalecic ich obowigzkowe serwisowa-
nie co najmniej raz na poét roku.

Konﬁgurac'la polecen kanatu radiowego

Logika CH= 0 - Polecenie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-SEEP louElink. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika CH= 1 - Polecenie skonfigurowane jako Start |. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP [louElink. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

LogikaCH= 2 - Polecenie skonfigurowane jako Open.
To polecenie powoduje otwarcie bramy.

Logika CH= 3 - Polecenie skonfigurowane jako Close.
To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika CH= 4 - Polecenie skonfigurowane jakoPed.
To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejicia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP NlouElink

Logika CH= 5- Polecenie skonfigurowane jako STOP.
Polecenie wykonuje jeden Stop

Logika CH= 6- Polecenie skonfigurowane jako AUXO. (**)
Polecenie aktywuje wyjscie AUXO

Logika CH= 7- Polecenie skonfigurowane jakoAUX1. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie AUX1

Logika CH= 8- Polecenie skonfigurowane jako AUX2. (**)
Polecenie aktywuje wyjscie AUX 2

Logika CH= 9- Polecenie skonfigurowane jako AUX3. (**)
Polecenie aktywuje wyjscieAUX3

Logika CH= 10- Polecenie skonfigurowane jako EXPO1. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie EXPO1

Logika CH= 11- Polecenie skonfigurowane jako EXPO2. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie EXPO2

Logika CH= 12- Polecenie skonfigurowane jako OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM (**)
Polecenie aktywuje $wiatto z logika bistabilng

(**) Aktywna jesli wyjscie zostato skonfigurowane jako monostabilny kanat radiowy, oswietlenie wewnetrzne, oswietlenie strefowe, oswietlenie schoddw, bistabilny kanat radiowy lub
czasowy kanat radiowy.

TABELA “C”- MENU RADIO (-Rd {a)

Logika Opis

( Dodaj Przycisk 1ch
Rdd ich przyporzqc)i,kowuje wybrany przycisk do sterowania 1.

Dodaj Przycisk 2ch
Rdd 2ch przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 2.

Dodaj Przycisk 3ch
Rdd 3ch przyporzqc)i,kowuje wybrany przycisk do sterowania 3.

Dodaj Przycisk 4ch
Rdd Hch przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 4.

Usun List,
E-RSE &4 AUWEGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.

Usuwa jeden pilot radiowy
EFRSE | | Usuwa pilot radiowy (jedli klon lub ponowne odtwarzanie zostang dezaktywowane). Aby wybrac pilota radiowego do skasowania, wpisac pozycje
lub nacisna¢ przycisk na pilocie radiowym (pozycja zostanie wyswietlona)

d rH Odczyt kodu odbiornika
EEE Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.
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<JlocTyn K MeHo
+ > 5 CeK. MeHI0 aBTOMaTNYeCKUX

HacTpoek

OMUCAHUE NMPUMEYAHUA
AKTvBaumA Bxofja Hapy»Horo ctapta START E
Skr | AkTuBaUA Bxofa BHyTpeHHero cTapTa START |
oPEn AktuBauva Bxoga OPEN
clS AkTtuBauvs Bxoga CLOSE
PEd AKTMBauUMA newexoaHoro sxoaa PED
£ e AxTvBauvs Bxoga TIMER
StoP AkTuBauva Bxoga STOP
Phot AkTuBauva Bxoaa dpotosanementa PHOT
PhoP AkTyBauma Bxofia poToanemeHTa Npy OTKpbITUK PHOT OP
Phctl AkTvBauma Bxofa poToanemeHTa Npw 3akpbitum PHOT CL
bAr AKkTuBaumA Bxofia Kpomku BAR
bArc AKTVBaLVA BXOAa "UyBCTBNTENbHOrO Kpas" npym3akpbimi BARC
bAra AKTMBaLVA BXofa"yyBCTBUTENIbHOTrO Kpas" npu oTKpbITM BARO
Sbc AKTVIBaLWA BXO/1a KOHLIEBOTO BbIK/KOYaTeNs 3akpbituA Asuratens SWC
Sbo AKTMBALMA BXOAA KOHLIEBOTO BbIK/KOUaTeNsa oTKpbiTvA ABuratens SWO
Mnata OX1aaeT OCyLECTBNEHNA NONHOTO MaHeBpa «OTKPbITUA-
SEE 3aKbITUA», HE NPEPBAHHOTO NPOMEXYTOUHbIMII OCTaHOBKaMI,
4TOObI MOMYUTB KDY TALLMIA MOMEHT, HEODXOAVIMBIN AR [IBVMKEHNS.
BHUMAHWE! O6Hapy»eHve NpenATCTBUIN He BKNIOYEHO
ErD 1 OwwnbKa TecTNpoBaHNA GOTOINEMEHTOB [I']Iopr?daﬁﬂpvrrbcoe,qmerimetbomane HTOB WM YCTaHOBKY
lMpoBepuUTb COEAMHEHE KPOMOK /Unii
ErD2 OwwnbKa TeCTUPOBaHNA KPOMKM VCTaHOBKY NOPVKY
NpoBepuTb CoenHeHNe GOTOINEMEHTOB 1/
Er03 OwwnbKa TecTNPOBaHNA GOTOINEMEHTOB NPY OTKPLITUN IV YCTaHOBKY NapaMeTpoB/norikn
NpoBepuTb CoeAnHeHNe GOTOINEMEHTOB 1/
ErO4 OwwbKa TecTNpoBaHNA GOTOINEMEHTOB NPY 3aKPbITUN WV YCTaHOBKY NapaMeTpoB/norikm
IpoBepuTb CoeAHEHIE KPOMOK /MM YCTaHOBKY
Er06 OwmbKa TeCTpoBaHuUA KpomKm 8k2 Ha0AMETOO8 NGk
- MpoBepuTb NOAKNIOYEHNA K [BUraTenio
Er (H® OwwnbKa TeCTUPOBaHNA annapaTHbIX CPEACTB MnaTbl - Tpobnembl annapaTHbIX CPEACTB Ha nnate
(CBAKMTECH CO CNYXKOOW TEXHNYECKON MOMOLL)
r 3MeHeHVie HanpaBieHnA 13-3a NpenaTcTBnA - Amperostop | MpoBepuTb, eCTb I NPENATCTBIA Ha MapLpyTe
Er 3H* [ A top M
MNMopoxpaTb OxnakAeHWA aBTOMaTUYecKomn
%
ErYH Tennosas 3awuTa VCTaHOBKM
. lMpoBepuTL COeaUHEHIEe CO BCIOMOTaTebHbIMM
ErSH* OwwnbKa KOMMYHUKaLY C yAaneHHbIMW YCTPOCTBaMU nprbopam1 W/ PaCLIMPUTENbHBIMI Natamn /1
CNOC/Iej0BaTeNbHbIM COSfIHEHVEM
-0 EFTt Monpo60BaTb BbIKMIOUMTL M CHOBA BKIKOYMTD MIaTY.
g, Erid
Er 4 Er 1S BHyTpeHHAA olMbKa NPOBEPKM YNpaBneHns CUCTEMbI. Ecm npobriema ocTaeTcs, CcBKMTECH CO CTy»O0i
rUs e TEXHNYECKOW NOMOLLIA.
Mpy HaxaTv Ha knasuwwy OK BbibpaHHble HaCTPOMKN
£r12 Oww6Ka cornacoBaHHOCTV NapamMeTpoB noacTaHumm (Jlornka g“ Siﬁﬁfﬁffaﬁbﬂma MPOROMKUT paboTy
Vi napameTpbi) A Heobxoa1MO MPOBEpUTL HACTPOIAKM naThi (florvky
aMeTpbl).
Mpn Ha»f(amm Ha knasuiy OK nnata Bo306HoBIT paboTy
¢ D-track no ymonuanuio.
Er3 Owwmbka B napametpax D-track Heo6XoguMo BLINONHUTL aBTOMATUYECKYI0
POVIKY
MposepnTb NoTpebneHne uan npucytcrene
ErFY 3alL1Ta OT KOPOTKOTO 3aMbIKaHIA N Meperpy3KI Ha BbIXOAE | kgnorkix 3aMbIKGHWiA Ha BbIXO[e AONONHATENbHbIX
AONONHUTENbHBIX NPUHAANEXHOCTENT npuHagnextocren, VSafe, muratue.
Ko He ypanocb BbINONHWTL aBTOMATUYECKylD HACTPOIKY Ans
! BHeLUHWX koMaHz [oBTODPUTL Npouenypy
Ko2 Xopa MeHbLue MHUManbHoO Tpebyemoro xoaa, 0kono 50 cm.
YCTaHOBKa CIMWIKOM "NOABMXHAsA / gUHaMUYecKan'. YBennuutb
XKECTKOCTb, J06aBMB MeXaHUYeCKMA CTePXEHb K KOHLIeBOMY
Xo3 BbIK/IOUaTeNto 3aKpbiTiA (Kog komnaekTa 1100025 10005) neped
Tem, KaK CfienaTb elije BbINONHUTL CeayioLlyio aBToMaTiyeckyio
HACTPOIKY.

*H=0,1,..9ABCDEF

PRSSGord - [ox] — [0=) — 1 * |- [ — [0=) — [ © |- [ — [1505) -
~

—[ox] — [@520) - [ * |- [ — [PeG)
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PYCCKUIA
TABJIULLA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (PRrAT,
Mapametrp | muH. | makc. y,m"&m Jinunbie | OnpepeneHune OnucaHune
Bpems
tcR 1 180 40 aBTOMaTMyeckoro | Bpema oxupaHua nepes aBTOMaTUHECKUM 3aKpbiTUeM.
3aKkpbiTya [c]
) o Bpems BknoueHua
el IDhE 30 300 920 nonceeTku [cl [nnTenbHOCTb BKNIOYEHWA NMOACBETKM Ha CXeme
olEPUE Bpems aktuBayum .
£ INE 1 240 10 BbIXoAa rEo]Tammepy JnuTenbHOCTb akTUBaLMK BbIXOAA PajuoKaHana C TalMepoM B CEKyHAaX.
1] S|
MpomeXxyToK 3amefIeHnA NPW OTKPbITUN ABUraTensa/aBurateneit, BbipaKeHHbI B NpoLieHTax K
oPd ISk MpomexxyTok obwemy xofy. .
7 7 929 7 3amepsieHna npun BHVMAHME: Tlocne nsmeHeHuna 31oro napameTtpa 6y/ieT He06X0ANMO COBEPLLUTL MOMHbIN
SLol OTKPbITUN [%] MaHeBp 6e3 NpepblBaHUA. .
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha Aucnnee He 6yaer BK py penAaTcTBMIA.
MpomexxyToK 3amefIeHnA NPV 3aKpbITUK ABUraTeNAa/ABUraTeneil, BbipaXeHHbli B MpoLieHTax K
cld ISk MpomexxyTok o] meNR/ xofy.
& 7 929 7 3amepnenua npyu | BHUMAHWE: Mocne nameHeHws 3toro napameTpa 6yaeT HeO6X0AMMO COBEPLUUTDL MOMHbII
SLobd 3aKkpbiTn [% MaHeBp 6e3 npepbiBaHUN.
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6yaeT BK py npenATcTBUN.
PR-E (AL 1 99 20 YacTuyHoe MpOMeXyTOK Y4aCTUYHOTO OTKPbITUA B MPOLIEHTHOM OTHOLUEHUM K O6LLeMy OTKPbITUIO mocne
aPEn inD oTKpbITHE [%] BKJ/IIOUYEHUA NPYBOAA NewexoaHoro npoxoaa PED.
Cuna, oKasbiBaeMas CTBOPKOII/CTBOPKaMu Mpu OTKpbITUKW. MpefcTaBnaeT co6oi NpoLeHT
BblpabaTbiBaEMOIi CWJIbl, TOMUMO TOI, KOTOpas bblna 3anKcaHa B NamATb BO BPEMA aBTOMATUUECKON
Cuna CTBOPKI/ HaCcTpourKku (M BnocneacTBUn o6HosneHaf nepen TeM Kak CreHepvMpoBaTb aBapUHbIA CUrHan
PE E 1 99 75 CTBO OKI_’? " 06Hapy>KeHVA NPenATCTBUA. . .
arrorc oTK Em/lm ﬁﬁ] n, paMeTBlyCTaHaBHVIBaeTCﬂ aBTOMaTUYeCKW NPV aBTOMATUYECKOW HacTpoKe. .
P ABHM AHMUE: BnuseT HanpaMyio Ha yaapHyio cuny: lpoBepuTb, YTo6bl C yCTaHOBIGHHOIA
n4MHOI co6nioAaNnNChb AelicTBYOLME CTaHAAPTbI 0e3onacHocTu (*). Mpu Heo6xoanMoOCTH,
yCTaHOBUTDb 3alUTHbIE CPeACTBa, NPpejoXpaHAIoLne OT pasgaBnnBaHua (¥*),
Cuina, oKa3blBaemasn CTBOPKOI/CTBOPKaMM Mpu 3aKpbiTun. lMpecTaBnAeT coboi NpoLieHT BbipabaTbiBaemolt
CnAbl, NOMUMO TOW, KOTOpas ObiNa 3anucaHa B NamATb BO BpemA aBTOMAaTU4eCKOW HaCTPOiku (1
Cuna ctBopku/ BMOC/IeACTBUM OOHOBIEHA), Nepe/i TeM KaK CreHeprpOBaThb aBapPUIHBIN CUrHaN 0BHaPYKeHNA NPenATCTBUA.
clLSFarcE 1 99 75 CTBOPOK nf)m n paMGTBlyCTaHaBJ'IVIBaeTCFI ABTOMATUYECKMN MPU aBTOMATUYECKOW HACTPOMKE.
3aKpbiTum [%] &BHM AHUE: BnuseT Hanpamy1o Ha yAapHYI0 Cuny: NPOBepUTb, YTOGbI C yCTaHOBIGHHO
nuYnHo cobniopanuch AenCTBYOWME CTaHAAPTbI 0e3onacHocTu (¥).Mpn Heo6xoaMMoOCTY,
YCTaHOBUTb 3alUTHbIE CPEACTBA, NPefloXpaHAIoLe OT pa3faBauBaHua(**).
. MpocTpaHcTBO OTKnloYaeT cYNTbiBaHUE BXOAOB, $urypupc X Kak ¢poTC T, PAAOM C
Photd {5, 0 50 0 OTK/OYEHNA KOHLeBbIM BbIK/NIo4aTeniemM 3aKpbITusA.
SPRCE ¢doTtoanemeHTOB Npu | 0= 6€3 OTKNIOYEHNA
3aKpbITUN 50= MaKcMMasnbHoe OTK/IloYeHune
0 Power Down OTKJIIOYEH, To ecTb WCTOYHWMK MUTaHWUA akceccyapoB (Knemmbl 50-51)
PCALE 0 1 1 AkTnBaumsa Power Bcerga npucytcrsyet. (Cm. Puc. M)
Y Down 1 Power Down BKJIIOYEH, To ecTb nutaHue akceccyapos (knemmbl 50-51) oTkniouaetca
npw ocTaHoBKe BOpoT. (CM. Puc.M)
I'IﬁoueHT OT MaKCVIMasnbHO AOCTUrAEMOI CKOPOCTMN NPU OTKPLITUW ABWUraTens/aAsuratenei.
P SPEEd 25 99 99 CkopocTb npun BHUMAHME: NMocne n 3TOror Tpa 6yaeT He06X0AMMO COBEPLUNTD NONHbIN
o oTKpbITUY [%] MaHeBp 6e3 npepbiBaHU.
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha ancnnee He 6ypeT BK py npenAaTcTBUN.
I'IﬁoueHT OT MaKCVManbHO AOCTUrAEMOI CKOPOCTMN NPU 3aKPbITUK ABUraTensa/aBuraTtenen.
! SPEEd 25 99 45 CkopocTb npun BHMMAHME: Nocne nsmel 3TOro nap Tpa Gyner 6X0ANMO C pwnTbH
cL 3aKpbiTnmn [%] MaHeBX 6e3 npepbiBaHN. .
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6ypeT BK GHapy p TCTBUN.
porpammiposarite Mo3BonseT 3aAaBaTh YNCIO MAHEBPOB, MPU NPEBbILLEHN KOTOPOTO CUrHANM3MPYeTCs 3anpoc
MR inkERRACE 0 250 0 nopgggggg;)mggmﬂKnoB TexobcnyxmBaHua Ha Bbixoge AUX, CKOHOUryprpoBaHHOM Kak “TexobcnyKuBaHue” unm
[B pecATKax] “Murarollas namna v TexobcnyxnsaHue”
*) B EBponerickom CoobwiecTBe fo/mKeH NpuMeHATbcA ctaHAapT EN12453 gna npegenos cunbl u ctangapt EN12445 ans cnoco60B nsmepeHus.
**) CMna uMnynbca MOXeT 6bITb y nyTem mucno Aedbopmupy X KPOMOK.

TABJIULLA “B” - MEHIO JIOTUMECKUX OYHKLUN - (Lol ic)

Jornyeckas Mo | 3anomumanve
byHKUMA OnpepeneHne e Baenenum onuumn
Bpemsa 0 Jlornuyeckas pyHKLMA He BKIIOYEHa
EchR ABTOMAaTU4eCKOro 0
3aKpbITUA 1 BkntouaeT GyHKLVIIO aBTOMATUUYECKOTO 3aKPbITUA
nowarosoe ABnxeHne
Bxoppl, KOHOUryprpOBaHHbIE Kak
0 Start E, Start |, Ped, pa6oTatoT ¢ 3 WWATA 4 WWATA
#-LIarOBOA NOTAKOA. 3AKPHITO OTKPHIBAET
SEEP-bY- OTKPBIBAET
SEEP MowaroBoe gBMKEHNE 0 MPY 3AKPBITUN cTon
NouElNnE Bxoppl, KOHOUryprpoBaHHble Kak OTKPbITO 3AKPbIBAET 3AKPbIBAET
Start E, Start |, Ped, pa6otatoT ¢
1 3-warosow norukon. Mimnynbc MNPU OTKPbITUN CTOM +TCA CTOM +TCA
Ha 3Tane 3aKpbITUA VHBEPTMPYeT
ABUXEHNE. MOC/E OCTAHOBKM | OTKPbIBAET OTKPHIBAET
ABunxeHne 0 Jlorvka He akTnBHa
SL NMou Ha KOHL|eBOii 0
BblKJllOYaTeNb 1 AKTVBHO N3MEHEHVe HanNpaBNeHUsA ABUXEHVA NPU OCTaHOBKE Ha KOHLIEBOM BblKJllouaTene
PrE-ALAF MpepynpeanTenbHbIn 0 0 Muratowan lamnoyka BKIlo4aeTcAa OfHOBPEMEHHO C 3aMyCKoM fiBUraTens/asurateneii.
i Larh curHan 1 Muratowias namnoyka BKIOYaeTCs, NPUMEPHO, 3a 3 CeKyHAbI 0 3anycka ABuratens/neuratenei.
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MpucyTcTBne yenoBeka

VImMnynbcHas paboTa.

PaboTa B peXume «NpuUcyTCTBIE YENTOBEKa».
Bxop 61 koHdpurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koH@urypupyetca kak CLOSE UP.
aHes rl'\lﬁo 0/1XaeTCs [0 TeX Nop, NOKa COXpaHAeTCA HaxaTtne Ha Knasuwm OPEN UP unun CLOSE UP.
AHME: npepoxpaHuUTenbHble YCTPOCTBA He BK/TIOYEHbDI.

ABapVIl/lHaH paboTa B pexIMe «MPUCYTCTBIE YeN0oBeKa». OObIYHO NPONCXOAUT UMMYNbCHaA paboTa.
Ecnnnnate He ynaeTcsa NpoBeCTy TeCTUPOBaHNE NpejoXPaHUTENbHbIX YCTPONCTB (GOTOINEMEHT UM KPOMKa,
Er0x) 3 pa3a noapsap, BKNoyaeTcs 8a60Ta Bé)ex(l/IMe «MPUCYTCTBIA YENOBEKa» Ha 1 MUHYTY NoC/e TOro, Kak
6yayT oTnyLeHbl knasuwmn OPEN

Bxopn 61 kOHPUrypupyetca kak OPEN UP.

Bxop 62 koHgurypupyetca kak CLOSE UP.

BHUMAHMUE: npu aBapwmiiHoli pa6oTe B pexume «npucyTcrBus
YCTpoiic TBa He BKNIOYEHbI.

QyHKLMOHMPOBaHWe Npu HpI/ICyTCTBI/II/I yenioBeKa Npu 3aKpbITAN.
Bxop 61 koHdurypupyetca kak OPEN UP.

on,q 62 KoHQuUrypmpyetca kak CLOSE UP.

K K bITVA OCYLLECTBNACTCA aBTOMATUYECKM, MAHEBP 3aKPbITVA NPOJ0MKaeTCA Npu yaepxusaHm kHonku (CLOSE).

bl oPEn

BnokupoBka
MMNYNbCOB NpN
OTKpbITUN

o

AHI/IE MpY OTKPBITVN He aKTVBUPOBaHbI CUCTEMbI 6€30MaCHOCTM.
Mmnynbcbl BxofoB, CKOHGMIypupoBaHHbIx Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBaloT BO3AeNCTBME BO BPEMA OTKPbITUA.

VIMnynbcbl BXOAOB, CKOHGUIypurpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3biBaloT BO3ENCTBIE BO BPEMSA OTKPbITUA.

SARFE |

KoHdurypauus sxoga
6e3onacHocTh SAFE 1.
72

Bxog ckoHUryprpoBaH Kak Phot, poToanemeHT.

Bxoga ckoHdurypuposaH Kak Phot test, npoBepeHHbIii $oTO3NEMEHT.

Bxop ckoHMryprpoBaH Kak Phot op, $oToanemeHT AeicTBYET TONbKO NP OTKPbITHU.

Bxog ckoHuryprpoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbIi GOTONEeMEHT AeNCTBYET TONbKO NPU OTKPbITUN.

SAFE 2

KoHdurypauus Bxopa
6esonacHocTu SAFE 2.
73

Bxoa ckoHbUryprposaH Kak Phot cl, doToanemeHT geicTByeT TONbKO NpK 3aKPbITUN.

Bxoa ckoHdUryprposaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbIN $OTOINEMEHT [ENCTBYET TONIbKO NPW 3aKPbITUW.

Bxoa ckoHdUryprpoBaH Kak Bar, 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa.

Bxop ckoH$UryprpoBaH Kak Bar, npoBepeHHas YyBCTBUTENIbHAA KPOMKa.

olN|a|n|s|wv]|=[of-

Bxoa ckoHbUryprposaH Kak Bar 8k2. (He aktuseH Ha SAFE 2)

HXOHCKOHd)I/Ipr poBaH Kak Bar OP, uyBCTBMTeNbHaA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONbKO MPY OTKPbITUN.
1A
Bxop ckoH |/|r pvlpoaa KaK Bar OP TEST nposepeHHaﬂ ‘-IyBCTBI/ITerIbHaﬂ KpOMKa ¢ VHBEPCUeN, akTVBHON
il 0] 1% b OJ1H d 2t HWA

Bxop CKOHVIprVIpOBaH KakK Bar OP 8 2 5 BCTBVITeﬂbHaﬂ KpOMKa 3 VIHBeCVIeVI AKTUBHOWN TONIbKO Mpwu
OTKPbITUN d A BbINOIHA

A OCTaH KeHns. (He g Ha SA

onn CKOHVIr I/IOBaH KaK Bar CL, q BCTBI/I anaa KpOMKa C MHBepcmem, aKTUBHOW TONbKO npwn
bITW P OTKPbITA NONHA A d B BUK A

onn CKOHOUIyprpoBaH KaK Bar CL TEST Yy BCTBI/ITeﬂbHaH KpOMKa C UHBEpPCUEN, aKTUBHOWN TONbKO Npwu

Bxog CKOH?II/IprI/IpoBaH Kak Bar CL 8k2, y
A0

HOW TOMbKO npn
3aKPbITUW. 1PV OTKPbITUW BbINONHAE

BCTBI/ITeﬂbHaﬂ KpOMKa C I/IHBepCI/IeI/I aKTUB

He ncnonb3yetca

Bxog ckoHpurypupoBaH kak STOP 8k2. (He akTuBeH Ha SAFE 2)

KoHdurypauus
ynpasnAiouero Bxoaa

61

Bxogn ckoHdurypmposaH Kak Start E (Crapt E).

Bxog ckoHbUrypriposaH Kak Start | (Crapr ).

Bxoa ckoHdUrypriposaH Kak Open (OTKpbITb).

Bxog ckoHburypriposaH Kak Close (3akpbiTb).

KoHdurypauns
ynpaBnsioLero Bxoaa

Bxoa ckoHdUryprposaH Kak Ped (Mewex. npoxon).

Bxog ckoHburyprposaH Kak Timer (Tanimep).

Bxop ckoHdurypmposaH kak Timer Pedonale (Taimep newexogHoro npoxopa).

Hacrtpoiika perynatopa
1 paguokKaHana

PerynaTtop pagnokaHana, HacTpoeHHbI kak START E.

PerynaTtop pagnoKaHana, HaCTPOEHHbIN Kak Start I.

Perynatop paguokaHana, HacTpoeHHbI Kak Open.

cch

Hactpoiika perynartopa
2 papnoKaHana

PerynsaTop paimokaHana, HacTpoeHHbli Kak Close

PerynsTtop pagnoKaHana, HaCTPOeHHbI Kak Ped

Perynatop pagnokaHasa, HaCTPOeHHbIN Kak STOP

Ich

Hactpoiika perynaTtopa
3 paauokaHana

He ncnonb3yetca

He ucnonb3yetca

He ncnonb3yetca

Heh

Hactpoiika perynaTtopa
4 papnoKaHana

PerynaTtop paguokaHana, HacTpOeHHbIn Kak AUX3**

Perynatop pagnoKkaHana, HacTpoeHHbI Kak EXPOT**

PerynaTtop paguoKaHana, HaCTPOeHHbIV Kak EXPO2**

KomaHEa pagvo, KOHgmrXEMEOBaHHaH Kak [MOACBETKA

H 3

KoHdurypauns Bbixoga
AUX 3.

26-27

Bbix0f, HACTPOEHHbI Kak MOHOCTabWIbHbIN pagroKaHa.

Bbixop ckoHdurypuposaH kak SCA, curHanbHas 1aMnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.

BbIXxof CKOHGUIYPUPOBaH KaK ynpas/ieHue Namribl OCBELLEHN.

He ucnonb3yetca

He ncnonb3yetca

Bbixof, KOHGUIYpPYPOBaHHbIN Kak aBapVII/IHbIVI cmrHan (Pmc A/Jectal) B aBTOMATVYECKOM DeXMMe T4
COoXpaHeHHOro NepefaTynKa cTaH M

He ncnonb3yetca

He ncnonbsyetca

He ncnonb3yetca

Bbixof, CKOHOUIYprpPOBaHHbIN Kak “TexobcnyxnsaHue”

He ucnonb3yetca

He ncnonb3yetca

He ucnonbsyetca

Bbixof, KOHPUIrypupoBaHHbI Kak CTaTyc 3aKpblTbiX BOPOT

BblIxof, HACTPOEHHbIN Kak 61CTabunbHbIN pagrmoKaHan

BbIx0f, HACTPOEHHDIV KaK pagroKaHan ¢ TanmMepom

Bbixof, KOHOUrYpPYPOBaHHbIN Kak CTaTyC OTKPbITbIX BOPOT

F IHEd codE

DuKcMpoBaHHbIl Kof

[premHoe yCTponCTBO byaeT CKOHPUIyprpPoBaHO ANA GYHKLIMOHNPOBAHNA B peXnMe rolllng -code.
He npuHwn AOM

[MpnemHoe yCTpOI/ICTBO yaet CKOH¢I/IprI/Ip0BaHO Ana d)yHKLlI/IOHVIpOBaHI/Iﬂ B pexunme d)l/lKCI/IpOBaHHOFO
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PYCCKUIA

Nlornyeckasn OnpepeneHue flo o Oonuun
HKUMA peA monsanio |  SEEACHH u
Py y HaCTPONKI
A - [InA fOCTyNa K MEHI0 NPOrpaMMm1MpoBaHiia Naponb He TpebyeTca
B - lNogkntouaeT coxpaHeHune B NaMATY NO PafiMo YCTPONCTB paguoynpasneHus.
MaHHaa npoueaypa NPoM3BOANTCA PAAOM C LUMTOM YrpaBneHnsa n He TpebyeT OCyLLIeCTBIEHNA JOCTyNa:
- Haxumatb nocnepfoBaTenbHO Ha CKPbITYI0 Knasumwy n obbluHylo knasuwy (T1-T2-T3-T4) ycTtpolictBa
pafvoynpaBneHn s, yxe CoxpaHeHHOr0 BNaMATYI BCTaHAAPTHOM PeXKIME CMOMOLLbIO MEHIO PaAVOypaBeHNA.
- B TeyeHne 10 ¢ HaxaTb Ha CKPbITYIO KnaBuwy n o6bluHyto KnaBuwy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTBa
PlanmoynpasneHMﬁ, KOTOPOE JOMKHO BbITb 3aM1caHo B NaMATb.
0 pVieMHOe yCTPOICTBO BbIXOAMNT U3 PeXMMa NPorpaMMmpoBaHis Yepes 10 ¢, 10 NCTEYEHNA 3TOTO BpeMeHU
MOHO 106aBNATb HOBbIE JONONHNTENbHbIE YCTPONCTBA PafIVOYNPaBeHNsA, NOBTOPAA NPeAblAYLMIA MYHKT.
C - MopKnioyaeT aBTOMATNYECKMNIA BBOZ, MO PafiN0 KIIOHOB.
Mo3BonAeT KnoHam, reHepypoBaHHbIM yHUBEPCa/bHbIM MPOrpPaMMaTopPOM, U 3anporpamMmMMpPOBaHHbIM
BOCNPOU3BE[IEHNAM 106aBNATLCA B NaMATb NPYEMHOTO yCTPOICTBa,
D - MNopkntoyaeT aBTOMaTUYeCKNin BBOA MO Paavo BOCNPON3BEAEHWIA. .
lMo3BonAeT 3anporpaMmMMpoBaHHbIM BOCNPON3BEEHIAM 106aBNATHCA B NaMATb NPUEMHOTO YCTPOCTBA.
E — OKa3biBaeTCA BO3MOXHbIM M3MeHUTb NapameTpbl nnatbl no cetu U-link
A - ina focTyna K MeHo NporpaMMm1poBaHuA 3amnpallriBaeTca naposb.
1 Maponb no ymonuanmio - 1234,
ProkEck | OcTatoTcA 6€3 N3MEeHeH Mo CpaBHEeHUIO ¢ pexxrmom 0 GpyHKuum B-C-D - E
rocccc an 3apaHue ypoBHA
, ) A 3a “yTtl 0 A - [InA nocTyna K MeHIo NporpaMmM1poBaHUA 3anpaLunmBaeTca naposb.
LEUEL 1 TMaponb Mo ymonuaHuio - 1234. )
2 B — OTK/l04aeTca coxpaHeHme B NaMATi NO Paavo YCTPONCTB paanoynpaseHna.
C - OTKNIoYaeTCa aBTOMaTNYECKMIA BBOA NO PAAVO KIOHOB.
OcrTaloTcA 6e3 M3MeHeHW No cpaBHEHWIO € pexnmom 0 dyHKuum D - E
A - [InA [OCTyNa K MeHI0 NporpaMmM1pOBaHUs 3anpaLunmBaeTcs Naposb.
MNaponb no ymonuaxuio - 1234. .
3 B — OTK/I04aeTCA COXpaHeH1e B NaMATY NO Pafyo yCTPONCTB paanoynpasieHns.
D — OTKnioyaeTcsa aBToMaTU4eCKNIA BBOJ MO Paamno Bocngomaae,qeumm.
OcTaioTca 6e3 M3mMeHeHui No cpaBHeHWIO € pexumom 0 dyHkuum C - E
A - [InA focTyna K MeHIo NporpaMmM1poBaHuA 3anpaLinmBaeTca naposb.
Maponb no ymonyaHuio - 1234. .
B — OTK/II04a€TCA COXpaHeHme B NaMAT/ NO Paavo YCTPONCTB paanoynpaseHna.
C - OTKNIOYaeTCA aBTOMATUYECKMIA BBOA MO PAAVO K/IOHOB. .
4 D - OTknloyaeTca aBTOMaTMUECKNI BBOJ MO PaAno BOCNPON3BEAeHUN.
E — OTKniouaeTca BO3MOXHOCTb 13MEHUTb NapameTpbl nnatbl no cetn U-link
yﬂg{omusa PagMoynpaBneHna COXPAHAIOTCA B MAMATM TONbKO NPV NCMONb30BaHNI CMeLnanbHoro MeHio “Pagmno’”.
BAXHO: Tako BbICOKUIN ypoBeHb 6€30MacHOCTU NPenATCTBYET AOCTYMY CO CTOPOHbI HeXenaTesbHbIX
KIIOHOB 1 BO3MOXXHBIM PaAronomMexam.
NMocnepoBatenbHbiit 0 CraHpapTHasa SLAVE (MOAYMHEHHAS): nnata nonyyaeT u coobLiaeT KOMaHAbl/AUarHoCTKy/u np.
SEr AL O P KM
NadE KOHd()MP}?;#S)’/‘:TeCTA Kna:;Ta s 0 1 CrangaptHas MASTER (TMTABHAS): nnata HanpasnseT KomaHabl BkioueHns (START/CTAPT, OPEN/
Ll I
CeTeBom conmmen BET) OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/MELIEXO/IHbIV NPOXO, STOP/CTON) Apyrvm nnatam.
AddrESS Aapec 0 [ ] Npentndnumpyet agpec ot 0 4o 119 nnatbl B 10KanbHOM CETEBOM coeanHeHnn BFT.
a2 P — (cm. naparpad «AOMNONTHUTENbHBIE MOAYNA U-LINK»)
N3meHeHue 0 Mpu BbIABNEHNI NPENATCTBUA NP 3aKPbITUN, MPOUNCXOANUT U3MEHEHWE BIKEHNA Ha 2 CEK.
oPrEuErS. HanpaBneHns 0 Mpw BbIABNEHWUN NPENATCTBIA NPW OTKPLITUW, NPEPbIBAETCA MaHEBP 1 6NIOKMPYeTCA aBTOMaTUKa.
ohSE B CBA3M C NpenATcTBUEM
Npu OTKPLITUN 1 [Mpu BbIABNEHUM NPENATCTBYA, Kak NPW 3aKPbITUY, Tak 1 OTKPbITUM, MPONCXOANT M3MEHEHME IBUKEHUA Ha 2 CeK.
0 CraHfapTHOe GYHKLIMOHMPOBaHNE C CEKLMOHHbIMI BopoTamu (O6wmne ceepgeHnsa Cm. Puc. 11 2)
brkS BRTS 0 1 DOyHKUMOHNPOBAHME C NOABEMHO-MOBOPOTHLIMY BOPOTaMU C AOMONIHUTENbHBIM 3n1eMeHToM BRTS
(O6uwme ceegeHns Cm. Puc. 3)
0 Bxop ckoHurypmposaH Kak komaHga Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHurypmpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapr |).
2 Bxop ckoHuMrypmpoBaH Kak komaHaa Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Close (3akpbiTb).
4 Bxop ckoHurypmposaH Kak komaHaa Ped (Mewex. npoxop).
5 Bxop ckoHurypmpoBaH Kak komaHaa Timer (Taimep).
6 Bxop ckoHurypmpoBaH kak komaHaa Timer Pedonale (Taiimep newwexopHoro npoxopa).
7 Bxop ckoHGMryprpoBaH Kak NpefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTeo Phot, doTosanemeHT.
s Bxop CKOHGUryprpoBaH Kak MpeaoxXpaHnTeNbHOE YCTPoCTBo Phot op, poToanemeHT AeicTBYeT TONbKO
npw OTKPbLITUN.
Kondurypauus 9 Bxop ckoHOUIyprpoBaH Kak NpefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTeo Phot cl, oToanemeHT aeiicTByeT ToNnbKo
Bxopa EXPI1 B Npu 3aKpbITUN.
EHP 1 1 pacmwpwrenbuc;m 2 10 BXoA CKOHOUIYpUPOBaH Kak NpeaoxpaHUTeNbHOE YCTPOICTBO Bar, 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa.
nnare BXoA0B
BbIXOZI0B 1 Bxop CKOHOWryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Bar OP, uyBcTBUTENbHAA KpOMKa C
1-2 VHBEPCIei, akTVBHOW TOJTbKO MPY OTKPbITUM, MNPV 3aKPbITWN BbIMOHAETCA OCTAaHOBKA [BVKEHNS.
12 Bxop ckoHOWryprpoBaH Kak Kak npepoxpaHutenbHoe ycTpoictBo Bar CL, yyBCTBUTENbHAA KpOMKa C
VNHBEPCWEN, aKTVIBHON TOMTbKO NP 3aKPbITHM, NPU OTKPbITUW BbINOHAETCA OCTaHOBKA [BUXKEHNS.
13 Bxop ckoHpUMrypmpoBaH Kak NpeaoxpaHuTenbHoe ycTpocTBo Phot test, npoBepeHHbIi $oToINnemMeHT.
14 Bxop cKoHUrypupoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Phot op test, NpoBepeHHbI BKIOYEHHbII
$OTO3NEMEHT Ha OTKPbLITUN.
15 Bxop CKOHPUrypmpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Phot cl test, npoBepeHHbIN BKIIOYEHHbI
$oTOINEMEHT Ha 3aKpPbITUN.
16 Bxop ckoHOMryprpoBaH Kak npefoxXpaHUTeNIbHOE yCTPOWCTBO Bar, NpoBepeHHas UyBCTBUTENbHAA KPOMKa.
17 Bxop ckoHMrypurpoBaH Kak kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoicTeo Bar OP test, npoBepeHHan uyBCTBUTENbHAA
KPOMKa C MHBEePCUEl, aKTVBHOM TONbKO NPV OTKPBITUW, MPY 3aKPbITUV BbINOMHAETCA OCTAHOBKA ABUXKEHNS.
18 Bxop CKOHOMIypripoBaH Kak Kak NpefoxpaHuTenbHoe ycTpoictao Bar CL test, npoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA
KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTVBHOM TONbKO NPW 3aKPbITVW, NPY OTKPBITUW BbINONHAETCA OCTAHOBKA ABVXKEHNA.
0 Bxop ckoHuMryprpoBaH Kak komaHaa Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHurypmpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapr |).
KoHdurypauna A burypvp A p
Bxopa EXPI2 B 2 Bxop ckoHdUrypmposaH Kak komaHga Open (OTKpbITb).
J pacwmpuTenbHoi
EHP I2 nnate BxogoB / 3 3 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Close (3akpbiTb).
BbIXOA0B 4 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Ped (Mewex. npoxop).
1-3 - -
5 Bxop ckoHurypmposaH Kak komaHaa Timer (Taimep).
6 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHga Timer Pedonale (Taiimep newexogHoro npoxoga).
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PYCCKUU
n VL‘:&‘#:" Onpepenexue ymr:;“m mme Oonyun
BN
0 Bbixog, HACTPOEHHbIN Kak MOHOCTabUbHbIN pagnoKaHan
1 Bbixop ckoHdurypuposaH kak SCA, curHanbHas namnouka oTKpbITbIX BOPOT.
KoHndurypauusa 2 Bbixoa CKOHGUIypUPOBaH Kak yrnpaB/ieH1e Nammbl OCBeLeHUA.
EHPo ! p:zl?#nzfl)r(:rgizﬁ 13 3 He ncnonbsyetcs
nnare BXxofos / 4 He ncnonb3yertca
Bblfg o8 5 He ncnonb3yetca
6 He ncnonbsyetca
7 He ncnonb3yetca
8 He ncnonb3yetca
9 BbixoA, CKOHPUIypupoBaHHbIN Kak “TexobcnyKunsaHue”
Kondurypaums 10 He ncnonb3yetca
Bxofa EXPO2 B 1 He ncnonbsyetca
EHPol Pla_lt;lual‘lflep ;I;:;I;:(/)ﬁ 16 12 He ncnonb3syetca
BbIxoAoB 13 Bbixog, KOHGUIyprpoBaHHbIi Kak CTaTyC 3aKpbITbiX BOPOT
&7 14 Bbixog, HaCTPOEHHbIN Kak 61CTabubHbIN pafnoKaHan
15 BbIxof, HAaCTPOEHHbIN Kak paiMoKaHan c TaMepom
16 Bbixof, KOHOUryprpoBaHHbI Kak CTaTyC OTKPbITbIX BOPOT

(¥*) AKTMBUPYETCA TONbKO B TOM CJ/ly4ae, eCii BbIXOA HAaCTPOEH KaK MOHOCTaGUbHbIN pagnoKaHan, namna oc
paAvoKaHan unm paguoKaHan ¢ Taimepom.

Ly 30HbI, necTHUUbI, 6UCcTabUNbHBIN

KoHdurypaums Bbixogos AUX

Nornka Aux= 0 — Bbixog MOHOCTABWJIbHOTO PAZIMOKAHATA.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeueHue 1 cek. Npu BKIKOYEHNI pajroKaHana.

Jlorvika Aux= 1 — Bbixog MHAVKATOPHOW TAMIMOYKI OTKPbITbIX BOPOT SCA.
KOHTaKT 6yfieT 3aMKHYT BO BPEMA OTKPbITUA 1 MPY OTKPbITON CTBOPKE, GyAET NPEpbIBUCTbIM MPW 3aKPbITUI, GYAET Pa30OMKHYT NPU 3aKPbITON CTBOPKE.

Jlornka Aux= 2 — Bbixog ynpasnexusa JJAMIbl OCBELLEHWA.
KOHTaKT ocTaeTcA 3aMKHYT B TeueHune 90 ceKyHA noc/ie noc/iejHero MaHeBpa.

Jlornka Aux= 3 — He floctynHo
Jloruka Aux= 4 — He loctynHo

JNoruka Aux= 5 — Bbixof AnA ynpaBneHuA aBapuiiHbIM CUrHanom rapaxa (Puc. Apecial)
Jlornka Aux= 6 — He loctynHo
Jloruka Aux= 7 - He loctynHo
Jlornka Aux= 8 —-He loctynHo
Jlornka Aux= 9 - Bbixog TEXOBC/TYKBAHWE.
KOHTaKT 0CTaeTcs 3aMKHYTbIM MPU JOCTUXKEHWM 3HaYeHUs, 3aJaHHOTO B MapameTpe “Texo6CnyKnBaHve", A CUrHanvM3aLumm 3anpoca Texobcy mBaHus.
Jlornka Aux= 10 — He [loctynHo
Jlornka Aux= 11 - He loctynHo
Jlornka Aux= 12 — He [loctynHo
Jlormka Aux = 13 - Bbixog COCTOAHUA BOPOT.
KOHTaKT 0CTaeTcA 3aMKHYTbIM MPY 3aKPbITbIX BOPOTaX.
Jlormka Aux = 14 - Beixog BUCTABU/IBHOIO PAIMOKAHATIA
KOHTaKT N3MeHAEeT COCTOAHME (Pa30OMKHYTbIN - 3aMKHYTbIN) NPUY akTUBaLMW pagrokaHana.
Jloruka Aux = 15 - Boixog PALVIOKAHANA C TAUMEPOM
KoHTaKT ocTaeTca 3aMKHYTbIM B Cllyyae NporpaMmmMmpyeMoro BpeMeHN akTUBaLMmn paarokaHana (Bpemsa Bbixosa)
Ecnu Bo Bpemsi yKazaHHOTO BpeMeHU KnaBuLia 6yaeT BHOBb HaXKaTa, OTCYET BPEMEHM HauMHAeTCA CHavana.
Jlornka Bcnomor.= 16 - Boixog CTATYCA OTKPbITbIX BOPOT.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYThIM MDY OTKPbITHIX BOPOTAX,

KoHurypaums ynpasnsiowmx BXof0B

Jloruka IC= 0 - Bxos CKOHGUIypypoBaH Kak Start E (CtapT E). Pa6oTa cornacHo norvike SEEP-bY-5EEP [louElink. HapyHblit CTapT Ana ynpasneHns cemadopom.

Jloruka IC= 1 - Bxog ckoHdMrypnposaH Kak Start | (Ctapt |). Pa6ota cornacHo noruke SEEP-bY-5EEP [lauElink. BHyTpeHHWit cTapT ans ynpasneHus ceMadopom.

JNoruka IC= 2 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Open (OTKpbITb).

KomaHpa ocywiecTBnsieT oTKpbiTue. ECiM KOHTaKT BXOAA OCTAHETCA 3aMKHYT, CTBOPKM OCTAlOTCA OTKPbITb JO Pa3MbIKaHWA KOHTaKTa. Mpy pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBToMaTuyeckas
YCTaHOBKa 3aKpblBaeTCA Nocie ncteyeHns Bpemern TCA, eciu OHO 6bIIo BKITIOUEHO.

Jloruka IC= 3 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Close (3akpbiTb).

KomaHfa ocyLiecTBnifeT 3akpbiTue.

Joruka IC= 4 - Bxop ckoHurypupoBaH Kak Ped (Mewexopn. npoxop).

KomaHfa ocyLLecTBisieT YaCTUYHOE OTKPbITUE ANs NeLwexoAHoro npoxoaa. Pabota cornacHo noruke SEEP-bY-SEEP NouElink.

Jlorvka IC= 5 - Bxop ckoHdUryprposaH Kak Timer (Taiimep).

PaboTaeT Tak»Ke, Kak Open, HO 3aKpbiTH e 06eCMeYNBAETCA JaxKe NPY OTCYTCTBMMN CETEBOTO NUTAHUA.

JNoruka IC= 6 - Bxop ckoHdurypmpoBaH kak Timer Ped (Taiimep newexog. Npoxoaa).

KomaHfa ocyLiecTBnsieT YaCTUYHOE OTKPbITUE AN NewwexXoAHOro npoxoga. Ecnm KoHTaKT Bxofla OCTaHeTCs 3aMKHYT, CTBOPKA OCTAETCA OTKPbITa [0 Pa3MblKaHNA KOHTaKTa. Ecnm
KOHTaKT BXoAa OyAeT 3aMKHYT 1 byAeT BKiloueHa komaHpa Start E (Crapt E), Start | (CrapT 1) unu Open (OTKpbITb), 6yA€eT OCyLiecTBIEH NOSHbI MaHEBP, UTOObI 3aTeM BEPHYTbCA K
OTKPbITUIO AN1A NELIEXOAHOIO NPOXoAa. 3aKpbiTvie 06ecrneyrBaeTCa Aaxe Npy OTCYTCTBUN CETEBOTO NUTAHNS.

Koud
hd

ypau aoB 6esonacHocTN

Jlorvka SAFE= 0 - Bxoa ckoHdurypmposaH Kak Phot, ¢oTosnemeHT HenposepeHHbix (¥).
Mo3BoNAET NOAKNIOUNTD YCTPOWCTBA, HE OCHALLEHHbIE AOMOHUTENBHBIM MPOBEPOUHBIM KOHTAKTOM. B crlyuae 3aTeMHeHUA GpOTOINEMEHTbI aKTVBHbI, KaK NPy OTKPbITUW, TaK v Npn .
3aKpbITUN. 3aTeMHeHVe GOTOINEMEHTa NPU 3aKPbITUN UHBEPTUPYET ABVKEHUE TONbKO NOC/E 0CBOOOXKAEHUA pOTOINEMeHTA. ECIN He MCMoNb3yeTca, OCTaBbTe NEPEMbIUKY BCTaBIEHHON.

Jloruka SAFE= 1 - Bxop ckoHdUrypuposaH Kak Phot test, nposepeHHbIn GoTo3neMEHT.
BkniouaeT npoBepKy GpOTOINEMEHTOB C HaualoM MaHeBpa. B ciyyae 3aTeMHeHUA GpOTOINEMEHTbI aKTUBHbI, Kak NPY OTKPbLITUM, Tak 1 NPU 3aKpbITUK. 3aTeMHeHUEe GpoTOINeMeHTa Npu
3aKpbITUN MHBEPTUPYET ABVXKEHUE TONbKO NOC/e 0CBODOXAEHNA pOTOINEMEHTa.

Jlorvka SAFE= 2 - Bxog ckoHGurypnpoBsaH Kak Phot op, poToanemeHT aeiicTByeT TONbKO NPY OTKPLITUM HEMPOBEPEHHbIX (*).
Mo3BoNAeT NOAKNIOUNTL YCTPONCTBA, HE OCHALLEHHbIE OMOJIHUTENbHBIM MPOBEPOYHBIM KOHTaKTOM. B cnyyae 3aTeMHeHUMs NcKnioyaeTca paboTa GpoToanemeHTa Npu 3akpbiTum. B dase
OTKPbITUA GNIOKMPYET ABIKEHME Ha BPEeMSA 3aTeMHeHUsA GpoToanemeHTa. ECin He Mcnonb3yeTcs, OCTaBbTe NepemMblUuKy BCTaBIEHHOV.

Jlorvika SAFE= 3 - Bxop ckoHurypupoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbIi i $OTOINEMEHT AeCTBYET TONLKO NP OTKPLITUN.
BkntouaeT npoBepKy $OTOINIEMEHTOB C Ha4aloM MaHeBpa. B cliyuae 3aTeMHeHVA UCKOYaeTCA paboTa pOToNeMeHTa NPU 3aKpbITUK. B dpase OTKpbITUA GNIOKMPYeT ABMKEHME Ha
BpeMsA 3aTeMHeHVs pOToINeMEHTa.

Jlorvika SAFE= 4 - Bxop ckoHGurypuposaH Kak Phot cl, poToanemeHT neicTeyeT ToNbKO NPpU 3aKPbITUKM HENPOBEPEHHbIX (*).
Mo3BonAeT NOAKNIOUNTL YCTPONCTBA, HE OCHALLIEHHbIE [JOMOJTHNTENbHBIM NPOBEPOYHbIM KOHTaKTOM. B ciyuae 3aTeMHeHus ncknoyaeTcs paboTa poToaiemeHTa Npu oTKpbIT. Ha
3Tane 3aKpbITUA GYHKLMA HeMe[JIeHHO UHBEPTUPYETCA. ECNM He UCMOoNb3yeTcs, OCTaBbTe NEPEMbIUKY BCTABNEHHON.

Jloruka SAFE= 5 - Bxon ckoHurypupoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbI poTOInEMEHT ACTBYET TONLKO NPY 3aKPbITUN .

BkniouaeT npoBepKy GOTOINEMEHTOB C HAUaNOM MaHeBpa. B ciyuae 3aTeMHeHIs UCKNIOYaeTcs paboTa GoTo3NeMeHTa Npu OTKPbITUM. Ha 3Tane 3akpbiTus GYHKLMA HEMEATIEHHO MHBEPTUPYETCA.
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PYCCKUIA

Jlorvka SAFE= 6 - He loctynHo

Jloruka SAFE= 7 - Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas 4yBCTBUTENIbHAA KPOMKa.
BkniouaeT NnpoBepKy YyBCTBUTENbHBIX KPOMOK C HaYanom maHeBpa. KomaHaa n3MeHAEeT HanpaBneHue ABUXEHNA Ha NPOTUBOMNOMNOXHOE B TeYeHune 2 CeK.

JNoruka SAFE= 8 - Bxop ckoHdUrypuposaH Kak Bar 8k2. Bxop ana pe3nctnBHom Kpomkm 8K2.
KomMaHga n3meHsneT HanpaBneHre ABUKEHMA Ha NPOTUBOMONIOXKHOE B TEUEHME 2 CeK.

JNornka SAFE=9 Bxop ckoH$UryprpoBaH Kak Bar op, 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCUE, akTUBHOW TOMbKO MPU OTKPbITAM, MPU BKIIOYEHUN BO BPEMSA 3aKpbITVA, BbINOMHAETCA
0oCTaHOBKa aBTomaTtumkuy (CTOIM).

ObecneuriBaeT NOAK/IOUEHNE YCTPOIICTB, HE OCHALLEHHbIX AOMOHNTENbHBIM MPOBEPOUHbIM KOHTaKTOM. CpabaTbiBaHMe Ha 3Tane OTKPbITUA Bbi3bIBaeT MHBEPCUIO ABUKEHUA Ha 2 CeK,
cpabaTbiBaHMe Ha 3Tane 3aKpbiTUA Bbi3blBaeT OCTaHOBKY. ECNv He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe NepeMblUKy BCTaBNEHHON.

JNoruka SAFE=10 Bxog ckoH$MryprpoBaH Kak Bar op test, n poBepeHHas 4yBCTBUTENbHAA KPOMKaA C IHBEPCHEN, aKTVBHOWN TOMBKO NPY OTKPbITUW, NP BKNIOUEHWUI BO BPEMSA 3aKpbIThS,
BbINOJIHAETCA OCTaHOBKa aBToMaTuku (CTOMM) .
BkniouaeT npoBepKy YyBCTBUTESbHbIX KPOMOK C Hauanom MaHespa. CpabaTbiBaHue Ha 3Tarne OTKPbITUA Bbi3bIBAET IHBEPCYIO ABVKEHNA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHIe Ha STarne 3aKpbITVA Bbi3biBaeT OCTaHOBKY.

JNoruka SAFE=11Bxop CKOH8I/IprI/IpoBaH KaK Bar 8k2 op, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa 8k2 C MHBEPCVIEN, aKTUBHOW TONIbKO NPU OTKPLITW, MPY BKIIIOYEHUMN BO BPEMSA 3aKPbITUSA, BbINOHAETCA
OCTaHOBKa aBToMaTukuy (CTOMM).
CpabaTblBaH1e Ha STarne OTKPbITVA BbI3bIBAET MHBEPCYIO IBVXKEHUA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHKe Ha STarne 3aKpbiTyisA Bbi3biBaeT OCTAaHOBKY.

Jloruka SAFE=12 Bxopa CKOHUMrypupoBaH Kak Bar cl, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCMEN, aKTVBHOMN TONBKO MPU 3aKPbITUK, MPU BKIIOYEHNN BO BPEMSA OTKPbITYSA, BbINOHAETCS
0OCTaHOBKa aBTomatumkuy (CTOIT).

Ob6ecneunBaeT NOAKNIOUEHVE YCTPONCTB, HE OCHALLEHHbIX AOMONTHATENIbHBIM NPOBEPOUYHBbIM KOHTaKTOM. CpabaTbiBaHMe Ha 3Tane 3aKpbITVs BbI3bIBAET MHBEPCUIO AABMKEHUA Ha 2 CeK,
cpabaTblBaHVe Ha 3Tane OTKPbITUA BbI3bIBAET OCTAHOBKY. EC/IM HE MCNONb3yeTcs, OCTaBbTe NepemblyKy BCTaBNIEHHOMN.

JNoruka SAFE=13 Bxop ckoHpuryprpoBaH Kak Bar cl test, npoBepeHHasn uyyBCTBUTENIbHAA KPOMKA C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONTbKO NMPW 3aKPbITUK, NPV BKOYEHUM BO BPEMSA OTKPbITUS,
BbINONHAETCS OCTaHOBKa aBTomaTtukuy (CTOIM) .
BkriouaeT npoBepKy YyBCTBUTENbHBIX KPOMOK C Hauaniom MaHeBpa. CpabaTbiBaHVie Ha 3Tamne 3aKPbITWA BbI3bIBAET IHBEPCHIO ABVKEHA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHMe Ha STare OTKPbITUA BbI3bIBAaET OCTAaHOBKY.

JNoruka SAFE=14 Bxog ckoHdurypupoBaH Kak Bar 8k2 cl, uyBcTBuTENnbHan KpoMKa 8k2 ¢ HBepCHen, aKTUBHOI TONBKO NPU 3aKPbITUK, NPV BKIOYEHUW BO BPEMs OTKPbITUA, BbINOHAETCA
ocTaHOBKa aBToMaTukm (CTOM).
CpabaTbiBaH1e Ha dTarne 3aKpbITUA BbI3bIBAET MHBEPCUIO ABVXKEHNA Ha 2 ceK, CpabaTblBaHVe Ha STane OTKPbITHA Bbi3biBaeT OCTaHOBKY.

Jlorvka SAFE=15 He [loctynHo
JNoruka SAFE=16 Bxog ckoHburyprposaH kak STOP 8k2. KomaHaa npepbiBaeT MaHeBp 1 6110KMpyeT aBToMaT13auuio

(*) Ecnn ycTaHaBnmBatoTca ycTpolictBa Tuna“D” (cornacHo onpegenenuio ctaHgapta EN12453), coeguHeHHble B HEeNPOBepeHHOM peXkume, NpeAnucbiBaTb
npoBeféHune 06A3aTeNbHOro Texob6cnyKnBaHNA C NepNOANYHOCTbIO, N0 KpallHel Mepe, pas B nonroaa.

KoHurypaums pagnokaHana opraHoB ynpaBneHus

Jlorvika CH= 0 - PerynsaTop, HaCTpOeHHbIN Kak Start E. Pabota cornacHo norvike SEEP-bY-5EEP NouElink. HapyxHblii cTapT ans ynpasneHns cemadpopom.

JNorvka CH= 1 - PerynsTop, HaCTPOEHHbIN Kak Start |. Pabota cornacHo noruke SEEP-bY-5EEP NauElink. BHyTpeHHMI cTapT Ans ynpaeneHns cemapopom.

JNoruka CH= 2 - PerynAaTop, HacTpoeHHbIi Kak Open.
KomaHpa ocyllecTBnseT oTKpbiTHue.

JNoruka CH= 3 - Perynstop, HacTpoeHHbI Kak Close.
KomaHpa ocyllecTBnseT 3akpbiTuie.

JNoruka CH= 4 - Comando configurato come Ped.

KomaH[a OCyLLeCTBAET YaCTUYHOE OTKPbITUE AsIA MEWeXOAHOro npoxoga. Pabota cornacHo norvke SEEP-bY-5EEP NouElink.
JNornka CH= 5- Perynatop, HaCcTpOeHHbIN Kak STOP.
Perynatop ocyuiecTBnsieT ocTaHoB.

JNoruka CH= 6- Perynatop, HacTpoeHHbI kak AUXO. (¥¥)
Perynatop aktueupyert Bbixog AUX0

JNorvka CH= 7- PerynaTop, HacTpoeHHbIN Kak AUXT. (*¥)
Perynatop aktusupyert Bbixog AUX1

JNoruka CH= 8- Perynatop, HacTpoeHHbI kKak AUX2. (¥¥)
Perynatop aktusupyert Bbixog AUX 2

Noruka CH= 9- Perynatop, HacTpoeHHbI kKak AUX3. (¥¥)
Perynatop aktusupyert Bbixog AUX3

JNorvka CH= 10- Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak EXPO1. (*¥)
Perynatop aktusmpyet Bbixog EXPO1

Nornka CH= 11- Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak EXPO2. (*¥)
Perynatop aktusmpyeT Bbixog EXPO2

JNoruka CH= 12 - Bbixop ynpasnexusa JIJAMIMbl OCBELLEHWA
Prikaz aktivuje svétlo bistabilni logikou

(**) AKTMBMPYeTCA TONbKO B TOM C/ly4ae, eCNv BbIXO/ HAaCTPOEH Kak MOHOCTabWbHbIN pafnoKaHas, namna OCBeLLeHKs, NamMna 30Hbl, laMna NeCTHULbI, 6UCTabUNbHbIN paanoKaHan unu
paAvioKaHan c TaiMepom.

TABJINLIA “C” - MEHIO PAZIVIO - (-Ad o)

JNic OnucaHne

[o6aBuTb KHONKY 1 KaH
Rdd ich accoLyumpyeT BbIbpaHHyto KHOMKY C yrpaBneHueMm 1 paprokaHany.

JNl06aBNTb KHOMKY 2 KaH
Rdd cch accounvpyet Bbl6[¥aHHle KHOMKY C ynpaBneHnem 2 pafnoKaHany.

[06aBUTb KHONKY 3 KaH
Rdd 3ch accoLumpyeT BbIbpaHHyto KHOMKY C yrpaBneHueMm 3 paprokaHany.

A06aBuTb KHOMKY 4 KaH
Rdd Hch accouyumpyet Bbl6[¥aHHle KHOMKY C ynpasneHnem 4 pagnokaHany.

YOANEHUE CMUCKA
EF-RSE BY BHUMAHME! MNMonHocTbio yaanaeT n3 NamATU NpUeMHIUKa BCe PafNOKOMaHAbI, 3aHeCEHHbIe B MaMATb 6510Ka.

Yaanutb otAaenbHbIN paguoKaHan
E-RSE | Ypanutb pagunoKaHan (ecnv KNoHWpoBaHve Unm NoBTop OTKoYeHbI). [Ans Bbibopa pa,qmoyg;)asneHmﬂ N yaaneHus, 3annucaTb No3uyuio nnm
Ha)<aTb KNaBuLLy paguoynpasneHns ans yaaneHus (no3uums 6yaeT BbiBeAeHa Ha ancnnen

d rH MpocmoTp Kopa npuemMHMKa
cog r BblBOAWT KOA NMpUeMHMKa AnA KONUPOBAHNA PagNOKOMaHA.
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VSTUP DO MENU Fig. 2
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***Vlozeni hesla.
Pozadavek s logikou urovné ochrany
} nastavenounal,2, 3,4

- — 52— [

)
Indikator provozu s nizkou spotiebou
Y v LEGENDA
] [ox] = Viz MENU PARAMETRY
) e+ T Listovani nahoru
-'M—O- = [0 - PV
B B BB @*— i Listovani doll
[+ 7]
5 : ) Ol oK di
PR=ATE) — (o] - [@aa ) — [E1-[ox] - [P Potvrdit /
Zapnuti displeje
Fa ) + 3

)= #E3” Viz MENU LOGIKA

L4
I_[ Lol ie ) —{ o] [Eebie 1) ¥ [ox] (g -

Navrat k
-—fa :

o1 = ) predchozimu menu
-] - )
» o |- oviadani otevirani
RN N AP Yoo L7 Naka b
[ -. .;% + 3 @+%+ @ + = 2 s Ru¢ni programovani vysilace jako
4 il 0 start

% + + @*%*j

0 + Ovladani zavirani
. — v L. Aw s
) ) AVA i > + > 2 s Rucni programovani vysilace jako
T [Rdd 3| ~[ox] "* + + BT e 2. radiovy kanal
+ 4
- AL ..
@5 w0 5 2 5 e, B
4 IO ORT 7 7 e
N = +>5 s Smazani radiového ovladani
(EcASE 64— [o<] -+ [BeG]) Viz MENU RADIO

T

(‘ Pokud se smaze
[E-RSE 1 (o cnmm ]—»ﬂ—0 Pokud neexistuje «Vstup do menu
Pokud Klon, vypne se j @ > 55 menu autoset
J

e
(EsTeH) - [ S8 +m+m+m+ MED

L diamiky POPIS POZNAMKY
—) [P
EERI Sk E  |Zapnutivstupu externiho startu START E
CFr {  |Zapnutivstupu interniho startu START |
- oPEn  |Zapnuti vstupu OPEN
1 +T clS Zapnuti vstupu CLOSE
¢ PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
£ i0E | Zapnuti vstupu TIMER
£— LARGURGE{ ok Ger] (o) — SEtoP  |Zapnutivstupu STOP
Phot  |Zapnuti vstupu fotobunky PHOT
i — PhaP | Zapnuti vstupu fotoburky pii otvirani PHOT OP
Phcl  |Zapnuti vstupu fotobunky pfi zavirani PHOT CL
— — bAr Zapnuti vstupu bezpecnostni listy BAR
E‘EI bArc Aktivace vstupu Costa pfi zavirani BARC
[EnG] — — bAro | Aktivace vstupu Costa pfi otevirdni BARO
Slc Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
[E5P) — [ox] —/ SLa Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni u motoru SWO
Karta cekd na provedeni kompletniho cyklu
SEE otevieni-zavieni, nepferuseného mezioperanim
zastavenim, aby ziskala moment nutny pro pohyb.
EH[+/-] POZOR! Nen aktivni zjistovani prekazky.

@@‘ -‘C Zkontroluijte pipojeni fotobunék a/nebo

n
e + -.;% ErD { |Testfotobunék se nezdafil nastaveni logiky

Zkontrolujte pfipojeni bezpe¢nostnich list a/
nebo nastaveni logiky

_ « — e zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo
L5L Add)p[o<] P [cLasE]) b [5 oooe] ¥ [OK] ¥ [PrE] » [ePER) Er03 |Test fotobunék otevieni se nezdafil nastavent parametri/logiky

+/- - n X - w zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo
L _{.‘_‘_-‘_ ose ErOY Test fotobunék zavieni se nezdafil nastaveni parametrii/logiky

Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni
parametru/logiky
- Zkontrolujte pfipojeni k motoru

ErO2 |Testbezpecnostnilisty se nezdafil

Er0B |Test bezpe¢nostnilisty 8k2 se nezdafil

E-;EI Er {H* |Chyba testu hardwaru karty - Problémy hardwaru na karté (spojte se s
technickym servisem)
I_ j Verze softwaru Fidici jednotky £~ JH* | Obraceni sméru pro prekazku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné piekazky podél drahy
[TSEREH ok [ ukrs P[ox] bt ... ] ErYH* |Tepelny jisti¢ Pockejte na ochlazeni automatického systému
T e . Al o o Zkontrolujte spojeni s piislusenstvim a/nebo il
+/- £~ GH* |Chyba komunikace se vzdalenymi zafizenimi rozditovacimi kartami sériové pFipojenymi
Celkovy pocet cykli (x 100) T 7 K Pokud
N L uste kartu vypnout a zase zapnout. Poku
r -‘,_; Vnitini chyba kontroly dozoru systému. problém i nadale pretrvava, kontaktujte
R "’_ i technicky servis.

Pocet radlow&fa)rﬂa\}koa Cngl Stiskem OK se potvrzuiji piislusna nastaveni. Karta
p [T Chyba konzistence parametrd fidici jednotky (logika a|bude i nadale pracovat se zjisténymi nastavenimi.
m*_ = u parametry) Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty (Pa-
+/- etry a logika).
Seznam poslednich 30 chyb g Stiskem Ok karta obnovi¢innostae standardnim D-track.
»m» P! Y Er 13 |Chybav parametrech D-track \. Je nezbytné provést Autoset

chrana pted zkratem nebo pretizenim na vystupu|Zkontrolujteodbérnebo piitomnostzkratinavystupu
ErFY Och d zk b Zk lujte odbérnebo pi kratiinavy
r pfislusenstvi pfisluenstvi, VSafe, blika..

X0 | Autoset nebyl spravné proveden kvili zasahu externich
Ui ovladacd. Zopakujte postup

X2 Draha kratsi nez minimalni pozadovana dréha, asi 50 cm.
Instalace je pfilis "elastické/dynamické". Zpevnéteji pridanim
xo3 mechanické zarazky na koncovy doraz (kéd sady 1100025
10005) pred provedenim nasledujicich autosetd.

*H=0,1,...9ABCDEF

Pnsmnrmm—.-—. [EI7] —om—»-—‘m—o-—‘u—‘—»-—‘ 1520) — [7 * | -om—»m—)
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TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (PR~ A")

CE

(7,1

TINA

Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
tch 1 180 40 Cas p;g\??:tn??;]ati':ké Cas prodlevy pted automatickym zavienim.
Spinaci ¢as
EL IDhE 30 300 920 diskrétnih[o] osvétleni | Spinaci doba diskrétniho osvétleni na elektronické karté
S
ol PUE .. Cas zapnuti et e , )
E E 1 240 10 casovane[h? vystupu | Doba zapnuti vystupu casovaného radiového kandlu v sekundach
v S
! Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/{ pii otvirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
nF:.d :'l‘:'t 7 929 7 zpomaleni})ii POZOR: Po zméné parametru je zapotrebi kom_);:oletnl' c);lklus bez preruseni. y
SLolid otvirani [%] POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
) Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi zavirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
c",'d !',5': 7 99 7 zpomalerrm)i})fi POZOR:%O zr’r)‘uénéparametru je zgpotfebi kom')gletm' c);/klgs bez preruseni. Y
SLol zavirani [%] POZOR: V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
(=13 * v oz
Eggi ;EE 1 99 20 otC:vSthrﬁ:”Ef’eAa] Prostor ¢astecného otevieni v procentech celkového otevieni, po sepnuti ovladani pro chodce PED.
Sila vyvijena kfidlem/kFidly pfi otvirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pfed spusténim poplachu pro pfekazku.
P . « | Papametr se zaddva automaticky z autosetu.
oPFarcE 1 99 75 Sila kfidel l:graonf/ pfi
: otvirani [% POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (¥). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zatizeni proti zmacknuti (**).
Sila vyvijena kFidlem/kfidly pfi zavirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekazku.
P . . | Papametr se vklada automaticky z autosetu
cLSFarcE 1 99 75 Sila kidel b,r%nf/ pfi
: zavirani [% POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
Phok.d IS . s . Profst?rk;jeaklt(ivav_- Eaa\ll(iééﬁi&eni vstupt nakonfigurovanych jako fotoburika v blizkosti koncového spinaée
cE cefotobunek pi | o 74dn4 deaktivace
aPRcE zavirani 50= maximalni deaktivace
0 Power Down VYPNUTO, tj. piislusenstvi (svorky 50-51) je napajeno nepretrzité. (Viz obr.
PSALE 0 1 1 Aktivace Power
Y Down 1 Power Down ZAPNUTO, tj. napéjeni pfislusenstvi (svorky 50-51) se vypne, kdyz je brana
zastavena. (Viz obr. M)
v owors o | Procentovd hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize doséhnout motorem/motory pfi otvirani.
oP SPEEd 25 99 99 RVChIOSt[E}r]' otvirani | pG7OR: Po zméné Paramet):'u je zapotiebi kompletni cyklus bezygi'eruéeni.
° POZOR: V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
w s o | Procentovd hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi zavirani.
cL SPEE4 25 99 45 RYChIOSt[E}r]' zavirani | pOTOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bezylfieruienl'.
. POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
MR InkE- Programovani pra- | o3y nastavit pocet cykldi, po kterém se signalizuje potieba tidrzby na vystupu AUX, konfigu-
ARAcE o 250 o E‘r’gi@?ﬁﬁcfﬁ%lﬁﬁ rovanémjjako Udrzba nebgMajaE)éek 2 Udrsba ynavy 9

(¥) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zpuisob méfeni.
(**) Silu systému lze snizit pouzitim deformacnich list.

TABULKA “B” - MENU LOGIKA - (Lol ic)

Logika Definice Default Zaskrtnou!: Moznosti
provedené
Cas 0 Logika nenf aktivni
Ech automatického 0 PR
zavieni 1 Zapne automatické zavirani
krokovy pohyb
0 Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, — 3KROKY 4KR°|5Y
Ped funguiji s logikou 4 krokd. ZAVRENA OTEVRE OTEVRE
SEEF -bE':I'_.- E::t EP | Kkrokovy pohyb 0 ZAVIRA SE STOP
HauErn OTEVRENA |  ZAVRE ZAVRE
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, OTVIRASE ['STOP +TCA | STOP +TCA
1 Ped funguji s logikou 3 krokd. Impuls béhem = =
faze zavirani, obréti se smér pohybu. PO STOP OTEVRE OTEVRE
s, n Pohyb na konci 0 0 Logika neni aktivni
b iou pojezdové drahy 1 PFi zastaveni na koncovém dorazu se aktivuje zpétny chod
- 0 Majacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/(.
- n
PrE-RLACT Navést poplachu 0 1 Majécek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/C.
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CESTINA

Logika Definice Default Zaskrtnou!: Moznosti
provedené
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi P¥itomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
1 Cylflus pokracuje, dokud jsou stisknuta tla¢itka OPEN UP a CLOSE UP.
POZOR: bezpecnostni obvody nejsou aktivni.
Cinnost nouzového ovladani v pfitomngastj ¢lovéka Ohvykle j Isni ¢Ginnost.
PFitomnost P(lakﬁd_ kar'g_au %x\éa seb,c;/u pro,vle\&%) r:eﬂsp%%na)l/ Je ‘tlf)ezpel%\r%st |IEP1PO uoaa?&tob(u)hka nebogéta Er0x), zapne
hold-to-rln - sea tlvnlcul(nosﬁsPntpmr](ym $ove %m nd dobu T minuty od uvolnéni tlacitek OPEN UP - OSE UP.
élovéka 2 Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vs??p 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
POZOR: v pfipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti clovéka nejsou aktivni bezpecnostni obvody.
Provoz s obsluhou pfi zavirani,
Vstup 61 je nakonfigurovén jako OPEN UP.
Vstup 62 je nakonfigurovan jako CLOSE UP.
3 Oteyirani probiha automaticky, zavirani pokracuje, dokud je pfikazové tlacitko stisknuté (CLOSE).
A UPOZORNENI: bezpe¢nostni zatizeni nejsou béhem otevirani aktivni.
bl oPE Blokuje impulsy o 0 Impuls vstup( konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem otvirani.
oren pfi otvirani 1 Impuls vstupd konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji vliv b&hem otvirani.
0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
Konfigurace — - -
SAFE ! bezpeénostniho 6 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
‘ vstupu7§AFE 1. 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pi otvirani.
3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
4 Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
5 Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
6 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpec¢nostni lista.
7 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.
8 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2. (Neni aktivni na SAFE 2)
9 Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
Konfigurace 10 Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
b 19 tnih pouze pfi otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
CAFE 2 ezpeénostniho 4 — . — — . — —
vstupu SAFE 2. 1 Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi
73 otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu. (Neni aktivni na SAFE 2)
12 Vstup konfigurovany jako Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani.
Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu.
13 Vstup konfigurovany jako Bar CL TEST, bezpe¢nostnilista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pii zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu.
14 Vstup konfigurovany jako Bar CL 8k2, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi
zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu. (Neni aktivni na SAFE 2)
15 Nepouziva
16 Vstup konfigurovany jako STOP 8k2. (Neni aktivni na SAFE 2)
0 Vstup konfigurovany jako Start E.
Konfigurace —
P ovladaciho o 1 Vstup konfigurovany jako Start I.
Vs‘“%‘;l' Ic1. 2 Vstup konfigurovany jako Open.
3 Vstup konfigurovany jako Close.
Konfigurace 4 Vstup konfigurovany jako Ped.
c 3;'::3‘;2‘; 4 5 Vstup konfigurovany jako Timer.
62 6 Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).
0 Rédiové ovladani konfigurovéno jako START E.
Konfigurace
ich ovladani 1. 0 1 Radiové ovladani konfigurovéano jako Start I.
radiového kanalu 2 Réadiové ovladani konfigurovano jako Open.
3 Rédiové ovladani konfigurovano jako Close.
Konfigurace
cch 3 9vlé’dém’ 2. 12 4 Réadiové ovladani konfigurovano jako Ped (chodec).
radiového kanalu 5 Rédiové ovladani konfigurovano jako STOP.
Konfigurace 6 Nepouziva
dch ovladani 3. 9 7 Nepouzivé
radiového kanalu o -
8 Nepouziva
9 Rédiové ovladani konfigurovano jako AUX3**
Konfigurace 10 Radiové ovladani konfigurovéno jako EXPO1**
Ych ovladani 4. 4 — —
radiového kanalu 1 Rédiové ovladani konfigurovano jako EXPO2**
12 Réadiovy ovlada¢ v konfiguraci DISKRETNIHO OSVETLENI

BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250- 51




CESTINA

Logika

Definice

Default

Zaskrtnout
provedené

Moznosti

Konfigurace
pomocného
vystupu AUX 3.
26-27

0

Vystup nakonfigurovany jako monostabilni radiovy kanal.

Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.

Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.

Nepouziva

1
2
3
4

Nepouziva

w

Vystup je nakonfigurovan jako alarm (Obr. special). V automatickém rezimu se T4 ulozeného vysilace
stane aktivatorem/deaktivatorem alarmu.

Nepouziva

Nepouziva

0 |N | O

Nepouziva

Vystup nakonfigurovan jako Udrzba

Nepouziva

11

Nepouziva

12

Nepouziva

13

Vystup nakonfigurovany jako,Stav zavienych vrat”

14

Vystup nakonfigurovany jako bistabilni radiovy kanal

15

Vystup nakonfigurovany jako ¢asovany radiovy kanal

16

Vystup nakonfigurovany jako ,Stav otevienych vrat”

F IHEd codt

Pevny kéd

Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
Neprijimaji se klony s pevnym kédem.

Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaji se klony s pevnym kédem.

F'rc!!:Ect' fon

LEUEL

Nastaveni tirovné
zabezpeceni

A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyZaduije heslo
B - Zapne radiové ulozeni radiového dalkového ovladace do paméti.
Tento rezim se provadi v blizkosti ovladaciho panelu a nevyzaduje pfistup:
- Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalnitlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
ulozeného do paméti standardnim zplsobem pres menu radio.
ZjDO 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se ma ulozit
o paméti.
PFijﬁnaé vystoupi z rezimu programovani po 10 s, do této doby Ize vloZit dal3i nova radiové ovladani
opakovanim predchoziho bodu.
C - Zapind automatické bezdratové vkladani klon(.
Umoznuje klon(im vytvofenym pomoci univerzalniho programatoru a naprogramovanym Replay, aby se
Bfidaly 0 paméti prijimace.
- Zapina automatické bezdratové vkladani replay.
Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti pfijimace.
E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link

A -Pro vstup do progzramovacfho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D-E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je T234.

B -\\/)/pne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.

Z{stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo jé 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozZeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C- \)/pne se automatické bezdratové vkladani klond.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Repl;;i/j
E - Vypne se moZnost ménit parametry karty pres sit U-link
Rédioyé dalkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuzitim pfislusného menu Radio. .
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysoka Uroven zabezpeceni zabranuje pfistupu jak nezéddoucim klonlim, tak
piipadnému existujicimu rddiovému ruseni.

Sériovy rezim

(Identifikuje, jak se
konfiguruje karta v
zapojeni sité BFT.)

SLAVE standardni: karta pfijimé a sdéluje povely/diagnostiku/atd.

MASTER standardni: karta vysila povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.

RddrESS

Adresa

Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
(viz odstavec VOLITELNE MODULY U-LINK)

oPrEuErSobSt

Obraceni chodu
v pfripadé
prekazky pfi
otevirani

Poté, co je pfi zavirani detekovana piekazka, pohyb se na 2 sekundy zméni na zpétny.
Poté, co je detekovana piekazka pfi otevirani, manévr se prerusi a automatické otevirani se zablokuje.

Poté, co je pfi zavirani ¢i otevirani detekovana prekazka, pohyb se na 2 sekundy zméni na zpétny.

brkS

BRTS

Standardni rezim u sek¢nich vrat (vieobecné informace viz obr. 1 a 2)

Rezim u vyklopnych vrat montovanych s pfislusenstvim BRTS (vSeobecné informace viz obr. 3)
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CESTINA

. . Zaskrtnout = "
Logika Definice Default A Moznosti
provedené
0 Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.
2 Vstup konfigurovany jako ovladani Open.
3 Vstup konfigurovany jako ovladani Close.
4 Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.
5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
7 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot, fotoburika.
8 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
é()?;llﬁzgnuar?g:g\ﬁgl‘l’ggi 9 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
EHP 11 karté vstupti/ 2 - N - ; o
vygltllzpu 10 Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar, bezpe¢nostni lista.
1 Vstup kqnﬁ%urovany jako bezpecnostni Bar OP, bezpecnostni lita s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otevirani,
pri zavirani dojde k zastaveni pohybu.
12 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani, pfi
otevirani dojde k zastaveni pohybu.
13 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot test, fotoburika s funkci testu.
14 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pi otvirani.
15 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
16 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.
17 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pfi otevirani, pii zavirani dojde k zastaveni po[’\ybu.
18 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL test, bezpec¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pfi zavirani, pri otevirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.
Konfigurace vstupu 2 Vstup konfigurovany jako ovladéani Open.
EXPI2'na rozsirovaci
EHP 12 karté vstupt/ 3 3 Vstup konfigurovany jako ovladani Close.
vystlépu
1- 4 Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.
5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
0 Vystup nakonfigurovany jako monostabilni radiovy kanal
1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
Konfigurace vstupu 3 Nepouziva
EXPI2'na rozsirovaci
EHPo i karté vstupt/ 13 4 Nepouziva
vystuspu
4- 5 Nepouziva
6 Nepouziva
7 Nepouziva
8 Nepouziva
9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba.
10 Nepouziva
n Nepouziva
Konfigurace vstupu T
EXPI2'na rozsifovaci 12 Nepouziva
EHPa2 karté vstupti/ 16
vys6tty:u 13 Vystup nakonfigurovan jako Stav zavienych vrat
14 Vystup nakonfigurovany jako bistabilni radiovy kanal
15 Vystup nakonfigurovany jako ¢asovany radiovy kanal
16 Vystup nakonfigurovany jako ,Stav otevienych vrat”
(**) Aktivni pouze v pfipadé, Ze vystup je fig an jako bilni radiovy kanal, prodleva zhasnuti, osvétleni zény, osvétleni schodu, bistabilni radiovy kanal nebo éasovany radiovy kanal
Konfigurace vystupti AUX
Logika Aux= 0 - Vystup MONOSTABILNIHO RADIOVEHO KANALU
Kontakt zustane sepnuty na 1 s pfi zapnuti radiového kanalu.
Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.
Kontakt zistane sepnuty béhem otvirani a u oteviené brany, blikd béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.
Logika Aux= 2 - Vystup ovladéni PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt zistane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.
Logika Aux= 3 - Neni K Dispozici
Logika Aux= 4 - Neni K Dispozici
Logika Aux= 5 - Vystup pro spravu alarmu garaze (Obr. Apem'al)
Logika Aux= 6 - Neni K Dispozici
Logika Aux= 7 - Neni K Dispozici
Logika Aux= 8 - Neni K Dispozici
Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK. o i o
Pridosazeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba z(istava kontakt sepnuty, aby se signalizovala potieba udrzby.
Logika Aux = 10 - Neni K Dispozici
Logika Aux = 11 - Neni K Dispozici
Logika Aux = 12 - Neni K Dispozici
Logika AUX= 13 - Vystup STAV BRANY.
Kontakt zstane sepnuty, kdyz je brana zaviena
Logika AUX = 14 - Vystup BISTABILNIHO RADIOVEHO KANALU
Kontakt méni stav (fozepnuty-sepnuty) pfi zapnuti radiového kanalu.
Logika AUX = 15 - Vystup CASOVANEHO RADIOVEHO KANALU
Kontakt zlistane sepnuty po nastavenou dobu zapnuti radiového kanalu (time out)
Pokud se béhem této doby znovu stiskne tlacitko, pocitani ¢asu se spusti znovu.
LoEika Aux = 16 - Vystup,,STAV OTEVRENYCH VRAT"
Pokud jsou vrata zaviend, kontakt zlistadva sepnuty.

BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250- 53



CESTINA

Konfigurace ovladacich vstupt

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-b4-SEEP TouENInk. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start |. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP TlauElint. Interni start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open. . L . ; | . i . } . L
Povel [t)[ovede otevreni. Pokud vstup zustane sepnuty, brana zlstane oteviend az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po ubéhnuti ¢asu TCA (automatické zavieni), pokud je
zapnuty.

Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavreni.

Logika IC= 4 - Vstup konfigurovany jako Ped. noem
Povel provede otevreni pro chodce; ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-bY9-5SEEP ) iouE) ink

Logika IC= 5 - Vstup konfigurovany jako Timer. L i
Cinnost obdobna cinnosti open, ale zavieni je zaruc¢eno i po vypadku proudu.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped. L . L ; . , .
Povel provede otevreni pro chodce, castecné. Dokud je vstup sepnuty, brana zlstane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo Open, provede se kompletni
cyklus a pak se provede otevieni pro chodce. Zavienije zaruceno i po vypadku proudu.

Konfigurace bezpeénostnich vstup

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika bez funkce testu (*)
Umozni pripojeni zafizeni nevybavenych pridavnym kontaktem pro funkci testu. V ptipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pii zavirani obrati smér az po
uvolnéni fotobunky. Pokud se'nepouziva, nechte zastrcenou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konﬁg[urovanyjakq,Phogtest fotoburika s funkci testu. L o L e L ;
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu.'V pripadé zaclonéni jsou fotobunky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotobunky pfi zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky.

Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pii otvirani bez funkce testu (*) . . o . L .
Umozni pripojeni zafizeni nevybavenych ptridavnym kontaktem pro funkci testu. V pripadé zaclonéni se vypne ¢innost fotobunky pii zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky. Pokud se
nepouziva, nechte zastréenou'klemu.

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani = L .
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V piipadé zaclonéni se vypne cinnost fotobunky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pii zavirani bez funkce testu (*) L L L o
Umtognl pn;l)(?Jenl zafizeni nevybavenych ptidavnym kontaktem pro funkci testu. V ptipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pii otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu. Pokud se nepouziva, nechte
zastrcenou klemu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani L L
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V piipadé zaclonéni se vypne cinnost fotobunky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Neni K Dispozici

Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lita s funkci testu.
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 8 - Vstup konfigurovany jako Bar 8k2. Vstup pro odporovou listu 8K2.
Povel obrati smér pohybu na'2 sekundy.

Logika SAFE=9 Vstup konfigurovany jako Bar op, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyZ se aktivuje béhem zavirani, zpUsobi zastaveni automatického systému (STOP) .

Umoznipfipojenizarizeninévybavenych pridavnym kontaktem pro funkcitestu. Zasah ve fazi otviraniobratismér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazizaviranizpUsobizastaveni. Pokud se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Log;ti!(a S?F'I%F]O Vstup konfigurovany jako Bar op test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zptsobi zastaveni automatického
systemu .
apne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi zavirani zplsobi zastaveni.

Logika SAFE=11 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpGsobi zastaveni automatického systému (STOP).
Zasah ve fazi otvirani obrati Smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zptisobi zastaveni.

Logika SAFE=12 Vstup konfigurovany jako Bar cl, bezpe¢nostni lita s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplisobi zastaveni automatického systému (STOP).
IL(Jlmoznl pripojeni zafizeni nevybavenych pridavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirani obrati smer pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpsobi zastaveni. Pokud se nepouziva, nechte zastréenou
emu.

Logika SAFE=13Vstup konﬁ%g{rova ny jako Bar cl test, bezpecnostnilista s funkcitestu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplisobi zastaveniautomatického systému (STOP).
Zapne test bezpecnostnichlist na zacatku cyklu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpusobi zastaveni.

Logika SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplisobi zastaveni automatického systému (STOP).
Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpUsobi zastaveni.

Logika SAFE= 15 - Neni K Dispozici

Logika SAFE= 16 - Vstup konfigurovany jako STOP 8k2. Pfikaz pferusi manévr a blokuje automatizaci

(*) Pokud se instaluji zafizeni typu,,D” (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, pfedepiste povinnou tidrzbu s intervalem alespoii jednou za pil roku.

Konfi ace ovladani radiového kanalu

Logika CH= 0 - Povel nakonfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5tEP ouEfnk. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika CH= 1 - Povel nakonfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-b4-5EEP MouEfink Interni start pro Fizeni semaforu.

Logika CH= 2 - Povel nakonfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni.

Logika CH= 3 - Povel nakonfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavieni.

Logika CH=4 - Povel nakonﬁ%urovanyjako Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-bY-SEEP NouElint

Logika CH= 5- Povel nakonfigurovany jako STOP.
Povel provede Stop

Logika CH= 6- Povel nakgnﬁgurovan)’/jako AUXO. (**)

Povel zapne vystup AUX

Logika CH= 7- Povel nakonfigurovany jako AUX1. (**)
Povel zapne vystup AUX1

Logika CH= 8- Povel nakonfigurovany jako AUX2. (**)
Povel zapne vystup AUX 2

Logika CH= 9- Povel nakonfigurovany jako AUX3. (**)
Povel zapne vystup AUX3

Logika CH= 10- Povel nakonfigurovany jako EXPO1. (*¥)
ne vystup EXPO1

Logika CH= 11- Povel nakonfigurovany jako EXPO2. (**)
Povel zapne vystup EXPO2

Logika CH= 12—V25tugovlédén|’ PRODLEVY OSVETLENI.
Prikaz aktivuje svétlo istabilnilogikou.

(**) Aktivni pouze v pfipadé, Ze vystup je nakonfigurovan jako monostabilni radiovy kanal, prodleva zhasnuti, osvétleni zony, osvétleni schodd, bistabilni radiovy kanal nebo ¢asovany radiovy kanal
TABULKA “C”- MENU RADIO (rAd /o)

Logic Popis

Pfidat tlacitko 1ch
Rdd ich spoji pozadované tlacitko s ovladanim 1. radiového kanalu.

Pridat tlacitko 2ch
Rdd 2ch spoji pozadované tlacitko s ovladanim 2. radiového kanalu.

Pridat tlacitko 3ch
Rdd 3ch spoji pozadované tlacitko s ovladanim 3. radiového kanalu.

Pridat tladitko 4ch
Add Ych spoji pozadované tlacitko s ovladanim 4. radiového kanalu.

Odstranit seznam . T PSR VSNV .
E-ASE BY APOZOR! Uplné odstrani z paméti pijimace viechna radiova dalkové ovladani ulozena do paméti.

E-ASE ! Odstraiite jeden dalkovy ovlada¢
r U Odstrani dalkovy ovladac (je-li klon nebo replay, vypne se). Pro vybér mazaného dalkového ovladace zvolte jeho pozici nebo stisknéte tlacitko mazaného dalkového ovladace (zobrazi se pozice)

d rH | snimatked prijimaze o .
coo r Zobrazi kéd prijimace, nutny pro klonovani radiovych délkovych ovladacd.
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MENULERE GIRiS Fig. 2

*** Sifre girilmesi.
1,2, 3, 4 Gizerinde ayarlanmis Koruma
Seviyesi lojikli talep

Dustk tiketimli calisma gostergesi

< g , Aciklamalar
([CPACAT. ) —{ oK PAZAR 1) - [ox] - @38 - [Z 1] [ox] - [P PARA_METRE T |
I y ; MENUSU'ne bakin O+ T Yukari kaydir
FRFTE () G880 -+ [0+ BEBB © -1  Asagikaydr
[2 7] i « ) [Cli—OK ¢! Onayla/ekrani calistirma
[PARAR) — [o] —+ @aal ) - [ [ox] -
CEE +-© )
fﬁﬁ—b L|_:G e [ox] ~EeE ) - 1] [ - ) LOJIK MENUSU’ne bakin -—@ Menii Cikigi

+/-
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+ Agma komutu
« Vericiyi baslatmadaki gibi manuel pro-
gramlama = 2 saniye

+ Kapatma komutu

P YA Y
5.5 9 5. vem,
4

« 2. radyo kanal gibi vericiyi manuel
programlama = 2 saniye

G [N e
Add Ych | o 2 +%* o o]He *%*‘)
4

ASE 64— [o<] - [BeE]

A
N

[EcRSE i -]

RADYO MENUSU’ne bakin

« Uzaktan kumandayla iptal = 5 sec

iptal edilmis ise
Yoksa
Klon devre digi birakilmis ise j

+ Menu erigimi
- Otomatik belirlemeli meni = 5 saniye

T
ST
/-

L ] +/-

<
ot 7H ) [ox] »[iRg) » [ox]» [B2Fd)» [ox]
(O

@@@@ﬁ@@@@@@_'_

o3,

{
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~[=—
@0 —[59
[E36) - [o9 —
E8P) — [
< =R
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t e
[5G AdD-p[o<] - (EasE) b [ cpee] -H (0] (o) - [oPER)
oo emmeme e
[ 7]
( j Santral yazilim versiyonu
SeAE H ok M wErs P[ok]d{bfe ..

’
toplam manevra
sayisini (ylizlerce)

o]+ 0080 )
+/-
Bellege kaydedilmis
radyo kumanda sayisi
e+
]
PRSS:

Arizaarama TANIMLAMA NOTLAR
SkrE START E dis start girisi etkinlestirilmesi
Skr t START | ic start girisi etkinlestirilmesi
9 girisi 3
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
clS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
EInE TIMER girisi etkinlestirilmesi
SkaP STOP girisi etkinlestiriimesi
Phat PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi
PhoP PHOT OP acilmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
Phetl PHOT CL kapanmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
bAr BAR giivenlik kenar girisi etkinlestiriimesi
bArc BARC kapanisinda sahil giris etkinlestirme
bAro BARO acilisinda sahil giris etkinlestirme
Sbc SWC motor kapanma limit svigi girisi etkinlestirilmesi
Sto SWO motor acilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Kart, hareket icin gerekli torku elde etmek
SEE icin ara stoplar ile Kesilmeyen komple bir acil-
ma-kapanma manevrasi gerceklestirmeyi bekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin'degil
EFD ! Fotoseller testi bagarisiz ;%ﬁ;ﬁﬂfﬁgg‘tﬁ%ljﬁns'"' ve/veya lojik
Er0e Giivenlik kenarlari testi basarisiz g;iavrleanrlllrl:lkkeg:{;g{lgar?r?agIantlsmlve/veya lojik
Er03 Agilma fotoselleri testi basarisiz ﬁ)ﬁﬁ%ﬂm Egﬁ{?gf'esé?r']"y veyaparametre/
ErO4 Kapanma fotoselleri testi basarisiz Eﬁfsa?,l;ﬂr"? Il()gg{?gltgé?rl]ve/veya parametre/
o N ; Givenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya
ErB6 8k2 giivenlik kenarlari testi basarisiz parametre/lojik ayarlarlnl?(ontrol adin Y
-Motora baglantilari kontrol edin
Er IH* Kart donanim test hatasi -Karttadonanlmp?oblem\eri (teknik servise basvurun)
ErJH* Engel sebebi tersinme - Amperostop Glizergah boyuncaolasiengellerikontrol edin
ErYH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
Aksesuar cihazlar ve/veya seri olarak
ErSH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi baglanmis genisletme kartlari ile baglantiyr il
kontrol edin
EFI0 EFi Karti kapatip, yeniden acmayi deneyiniz.
W q Sistem stipervizyon kontrolii i¢ hatas. Problemin devam etmesi halinde teknik
Er4 Er15 servise basvurun.
Ok tusuna basildiginda algilanan ayarlar
£ 'r:'ﬁgttrreallegarametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Para- gnsgmnégsgéf('t?lg' ananayarlarileislemeye
Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor
[{ metreler ve Loji_kler?.
Ok tuTuna basildiginda kart varsayilan D-
Er3 D-track parametrelerinde hata track ile islemeye gececektir.
Bir autoset yapilmasi gerekiyor
Akseusarlar cikisinda kisa devre ya da asiri yiklemeye|Aksesuarlar cikisinda kisa devre emiliminiya
ErFY karsi korumag s Y sy Y davarllélnlk(g)nt?oledin,VSafe,yanlpséniiygr.
Kot Otomatik belirleme haricikomutlarinmtdahalesinedeniyle|
dogru bir sekilde yiritilemiyor. Prosediri tekrarla
Xoe Alt hareket mesafesinden, asgari hareket mesafesine istenen
£l yaklasik 50 cm.
Kurulum sonucu cok “elastik/dinamik". Baska bir otomatik
xo3 giri%1 apmadan once, kapatma hareket mesafesi sonu
anahfarina (kit kodu 1100025 10005) mekanik bir durus
1n

tiard ) [oq — (050 — [7 |~ =0 — [@0=]) — [T 7 |- [ — ({0805 — [T 7 |+ [ — [520) - [117 7 |
N

*H=0,1,..9ABCDEF
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TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PRrAr)

TURKCE

Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
EcR 1 180 40 Otorzgil;ik[asrr)]e]mma Otomatik kapanma 6ncesi bekleme stiresi.
Vo Gece lambasi yanma - P
EL iDhE 30 300 20 zaman [<] Kart zerinde gece lambasi yanma suresi
" "
D‘Etf{’:’:u‘: 1 240 10 etlﬁ?\?gggr?%,:rshﬁ?ekslf[s] Saniye olarak zaman ayarli radyo kanali etkinlestirme siresi
Toplam strokun ylzde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin agiimada yavaslama alani.
off:'d !':5':": 7 929 7 Agllmz?aan)ll?;eiglama DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
Lou ° DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada yavaslama alani.
cid iS5k 7 29 7 Kapanmada DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
Slold yavaslama alani [%)] | olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
PA-E RL . PED yaya kumandasinin etkinlestiriimesinden sonra toplam agilmaya gore ytizde olarak kismi
aPEn Inh 1 929 20 Kismi agilma[%] acima alani.
Aciimada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset esnasinda
bellege kaydedilmis (ve daha sonra guincellenmis) olan haricinde gekilen giig ytizdesini temsil eder.
PE £ 1 99 75 Acilmada kanadin/ | Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
g r o .
errarc kanatlarin guicti [%] DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yuriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlarikurun (**).
Kapanmada kanat/kanatlartarafindan uygulanan giic. Birengel alarmi olusturmadan dnce, autoset esnasinda
Kapanmada | O oret trafincin otomatk ol syarant - o ouytzdesitem de:
] € ] .
cL5Forck 1 29 75 kanadlplka:atlarm DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
gticdi [%] yuriirliiktekigiivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (¥). Gerekliolmasi halinde, ezilmeyi
onleyici giivenlik cihazlari kurun(¥**).
Kapanma uc anahtarinin yaninda bulunan fotosel olaral konfigiire edilmis girislerin
Photd {5 0 50 0 bll-:lair::mg%{ggﬁler oklmasini devre dlfl birak. 9 $ giris
SPRCE 0=devre disi birakilmadi
kapaniyor 50= maksimum devre disi birakma
0 Gu¢ Kapatma KAPALI, yani aksesuarlarin (ucbirimler 50-51) gli¢ beslemesi her zaman
PEALE 0 1 1 Power Down mevcuttur. (Bkz. Sek. M)
Y calistirma 1 Gii¢ Kapatma AKTIF, yani aksesuarlarin gii¢ beslemesi (ucbirimler 50-51), kapi hareketsiz
durumdayken devre disi birakilir. (Bkz. Sek. M)
Motor/motorlar tarafindan acilmada ulagiimasi mimkin maksimum hizin yiizdesi. .
oP SPEEd 25 99 99 Acilmadaki hiz [%] Ellalgl(all\('{::arametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Motor/motorlar tarafindan Ifa_yi)a_nmada ulasiimasi miimkin maksimum hizin yiizdesi. .
cL SPEEd 25 99 45 Kapanmadaki hiz [%] Elg(clgli\('{:rParametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Ao - Bakim esik menavra & i i Girari
MR nEE Varildiktan sonra, Bakim veya Flasor ve Bakim olarak konfigtire edilmis AUX ¢ikis Gzerinde bakim
AAncE 0 250 0 sayl[scl)rﬂruoglraagwll(]ama yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

@) Avrupa B-irli§i cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve ol¢ili metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

TABLO “B” - LOJiK MENUSU - (Lol ic)

. Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
A Otomatik 0 0 Lojik etkin degil
ke Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmayi etkinlestirir
Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmi Adim adim har.
art E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis
0 girisler 4 adim lojigi ile isler. 3ADIM 4ADIM
SEEP-bY-SEEP Adim adim o KAPALI ACAR ACAR
hareketi KAPANMADA STOP
nouEnnk o
Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girisler ACIK KAPATIR KAPATIR
1 3adimlojigiileisler. Kapanmaasamasi esnasindaki ACILMADA STOP + TCA | STOP + TCA
impals, hareketi ters cevirir. STOP SONRASI ACAR ACAR
, Sinir anahtari iize- 0 Lojik aktif degil
SL fou rinde hareket 0 o - X X X o —
1 1 Sinir anahtari Gzerinde durdugunda hareketi tersine ¢evirmeyi etkinlestirir
. 0 Yanip sonen isik, motorun/motorlarin harekete gegmesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLArG On alarm 0
1 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete gegmesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
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TURKCE

Lojik Tanim

Default

Yapilmig
arlamayi
aretleyin

Secenekler

hold-to-rin insan mevcut

0

impalsli isleme.

Insan Mevcut isleme.

Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.

Giris 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.

OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basil tutulduklari siirece manevra devam eder.

DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.

Emergency Insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.

Kartin, givenlik diizenlerinin &otosel veya gtivenlik kenari, ErOx) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi halinde, OPEN UP
- CLOSE UP tuslan serbest birakildiktan sonra 1 dakika boyunca etkin konumda kalan Insan Mevcut isleme etkinlestirilir.
Giris 61, OP. P olarak konfigiire edilir.

Girf'§ 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.

DIKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.

Kapanista insanli calisma.

Girig 61 OPEN UP olarak yapilandirilir.

Giris 62 CLOSE UP olarak yapilandirilir.

Agilma manevrasi otomatik olarak gerceklesir. Kapanig manevrasi ise komut tusuna (CLOSE) basili tutuldugu
slirece devam eder.

DIKKAT: agilma sirasinda emniyetler devrede degildir.

bl oPEn Agllm%foaki:l&alslarl

Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, agilma esnasinda etkiye sahiptir.

Start E, Start I, Ped olarak konfigire edilmis girislerin impalsi, agilma esnasinda etkiye sahip degildir.

SAFE 1 giivenlik

irisinin
SRFE ! konggﬁjrzasyonu.

Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris.

Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.

Phot op, sadece agilmada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris.

Phot op test, sadece agilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.

SAFE 2 giivenlik

K irisinin

onfigurasyonu.
973 y

SRFE 2

Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigure edilmis giris.

Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.

Bar, hassas guivenlik kenari olarak konfigure edilmis giris.

Bar, test edilmis hassas gtivenlik kenari olarak konfiglire edilmis giris.

Bar 8k2 olarak konfigtire edilmis giris. (SAFE 2 lizerinde etkin degil)

ol |N|loa|lu|r|lw|Nn]|=|o

BarOP olarak konfiglire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinmeile hassas gtivenlikkenari. Kapanmada hareketin durmasi saglanir.

Bar OP TEST olarak konfigure edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glvenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanir.

Bar OP 8k2 olarak konfigtire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Kapanmada hareketin durmasi
saglanir. (SAFE 2 uizerinde etkin e§||§

Bar CL olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile hassas gtivenlik kenari. Agilmada hareketin durmasi saglanir.

Bar CL TEST olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas guvenlik kenari. Aqilmada
hareketin durmasi saglanir.

Bar CL 8k2olarak konfigiire edilmis girii sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guivenlik kenari. Agilmada hareketin durmasi
saglanir. (SAFE 2 uizerinde etkin degil )

Kullanilmamis

STOP 8k2 olarak konfigiire edilmis giris. (SAFE 2 {izerinde etkin degil)

1C 1 kumanda
n

A

Irisinii
konggiisr_lasyonu.

Start E olarak konfigure edilmis giris.

Start | olarak konfigtire edilmis giris.

Open olarak konfigtire edilmis giris.

Close olarak konfigure edilmis giris.

e e konf? i;ras onu.
962 Y

Ped olarak konfigtire edilmis giris.

Timer olarak konfigtire edilmis giris.

Timer Pedonale olarak konfigtire edilmis giris.

1. Radyo kanal
kumandasinin
konfigiirasyonu

ich

ojo|lu|lr]|w|N

Start E olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.

Start | olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.

Open olarak konfigure edilmis radyo kumandasi.

2. Radyo kanal
kumandasinin
konfigiirasyonu

2ch

Close olarak konfigure edilmis radyo kumandasi.

Ped olarak konfigure edilmis radyo kumandasi.

STOP olarak konfigure edilmis radyo kumandasi.

3. Radyo kanali
kumandasinin
konfigiirasyonu

3ch

Kullanilmamis

Kullanilmamis

Kullanilmamis

4. Radyo kanali
kumandasinin
konfigiirasyonu

Hech

ol |N|loa|lu|r|lw|N

AUX3** olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.

o

EXPO1** olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.

EXPO2** olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.

N

GECE LAMBASI olarak yapilandirilan radyo komutu
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TURKCE

. Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Cikis monostabil Radyo Kanali olarak konfigiire edildi
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigure edilmis cikis.
3 Kullanilmamis
4 Kullanilmamis
5 Clklialarm_o!arak yapilandirildi (Sek. A,oecial). Hafizaya alinan vericinin T4’ otomatik olarak alarm etkinlestirici /devre disi
birakicr halini alir.
6 Kullanilmamis
: AUX 3 cikisinin 7 Kullanilmamis
RUH 3 konﬁggl_'%yonu. 0 P Kullanilmarmis
9 Bakim olarak konfigtire edilmis ¢ikis
10 Kullanilmamis
1 Kullanilmamis
12 Kullanilmamis
13 Kapi Durumu Kapali olarak yapilandirilan ¢ikis
14 Cikis Bistabil Radyo Kanali olarak konfigure edildi
15 Cikis Zaman Ayarli Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
16 Kapi Durumu Agik olarak yapilandirilan ¢ikis
0 Alicy, rolling-code (atlamali) modunda islemek igin konfigure edilmistir.
Sabit KodIu Klonlar kabul edilmez.
F IHEd codE Sabit Kod 0
1 Alici, sabit kod modunda islemek igin konfigtire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.
A - Programlama mentilerine erismek icin sifre taledp edilmez =~
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.
Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:
- Radyo menusu aracilidi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna
(T1-T2-T3-T4) suaYIa basin.
- Belle%e kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s icinde basin.
0 Alici, 10s sonra programlama modundan ¢ikar, bu siire icinde bir dnceki noktay: tekrarlayarak diger yeni radyo kumandalari ilave
etmek mumkindar.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Universal programlayici ile yaratilmig klonlarin ve programlanmis Replaly’lann alicinin bellegine eklenmesini saglar.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kifinir.
Programlanmlg ReFIay’Iarm alicinin bellegine eklenmesini saglar.
E - U-link agi yoluyla Kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkind(ir
A- Pro?ramlama mendlerine erismek icin sifre talep edilir.
1 Varsayilan sifre 1234'tir.
B-C-D -E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
Koruma o . PP -
ProkEck lon LEUEL seviyesinin _ 0 Oa-rfargl ;?]r?ilfarén?zrgz?ﬁrlferme erismek igin sifre talep edilir.
diizenlenmesi 2 B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile ctomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
A - Programlama mentilerine erismek iin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234't0r.
3 B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
A - Programlama men(lerine erigsmek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tur.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
4 C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir. -
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
E - U-linkagi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
RadEyo kumandalar, sadece 6zel Radyo mentsu kullanilarak bellege kaydedilirler.
ONEMLI: Isbu yuiksek guvenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen mevcut radyo parazitlerine erisimi 6nler.
(Ka?ﬁﬂ,%‘glgaél 0 Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.
SEr 1AL [ladE baglantisinda nasil. 0
kO"ﬁgl;gﬁr‘gi‘ﬂ')'d'g'”' 1 Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara gonderir.
Lokal BFT agi baglantisindaki kartin O ile 119 arasi adresini belirtir.
RddrESS Adres 0 1 (U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)
Acilista 0 Kapatma sirasinda, bir engel algilandiginda, hareketi 2 san. boyunca tersine cevirir
InuoSERP enge‘ii.tersine 0 Acilma sirasinda, bir engel algilandiktan sonra, harketi keser vé otomasyonu engeller.
cevirme 1 Gerek kapatma gerekse agilma sirasinda, bir engel algilandiktan sonra, hareketi 2 san. boyunca tersine cevirir
0 Kesitli kapilar ile standart isleyis (Genel 6zellikler Ref. Sek. 1 ve 2)
brtS BRTS 0
1 BRTS aksesuari ile acilir kapanir kapilar monte edilmis olarak isletis ( Genel 6zellikler Ref. Sek. 3)
0 Start E kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfiglre edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
5 Timer kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
7 Phot gtivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel.
8 Phot op gtivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece agilmada etkin .
1-2 sayili giris/ ivenligi i ilmis qiri i
» ckis ggni et.r?\e 9 Phot cl glvenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
EHP EXkPalrlt_lg"irig!(r:in 2 10 Bar, glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, hassas giivenlik kenari.
konfigiirasyonu 1 Bar OP guvenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas guivenlik kenari, kapanmada hareketin
durmasi saglanir.
12 Bar CL gtivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari, agilmada hareketin
durmasi saglanir.
13 Phot test guivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel test edilmis.
14 Phot op test giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece agiimada etkin.
15 Phot cl test gtivenligi olarak konfiglre edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.
16 Bar guivenligi olarak konfigire edilmis giris, test edilmis hassas gtivenlik kenari.
17 Bar OP test giivenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik kenari, kapan-
mada hareketin durmasi saglanir.
18 Bar CL test gtivenligi olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glvenlik kenari,

acilmada hareketin durmasi saglanir.
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. Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamay Secenekler
isaretleyin
0 Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
1-3 sayil girig/ 2 Open kumandasi olarak konfigtre edilmis giris.
cikis genisletme
EHP 2 kartindaki_ 3 3 Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
EXPI2 girisinin
konfigiirasyonu 4 Ped kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
5 Timer kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
0 Cikis monostabil Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
2 Kapi Is1g1 kumandasi olarak konfigure edilmis gikis.
4-5 sayih giris/ 3 Kullaniimamis
EHP, gk;? gfm ekt_me 13
i artindaki
o EXPO2 qikiginin 4 Kullanilmamis
konfigiirasyonu 5 Kullanilmamis
6 Kullanilmamig
7 Kullanilmamig
8 Kullaniimamis
9 Bakim olarak konfigire edilmis gikis.
10 Kullanilmamis
1 Kullanilmamis
-7 h giri
g?k.;sgaey;:il el?l%le 12 Kullaniimamis
EHPal kartindaki 16
EXPO2 cikisinin 13 Kapi Durumu Kapali olarak yapilandirilan ¢ikis
konfigiirasyonu
14 Cikis Bistabil Radyo Kanali olarak konfigiire edildi
15 Cikis Zaman Ayarli Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
16 Kapi Durumu Acik olarak yapilandirilan gikis

(**) Sadece ¢ikis Monostabil Radyo Kanali, Kapi Isigs, Alan Isigi, Merdiven Isig, Bistabil Radyo Kanali veya Zaman Ayarli Radyo Kanali gibi konfigiire edilmis ise etkinlestirir.

AUX cikislarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - MONOSTABIL RADYO KANALI ?|k|5|
Kontak radyo kanalinin etkinlestirilmesinde T saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikisi.
Kontak, agilma esnasinda ve agik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikli, kapali kanat ile agik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda ¢ikisi.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 4 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 5 - Lojigi - Garaj alarm yonetimi cikisi (Sek. Apecial)

Lojik Aux= 6 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 7 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 8 - Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 9 Lojigi - BAKIM Cikisi.
Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikis.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilmasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini bildirmek icin 10s boyunca 4 kez
kapanir ve 5s boyunca acilir.

Aux= 10 Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 11 Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 12 Lojigi - Mevcut Degil

AUX=13 LojiEi - KAPI DURUMU Cikisi

Kontak, giri$ kapisi kapali oldugunda'kapall kalr.

AUX= 14 Lojigi - BISTABIL RADYO KANALI Cikis.
Kontak, radyo kanalinin etkinlestiriimesinde durum (agik-kapali) degistirir.

AUX= 15 Lojigi - ZAMAN AYARLI RADYO KANALI (‘:|k|§|.
Radyo kanalinin etkinlesmesinde programlanabilir bir stire kadar kontak kapali kalir (¢ikis stiresi).
Bu sure esnasinda tusa tekrar basilirsa stre sayimi tekrar baslar.

Lojik Aux= 16 - Cikis KAPI ACIK DURUMU.
Kontak kapi agildiginda kapali kalir.

K d

T T
girislerinin y

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigtire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouElink. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-SEEP MlouElink Trafik lambasi isletmesi iin ic start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfigiire edilmis giris.
Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girigin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin agilmasina kadar acik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca suresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konﬁ?Ure edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gergeklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigtre edilmi§gi(iri§. " cn
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-b4-5EEP TlouEiink

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigure edilmis ?(Irié.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigtire edilmis gir'é: . . o . . X
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma Pergekle§t|r|r. irisin kapall kalmasi halinde kanat, kontagin acilmasina kadar acik kalir. Girisin kapali kalmasi ve Start E, Start | veya Open kumandalarindan birinin etkinlestirilmesi
halinde, komple bir manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi agma yeniden diizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Giivenlik giriglerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigure edilmi? giris test edilmemis (*). . .
Ek'test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin bag antisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek aciimada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece fotoselin serbest
kalmasindansonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis irif$. . . .
ManE\“a bﬁ§|t;g|:(1g|C|nda fotosellerln testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece fotoselin serbest kalmasindan
sonra hareketi ters gevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigire edilmis giris test edilmemis (*)
Ek'test kontag ile dona'nlmam|§i olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi boyunca hareketi bloke eder.
Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece agilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi boyunca hareketi bloke eder.
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TURKCE

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece k da etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edil is (*
EEJiliest konéa“l i’I:f?:jo%a%ﬁm%cr%|?a§grr1nc’]i?1aglgm%rl)aog';%%etlgr%rgag g? K%Earr?rr?a hglli%gler’%gﬁ?naeglam?&gs(elgn islemesi devre digi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.
Kullanilma |g|n a jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 5 - Phot c| test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giri
Mgnevra Eaﬁanglcm a fotosellerin te‘gtini etEinfe§tirir. Kararma %a?' ﬁma(lfal?iﬁfgtoseeiin is grr?es?devre dist birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

inde, a¢
Lojik SAFE= 6 - Lojigi - Mevcut Degil

Logik SAFE: 7 - Bar, te tﬁdilmig hassa?_%ﬂvenl'k kenari olarak konfigiire edilmi%girig . . .
Manevra baslangicinda hassas guvenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfigire edilmis giris. 8K2 rezistif kenar icin giris.
Kumanda, hareEeti2saniye oyuncgatersgevir?r.g g <ingirts

LcéjrikeilAFI%;ﬁ Bar op olarak konfigiire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
gk“tg S E%néa'c;y ile dongtllm mq(o‘?n ﬁihaﬂavrm aglantisini sa?l r. Acilma asamasinda yapilan mudahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
tdahale durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper’i takifi birakin.

5&1}5 SAFE=10 Bg_rl_gg) test oITrak, konfiglre edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas guvenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun
a

urulmasini ( erceklestirir. R . . . . .
) ewa‘ baslangicinda asgs srg%,ivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Agilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
mudahale durmaya neden olur

ngﬁk&g%mﬂ Bar 8k2 op olarak konfiglre edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile glivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
glﬁna agamésmda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Lojik ill-\FE,:JZ Bar cl olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

erce irir.

gkﬂtg S %?)n a?l ile donatllmqm@koﬁm ﬁihagaﬂn aglantisini sa?l r. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda
tdahale durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper'i takifi birakin

{\FE:1 F aricrli;cestolarakkonﬁgure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile testedilmis hassas glivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini

163

o)
r:iggwgalz%%erxﬁ%%ﬁ#ea e%s% l?"c:;(]venlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agiima asamasinda
Lojik ?(AFE_:,M Bar 8k2 cl olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
ﬂggfnrlr%té?gmasmda yapilan muidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agcilma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=15 -Lojigi - Mevcut Degil

Lojik SAFE=16 -STOP 8k2 cl olarak konfigtire edilmis giris. Komut manevray durdurur ve otomasyonu nler

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standard tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda
bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

Radyo kanali k nin |

4

Lojik CH= 0 - Start E olarak konfigire edilmis kumanda. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouElink Trafik lambasi isletmesi icin dis start.
Lojik CH= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis kumanda.. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouElink. Trafik lambasi isletmesi icin ic start.
Lojik CH= 2 - Open olarak konfiglire edilmis kumanda..

Kumanda, bir acma gerceklestirir.

Lojik CH=3 - Close olarak konfigiire edilmis kumanda.
Kk anda, bir Kapatie actcaleatinr 1 imis kumanda

Lojik CH= 4 - Ped olarak konfiguire edilmi da.

K%Jrlnanda, |sn?i (i)r?/?ya g%%?augrr%g g'e'Pg'Sﬁ‘é??ﬁﬂ Laojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouElink
Lojik CH= 5- STOP olaﬁk konfigire edilmis kumanda.

Komut bir Stop gerceklestirir

L(ajikCH:é—AUXOoIarak onfigiire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUXO cikisini etkinlestirir.

Lﬁjik CH= 7- AUX1 olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUXT cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 8- AUX2 olarak lf(or]ﬁ (ire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX2 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 9- AUX3 olarak Iﬁo figire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX3 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 10-EXPO1 olarak konfigire edilmis kumanda. (*%
Kkanda LXPOT aiah atiiangiire ediimis kumanda. ()

Lojik CH= 11- EXPO2 olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**
Kok CHZ LpBT QR Qlaral konfigiire edilmis kumanda.. ()

Lojik CH= 12- KAPI ISIGI olarak konfigiire edilmis ki d
K?)Jrlnut, 15191 iki kat nﬁant&ﬁxr?\arect(%tgléreegﬁ'irl mis kumanda

(**) Sadece ¢ikis Monostabil Radyo Kanali, Kapi Isigi, Alan Isigi, Merdiven Isidi, Bistabil Radyo Kanali veya Zaman Ayarli Radyo Kanali gibi konfigiire edilmis ise etkinlestirir.

TABLO“C"- RADYO MENUSU (-Ad ‘o)

Lojik Tanim
| 1ch tusy ekle
Rdd ich Arzuedien tusu, 1. radyo kanali kumandasina eslestirir.
2ch tusu ekl
Rdd 2ch Afzu ggﬂeen t5§u, 2. radyo kanali kumandasina eglestirir.
3ch tusy ekl
Rdd 3ch Afzu géﬁeer\ t55u, 3. radyo kanal kumandasina eglestirir.
4ch tusy ekle
Rdd “ich Arzu eaﬁen tusu, 4. radyo kanali kumandasina elestirir.
Tek radﬁ kuma&uﬂ(aa)il sil - . . . . o .
ErRSE | Bir radyd kumanda kaldir (klon veya replay devre disi birakilirsa). Silinecek radyo kumandayi segmek icin pozisyonu yaziniz veya silinecek radyo kumanda tusuna basiniz (pozisyon gosterilecektir).

Listevi Si
ErASE B4 K%‘IKKAT! Buittin kaydedilmis radyo kumandalar, alicinin hafizasindan tamamen siler.

Alici kodu okyma
cod rH Raéyo?(umangé?ann klonlanmast igin gerekli alici kodunu gériintiler.
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| PORTUGUES | | EAAHNIKA
DADOS TECNICOS TEXNIKA ZTOIXEIA

DADOS ELETRICOS HAEKTPIKA ZTOIXEIA

Alimentacéo 220-230V 50/60Hz Tpogodoaia 220-230V 50/60Hz

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W

Poténciamax.absorvidapelarete

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W

Méy. amoppo@polpevn 10X0G
amnd 1o Siktuo

Consumo em stand by 04 W

Alimentacdo dos acessorios 24Vdc 300mA

Conexdo intermitente 24Vdc Max 5W

Luz de cortesia Lampadadeleddecortesiamod.BFT24V === 2W
Temperatura de funcionamento | -20°C / +50°C

Katavdhwon og kataotaon

QVAPOVAG 04W

Tpogpodooia afecoudp 24Vdc 300mA

JUvdeon @dpou 24Vdc Max 5W

M\agoviépa Napmtipag led mhagoviépag povt. BFT 24V === 2W
Oeppokpacia Aettoupyiag -20°C/+50°C

DADOS MECANICOS

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N

MHXANIKA ZTOIXEIA

Forca de tracdo e impulso
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 1250N

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 13m>

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 1250N

loxU¢ éNEn¢ kat wlnong

Folha méx. BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 16m?> M BOTTICELLI SMART BT AV 850: 13m?
Y. pUANO.
C il TRILHO L.=2900 Percurso util:=2300 mm HEY- @ BOTTICELLI SMART BT AV 1250 : 16m?
urso Uti p - -
TRILHO L.=3500 Percurso til:=2900 mm OQoENLN SlaBooUr rPAMMH Mrik.=2900 wpéhipn Siadpoprn=2300 mm
BOTTICELLI TRILHO com correia= PEAHN PoHN TPAMMH Mrik.=3500 w@éAipn Stadpopn=2900 mm
240 mm/s ATO=
SMART BT AV TPAMMH pe wdvta=
Velocidade méxima 850 TRILHO com corrente= BOTTICELLISMARTBT | 240 mm/s
210 mm/s MévioTn TaxdanTa AV 850 TPAMMH pe alvoido=
BOTTICELLISMART | TRILHO com corrente= Y10t TaxuTh 210 mm/s
BT AV 1250 190 mm/s BOTTICELLI SMART BT | TPAMMH pealucida=
BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50 AV 1250 190 mm/s

Manobras em 24 horas
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50

EAtypoi o€ 24 wpeg

DADOS DO RECEPTOR INCORPORADO

Manobras em 1 horas @ MAX+50°C | 10 BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100
Instalagao tipi- | BOTTICELLI SMART BT AV 850: mq 6,7 ;gé)u;ri\\?ar;obras con- EMtypoi o€ 1 wpec@ MAX+50°C | 10 — :
ca seccional a Tumikan . oOlaodoxikol
20°C BOTTICELLI SMART BT AV 1250: mq | 50 manobrasconse- TUNHATIKA BOTTICELLI SMART BT AV 850:mq 6,7 eNlypoi
15,7 cutivas €yKatdotao :
— - OYC_KZOT°CT n ?SO;TICELLI SMART BT AV 1250: mq 50 S1a50x1Koi EAyLO
Reacio ao choque Ialmltadordde torque integrado no quadro /
€ comandos . \ MEPIOPICTAG POTIAG EVOWHATWUEVOG OTOV
Fim de curso Eletrénico com ENCODER Avtidpaan oTnv mpbakpouan miivaka eAéyxou
Lubrificacdo Graxa permanente TéNog Stadpopng HAektpoviko e ENCODER
Grau de protegdo IP20 Aimavon Movipo ypaco
Peso do cabegote do motor 5 kg BaBuog mpootaciag IP20
Pressdo acustica <70 dB(A) Bapog kepaAig Kivntripa 5kg
Dimensoes Consulte a fig. B AKOUCOTIKN TTiECN <70dB(A)
A : BA. €ik. B
Atuador Poupanca anual kg CO2 [COTAOEIS EK
BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2 Evepyomomntig Etrola e§oikovopnon | kg CO2
BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2 BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2
BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2

Receptor de radio Rolling-Code Frequéncia 433,92 MHz

2TOIXEIA ENXQMATQMENOY MOMMNOY

memorizaveis

incorporado oy .
p PG(SIO(])(’DV[KOC6£KTI']C’KU)\IOH£VOU SugvéTTa 433.92 MHz
KwSIKOU EVOWHATWUEVOG
Codificacao Algoritmo Rolling-Code ((ER-Ready)) Aly6p1810C KUNIOPEVOU KWSIKOU
Kwdikomoinon ( _ )
N° de combinacdes 4 bilhdes (€R Ready)
N° max de comando de radio 63 Ap. cLVSUACHWV 4 SioekatoppUpLa

INSTALACAO COM ATUADOR Fig.A

Prepare a chegada das conexdes dos acessoérios, dos dispositivos de seguranca
e do comando no grupo do motor, mantendo nitidamente separadas as co-
nexdes de tensao de rede das conexdes de baixissima tensdo de seguranca (24
V). Faca a conexao conforme indicado no esquema elétrico.

Os cabos de conexao acessérios devem ser protegidos por uma canaleta.

Verificagoes preliminares:

- Verifique o balanceamento da porta.

- Verifique o deslizamento da porta por todo o curso.

« Se a porta ndo for uma instalagdo nova, verifique o estado de desgaste de
todos os componentes.

« Conserte ou substitua as partes com defeito ou desgastadas.

« A confiabilidade e a seguranca da automacao é diretamente influenciada pelo
estado da estrutura da porta.

- Antes de instalar o motor, remova eventuais cabos ou correntes desne-
cessdrios e desabilite qualquer aparelho ndo necessério.

62 BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250

Méy. ap. padlo@wVviKwv SeKTwv

TI0U UIopPoUV va amoBnKeuTouv 63

EFKATAXTAXZH ENEPFOMOIHTH Eik.A

MpoeTolpdoTe TN oVVSEoN TWV EEAPTNUATWY, TWV CUCKEUWV ACPANEIQC KAl TwV
OUOKEUWV ENEYXOU OTN HOVASA KIVN TP A, S1ATNPWVTAGTICOUVEEDEIGTAON G SIKTUOU
0aPWGSIaXWPIOUEVECOTTO TICOUVOEDEIGAOPAAEIaGXOUNARGTAONG (24V). ZuveyioTe
Ue TN oUvdeoh Toug dmwg umodeikvueTal oTo Sidypappa cuvdeopoloyiac.

Ta kaAwdia cVvdeoNn( TV agecoudp MPETEL VA TTPOCTATEVOVTAL ATTO £V KAVAAL

MpokatapkTikoi éAeyxot:

+ ENéy&te TNV 1I00ppomia TG mopTa.

« EAéy&te TNV oAioBnon tng mépTag yia oAOkANnpen tv dtadpourn).

« Av n mopta dev gival véag eykataotaong, eENEYETe Ty katdoTtaon ¢Bopdac OAwv
Twv e€0PTNUATWV.

+ TOMOBETNOTE 1} AVTIKATAOTAOTE TA EANATTWUATIKA 1 @Oappéva pépn.

« H aflomotia Kat n ao@AAEld TOU AQUTOPATIONOU emnpedlovTal Aueca and TNV
KatdoTtaon tng SOUnG TNG MOPTAG.

« MpIv EYKATAOTACETE TOV KIVNTIPA, AQAIPECTE TUXOV TTEPITTA OXOWVIA 1) OAUGIOEG
KOl QTTEVEPYOTTOINOTE TUXOV HN amapaitnto e§OTAIOHO.
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| POLSKI | PYCCKMI
DANE TECHNICZNE TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKA
DANE ELEKTRYCZNE SJNIEKTPUYECKUE XAPAKTEPUCTUKI
Zasilanie 220-230V 50/60Hz MutaHne 220-230V 50/60Hz
. BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W Makc. notpe6nsaemasn | BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W
Maksymalny pobér mocy
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W MOLHOCTb BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W
Pobdr mocy w trybie gotowosci | 0.4 W EM(:TMp:ij;sze B pexume 0,4 BT
Zasilanie akcesoriow 24Vdc 300mA &
Potaczenie lampy migajacej 24Vdc Max 5W gg;;;:(e;BzaTﬂzmoraTeanoro 24Vdc 300mA
¢ wiath . Zaréwka ledowa do $wiatta ”
Swiatto grzecznosciowe grzecznosciowego mod. BFT 24V === 2W MogkioyeHme curHanbHoi namnsl | 24Vdc Max 5W
Temperatura dziatania ~20°C/+50°C Mopcsetka Jlamnia CBETOANOAHON NopicBeTKM BFT 24V === 2W
Pabouan Temnepatypa -20°C/+50°C

DANE MECHANICZNE

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N MEXAHYECKUE XAPAKTEPUCTUKIA

Sifa ciaggnaca i pchajaca

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 1250N BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N

. 2 TAroBoe v TONYKOBOE ycunme
vantail maxi BOTTICELLI SMART BT AV 850: 13m 2 Y BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 1250N
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 16m BOTTICELLI SMART BT AV 850: 13m?
= ; = CTBOPKa, MaKc.
Skok uzyteczny SZYNA L.=2900 skok L{zyteczny 2300 mm p BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 16m?
SZYNA L:=3500 skok uzyteczny=2900 mm b6 JUN. PENIbCA = 2900 nonesHbili xof = 2300 M
SZYNA pasowa = abouun xon _ " _
BOTTICELLI SMART | 240 mm/s ON. PENbCA = 3500 nonePswal xoa = 2900 mm
BT AV 850 - eNbC C PEeMEeHHbIM
Predkos¢ maksymalna izz\qr\(l)Amt;r/mguchowa BOTTICELLI SMART BT | npusofom=240mm/cek
- AV 850 Penbc € UenHbIM
IILB\S'I;'I;ISC(;ELLI SMARTBT i21\(91\(l)Amt:nr/1§uchowa MakcumanbHasa ckopocTb nprBogom=210Mm/cek
BOTTICELLI SMART BT | Penbc ¢ uenHbiM
BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50
Liczba cyklina dobe 24 godziny BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100 AV 1250 TIPHBOHOM = 190N ce
. Mepemewenmit s 24 uaca BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50
LICZBA CYKLINA DOBEW CIAGU 1 MeLleHNn 4 -
GODZIN@ MAX450°C 10 BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100
, NepemeweHnn B 1 yaca@
Typowa insta- | BOTTICELLI SMART BT AV 850:mq 6,7 :Z%%uma”ewmw z MAX+50°C 10
lacja sekcyjna
W temp, 20°C | BOTTICELLI SMART BT AV 1250: mq | 50 manewréw z Twnosasa|BOTTICELLI SMART BT AV 850: mq 6,7 | 00M10C/1€A0BaTebHbIX
) 15,7 rzedu yCcTaHOBKa MaHeBpoB
P CEKUMOHHDBIX | BOTTICELLI SMART BT AV 1250: mq | 50nocnegoBatenbHbix
) : Ogranicznik momentu wbudowany w BOPOTNPU20°C
Wykrywanie przeszkdd tablice sterowania poTnp! 15,7 _ MaHeBpOB
Wyftgcznik krancowy Elektroniczny zENCODEREM Peakuua Ha CTONKHOBeHMe Enf):npeai: E;Inmyﬁbzgilﬁlg::;eegﬁﬂ KpyTAlWero
Smarowanie Smarowanie ciggte 35 - ~
. NEKTPOHHBIN, CpabaTbiBalOWMiA MO CUrHany
Stopien ochrony 1P20 Koruesoii seikniouarent KOAOBOro AaTumnKka
Masa gtowicy 5 kg Cmaska MnacTnyHas CMa3KaoCTOAHHaA
Cisnienie akustyczne <70 dB(A) Knacc 3awuTbl 1P20
Wymiary zobacz Rys. B Bec npuBopa 5 Kr
AKycTHyeckoe faBneHmne <704B6(A)
Roczna
Aktuator oszczednosé kg CO2 FabapuTbl Cm. puc. B
BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2 Mpueon TopoBanskornomus | kg CO2
BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2 BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2
DANE WBUDOWANEGO ODBIORNIKA BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2
‘é‘ﬁl‘i‘r‘f’;"ég% odbiomik radiowy | . ectotliwose 433.92 MHz XAPAKTEPUCTUKN BCTPOEHHOTO MPUEMHUKA
B;T?Acc):_lm:z;z:zsepcanwbm YactoTa 433,92 MI'y
Kodowanie Algorytm Rolling-Code ((ER-Ready)) peATe
Liczba kombinacji 4 miliardy Koa YH1BepCanbHbianroputm ((ER-Ready))
g/l: l;; pllac;li)gt;arllli(;tow mozliwych 63 Konnyectso kombuHauui 4 munnuapga
- Makc. KonnyecTBo NynbLToB, 63
MONTAZ SILOWNIKA Rys.A 3aHECEHHbIX B NamMATb

Przygotowa¢ miejsce do podtaczenia akcesoriéw, urzadzen zabezpieczajacych

oraz sterowania zespotem silnika,

do napiecia sieciowego od potaczen bezpieczenstwa niskiego napiecia (24 V).
Wykonac potaczenia zgodnie ze schematem elektrycznym.

YCTAHOBKA UCMOJIHUTEJSIbBHOIO MEXAHU3MA (puc. A)

MoproToBbTe MOAKNIOUEHME aKCeccyapoB, MpefoXpPaHUTENbHbIX YCTPOWNCTB
N YCTPOWCTB ynpaBneHua K ABuratenem, pasfenas Kabenu nutaHua ot ceTu
N HWU3KOBOJIbTHbIE KOHTPOSbHblE Kabenu (24 B). BbimonHuTte anekTpuueckue

utrzymujac wyraznie oddzielone potaczenia

Kable potaczeniowe akcesoriéw powinny by¢ zabezpieczone korytkiem. CoeaVHeHUS, KaK MoKa3aHo Ha 3NeKTpoCxXeme.

Kabenu nogkntoueHns BCoMoraTesibHbIX YCTPOWCTB JOMKHbI NPOKIaAblBaTbCA B JIOTKE.
Kontrole wstepne: .
« Skontrolowa¢ wywazenie bramy. MpepBapuTeNbHBIN KOHTPOND:

« Skontrolowac ruch bramy na catej dtugosci.
« Jesli brama nie jest nowa, skontrolowac stan wszystkich elementéw.
« Naprawi¢ lub wymieni¢ uszkodzone lub zuzyte czesci.

« MpoBepuTb GanaHCMPOBKY ABepPEN.

- MpoBepwnTb BUXEHME ABEPU NO BCEMY XOfY.

« Ecnun fiBepb - HOBas, NPOBEPUTL BCE KOMMOHEHTbI Ha N3HOC.

+ OTPEeMOHTMPOBATb NN 3aMeHNTb fedeKTHbIE N U3HOLLEHHbIE KOMMOHEHTbI

+ Niezawodnos¢ i bezpieczenstwo automatyki zalezy bezposrednio od stanu . HagexHocTb 11 6€30MaCHOCTb ABTOMATUKIA HAMPAMYIO 3aBUCAT OT COCTOSHIAM

konstrukgji bramy.

KOHCTPYKLMN BOPOT.

« Przed montazem silnika, usuna¢ ewentualne zbedne liny badz tancuchy i < lo ycTaHOBKM npvBofa MNOATAHUTE MpOBKCAlOWMEe TPOChl UAU LUerb 1

wylgczy¢ wszystkie niepotrzebna urzadzenia.

OTKNIIOUNTE HeMcnosibsyemoe o6opy,qOBaH|/|e.
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| CESTINA | TURKCE
TECHNICKE UDAJE TEKNIK VERILER

DATOS ELECTRICOS ELEKTRISCHE GEGEVENS

Napajeni 220-230V 50/60Hz Besleme 220-230V 50/60Hz

Max. vykon absorbovany siti

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W

A tarafindan emilen maksimum | BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W

Spotieba v pohotovostnim
rezimu

04W

Napdjeni pfislusenstvi

24Vdc 300mA

Blikajici pfipojeni

24Vdc Max 5W

Svitilna

Zarovka led svitilny mod. BFT 24V ===2W

Provozni teplota

-20°C/+50°C

akim BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W
Bekleme durumunda tiketim | 0.4 W

Besleme aksesuarlari 24Vdc 300mA

Flas baglantilari 24Vdc Max 5W

Dahili 1sik Lamba ve dahili led model BFT 24V ===2W
Calisma sicakhgi -20°C/+50°C

MECHANICKE UDAJE

Sila tahu a tlaku

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 1250N

Max. kfidlo vrat

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 13m?

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 16m’

Uzite¢ny zdvih

KOLEJNICES.=2900 uzite¢nadraha =2300mm

KOLEJNICES.=3500uzite¢nadrdha=2900mm

Maximalni rychlost

MEKANIK VERILER

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N

Traksiyon ve donus glict
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 1250N

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 13m?

maksimum kanat >
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 16m

RAY U.=2900 gerekli hareket mesafesi=2300 mm

Gerekli hareket mesafesi - -
RAY U.=3500 gerekli hareket mesafesi=2900 mm

Kayislhi RAY= 240

KOLEJNICEsfemenem
BOTTICELLI SMART | =240 mm/seg.
BT AV 850 KOLEJNICEsfemenem
=210 mm/seg.
BOTTICELLISMARTBT | KOLEJNICEsiemenem
AV 1250 =190 mm/seg.

Maksimum gti¢

BOTTICELLISMART BT
AV 850

mm/s

Zincirli RAY= 210
mm/s

BOTTICELLI SMART BT
AV 1250

Zincirli RAY= 190
mm/s

Manévry v ramci 24 hodin

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100

Manévry v ramci 1 hodin @ MAX+50°C

10

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50

24 saatteki manevra
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100

1 saatteki manevra@ MAX+50°C | 10

které Ize ulozit

INSTALACE AKCNIHO CLENU Obr.A

Pripravte pfipojeni pfislusenstvi, bezpe¢nostnich zafizeni a ovladacich zafizeni
k motoru a udrzujte pfipojeni napajeciho napéti zietelné oddélené od velmi
nizkého bezpecnostniho napéti (24 V). Pfipojte je podle pokynd uvedenych v

elektrickém schématu.

Pripojovaci kabely pfislusenstvi musi byt chranény kandlkem.

Piedbézné kontroly:
Zkontrolujte vyrovnani dvefi.

veskera nepotiebna zatizeni.

Zkontrolujte posuv dvefi po celé své draze.

Pokud nejsou dvere nové, zkontrolujte stav opotiebeni viech soucasti.
Opravte nebo vyménte vadné nebo opotfebované soucasti.

Spolehlivost a bezpecnost automatizace je pfimo ovlivnéna stavem konstrukce dvefi.
Pfed instalaci motoru odstrante zbyte¢na lana nebo fetézy a deaktivujte
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20°C'de BOTTICELLI SMART BT AV 850: mq 6,7 | 100 ardisik manevra
L . . 100 po sobé jdouci bslimsel .
;rr}l,sp;gﬁcseek;?: BOTTICELLI SMART BT AV 850: mq 6,7 manévry tipik kurulum BO,TT|CELL| SMART BT AV 1250: mq 50 ardisik manevra
20°C ?SO;HCELL' SMART BT AV 1250: mq ;Oar?:vrsyObé jdouci Darbe reaksiyonu Kontrol paneline entegre tork sinirlayicisi
- PP - " Hareket mesafesi sonu ENKODER elektronigi
Nérazova reakce Omezovactocivéhomomentuintegrovaného -
na ovladacim panelu Yaglama Kalici gres
Koncovy doraz Elektronicky s KODEREM Koruma seviyesi IP20
Mazani Stalé mazivo Test motoru agirhg 5 kilogram
Stupefi ochrany IP20 Akustik basing <70dB(A)
Hmotnost hlavy motoru 5 kg Boyutlar Sekil B'ye bakin
Akusticky tlak <70dB(A) Aktiiator Yillik tasarruf kg CO2
Rozméry Viz obrB BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2
Pohon Ro¢ni Gspora kg CO2 BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2
P g
BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2 BUTUNLESIK ALICI VERILERI
BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2 o - ——
- n —— gllljctll;:ﬂeyk Rolling-Code radyo Frekans 433.92 MHz
UDAJE ZABUDOVANEHO PRIJIMACE
égﬁ:.:]dg(_)éaorc\{); radiovy pfijimac Frekvence 433.92 MHz Kodlama Rolling-Code algoritmasi ((ER-Ready))
Kodovani Algoritmus Rolling-Code ((ER-Ready)) N” kombinasyonu 4 milyar
Kumanda maksimum hafiza N° | 63
Pocet kombinaci 4 miliard .
. <diovvch oviadace AKTUATOR KURULUMU Sekil A
Max. pocet radiovych ovladacd, 63 Aksesuarlarin, givenlik cihazlarinin ve kontrol cihazlarinin motor Unitesine

baglanmasini saglayin, ana voltaj baglantilarini glvenlik ekstra disik gerilim
balgllgntllarmdan (24V) acikca ayirin. Baglantilar, baglanti semasinda belirtildigi
ekilde yapin.

i\ksesugr l‘))acjlann kablolar bir kanal tarafindan korunmalidir.

On kontroller:

« Kapinin dengesini kontrol edin.

+ Tum hareket mesafesi boyunca kapinin siirglsiini kontrol edin.

- Kapi Yeni takilmamigsa tim bileﬁenlerin asinma durumunu kontrol edin.

-+ Anizali veya aginmis parcalari yerlerine takin veya yenileriyle degistirin.

. Otl(c3|r71a§yonung[]veni|ir igi ve emniyeti, kapryapisinin durumundan dogrudan
etkilenir.

+ Motorumonte etmeden dnce gereksizhalatlariveyazincirlericikarin ve gereksiz
ekipmani devre disi birakin.

D814254 0ANO1_02
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MANUAL PARA DE USO - MANOBRA DE EMERGENCIA / EF'XEIPIAIO XPHIHX - XEIPIXMOX EKTAKTHE ANATKHZ / .
INSTRUKCJA OBSLUGI- MANEWR AWARYJNY/PYKOBOACTBO NO SKCIMTYATALLAU - YNIPABJIEHUE ABAPUNHOU CUCTEMOW/

NAVOD K OBSLUZE - OVLADANI V PRIPADE NOUZE / KULLANIM KILAVUZU

SM1
Desbloqueio externo a ser aplicado ao espigdo
de cremona existente da porta basculante.

E€wTtepikd pmoutdv yila tomobéTnon otn
OTIAVIOAETA TNG MOVOKOUUATNGTTOPTAG OPOPIG.

Odblokowanie od zewnatrz, do zamontowania
na istniejacej zasuwnicy bramy uchylnej .

YCTpONcCTBO BHeWHeN pa3bnoKkUpoBKu
NoAbEMHO-MOBOPOTHBIX BOPOT .

Venkovni odjisténi, které se aplikuje do zamku
vyklopnych vrat .

Monoblok kapinin mevcut ispanyoletine uygula-
nacak dis deblokaj .

SET/S

Desbloqueio externode maganetareentrante
para portas seccio-nais max. 50mm .

EWTEPIKO YEIPIOTHPIO UE AMOCUPOUEVO XEPOUAL yiat
TIOMNIOTIAOTEC OPTEC 0POPRC Max. 50mm.

Odblokowanie od zewnetrz przy pomoc
chowaj%cegosieuchwytu labramsekcyjnyc
maks. 50 mm.

YCTPOWCTBO BHelWHel pa3bnokMpoBku Ana
CEKUMOHHbIX BOPOT C TOMLMHOW MONOTHA
Makc. 50 mm.

enkovni odjisténi se zapusténou klikou pro sekéni
vrata max. 50 mm.

aksimum 50mm’lik seksiyonel kapilar icin giren
kollu dis deblokaj.

@ ACESSORIOS-AZEXOYAP-AKCESORIA- AOMONIHUTESIbHOE OBOPYAOBAHMUE -PRISLUSENSTVI-AKSESUARLAR

ST

Desbloqueio automatico dos ferrolhos para portas
basculantes de molas. Aplicado ao brago de co-
mando, desengata automaticamente os ferrolhos
laterais da porta.

Mmoutdév autopatou &ekheldwuarog yla

]?ovom’)ppmsc moPTEC 0POPNE UE ENATAPLA.
omnoBeTeital 610 XePOUAL Kal EekAeldwveL autdpaTa

TIG TTAEUPIKEG YAWOOEG KAEIOWHATOC TNG TOPTAG.

Odblokowanie automatyczne zasuw w bramach
uchylnych sprezynowych. Montowane na ramieniu
sterowniczym, zwalnia automatycznie boczne
zasuwy bramy.

YCTpOWCTBO BHelWHen pa3bNoKNpPOBKU
aBTOMaTUUeCKUX 3aABUXEK ANA OTKUAHbIX
NPYXUHHbIX BOPOT. boKoBble 3aABMXKM ABepun
OTKPbIBAOTbCA aBTOMATMUYECKN C MOMOLLbBIO PYUKN.

Automatické odjisténi retézovych pohonl pro
vykyvna vrata s pruzinou. Pfipeviiuje se na ovla-
daci raménko, automaticky odjisti bocni retézovy
pohon vrat.

Yaylimonoblokkapilarigin otomatik zincir deblokaji.
Kontrol koluna uygulanir, kapinin yan zincirlerini
otomatik olarak ¢ozer.

BT BAT

Kit do carregador de
bateria.

Kit popTiot
UITATAPLWV.

Zestaw tadowarki.

KomnnekT 3apsigHoro
yCTpoWicTBa.

Sada nabijecek.

Sarj kiti.
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@ ACESSORIOS-A=EXOYAP-AKCESORIA- JOMOJIHUTENIbHOE OBOPYAOBAHMUE -PRISLUSENSTVI-AKSESUARLAR

APTS
Suportes para fixacdo de carril até 30 cm do teto.
APTS
ZTnpeiypata yia tn otepéwaon TG payag €wg 30 cm amd tnv opoen).
APTS
Wsporniki do montazu szyny do 30 cm od sufitu.
APTS
Ckobbl gna KpenneHua penbca fo 30 cm OT NoTosIKa.
APTS
Konzole pro upevnéni kolejnice az 30 cm od stropu.
APTS

Tavandan 30 cm'ye kadar ray sabitleme braketleri.

D814254 0ANO1_02

Suportes para fixacdo de ?aF:rI;I a mais de 30 cm do teto.
ZTnpeiypata yia tn otepéwon Tng pAdC;c mépav Twv 30 cm amno tnv opoPn
Wsporniki do montazu slz\;r?;/ ponad 30 cm od sufitu.

CkoObl ona KpenneHus peﬁ:;ra 6onee 30 cM OT NOTOSIKA.
Konzole pro upevnéni koII‘te,r-:-ice pfes 30 cm od stropu.
Tavandan 30 cm’nin 6tesil:1|;.(: ray sabitleme braketleri.

EXTENSAO BRAGCO DE ARRASTAMENTO
quando é necessario um braco mais longo que o padrao.
MPOEKTAZH BPAXIONA KINHXZHX
‘Otav amarteital HaKpUTEPOC Bpayiovag amd Tov KavoviKo.
LISTWA PRZEDLUZAJACA DO RAMIENIA POCIAGOWEGO
w przypadku, gdy wymagane jest ramie dtuzsze niz standardowe
YOAJMMHUTENb CKOJIb3ALLEFO PbIYATA
npu HeobxoaMMOCTIN 6onee ANMHHOIO NO CPaBHEHUIO CO CTaHAAPTHbLIM pblyara.
PRODLOUZENi TAZNEHO RAMENE
potiebuje-li delSi rameno nez je standardni délka.
CEKME KOLU UZATMA ELEMANI
gerektiginde standart 6lctiden daha uzun bir kol.

GRUPO SUPORTE BLOQUEIO DO CARRO para fim de curso em fecho.
MONAAA BPAXIONA EMIMNAOKHZ ®OPEIOY la teppuatiko S1akOTTN KATA TO KAEIOIUO.
UCHWYT BLOKUJACY WOZEK na koncu ruchu podczas zamykania.
V3EJ1 B/IOKUPOBOYHOI CKOBbl KAPETKW [l KOHLIEBOTO BbIKIOYaTENA NP 3aKPbITUN.
DRZAK BLOKUJICi VOZIK pro koncovy doraz pfi zavirani.
ARABA DURDURUCU BRAKET GRUBU kapanmada sinir anahtari igin.
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www.bft-automation.com

BFT Spa
Via Lago di Vico, 44 ITALY
36015 Schio (VI)
T+3904456965 11
F +39 0445 69 65 22

SPAIN

BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS SL

Cami de Can Bassa, 6, 08401
Granollers, Barcelona, Spagna

FRANCE

AUTOMATISMES BFT FRANCE SAS
50 rue jean zay

69800 Saint-Priest, Francia

GERMANY

BFT ANTRIEBSSYSTEME GMBH
Faber-Castell-StraBe 29, 90522
Oberasbach, Germania

UNITED KINGDOM

BFT AUTOMATION UK LTD

Unit C2-C3 The Embankment Business
Park, Vale Road Heaton Mersey Stockport
Cheshire SK4 3GLUnited Kingdom

BFT AUTOMATION (SOUTH) LTD
Enterprise House Murdock Road, Dorcan,
Swindon, England, SN3 5HY

PORTUGAL

BFT PORTUGAL SA

Urb. Pedrulha lote 9 - Apartado 8123,
3025-248 Coimbra Portugal

POLAND
BFT POLSKA SP 20O
Marecka 49, 05-220 Zielonka,Polonia

IRELAND

BFT AUTOMATION IRELAND

Unit D3 City Link Business Park, Old Naas
Road, Dublin

BFT ADRIA DOO
Obrovac 39, 51218, Drazice, Croazia

CZECH REPUBLIC

BFT CZ SRO

Ustecka 533/9, 184 00 Praha 8,
Czech

BFT OTOMASYON KAPI
Serifali Mahallesi, no, 34775
Umraniye/istanbul, Turchia

c
0

A,
BFT AMERICAS INC.
1200 S.W. 35th Avenue Suite B Boynton
Beach FL 33426

AUSTRALIA

BFT AUTOMATION AUSTRALIA PTY
29 Bentley St, Wetherill Park NSW
2164, Australia

EMIRATES

BFT MIDDLEEAST FZCO

FZS2 AAO1 -PO BOX 262200, Jebel Ali Free
Zone South Zone 2, Dubai - United Arab
NEW ZEALAND

BFT AUTOMATION NEW ZEALAND
224/A Bush Road, Rosedale,
Auckland, New Zealand
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