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MOTOR OZELLIGI | FIRGASIZ DC24W
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CALISMA SICAKLIGI -40c +80c
CEVRESEL NEM 90% Yogusma yok
KOL TIPI DUZ TELESKOPIK
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1. intarmutasyon

Fircasiz Motor 24VDC'si 2021'de arastirildi; ayarlanabilir yon, ayarlanabilir hiz ve otomatik hiz
azaltma gergeklestirmek igin U¢ asamali azaltmayi benimsedi. Bu sayede bariyer ¢alismasini
daha istikrarli ve guvenilir hale getirin.

2. Fonksiyonlar ve Ozellikler

1) Hareket, kurulumu kolay ve yapisi kompakt olan yan gubuk kurulumunu benimser.
2) GUg kapaliyken, bom kolunu dogrudan elle kaldirabiliriz

3) Hareketin ana govdesi, glivenilir mekanik mukavemet ve glizel gorinim, dogru boyut, iyi isi
dagiimiile kalip dokum iglemi ile yapilan aliminyum alagimindan yapilmistir.

4) Cekirdek, ylksek iletim verimliligine ve kiiguk gl ¢ikis kaybina sahip disli rediktorin(
benimser; digli malzeme kalitesi scm421, karburleme isil islem sureci, hassas taglama, aginma
direnci, darbe direnci, sonsuz digli iletim yapisinin ¢gok 6tesinde hizmet omru.

5) Cekirdek, blyuk ¢ikis torku ve kiiguk hacimli DC firgasiz motoru benimser, bu da kontrolor
tarafindan gerceklestirilebilir ve hizistege gore ayarlanabilir. indirme ve kaldirma direkleri
yerinde oldugunda, fren direklerini yerinde sabit hale getirmek igin yavaslama tamponu
gerceklestirilebilir.

6) Elektrik kacadi ve kisisel yaralanma glivenliginden kaynaklanan elektrik carpmasi kazalarini
onlemek igin motor icin DC24V guvenlik voltaji benimsenmistir.

3.Parametreler

1) Voltaj: 24V

2)Akim: 6A



3)Yalitim Sinifi; F

4)Cikis Verimliligi: 100W

5) Kapi Caligma Suresi: 0,8-5S

6)Sicaklik Araligi: -40°C ila +60°C [-40°F ila +140°F]
(-20°C/-4°F'nin altindaki sicakliklar bir isitma elemani gerektirir)
7)Nem: %85 veya daha dUsuk

8)Rakim: 1000M veya daha diigik



Cikis glict :
Model \oltaj Anma Akimi |Anma hizi Tork Ma_nyetlk
antipod
21B-0.8S 100W-120W |DC24V 5A 1500r/min 0.64N.M  [|5P
21B-1.5S 100W-120W [DC24V 5A 1500r/min 0.64N.M 5P
21B-3.0S 100W-120W [DC24V 5A 1500r/min 0.64N.M 5P
Yalitim _ Degree of lletim
model temperature , ) Insulation class ) .
direnci protection verimliligi
21B-0.8S <45K >100mMQ F P44
0.9
21B-1.5S <45K >100MQ F P44
21B-3.0S <45K >100MQ F P44
et . Kol kaldirma
model Cikis iz |GUrGltu Mil ¢ikis torku | .
inme suresi
21B-0.8S 37.5r/min[<58dB 32N.M 1.2S-2.5S
21B-1.5S 20r/min <58dB 60N.M 2.0S-4.0S
21B-3.0S 10r/min <58dB 120N.M 3.55-6.0S

4.Uygulamalar




1)konut alani
2)ticari otopark
3)ofis otoparki
4)hastane otoparki

5)otoyol, ETC uzantisi

5.Makine Yapisi
Snap ring
Snap ring :
connecting
rod
connecting rod
Snap ring Snapring

Left direction Right direction



6.Machanism Dimension
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7. Hareketin Kasaya Nasil Takilacag!

1) Hareketin sabitlenmesi

Hareket yan tarafa monte edilir, sag tarafta sac Gzerine gomulli 6 somun (¢ 18x20) ve
sol tarafta 6 somun (¢ 18x20) alti adet soket basli vida (m10x40) hareketi sabitlemek
icin kullantlir..



DC24V brush-less motor

D18°20

M10°40

This board Is always Inside
the case together to fix the

maotor.
spring

8.Boom Tutucunun Montaji

1) Pens takarken sert vurmaktan kaginiimali, ancak siki oturmasina da dikkat
edilmelidir; ana ekseninde delikler varsa, asagidaki sekilde gosterildigi gibi vida (M10)
ve somun kullanilarak takilabilir.



Rood heesd

Principal ands

it Sorew

L 1 Dismioianting bar

2)Genellikle, sikistirma kolu bagligini sokmek zordur. Asagidaki sekilde sokmenizi 6neririz. Gerekli

malzemeler sunlardir: bir adet M12* 100 soket bagli vida, iki adet M8 * 50 soket basli vida ve bir
adet sokme gubugu.

Rod head

Screw

Dismownting bar

9.Uyum Kosullari

Cekirdek dagitim kontrol cihazinin glcu agildiktan sonra, yatay ve dikey konumlari
manuel olarak 6grenmesi gerekir. Uzaktan kumanda kargo kontrol cihazindaki tusla
calistirilabilir veya konsol kontrol tugu veya zemin algilama sinyaliyle



gerceklestirilebilir. Ogrenirken, yatay ve dikey sirali degildir ve ilk 5§renme hizi normal
calismadan daha yavastir. Ogrendikten sonra, normal sekilde calisabilir veya
kullanimdaki gesitli ihtiyaglari kargilamak i¢in diger parametreleri daha fazla hata
ayiklayabilir. Kontrol cihazinin parametre hata ayiklama ve kablolama modu burada
ayrintili olarak agiklanmamistir. Kontrol cihazi kilavuzuna bakin.

1. Fren kolu yatay pozisyonu

Baglanti kolu ve krank gakisiktir ve baglanti kolunun iki donis noktasi rediktorin ¢ikis miliyle
cakisiktir, bu da fren kolunun yatay konumudur. Fren kolunun bu anda yatay olmadigi ve egik
oldugu gorulurse, rocker kolunun iki vidasini gevsetin, fren kolunu yatay konuma gevirin ve
vidalari Kilitleyin

Rocier

Soriw ol

Stopper
Conmecting rod

Crank

1. Fren kolunun dikey konumu

Baglanti kolu ve krank agilir ve baglanti kolunun iki secim noktasi ve yavaslama ¢ikis mili, fren
kolunun dikey konumu olan U¢ noktali bir ¢izgide agilir. Kapi kolunun dikey konum ayari
yukaridakiyle aynidir.



10. Hareket ve Bom Kolunun Sec¢imi



Movement model. 21B-0.8S. 21B-1.5S. 21B-3.0S

Oval pole(76*40)

Octagonal pole (100*45)

Fence pole(

100*45)

Length of arm Movement Recommended |Length of Movement  |Recommended Length ofMovement  [Recommended
model speed arm model speed armmodel speed
2.0M 21B-0.8S >1.2S 2.5M 21B-0.8S >1.5S 2.5M 21B-1.5823.0S
2.5M 21B-0.8S >1.2S 3.0M 21B-0.8S >2.0S 3.0M 21B-1.58[23.5S
3.0M 21B-0.8S 1.5 3.5M 21B-1.5S >2 55 3.5M 21B-3.0S[24.0S
3.5M 21B-0.8S >1.5S 4.0M 21B-1.5S >3.0S 4.0M 21B-3.0S[24.5S
4.0M 21B-0.8S >2.0S 4.5M 21B-1.5S >3.5S 4.5M 21B-3.08[25.0S
4.5M 21B-1.5S 2.5 5.0M 21B-3.0S >4.0S
5.0M 21B-1.5S >3.0S 5.5M 21B-3.0S >4.55
6.0M 21B-3.0S >5.0S

Aciklama: Yukaridaki veriler yay hareketinin verileri olarak alinmigtir; Yaysiz hareket kullaniimasi
durumunda oval direk ve sekizgen diregin uzunlugu 4,5 metreyi gegmemeli, ¢it diregi yasaktir.




V Servo Kapi Kontrol Cihazi Kullanim Kilavuzu

Sicak uyari: Bu kilavuz, 24V firgasiz DC yol kapisi kontrol cihazinin kurulumu ve devreye alinmasi igin gecerlidir.
Lutfen kullanmadan once dikkatlice okuyun

Bolum Kurulum ve Hata Ayiklama Talimatlar

1. Anakartin cevresel yapilandirmasi i¢in Parmuct gereksinimleri
1.1 Giig kaynagi: 24V/10A

1.2 Motor: 24V DC firgasiz motor

1.3 Arag dedektoru veya 12V radar toprak sensoru

2. Parmuct kurulum boyut ¢izimi



D7, 2

D4, 2




3. Ana kart kablo gemasi



of traffic light
moda,

Flease reler lo
Figure 1 for
wiring

1. Wiring dingren Mo a5 control connection

To enable the light sensing
tho L-18 paramoter
must be set to 3

IR

ground

Q@ Q

Sense of

~rad

Infra

Triple
button

PYY Y

Juesd|nbe jEuselxg

electric machinery

5V Hc Hb Hagnp W V U
OROEOROXAENINID)

V servo gate controller

TTL commun i ot i on

XXXX
TTL modular







4. Sol ve sag taraf kapisinin kablo semasi

Camera A Sense of ground
(3) () O®
coi l
S ®
-3
et (1)
s ®
(¥
E_@I
= @
b @
S

Gate control board
A

Schematic Diagram of Left and Right Side Sphit

Camera B

@) (0

QaND 4 1z |30 W | ATT

4 | € | &

AZT

Gate control board

B

Wiring of Road Gate




5. Trafik 1giklari da ayni sekilde birbirine baghdir
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6. Bariyer kapisinin devreye alma adimlar::

Adim 1: Kapr kolunu ve yayi eslestirin:

Kolun yavasga dislp dismedigini veya agilip agilmadigini kontrol etmek igin kapi kolunu yaklasik
45 derecede durdurun (fren aglilirsa, yay gerginligi cok bdyuktir (yay gerginliginin biraz daha
blyUk olmasina izin vererek, kol yavasca agllir), fren disurillrse, yay gerginligi yeterli degildir)

Adim 2: Bariyer kapisinin kendi kendini kontrol etme 6grenme anahtarinin limiti:

1. Ana kart normal sekilde baslar ("190" gorintdilenir), ana kartin "tusuna" 2 saniye basili tutun,
bariyer kapisi kapanma yonine dogru hareket eder ve ana kartta gorintilenen sayi azalir. Motor



kapanma sinirina ulastiginda, ana karttaki ekran tekrar "190"a doner ve kapanma kendi kendini
testi tamamlanir.

2. Kapanma kendi kendini testi tamamlandiktan sonra, ana karttaki "A¢ik" dugmesine 2 saniye
uzun basin, bariyer kapisi agilma yonune dogru hareket eder ve ana kartta géruntllenen say
artar. Motor agilma sinirina ulastiginda, ana kart zili uzun bir ses ¢ikarir. Bu sirada, agiima kendi
kendini testi tamamlanir ve kapi normal sekilde caligabilir.

Adim 3: Kapi direklerinin yatay ve dikey konumlarini ayarlayin:
Anakart su anda iki ayar moduna sahiptir:
ilk anakart tug kombinasyonu modunun ayarlanmasi:

Yatay konum ayari: Kapiy kapattiktan sonra, kapi kolunu yukari ve asagi ayarlamak icin ana
karttaki "Confirm" ve "On" tuslarina uzun basin. Kol yatay konuma ulastiginda tusu birakin ve ana
kart gegerli konumu otomatik olarak yatay konum olarak kaydedecektir

Dikey konum ayari: Anahtar acildiktan sonra, kapi kolunu yukari ve asagi ayarlamak icin ana
karttaki "Confirm" ve "On" tuslarina uzun basin. Kol dikey konuma ulastiginda tusu birakin ve ana
kart gegerli konumu otomatik olarak dikey konum olarak kaydedecektir

ikinci parametre ayarlama yontemi:

1. Kolu pozisyona getirmek icin acgildiginda, 90 dereceyi asiyor (L-9 parametresini
buayuk bir degere ayarlayin); Direk 90 dereceden az (L-9 parametresini azaltin)2. Kolu
yatay konumun Ustlindeki yerinde kapatin (L-6 parametresini azaltin); Kol yatay
konumun altinda (L-6'y1 artirin)

Not: 1. Cit direginin ve reklam yol kapisinin yatay konumda yerinde olup olmadigina karar verin
(direk, zemin motoruyla temas ettiginde donmeyi durduracaktir). Motor, yerine yerlestirildikten
sonra hala donuyorsa, direk zemine ulastiginda motor donmeyene kadar L-6 parametresini
artirmak gerekir;

2. Parametreleri ayikladiktan sonra, konum degisikligini gormek igin anahtari
calistirmaniz gerekir,

7.Ana Kart Tuglarinin Caligma Adimlar

1.Adim: L-1 goruntulenene kadar ana kart menu tusuna uzun basin



2. Adim: Menu dizinini se¢gmek icin anakarttaki "Acik" veya "Tus" tusuna basin. Bu

dizine girmeniz gerekiyorsa,girmek i¢in anakart Uzerindeki "Menu" tugsuna bir kez
basin.

3: Girilen menu dizini parametrelerini degistirmek icin, Menu dizinine girdikten sonra ment
parametrelerini artirmak veya azaltmak igin "On" ve "Off" tuslarini kullanin. Degisiklik
tamamlandiktan sonra diger dizin parametrelerini degistirmeniz gerekirse, ana menu dizinine
donmek icgin "Menu" tusuna bir kez basin ve degistirmeye devam etmek igin ikinci yonteme basin.
Diger parametreleri degistirmek istemiyorsaniz, Anakart uzerindeki "OK" tusuna dogrudan
basarak kaydedip menuden gikabilirsiniz.

8. Parametreler Menusu



Menu

Numara

Menu

ISLEV

Varsayilan

Parametre
araligi

LO1

Acilis hizi: Deger ne kadar yiiksek
olursa hiz da o kadar hizh olur

65

20-95

LO2

Kapanis hizi: deger ne kadar
yliksekse, hiz o kadar hizhidir

65

20-95

LO3

Yerinde kapanmanin kararliligi: deger
ne kadar kiiciikse,o kadar kararl
olacaktir. Cok kiiciikse, yerinde
kapanmayabilir

12

8-15

LO4

Carpismaya karsi hassasiyet:
hassasiyet ne kadar kiigiikse o kadar
kucuktiir ve otomatik olarak kalkabilir

30

15-30

LO5

Kuvvet ve menii: sayisal degerine kadar
buylkse kuvvet de o kadar biiyuktur. Tek
sayl: harf meniisi

Cift: sayl meniisi

70

70-90

LO6

Yatay ayar: deger ne kadar kiigiikse,
fren kolu agisi da o kadar kuicliktir

20

3-255

LO7

Yaslanma testi modu: 0: manuel 1:
otomatik 1-255 otomatik calisma
arahigidir, 1 en hizhidir, 5 en yavastir, 6
yarim zamanh ¢alismadir

0-255

Sayma fonksiyonunu agma: 0:
saymadan 1: sayarak 2: port normalde
acik sinyaline sahiptir hafiza modu 4
motorlu kortej modu (fren acgildiktan
sonra agcmak icin uzaktan kumanda
durdurma diigmesine basin ve




LO8

kapatmak icin uzaktan kumandaya
basin)

0-1-4

LO9

Dikey ayarlama: deger ne kadar
kucukse, acilma acisi o kadar kiiguktur

20

3-255

L10

The first sectioagilis yavaglama stroku:
deger ne kadar kiiciikse, acilis
yavaslama stroku da o kadar kuguk
olur

55

0-255

L1

—

Ik boliim kapanis yavaslama stroku: deger
ne kadar kiigiikse, kapanis yavaslama
stroku da o kadar kiiguik olur

55

0-255

L12

Anti-smashing kuvveti: deger ne kadar
buyukse, anti-smashing kuvveti de o
kadar buyiktiir. Deger 100'den
buyukse, anti-smashing kuvveti iptal
edilir

50

0-101

L13

Kapi ¢ekirdeginin ileri ve geri doniis
modu: 0/3: ayni motorun sol ve sag
calisma yonu 1/2: ayni motorun sol ve
sag ¢alisma yoni

0-3

L14

Kapanma yonunde kendi kendine
kontrol ¢caligsma hizi: sayi ne kadar
yuksekse, hiz o kadar hizlidir. Sadece
ana kart kendi kendine kontrol igin
acikken kendi kendine kontrol hizinin
kapanma yoniinde ayarlanmasi igin
kullanilir

25

0-49

L15

Uzaktan 6grenme ve takas(See 9:)

0-255

L16

ikinci b6liim agma ve kapama yavaslama
stroku: parametre ilk béliim yavaslama
stroku icerisinde ayarlanir

0-20

IAcma ve kapama yavaslama strokunun ikinci




L17

bdlimU: parametre, yavaslama strokunun ilk
bélimunde ayarlanir. Glig kapatma ve fren
acma islevi: parametre ayar nedir? Voltaj ayar
parametresinden disuk oldugunda, gig¢
kapatma ve fren agma islevi galisacaktir (pillerin
eklenmesi gerekir)

0-21

L18

L18

Anahtar yerindeyken réle ¢ikis modu:

0 trafik 15191 modu, 1 yerinde algilama
durumu modu

3 Isik algilama modu, 5 2 saniye
boyunca role ¢ikisini konumlandirin

L19

L19

Zemin basing sensoriiniin gecikmeli
tetikleme siiresinin ayarlanmasi: ayar
degeri gecikmeli tetikleme siiresi (sn)
000'dir, bu da fonksiyonun
etkinlestiriimedigi anlamina gelir

0-255

L20

L20

Acildiktan sonra otomatik kapanma
sluresinin ayarlanmasi: ayar degeri,
konuma acildiktan sonra otomatik
kapanma siiresidir (saniye) 000. Bu
fonksiyon etkin degildir

0-255

L21

L21

letisim makine numarasi ayan: lletisim
aninda degeri makine numarasina
ayarlayin, normal iletisim ancak makine
numarasi iletisimle eslestiginde
saglanabilir.

70

0-255

L22

L22

Ters tamponlama ayarinin ¢alistinimasi:
Fren kolu ¢alisirken, ani ters tamponlama
siiresi ayarlanir ve her sayi 0,1 saniyeyi
temsil eder L22 parametrelerinin dikkatli
ayarlanmasi gerekir. Ayarlandiktan
sonra ara¢ ¢carpmasi riski vardir!

0-59

L23

L23

Isik hassasiyeti ayari: sayi ne kadar
kuciikse, algilayan i1sik kaynagi o kadar

50

0-255




hassastir

Acilis yoniinde kendi kendine kontrol
calisma hizi: say! ne kadar yliksekse, hiz o
kadar hizlidir. Sadece ana kart kendi

L24 124 kendine kontrol i¢in agikken acilis

25 0-49

yoniinde kendi kendine kontrol hiz ayarn
icin kullanilir

Yerinde acilmanin kararlihigi: deger ne
kadar kiiclikse, o kadar kararlidir. Cok
L25 L25 kiiciikse, yerinde agilmayabilir 12 8-15

L-d ayari tamamlandiktan sonra kontrol panosunun yeniden baslatiimasi gerekir
ve ayarlanan parametreler etkili olabilir. L22 parametrelerinin dikkatlice
ayarlanmasi gerekir. Ayarlandiktan sonra ara¢ carpisma riski vardir!

9. Besleme gerilimi agir gerilim uyaris

9.1 Gug kaynagi voltaji ana kartin calisma voltajindan yiksek oldugunda, ekran "E-8"
gosterecektir. Ayni zamanda, buzzer uzun sure galacak ve ana kart ¢aligmayi durduracaktir.

9.224V anakart igin, guc kaynagi voltaji 26,5V'tan yuksek oldugunda, gi¢ kaynagi voltajinin asiri
voltaj oldugu kabul edilir. Bu sirada, ekran "E-8" goruntller. Ayni zamanda, buzzer uzun stre
calar ve anakart calismayi durdurur.

Kapi kolu agilip kapatildiginda konumunun ayarlanmasina iligkin talimatlar

1. Kapi Diregi Pozisyonlarinin Sematik Diyagrami
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2. Fren kolu pozisyonlarinin agiklamasi

Position of brake lever in the

Serial No figure Explain
1 A Position Fren kolu dikey konuma agilr
2 B Position Fren kolu yerinde kapatilir ve fren kolunun yatay konumu
3 1 Position Fren kolu >90 ° konumuna agilir
4 2 Position Fren kolu <90 ° konumuna agilir
5 3 Position Kap!i kolu yerinde kapatilir>0 ° konumu
6 4 Position Kap!i kolu yerinde kapatilir<Q ° konumu




Serial No Gate leverin place Location trend Menu Tune Parameter
Dijital dlceklendirme
1 >90° konumuna agin 1 A L-9 ‘ s
yukari
2 <90° konumuna agin 2 A L-9 Digital asagi
3 > 0°yerine kapatin 3 B L-6 Digital asagi
Dijital dlceklendirme
4 < 0°yerine kapatin 4 B L-6 ) ¢
yukart

Anahtar hiz dizenlemesinin tanimiHer béliimiin sematik diyagrami ve agiklamasi during
anahtarlama iglemi

1. Anahtar ¢aligmasi sirasinda her bolumun sematik diyagrami



2. Kapi galigmasi sirasinda her bolumun agiklamasi



Serial No Gate pole section acikla
1 B A1 Bolum Agma hizi araligi
2 A1 A Bolum Acma yavaslama hareket araligi
3 A B1 Bolum Kapanma hizi araligi
4 B1 B Bolum Fren kapatma yavaslama hareket araligi

—. Her bolumun hiz ve strok ayarlama yontemi




Serial No Adjusting term Section Menu Explain
Sayi ne kadar yuksekse, hizo
1 Kapanma hizi A B1section L-2 Y Y
kadar hizhdir
2 Kapanma yavaglama L-B Sayi ne kadar yuksekse,
stroku yavaglama agisi o kadar hizlidir
B1 Bsection
Yerinde kapanmanin hiz Sayi ne kadar yuksekse, hizo
3 N . L-3
duzenlemesi kadar hizlidir
. Sayi ne kadar yuksekse,
4 Aciima hizi B A1section L-1
yavaglama agisi o kadar hizlidir
Acgilma yavaglama Sayi ne kadar yuksekse, hizo
5 L-L
stroku kadar hizhdir
A1 Asection
Yerinde agiimanin hiz Sayi ne kadar yuksekse, hizo
6 . . L-25
duzenlemesi kadar hizlidir

9. Uzaktan kumanda fonksiyonu

9.1: Uzaktan kumanda eglestirme

Adim 1: Meniye girmek igin "Mend" tusuna uzun basin, L-F segenegini segin, 000"
goruntUlemekigin "Meni" tusuna tiklayin ve ardindan uzaktan kumanda ayarina girin

Adim 2: Uzaktan kumandanin "Herhangi bir tuguna" basin, ana kart bir kez galar ve ekran "L-F"
olarak degisir. Adim 3: Kaydetmek icin "OK" tusuna basin ve yapilandirma tamamlanir




9.2: Uzaktan kumandayi temizleme

Adim 1: MenUye girmek icin "Meni" tusuna uzun basin, L-F segenegini segin, 000’
goruntulemekigin "Menu" tusuna tiklayin ve ardindan uzaktan kumanda ayarina girin

Adim 2: Parametreyi 253 olarak ayarlayin. Bu sirada, ana kart ekrani otomatik olarak L-F
arayuzune geri donecektir. Bu sirada, uzaktan kumanda basariyla temizlenir. Kaydetmek ve
¢tkmak icin OK tuguna basin.

9.3: Filo Modu

Adim 1: Anakart L-8 parametresini 4'e ayarlayin (L-8 menii agiklamasina bakin)

Adim 2: Yol kapisi yerinde agildiktan sonra, yol kapisi uzaktan kumandasinin durdurma
diigmesine 2 saniye boyunca uzun basin ve konvoy modu baslayacaktir; Filo modunu
kapatmaniz gerekirse, freni kapatmak icin uzaktan kumandayi kullanmaniz yeterlidir

Uzaktan kumanda kullanildiginda radar veya yer sensoru takilmalidir,

Radar veya zemin sensori takil degilse, uzaktan kumandanin kapanma zamani iyi
kavranmamigsa veya yanlig kullanim nedeniyle ara¢ kazasi riski varsa

10. Fabrika ayarlarini geri yiikleyin

Ana karttaki "OK" tusuna basili tutun, buzzer'in ii¢ kez ¢calmasini bekleyin ve
ardindan tusu birakin. Bu noktada time, tim parametreler fabrika varsayilan
degerlerine geri yuklenecek.

Fabrika ayarlarina geri donuldiikten sonra kontrol panosunun yeniden
baslatilmasi ve ayarlanan parametrelerin ¢alisabilmesi gerekir.

Bolum Il Yaygin Sorunlar ve Cozumler



1. Kendi kendine muayene basaril degil ve bariyer kapisi normal sekilde caligmiyor

Coziim: L-d motorunun sol ve sag doniis modunun mevcut motorla eglesip eglesmedigini
kontrol edin (parametreleri degistirdikten sonra kendi kendine muayene igin ana karti yeniden
baglatin ve yol kapisinin normal kendi kendine muayenesi i¢in "Bolim 1 4. Yol Kapisinin Kendi
Kendine Muayene Ogrenme Anahtarinin Sinir Siireci"ne bakin)

2. Kap: direginin dikey veya yatay konumu yerinde degil

Coziim: Ana kart menusiinde L-9 veya L-6 parametrelerini ayarlayin (menti iglevleri igin
parametre tablosuna bakin)

3. Bariyer kapisinin gercekten yerinde olup olmadigini dogru sekilde nasil degerlendirirsiniz

Coziim: a. Ana kart L-18 parametresini 1'e ayarlayin. Role yerinde agildiginda veya
kapatildiginda bir kez hareket ederse, yerinde agildigi/kapatildig: anlamina gelir

b. Kapi kolu yerinde agildiginda/kapatildiginda motorun durup durmadigini gozlemlemeye
dikkat edin, bu da yerinde oldugu anlamina gelir. Kapi kolu yerindeyse, motor hala calisiyorsa,
L-6 veya L-9 parametrelerini degigtirmeniz gerekir.

4. Engellerle kargilagildiginda geri tepme iglevi basarisiz oluyor

Coziim: a. L-C parametresinin engellerle karsilagildiginda geri tepmeyi agip agmadigini kontrol
edin (anakart parametresi 100'den biiyiikse, engellerle karsilagildiginda geri tepme iglevi
basarisiz olur)

b. Anakart kendi kendini kontrol etme basarili olduktan sonra veya menuye girip ¢iktiktan
sonra, ana kartin sirasiyla iki kez konumuna agilip konumuna kapatilmasi gerekir, boylece
engellendiginde geri tepme iglevi caligacaktir.

5. Kapi normal ¢aligma sirasinda aniden ters yonde galigiyor

C6zUm: Engellerle karsilastiginizda L-C geri tepme fonksiyonu parametresinin degerini artirin,



Error code

Fault description

Yerlegim Sartlari

E-1 Asiri akim korumasi Yay uyusmuyor,
E-2 Motor kablolama hatasi  Yay ve kolu ayarlamak igin yay ve kolu ayarlayin
E-3 Yasadigl direk kaldirma 1. Motor teli sirasinin dogru olup olmadigini kontrol edin
2. Motor teli temasinin glvenilir ve gevsek olup olmadigini
E-4 Yasadigl presleme kolu .
kontrol edin
Kendi kendini kontrol o . )
E-5 3. Motor holunun hasarli olup olmadigini kontrol edin
basgarisiz
E-6 Yerinde degil 1. Manuel zorla kaldirmayi ortadan kaldirin
E-7 Suricu kisa devre hatasi 2. Asiriyay gerginligi yasadisi kol kaldirmaya yol agar
E-8 Yuksek giris voltaji 1. Yapay zorla kolu ortadan kaldirin
E-9 Acma portunda herzaman 3. Yay gerginligi cok kuicik, yasadisi kol bastirmasina
bir sinyal vardir neden olur
o L Topraklama sensoru . . , .
. L-D ve motor modunun dogru segilip segilmedigini
portunda her zaman bir .
_ kontrol edin
(E10) sinyal vardir
E-b Kapatma portunda her  1.Yay gerginligi cok buyUk, yerinde kapanmamayla

zaman bir sinyal vardir

sonuglanir




Durak limaninda her zaman o L
E-C . Durdurma portu terminalinin terminalini ¢ikarin
bir sinyal vardir

X Not: Kontrol panosunun tim harici sinyal hatlari ag kablolari ile baglanmamalhdir ve
hat arizalarindan kaynaklanan sorunlari azaltmak icin BVR hatlari tercih edilir.

s Adres

G Telefon:
@ Ermail;



