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UYARI OZETi

UYARI! ONEMLGUVENLIRALIMATLARI. YANLIS KURULUM INSANLARA, HAYVANLARA VEYA NESNELERE ZARAR
VEREBILECEGICINJRUNBIRLIKTE VERILEN TUMJYARI VE TALIMATLARI DIKKATLICE OKUYUN VE UYUN.
UYARILAR VE TALIMATLAR GUVENLIKKURULUM, KULLANIM VE BAKIM KONUSUNDA ONEMLBILGILER VERIR.
TALIMATLARI TEKNIK DOKUMANTASYONLABIRLIKTE VE ILERIDE BASVURMAK UZERESAKLAYIN. JJ] UYARI
Cocuklaricihazla oynamasina izin vermeyin. Cihaz, 8 yasindan klg¢Uk olmayan cocuklar, fiziksel, zihinsel veya
duyusal bozuklugu az olan kisiler veya genel olarak deneyimi olmayan veya her hallkarda cihazin gézetim
altinda kullaniimasi veya kullanicilarin gerekli deneyimi olmayan kisiler tarafindan kullanilabilir. Cihazin givenli
kullanimina iliskin uygun egitimi almis ve kullanimina iliskin tehlikelerin farkinda olan kisiler. l UYARI Sabit
kurulum komutu (digmeler vb.), yerden en az 150 cm yukseklige, cocuklarin erisemeyecegi bir yere
yerlestirilmelidir. Cocuklarincihazla, sabit komutlarla veya sistemin radyo kontrolleriyle oynamasina izin
vermeyin. l UYARI Uriinliiretici tarafindan éngériilmeyen anormal kosullarda kullaniimasi tehlikeli durumlara
neden olabilir; bu talimatlarda belirtilen kosullari karsilayin. l UYARI DEA SYSTEM, tum otomasyon sistemini
olusturan tim malzeme ve cihazlarin secimi, konumlandirimasi ve kurulumunun 2006/42/CE (Maki
Direktifi), 2014/53/UE (RED) Avrupa Direktiflerine uygun olmasi gerektigini tim kullanicilara hatirlatir. Direkt
Uygun bir guvenlik seviyesi saglamak amaciyla, yerel diizenlemelere uymanin yani sira, tim diger Avrup
Ulkelerinde de yukarida belirtilen Direktiflere uyulmasi tavsiye edilir. l UYARI Cihazi hi¢bir durumda patlayici bir
atmosferde veya asindirici olabilecek veya Uurun parcalarina zarar verebilecek alanlarda kullanmayin. Montaj
yerindeki sicakliklarin Uriin etiketinde belirtilen sicakliklara uygun olup olmadigini kontrol edin. ll UYARI “ACIL
STOP” calisirken otomasyonun kullanildigi alanda kimsenin bulunmadigindan emin olun. UYARI Gilc
sisteminin yukari akisinda asiri gerilim kategorisi lll kosullari olmasi durumunda baglantinin tamamen
kesilmesini saglayan bir salterin veya cok kutuplu manyeto-termal devre kesicinin mevcut olup olmadigini
kontrol edin. l UYARI Uygun dlzeyde bir elektrik guvenligi saglamak icin, 230V gli¢ kaynagi kablolarini her
zaman algak gerilim kablolarindan (motor glc kaynagi, kontroller, elektrikli kilitler, anten ve yardimci devre glc
kaynag) ayri tutun (acikta en az 4 mm veya yalitim boyunca 1 mm) ) ve ikincisini terminal panolarinin yanina
uygun kelepcelerle sabitleyin. l UYARI Elektrik kablosu hasar gormusse, herhangi bir riski dnlemek icin Uretici
veya teknik destek servisi veya her durumda benzer niteliklere sahip bir kisi tarafindan degistirilmelidir.

I UYARI Sistemin herhangi bir bélimundeki tim kurulum, bakim, temizlik veya onarim islemleri, yalnizca
kalifiye personel tarafindan, glic kaynagi baglantisi kesilmis halde ve kurulumun yapildigi Glkede yurrlikte olan
elektrik standartlarina ve yonetmeliklere tam olarak uygun sekilde yapiimalidir. Kullanici tarafindan yapiimasi
planlanan temizlik ve bakim, gézetimsiz ¢cocuklar tarafindan yapiimamaldir. I UYARI DEA SYSTEM tarafindan
belirtiimeyen yedek parcalarin kullanilmasi ve/veya hatall yeniden montaj, insanlar, hayvanlar ve mallar icin risk
olusturabilir ve ayrica urtune zarar verebilir. Bu nedenle her zaman sadece DEA SYSTEM tarafindan belirtilen
parcalar kullanin ve tim montaj talimatlarina titizlikle uyun. I UYARI Kapanma yogunlugunun degistiriimesi
tehlikeli durumlara yol acabilir. Bu nedenle, kalifiye personel yalnizca kapatma kuvvetini artirmahdir. Ayarlama
sonrasinda kuvvet darbe o6lgim cihazi ile mevzuat sinir degerlerine uygunlugu tespit edilmelidir. Engel
algilamanin hassasiyeti kapiya gore kademeli olarak ayarlanabilir (programlama talimatlarina bakin). Ezilme
Onleyici cihazin calismasi her manuel ayardan sonra kontrol edilmelidir. Kuvvetin manuel olarak degistiriimesi
yalnizca kalifiye personel tarafindan EN 12453'e gore Olcum testi yapilarak yapilabilir. Kuvvet ayarinda yapilan
degisiklikler makine kilavuzunda belgelenmelidir. I UYARI Dahili engel algilamanin EN12453 gerekliliklerine
uygunlugu yalnizca kodlayicilarla donatilmis motorlarla birlikte kullanildiginda garanti edilir. I UYARI Darbe
kuvvetlerinin sinirlarina uygunluk icin kullanilan tim harici givenlik cihazlarr EN12978 standardina uygun
olmahdir. I UYARI Atik elektrikli ve elektronik ekipmanlara (WEEE) iliskin AB Direktifi 2012/19/EG'ye uygun
olarak bu elektrikli Urtun, kentsel karisik atik olarak islem gormemelidir. Litfen GrGnG imha edin ve uygun bir
yerel belediye geri dontsumu icin koleksiyona gotirin.

KURULUM KILAVUZUNDA ACIKCA BELIRTILMEYEN HER SEYE iZIN VERILMEZ. OPERATORUN DOGRU
CALISMASI YALNIZCA RAPORLANAN VERILERE UYULDUGUNDA SAGLANIR. SIRKET, BU KILAVUZDA YER
ALAN TALIMATLARA UYULMAMASINDAN KAYNAKLANAN ZARARLARDAN SORUMLULUK KABUL ETMEZ.
SIRKET, URUNUN TEMEL OZELLIKLERINI ETKILEMEDEN, BU BELGEYi GUNCELLEMEYE GEREK OLMADAN
URUNU TEKNIK, YAPISAL VE TICARI OLARAK IYILESTIRMEK iCiN HERHANGI BiR ZAMANDA UYGUN
GORULEN DEGISIKLIKLERI YAPMA HAKKINI SAKLI TUTAR.
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SEMBOLLER

Bu kilavuzda asagidaki semboller potansiyel tehlikeleri belirtmek icin kullaniimistir.

A\

Onemli glvenlik uyarisi. Bu talimatlara uyulmamasi ciddi yaralanmalara veya maddi hasara yol agabilir. Bunun yapilmamasi
Urdndn arizalanmasina neden olabilir ve tehlikeli bir durum yaratabilir.

A\

Onemli glvenlik uyarisi. Canli pargalarla temas 6lUm veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilir.

\/

Uriiniin kurulumu, programlanmasi veya devreye alinmasiyla ilgili 5nemli bilgiler !

1 URUN ACIKLAMASI

NET24N, DEA System 1 veya 2 adet 24V motor otomasyonlari icin enkoderli veya enkodersiz evrensel bir kontrol panelidir. Bu kontrol
kartinin baslica 6zelligi, giris ve cikislarin herhangi bir intiyaca gore kolayca yapilandirilabilmesidir, bu da her tiirli otomasyona uyum
saglamayi garanti eder. Bu nedenle, kurulumu kolaydir ve gereksiz tim fonksiyonlari kapatmak mimkuindur.

2 TEKNIK VERILER

Giic kaynagi (V)

230-240V ~ (50/60 Hz)

Nominal gii¢ transformatoérii (VA)

Sigorta F1 (A) (transformator)

Baglanti semasina bakin

Sigorta F2 (A) (pil girisi)

Sigorta T 15A L 250V

Cikislar 24V motorlarin
maksimum c¢ikis akimi (A)

2 x 7A (veya 1 x 10A)

Uyari: Mutlak anlamda, her bir ¢ikis icin maksimum akim, tek motor
kullanildiginda 10A'y1, 2 motor kullanildiginda 7A'yr asmamalidir.

Yardimei gii¢c kaynagi ¢ikisi

24V === (24V_AUX + 24V_ST

Giivenlik cihazlar icin stabilize gii¢ kaynag cikisi

24\ ——= = maks 200mA)

“Uyan” cikisi

24V =——= max 15W

Elektrikli Kilit cikisi

max 1 art. 110 or 24V =——=maksimum 5W yapilandirilabilir ¢ikis

Yanip sonen isik cikisi

24V =——= max 15W

Calisma sicakhigi aralig (°C) -20+50 °C

Alici frekansi 433,92 MHz

Kumandalarin kodlama tiirii HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch - DART
Kaydedilen maksimum uzaktan kumanda sayisi 100

DEA SYSTEM TURKIYE
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3 ELEKTRIK BAGLANTISI

! Elektrik carpmasi nedeniyle yaralanma ve maddi hasar tehlikesi !
!'Yanhs kurulum nedeniyle ariza tehlikesi !

A Baglanti semasindaki talimatlar takip ederek baglantilan yapin.

UYARI Yeterli elektrik glivenligi icin tim kablolarin ¢ift izolasyona sahip olmasi gerekir. Ekstra dusuk voltaj kablolarini, plastik kanallar
icine yerlestirerek ve kablo kanalinin yakininda uygun kelepgelerle sabitleyerek, bunlari disuk voltaj kablolarindan (230V ~) acikca ayri
tuttugunuzdan emin olun (havada en az 4 mm veya ek yalitim yoluyla 1 mm).

UYARI Cihazlara baglanti icin minimum 3x1,5mm?2 kesitli ve akimin gerektirdigi tipte ¢ok kutuplu kablo kullanin. Motorlari baglamak igin
minimum kesiti 1,5 mm?2 olan ve gecerli ydnetmeliklerin gerektirdigi tiirde kablo kullanin. Ornegin, kablo disaridaysa (dis mekanda), en az
HO5RN-F'ye denk olmaldir, icerideyse (kanalda ise) en az HO5VV-F'ye denk olmalidir.

UYARI Terminallerin hemen dibindeki tim kablolar soyulmali ve kiliflar ¢ikariimahdir. Fazlaliklarin daha sonra giderilebilmesi icin
kablolar biraz daha uzun tutun.

UYARI Topraklama kablosunun uzunlugunu aktif kablolarin uzunlugundan daha uzun tutmaya dikkat ederek uygun terminale baglayin;
bdylece kablonun sabitleme yuvasindan gikmasi durumunda ilk 6nce aktif iletkenler sokulur.

UYARI Kodlayiciyr kontrol panosuna baglarken yalnizca 6zel 3x0,22mm?2 kablo kullanin.

NET24N KARTI TERMINAL TABLOSU

3-4 22V ~ trafo glic kaynag girisi
5-6 24 V —=pil gl¢ kaynagl veya fotovoltaik akimulatér Glines Enerjisi girisi (kutup isaretlerine dikkat edin).
7-8 Motor Cikisi 1: 24V maks 7A (yalnizca 1 motor varsa maks. 10A)
9 Motorlarin metalik pargalarinin sase topraklama baglantisi
10-11 Motor Cikisl 2: 24V maks 7A (varsa)
12-13 24V acik kapi sabit uyari lambasi (P052=0 ise), yanip sénen (P052=1 ise) veya tavan lambasi (P052>1 ise) i¢in maksimum 15 W ¢ikis
14 . Elektrikli kilit icin “BOOST” ¢ikisi, maksimum 1 x art. 110 (P062=0 ise), 24V darbe ¢ikisi, maksimum 5W (P062=1
ise), adim adim (P062=2 ise), kendinden kilitlemeli olmayan motorlar igin elektro-fren gikisi (P062=3 ise), ¢ikis
15 + harici olarak elektr_ik_li kilit guc kayna_lgl réle (P062=4 ise), bariyerler igin elektromiknatis gli¢ kaynag) ¢ikisi (eger
P062=5) veya gecici cikis (P062>5 ise).
16-17 24V === Flasorli 1sik ¢ikisi maksimum 15W
18 IN6
e p INPUT 6 Yapilandirilabilir Tetik Komutu (Secilebilir degerler icin PO22'ye bakin)
om ‘E-_
20 IN5 8. @
INPUT 5 Yapilandirilabilir Tetik Komutu (Segcilebilir degerler icin PO21'e bakin) T~ st
21 Com 20 L N ©
ST Ex=QO'E £
22 | IN4 t85¥G £
INPUT 4 Yapilandirlabilir Tetik Komutu (Segilebilir degerler i¢in PO20'ye bakin) L 5= ® £
23 Com SE.c258 96
SSgES om
24 | IN3 " o235 EQ
B c INPUT 3 Yapilandirilabilir Tetik Komutu (Secilebilir degerler icin PO19'a bakin) Es S SE 5 o
E = =
on S58E8s @S
26 |IN2 } SEXSS F
INPUT 2 Yapilandirilabilir Tetik Komutu (Secilebilir degerler icin PO18'e bakin) =25
27 Com o o
oD
28 IN1 5 )
= S INPUT 1 Yapilandirilabilir Tetik Komutu (Segcilebilir degerler i¢cin PO17'ye bakin)
om
Y | Kumanda anteni sinyal girisi
ANT yal girig
L+ | Kumanda anteni toprak girisi
32 B : I y
33 - 24 V ——=Yardimcli cihazlar igin gui¢ kaynag ¢ikisi (24V_AUX + 24V_ST)
1 - =
- . Stabilize 24 V. —= Test edilmis glivenlik cihazlari igin gli¢ kaynagi ¢ikisi max 200mA
F1 Baglanti semasina bakin
F2 Sigorta T 15A L 250V
ENC_M1 | M1 motor enkoder girisi Enkoder secimi kdprisi (J5=M1 - J9=M2)
POZISYON A [=—==mm] = Enkoderli motorlar (P029=0 ayarlamayi unutma) ”
ENC_M2 | M2 motor enkoder girisi POZISYON B mmms—s] = Enkodersiz motorlar (P029=1 ayarlamayi unutma)
ul UART 1 NET-NODE ve MEMONET icin eklenti modul girisi
u2 UART 2 NET-EXP icin eklenti modl girisi
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BAGLANTI SEMASI
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= = N ]
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| |
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x
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>
<
~N
%)
Sigorta F1 Trafo < o
o —
T 1AL 250V 80 VA (230V/22V) T C
T2A L 250V 120 VA (230V/22V) S 8
T2A L 250V 150 VA (230V/22V) =
T2A L 250V —
250 VA (230V/22V) =
T3,15A L 250V * = o
8~
* Yalnizca IRON BOX versiyonlar1 veya >6m kol o=
uzunluguna sahip STOP/N bariyerleri i¢in B_ )
_1>
= c
J o
—=
- o
Uzunluk -
Aciklama Kablo % = c
(dm /20m) | (20m / 50m) 3= <
24V giic kaynag . 3x1,5mm2 | 3x2,5mm? B_.m mquc
230V giic kaynag & - 4 x 0,5 mm?2 4 x 2,5 mm? W M m
Uyari I L2 [ 2x05mm2 | 2x1,0mm? GUG KAYNAGI rsx
TX fotosel 2S [2x05mmz | 2x1,0mm: _.wwm,.w,wm,mz woq\mo:w D55
RX fotosel a3 4x05mm? | 4x1,0mm? - 9x0,fomm xeo
. o
anahtarli segici < 3x0,5 mm2 3x1,0 mm?
Anten RG58 max 20m
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4 KONTROL PANELININ YAPILANDIRILMASI

Universal kontrol (initesi NET24N, DEA SYSTEM tarafindan motorize edilen kanatl ve kayar kapilar, garaj kapilari ve bariyer tiri
kapilarin yonetimi igin kullanilabilir.

Her motor tiriine maksimum uygunlugu saglamak amaciyla kontrol panosu girislerin, ¢ikislarin ve parametrelerin optimum
konfiglirasyonu icin yalnizca ilk turda gerceklestirilen bir baslangic prosediri saglar (bkz. $ema°). Yapilandirildiktan sonra kontrol
paneli, segilen motor tiiriine "6zel" modda calisacaktir. ilk konfigiirasyonu gerceklestirdikten sonra, standart programlamayi
yurutmek yeterlidir.

Sonraki ¢alistirmalarda bile tim ayarlar hafizada kalir (bkz. sema ).0

Gerekirse, yapilandirilan motorun turl daha sonra semaya gore ayarlanabilir. G

KONTROL PANOSUNUN ILK CALISTIRILMASI

ilk calistirma konfigiirasyonu NV 1/
ilk kontrol paneli calistirmasi icin Bl g ST
5 Har . ) Y V) L > e Vet VN
asagdakileri yapin: iD= i = 2072
1. Gucu acin, ekranda sirasiyla “rES-" ve “TYPE”
. oY RN
yazisi yanip sénerek gorinur;
2. [OK] digmesine basin ve ekranda “d000”
gorunene kadar 5 saniye basili tutun; 5 sec
3. [+] ve [-] tuslarini kullanarak kurulum turine (or. @ \gl
d002) bagli olarak istediginiz konfiglirasyonu segin
ve [OK] digmesine basarak onaylayin;
(Bu noktada secim korunacak ve gelecekte her s D D D'}
seferinde yeniden yiiklenecektir.) m_ga_ Dy ) ,_m .
4, “TYPE”, “-00-" isaretlerini ve ardindan kapali d000 diit
kapinin sembolu “- - - -” gérantilenir.
B
Alternatif calistirma
Zate'ndbi'yapé!?dnd!;’m?yl' k.aydett|ysen|z Hafizaya ™\
asagidaki sekilde ilerleyin: kaydet
GUcu baglayin, ekranda sirasiyla “rES-”, “TYPE”,
“-00-" yazisi ve ardindan kapali kapi sembolu “- - - -” A
goriintilenir. B POWER ool Shovomoz
ON Ry g D) g =g

Mevcut konfigiirasyonu degistirin

o Zaten bir konfiglirasyonu kaydettiyseniz ve onu
degistirmek istiyorsaniz asagidaki sekilde Hafizadan <~
ilerleyin: yikle
1. [OK] digmesini basil tutun ve glicl verin, ekranda
siraslyla “rES-" ve “TYPE” yazisi yanip s6nerek

A
gorlnur; N _ ) =
2. [OK] dugmesine basin ve ekranda “d000” (deger, T Dt ==
kullanilan énceki konfiglrasyonla eslesecek sekilde —
degisir) gérinene kadar 5 saniye basili tutun; l
3. [+] ve [-] tuglarina basarak kurulum tarine (ér. 0 00 0 0
d002) bagli olarak istenen yeni konfiglirasyonu segin PEp=G =g

ve [OK] digmesine basarak onaylayin;

NOT: Yeniden yapilandirma prosedurini
onaylamadan oOnce durdurmak, kontrol paneli DS =1 = D L
araciliglyla énceki yapilandirmayi degistirmeden il R T Dt Surgulu kapilar
yUklemeye sebep olur. T

NOT: Ancak, yeniden yapilandirma proseduri \
tamamlanirsa, yeni yapilandirma éncekinin yerine )
gececek ve gelecekte her defasinda
yUklenecektir. B = D= Dt .

=)= = Seksiyonel kapilar

‘}ﬂ}f @—» Kanath kapilar

4. “TYPE”, “-00-" isaretlerini ve ardindan kapali
kapinin sembolu “- - - -” gériintulenir.

b D=l .
=)\ Sy~ [— Bariyerler

DEA SYSTEM TURKIYE
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5 STANDART PROGRAMLAMA
1 Giic kaynagi

Aclldiginda, ekranda sirasiyla “rES-", “00.42” (veya mevcut donanim yazilimi sirim) “TYPE”, “-01-" (veya segilen Tip) ve ardindan
kapali kapi semboll “----" géruntulenir.

POWER | [_ oz | Lmomosz] Spovezez] JJowmoel] oo
ON [t =i | | g mpm() g = Ul 4 = U ]

* Kontrol paneli 6nceden programlanmigsa gii¢ kesilirse veya kapatilirsa gii¢ geri geldiginde ve bir BASLAT komutu verildiginde, konum
sifirlama prosedri "rESP" gergeklestirilir. (37. sayfadaki "CALISMA DURUMU MESAJLARI" tablosundaki "rESP" bolimune bakin).

2 Veri Goriintiileme ve islem-Saya¢c Durumu

1. Ekranda “P013” gorinene kadar [+] ve [-] tuslariyla
parametreler arasinda gezinin;
2. [OK] diigmesine basarak parametreye erisin;

[mu ]
+
A

_H\_U

3. Ekranda “Veri Durumu” gosterilir (bunun dogru olup Qt I
Imadigini kontrol edin): == I D= = {0000 00 =0
° 5% o o "0 0= 00 0=
{ — ]
1 AGIK DEVRE s KAPALI DEVRE — 2\ \RVam\J%an\
4. [OK] digmesine tekrar basin; [3,35 2 Q
5. Ekranda “Toplam Calisma Sayaci” “tCYC” ve ardindan 51
“MULT” katsayisi belirir.
Tamamlanan islem sayisini hesaplamak igin iki degerin —— A
arpiimasi gerekir g Y
carp! | gerexir. , 1 2 3 a P | M
Yani: “tCYC” = 120x10 = 1200 islem D @ D @ D @ D @ I
6. [OK] diigmesine tekrar basin; iz X 9 e IR D=1x]
7. Ekranda “Toplam Bakim Sayaci” “MCYC” ve ardindan Q Q Q Q |y gy |
“MULt” katsayisi belirir. 5 3 7 8

Bakim talebinden 6nce kalan islem sayisini hesaplamak icin

m&

iki degerin ¢arpilmasi gerekir.
Yani: “MCYC” = 1500x1 = b1500x1 = Bakim talebinden NET2XXN NET_EXPANSION
once tamamlanmasi gereken 1500 islem 1 IN1 7 IN1 OO
8. Parametrelerden cikmak igin tekrar [OK] tusuna basin 2 — g T PO
(ekranda tekrar PO13 gosterilir). 3 ne ° N3 I
L
4 IN4 10 IN4 "‘ L‘ Dﬁi‘ "‘
5 IN5 11 IN5
6 IN6 12 IN6 %1
Ll |
PO
I
BN Dl |
s pm ) (]
4P E vARSAVILAN) Q
S T D Vb
LU (] ] ) [
OO0
o R PO
L (| ] ) [ [
L
_Aa- [T D)) |
H 0= =0 O
e ——— N
| 0 (] OK]
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3 Motor Turuniin Secimi

30

1 ONEMLI !

1. PO28'i gorsellestirene kadar [+] ve [-] tuslariyla parametreleri kaydirin;
2. [OK] tusuna basarak parametreye erigin;
3. [+] ve [-] tuslarina basarak sunu ayarlayin:

TiP 00 TiP 01 TiP 02 TiP 03
* 005 6/24N * 000 GEKO * 003 902/24 - * 003 PASS 24/N PO2s8 dio !
(BOOST) *+ 001 LOOK - MAC | 905/24 * 004 STOP 24/N ‘ ‘
* 006 9/24N -STING *+ 004 902R/24 O N\
+ 007 REV24 + 002 GHOST 100 - ' 2l — _i' 2l
« 008 REV24/M | GHOST 200 D o (| OO
BOOST * 003 502/24 - | DR PR PR
ANGOLO T T
* 004 502MT/24
* 005 GEKO/X
PO doon
Uyari: DEA System disindaki motor turlerini kullaniyorsaniz, verimli calismasi igin
benzer 6zellikteki motor tiiriine gére parametreyi uygun degere ayarlayin.
4. [OK] tusuna basarak sec¢iminizi onaylayin (ekran tekrar PO28'e doner).
4 Enkoderli veya Enkodersiz Calisma Secimi ! ON EM LI !
Uyari: J5 ve J9 koprilerini dogru sekilde ayarlamayi unutmayin.
|:L| A Pozisyon: Enkoderli motorlar ( PO29 = 0 ayarlamayi unutma.)
|L:| B Pozisyon: Enkoderli motorlar ( P029 = 1 ayarlamayi unutma.) PO30 dib
1. PO29'u gorene kadar [+] ve [-] tuslariyla parametreleri kaydirin; 1 %1 1 %1
2. [OK] tusuna basarak parametreye erisin; :.5 :C% L.a B.: E.: =C= =C= BC%
3. [t] ve [-] tuslarina basarak sunu ayarlayin: i~ ‘l‘ - - ‘l‘ -
- d000=enkoderli motorlar igin; Q
- d001=enkoderi olmayan motorlar igin; POzE 4non
4. [OK] tusuna basarak sec¢iminizi onaylayin (ekran tekrar PO29'a
doner).
5 Tek ya da cift motor se¢imi
1. PO30'u gorsellestirene kadar [+] ve [-] tuslariyla parametreleri
asagl kaydinn; PO dooe
2. [OK] tusuna basarak parametreye erisin; ‘ ‘
3. [+] ve [-] tuslarina basarak sunu ayarlayin: N 1 N 1
_ = icin: N’ B N’ =) 4 N’ =)
d001=tek motor gahgmas! |9|n, D= T D=l R ===
- d002=2 motor calismasi igin; e (Y | D g
4. [OK] tusuna basarak sec¢iminizi onaylayin (ekran tekrar PO30'a T T
doner). Q
Po2g dof !

6 Hareket yoniiniin secimi (yalnizca Tip 00 ve Tip 03)

1. PO63'U gorene kadar [+] ve [-] tuslariyla parametreleri
kaydirin;

2. [OK] tusuna basarak parametreye erisin;

3. [+] ve [-] tuslarina basarak sunu ayarlayin:

- d000=motor standart konumda;

- d001=motor ters konumda; PR
4. [OK] tusuna basarak segiminizi onaylayin (ekran

tekrar PO63'e doner). 1 %1
=TT
Uyari: "Parametre otomatik olarak motor ¢ikisini agma/ [ |

kapatma islemini tersine cevirir."

Uyari: "Bu parametreyi degistirerek agcma ve kapatma
limit switclerinin parametrelerini degistirmeniz
gerekecektir."
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7 Kapi mesafesi nasil ayarlanir

A

1. PO01'i gérene kadar parametreleri kaydirin;
2. [OK] tusuna basarak onaylayin;

FCA1

[mu ]
[
n

3. [+] (OPEN) ve [-] (CLOSE) tuslarina basarak kapiyi P .
acarak limit switch tetiklenecek pozisyonuna getirin. =] 5,.
Ayni islemi kaplyl kapatmak igin tekrarlayin. ; N 1 N
4. [OK] tusuna basarak onaylayin (ekranda tekrar POO1 === S"K O ]
gorintilenir). el () | oK D) (i |
1
Q FCC1
e =
i R

UYARI: 2. motor mevcutsa, P002'yi kullanarak 7. adimi tekrarlayin.

8 Kapi acikhigini motora tanitma

1. PO03'U gorene kadar [+] ve [-] tuslariyla parametreleri kaydirin;

2. [OK] tusuna basarak parametreye erisin;

3. “APPr” yanip sondugiinde [OK] tusuna basmaya devam edin;

4. “APPr” yanip sénmeyi biraktiginda [OK] tusunu birakin; Ogrenme prosediirii motor 1'in aciimasiyla baslar. (kapanmaya baslarsa
gli¢c kaynaginin baglantisini kesin, motor kablolarini ters gevirin ve islemi tekrarlayin);

5. Kapinin (veya 2 motor kullanilmasi durumunda kapilarin) agik konumda ve ardindan kapali konumda durmasini bekleyin.

Opsiyonel: Acilista durma noktalarini dnceden belirlemek istiyorsaniz, manuel olarak "Baslat" digmesine bir tetik vererek (veya
kontrol panelinde "OK" tusuna basarak) mudahale edebilirsiniz

6. islem sona erdiginde ekranda “- - - -” gdrintiilenir.
POC
qi \% \N\ 1/ ! W1
DL OO OZOT0 00 00 00 0
™t Sy g e ’ b fmoms

N[
=™
—| T
i

17

ang

UYARI (yalnizca Tip 01 ve Tip 03) Ogrenme islemini gergeklestirdikten sonra, tam bir ddngii (acma/kapama) calistirin ve ardindan
manuel serbest birakma kolunu kontrol ederek diizgiin ¢alisti§indan emin olun. Eger "zor" ise PO57'nin degerini 1 veya daha fazla
artirin.

9 Kumandalarin 6grenilmesi

9.1 Kumanda kodlama tiirii secimi

1. PO27'yi gérene kadar [+] ve [-] tuslariyla parametreleri kaydirn;
2. [OK] tusuna basarak onaylayin;

3. [+] ve [-] tuslarini kullanarak verici tipini segin: =Tyl doo

- d0O00=Sabit degisken kod (6nerilen); (fix code) ‘ ‘

- d001=Tamamen degiske kod; (rolling code) NY 1 NY 1
- d003=DART, R D RIRR

4. [OK] tusuna basarak onaylayin (ekranda tekrar PO27 goruntulenir). [1?
o : : POgh
Uyar: Kodlama turini degistirmeniz gerekiyorsa ve yalnizca farkh kodlamaya

sahip baska uzaktan kumandalar hafizaya alinmissa, yeni kodlamayi ayarladiktan

SONRA kumanda hafizasini (PO04) silmeniz gerekir.

DEA SYSTEM TURKIYE
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9.2 Kumanda Kaydetme

1. POO5'i gorene kadar [+] ve [-] tuslariyla
parametreleri kaydirin;

2. [OK] tusuna basarak onaylayin;

3. “LEAr” semboli goriindiglinde kumandanin

cJ
cJ
o

_E\n

herhangi bir tusuna basin; Qi N\ |/ 10 sec
4. Ekranda hafizaya alinan kumandanin Lo L ] =] Sl = d o0 =
numarasi ve ardindan “LEAr” gériintilenir; ’;Qﬁﬁw:q_@ [ g = i [ty
5. Bu prosedrd 3. adimdan itibaren T 71 \\ v
tekrarlayarak gerekli tim kumandalari Q v E
kaydedebilirsiniz; POoY ik '
6. Menuden ¢ikmadan 6nce 10 saniye 1 ™2 E TX99E
bekleyin, ekranda “- - - -” géruntilenir. PSS N .
Uyan: Degisken kodlu uzaktan kumandalarda, 6nceden L2 ! [ - !
6grenilen bir uzaktan kumanda Gzerindeki gizli diggmeye | [ T T .
baslilarak alici 68renme moduna gegirilebilir. i i
Uyar:: Kisisellestiriimis kumandalar  kullanildiginda, - O U;ﬂ';“;“g‘ @EF:B::
P005'e girdikten sonra ilk kisisellestirilmis kumandanin e Lo e | L "‘,"‘ == =
dgrenilmesi  yalnizca gizli  digmesine  basilarak | |
mimkindldr. Daha sonra, hafiza sifilamasi (PO04) | i
yapilmadig slrece, yalnizca ayni sifreleme anahtariyla - e :L ______________ _E
kisisellestiriimis vericiler (olagan prosedir yoluyla)
hafizaya alinabilir.
10 Calisma parametrelerinin ayarlanmasi
Calisma parametrelerini degistirmeniz gerekiyorsa (kuvvet, hiz,
zamanlama vesaire..): Po33 T4
1. istediginiz parametreyi gérene kadar parametreleri kaydirin ‘ ‘
(6rn. PO32); 0 ! 0 !
2. [OK] tusuna basarak onaylayin; D o] \gg@bc"i;‘
3. [+] ve [] tuslarina basarak istediginiz degeri ayarlayin; Ay g S | ]

4. [OK] tusuna basarak onaylayin (ekranda énceden segilen

parametreler gosterilir)

"U/{D—

[aiu]
L

“Calistirma Parametrelerinin” tam listesi icin sayfadaki tabloya
bakin. 38.

11 Programlama tamamlandi

UYARI Programlama prosediriniin sonunda, “- - - -” sembolu gériinene kadar [+] ve [-] dUgmelerini kullanin, motor artik yeni
manevralara yeniden hazirdir. Bu menu disinda iken motor tetik almaz ve kapi manevralar gerceklesmez.

Herhangi bir “Gelismis Programlama” islemini gerceklestirmek icin (uzaktan kumandalarin iptal edilmesi, konfigiirasyon girisleri vb.),
bkz. sayfa 33.
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6 GELiSMiS PROGRAMLAMA

Uzaktan bellek yonetimi ve kontrol girislerinin gelismis yapilandirmasiyla ilgili bazi ek programlama prosedurleri burada verilmistir.

1 Hafizaya alinan kumandalarin silinmesi

A

1.1 Tim kumandalarin silinmesi

cl
[wu
L1

1. PO04'UG gorene kadar parametreleri kaydirin;

2. [OK] tusuna basarak onaylayin;

3. “CAnC” yanip sbnerken birka¢ saniye [OK] tusuna basin;

4. “CAnC” yazisinin yanip sénmesi durur durmaz [OK] tusunu

birakin;

5. Hafizaya alinan tim kumandalar silinmistir (ekranda Q
P

-~
c

x|
g
g
%Zﬂ
Y|
O
0=
i
E-

n

a(

1

1

RN
o
{

Al

=
Ou(
(Nl
i

)

7l

N|)

tekrar POO4 gosterilir).

1.2 Sadece istenilen kumandanin segcilip silinmesi <

-

1. POOG'y1 gérene kadar parametreleri kaydirin;

2. [OK] tusuna basarak onaylayin;

3. [+] ve [-] tuslarina basarak silmek istediginiz kumandayi
secin (6rn. r003);

4. “r003” yanip sondiglinde, [OK] tusuna birkag saniye
basarak silme islemini onaylayin;

5. “r---" gorindtginde [OK] tusunu birakin;

6. Secilen kumanda silinir (ekranda tekrar POO6 gosterilir).
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2 Varsayilan parametreleri sifirlama

2.1 Calisma parametrelerinin sifirlanmasi

1. Ekranda POO7 gorliinene kadar [+] ve [-] digmeleriyle
parametreler arasinda gezinin;
2. [OK] tusuna basarak onaylayin;

A

3. “dEF1” yanip s6ndgunde, birkag saniye boyunca [OK]
tusuna basin;

4. “dEF1”in yanip sdbnmesi durur durmaz [OK] tusunu
birakin; Su anda kullanimda olan konfigurasyon igin
PO16'dan PO22'ye ve PO76'dan PO98'e kadar olan
parametreler disindaki tim parametreler sifirlanir;
5. islem sonunda ekran POO7'ye déner.

a
[u ]
CJ
[ux]

|7
RN
e
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|
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D
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T
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o
—| F
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/|
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[
o

Uyari: Varsayllan parametreleri geri yukledikten sonra,
kontrol panelini yeniden programlamaniz ve tim calisma
parametrelerini ayarlamaniz gerekir; 0Ozellikle motor
yapilandirma parametrelerini dogru sekilde ayarlamayi
unutmayin. (P028 - P029 - P0O30).

2.2 “Giris/Cikis” parametrelerinin sifirlanmasi (INPUT/OUTPUT)

A

1. Ekranda P0O10 gorliinene kadar [+] ve [-] digmeleriyle
parametreler arasinda gezinin;

2. [OK] tusuna basarak onaylayin;

3. “dEF2” yanip s6ndigiinde, birkag saniye boyunca [OK]
tusuna basin;

4. “dEF2"nin yanip sdnmesi durur durmaz [OK] tusunu
birakin; Yalnizca PO16'dan P022'ye ve PO76'dan PO98'e
kadar olan parametreler halihazirda kullanimda olan
konfigurasyon icin sifirlanir;

5. islemin sonunda ekran PO10'a déner.
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3 Programlamaya erisimi Kilitleme-Kilidi Acma

"Dip-switch" uzaktan kumanda kullanarak (zaten bellege alinan uzaktan kumanda tirinden bagimsiz olarak), kontrol panelinin
programlamasina erisimi kilitlemek veya kilidini agmak, mudahaleyi 6nlemek mimkinduar. Uzaktan kumanda ayari, kontrol karti
tarafindan dogrulanan kilit agma kodudur.

3.1 Programlamaya erigimi kilitleme <
mnr
1. Ekranda “P0O08” goriinene kadar [+] ve [-] poo3
digmeleriyle parametreler arasinda gez.ir.ﬂn; Y N D ] 0
2. [OK] tusuna basarak parametreye erisin; I 51 Pt —
3. Kontrol panosunun blok kodunun iletimini L] :.5 =C= =C= :.: [ /l)\
bekledigini belirtmek igin ekranda dénlsumlu olarak f— ‘l‘ - e =l = u
“PrOG/FrEE” yazisi goruntiilenir; Q ol v
4. 10 saniye icinde “TX Master” tzerindeki CH1'e
basin, parametreler listesine ddSnmeden énce PO o]

T
T
[
[

ekranda “PrOG/bLOC” gorlntulenir;

&

5. Programlamaya erisim Kilitlidir.

I~
n(
u(
A

X

-~

master

D)
[t
Dg
)y

UYARI Programlama kilitleme/kilit acma, DEAinstaller uygulamasi kullanilarak Akilli Telefon araciliglyla da ayarlanabilir. Bu
durumda, yalnizca APP araciliglyla acilabilen 6 haneli bir kurulumcu kodu ayarlanir.(000000 varsayilan)

3.2 Programlamaya erisimin kilidini agma <

1. Ekranda “P0O08” goériinene kadar [+] ve [-] poo3

digmeleriyle parametreler arasinda gezinin; Q L |

2. [OK] tusuna basarak parametreye erisin; 1 5 | 10 sec

3. Ekranda déniisiimlii olarak “PrOG/bLOC” yazisi = o (D
goruntulenir; bu, kontrol panosunun kilit agma = "‘l" = S = | \/

kodunun iletiimesini bekledigini gosterir; oo v

4. 10 saniye icinde. “TX Master”in CH1 tusuna basin, Q

parametreler listesine dénmeden énce ekranda POoY :'_1 Efg :;: :;L‘J

“PrOG/FrEE” gbruntulenir;

"

5. Programlamaya erisimin kilidi acilr.

¢
(X
(N
- [
g\,
(X

X

-~

master

=
T
X
X

A

3.3 Programlamaya ve genel sifirlamaya erisimin kilidini agcma

UYARI! Bu prosediir, saklanan tiim ayarlarin kaybolmasina pou3
sebep olur. Q D 10 sec
Bu prosedir, kilit agma kodunu bilmeye gerek kalmadan kontrol ==l 51 L -
panelinin Kilidinin aciimasina olanak tanir. ’;Q’jﬁ":q—@—’ ) u
Bu islemin ardindan, kontrol panelini yeniden programlamaniz T [
ve tim calisma parametrelerini ayarlamaniz gerekir; dzellikle Q b
parametrelerin konfiglirasyonunu (P028 - P029 - PO30 - motor PO
konfiglrasyonu) dogru sekilde ayarlamayi unutmayin. N 1
Kurulumun standartlara uygunlugunu saglamak igin darbe =
kuvvetlerinin 6lcimin( de tekrarlamaniz gerekecektir. N | /

D ]

1. [+] ve [-] dugmelerini kullanarak parametreleri gorene kadar
kaydirin, ekran "PO08" gdsterene kadar devam edin;

—| T
".D
A0

5sec

2. [OK] digmesine basarak parametreye erisin;

€
<

3. Ekran sirasiyla "PrOG/bLOC" yazisini gosterir;

4. [OK] digmesine basin, ekran yanip sénen "FrEE" yazisini
gosterir;

T
T
"
N

5. Digmeye tekrar basin ve 5 saniye boyunca basili tutun (6nce
birakilirsa, islem sona erer): Ekran sabit "FrEE" yazisini ve
ardindan "dEF1" yazisini gésterir, ardindan parametre listesine
geri déner;

“
3

R
(X
(X
I

X
X
T
I

6. Programlamaya erisim kilidi aciimistir.
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4 Veri belleginin indirilmesi/yuklenmesi

4.1 Verilerin harici bir bellek iinitesine indirilmesi (DOWNLOAD)

1. PO11'i gorsellestirene kadar [+] ve [-] tuslariyla parametreleri kaydirin;

2. [OK] tusuna basin, ekranda “dnLd” kelimesi yanip sénerek goéruntulenir;

3. Tekrar [OK] tusuna basin ve 5 saniye boyunca basmaya devam edin (bu sureden énce birakirsaniz prosedir durdurulur);
4. “dnLd” kelimesinin yanip sénmesi durur durmaz [OK] tusunu birakin;

Tam kontrol paneli konfiglirasyonlari (TiP, parametreler, uzaktan kumandalar, motor stroku, vb.) harici bellek Ginitesine
kaydedilir;

Uyari: Harici bellekte herhangi bir veri varsa, bellege indirme iglemi sirasinda bunlarn lzerine yazilacaktir.

5. islem sonunda ekran PO11'e déner.

PO 2 ) )
‘ A A
=T IEIE Ty —x s [
It D L (D2 70 1 EX

1

%

PO

DOWNLOAD

N )
=
/)

mn
K}

4.2 Harici bir bellek iinitesinden veri yiikleme (UPLOAD)

1. PO12'yi gorene kadar [+] ve [-] tuslariyla parametreleri kaydirin.

2. [OK] tusuna basin, ekranda “UPLd” kelimesi yanip séner;

3. Tekrar [OK] tusuna basin ve 5 saniye boyunca basmaya devam edin (bu sureden énce birakirsaniz prosedur durdurulur);

4. “UPLd” kelimesinin yanip sénmesi durur durmaz [OK] tusunu birakin;

Harici bellek Gnitesinde bulunan tum kontrol paneli konfigtrasyonlari (TiP, parametreler, uzaktan kumandalar, motor stroku, vb.)
bagli kontrol paneline yuklenir;

5. islem sonunda ekran PO12'ye déner.

PO 3 ) )
‘ A A
Q;t N\ |/ %1 Y Y
TR Mooy d—ox S S =T _
S~ = R P R - 09— 1 E]l
/| '\ UPLOAD

%

PO

UYARI Herhangi bir harici depolama birimine bagh degilseniz veya veri aktarma islemi sirasinda baglanti kablosunun baglantisi

kesilirse, ekranda “Err9” mesaji goruntulenir, ardindan kontrol Unitesi tamamen sifirlanir ve ekranda “TYPE” kelimesi yanip séner. .

Kontrol panelinin calismasini geri yiklemek i¢in harici hafiza kartinin talimatlarina bakin.

5 Giris yapilandirmasi

Kurulumun farkh komutlar gerektirdigi ve/veya planda aciklanan standart
komutlara ek oldugu durumlarda, her girisi istenen islem igin
yapilandirabilirsiniz (6rn. BASLAT, SUREKLI AC, DURDUR, vb...).

1. istenilene karsilik gelen parametreyi gormek icin [+] ve [-] ile parametreleri

kaydirin:
e PO17=INPUT 1 igin; P09 di0g
e PO18=INPUT 2 igin; ‘ ‘
e PO19=INPUT 3 icin; 0y 0y
o PO20=INPUT 4 igin; e —— JE—— =}
e PO21=INPUT 5 igin; O R
e P022=INPUT 6 igin; T T

2. Parametreye (6rn. PO18) erisim saglamak icin [OK] tusuna basarak Q

onaylayin; PO 1 4oo

3. istenilen isleme Karsilik gelen degeri ayarlamak icin [+] ve [-] tuslariyla asag)
kaydirin (sayfa 38'deki “Giris Yapilandirma parametreleri” tablosuna bakin);

4. [OK] tusuna basarak onaylayin (ekranda tekrar PO18 goruntilenir).
5. Yeniden yapilandirilan girise harici sisteminizin baglantisini gergeklestirin.

6 Programlama tamamlandi

UYARI Programlama prosedurinin sonunda, “- - - -” semboll goriinene kadar [+] ve [-] digmelerini kullanin, motor artik yeni
manevralara yeniden hazirdir.
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7 TETIK GIRISLERININ ACIKLAMASI

Asagidaki tablo, karttaki tiim segilebilir girislerin galismasinin aciklamasini gosterir.

36

INPUTS (IN / EXP_IN)

Mesaj Aciklama
NONE Kullaniimiyor
START N.O. start input. Eylem durumunda bu, acgilma veya kapanmayla sonuglanir. “Tersine gevirme” (P049=0)
veya “adim adim” (P049=1) modunda caligabilir.
PED N.O. ped input. Eylem durumunda bu, kapinin kismen agilmasina neden olur. Yaya agikliginin ayarlanmasi
P0O43 ile ayarlanabilir.
OPEN N.O. open input. Eylem durumunda bu, kapinin surekli acilmasina neden olur.
CLOSE N.O. close input. Eylem durumunda bu, kapinin strekli kapanmasiyla sonuglanir.
OPEN_PM N.O. open input Kapl, tetik aldigi slire boyunca agilir.
CLOSE_PM N.O. close input Kapl, tetik aldigi siire boyunca kapanir.
N.O. Elektrikli kilit aktivasyonu. Eylem durumunda bu, kartin "LOCK" ¢ikisinin etkinlestiriimesine yol
ELOCK_IN
- acar, bkz. PO62.
PHOTO 1 N.C. Fotoelektrik hiicre 1 girisi. Calisma modunu se¢mek icin PO50'ye bakin. Bu kullaniimazsa baglantiyi
- kopruleyin.
PHOTO 2 Fotoelektrik hlicre 2 N.C. girisi. Calisma modunu se¢mek i¢in PO51'e bakin. Bu kullaniimazsa baglantiy
- kopruleyin.
Emniyet SERIDI 1 N.C. girisi. Calisma modunu segmek igin PO67'ye bakin. Bu kullaniimazsa
SAFETY_1 . L
baglantiyl kdpruleyin.
SAFETY 2 Hassas kenar 2 N.C. girisi. Calisma modunu se¢mek igin PO68'e bakiniz. Bu kullanilmazsa baglantiy

kopruleyin.

STOP / SAS_INPUT

N.C. temasi. (SAS GIRISI): ikinci bir kontrol Ginitesinin WARN_FIX/SAS OUTPUT'una baglanirsa, “banka
kapisinin” ¢alismasina neden olur (ilk kapi tamamen kapanana kadar ikinci kapinin agilmasini devre disi birakir).
N.C. girisini durdurun. Eylem durumunda bu, herhangi bir manevra sirasinda hareketi durdurur. Bu
kullaniimazsa baglantiyi kdprileyin.

OPEN_INT
(NET_EXP only)

Calismayi baslatir ve yalnizca dabhili trafik 1s181 icin yesil isigin yakilmasini (agik kapiya varma) etkinlestirir. Bu
arada OPEN_EXT komutu verildiginde bir sonraki islem kaydedilir ve Otomatik Kapanma Siresi (ACT)
sonunda dis trafik isiginin yesil 1sig| yanar.

OPEN_EXT
(NET_EXP only)

Calismayi baslatir ve yalnizca harici trafik 1181 icin yesil 1si1gin yakilmasini (agik kapiya varma) etkinlestirir. Bu
arada OPEN_INT komutu verilirse bir sonraki islemi kaydeder ve Otomatik Kapanma Suresi (ACT) sonunda
dahili trafik 1s1ginin yesil 1181 yanar.

(NET‘:‘é’;-P":My) AUX_OUT cikisinin kontroldi igin giris.
FCA_1 N.C. girisi Motor 1 agilma sonu switchi. Kullaniimiyorsa, girisi ilgili parametreyle devre digi birakin.
FCC_1 N.C. girisi Motor 1 kapanis sonu switchi. Kullaniimiyorsa, girisi ilgili parametreyle devre disi birakin.
FCA_2 N.C. girisi Motor 2 agilma sonu switchi. Kullaniimiyorsa, girisi ilgili parametreyle devre digi birakin.
FCC_2 N.C. girisi Motor 2 kapanis sonu switchi. Kullaniimiyorsa, girisi ilgili parametreyle devre disi birakin.

SAFETY_INHIBITION

N.C. girisi GUVENLIK engellemesi. Acikken, etkinlestirilseler bile g6z ardi edilen GUVENLIK girislerinin baypas
edilmesine neden olur.

RESET

Mikro serbest birakma baglantisi igin N.C. iletisim; kontagin aciimasi merkezi sifirlamayi tetikler.
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8 EKRANDA GOSTERILEN MESAJLAR

CALISMA DURUMU MESAJLARI
Mesaj. Aciklama
-=---| Kapi kapali
—v (_ | Kapiagildi
DOPER | Acilis stirtiyor
T L5 | Kapanis siiriiyor
SEEF | Adim adim modundayken bekliyor
CEDOF | Durdurma girisine miidahale edildi veya sinirli ters cevirme siiresi olan bir engel algilandi (PO55 > O veya PO56 > 0)
Anakart ONYUKLEME MODUNDA: Uriin yaziliminin bozuk oldugunu veya giincellendigini gdsterir. Firmware'i geri yliklemek igin DEAinstaller
L L uygulamasini kullanin ve NET-NODE'un dogru baglanti noktasina duzeltildiginden emin olun.
Uyari: Firmware giincellenirken kart hafizasindaki tiim veriler (ayarlar ve kumanda kayitlan) kaybolur. Giincellemeden sonra verileri
geri yiikleyebilmek icin bellegi 6nceden yedeklediginizden emin olun.
Mevcut konumu sifirla: Kontrol Gnitesi, bir glic kesintisi sonrasinda yeni acilimissa, kapi maksimum izin verilen ters ¢evirme sayisini (80)
EgP kapatma darbesine hi¢ ulasmadan asmissa veya ezilmeyi 6nleme cihazinin izin verilen ardisik islem sayisini (15) asmigsa sifirlanmalidir.
rEa Kontrol Unitesi sifirlandiginda ve agilma komutu verildiginde, kapi yavas hizda hareket etmeye baslayacak ve sonuna ulasana kadar devam
edecektir.
HATA MESAJLARI
Mess. Aciklama Muhtemel Coziimler
- Calisma sirasinda herhangi bir 6zel sirtinme ve/veya engel olmadigindan emin
. - olun;
ErrP HaEg konumu: S|f|r|§ma konumu pr.oseduru bagaril - Konum sifirlama prosedirini baslatmak i¢in bir baslatma komutu verin;
degil. Kontrol paneli komutlari bekliyor. . : )
- Gerekirse calistirmaya manuel olarak yardimci olarak islemin basariyla
tamamlandigini dogrulayin, gerekirse gi¢ ve hiz ayarlarini yapin.
b 0L | Bir NET-NODE cihazi baglandiginda kart Glcu kapatin, NET-NODE'un iletisim portuyla baglantisini kesin ve tekrar acin;
R~ | programlamasi denendi.
Err3 \I;I:;;c;l;?zt;);eller ve/veya glvenlik cihazlan devrede - Takilan tim glvenlik cihazlarinin ve/veya fotosellerin diizgiin ¢alistigindan emin olun
Er Y Kontrol Unitesinin guc devresinde olasi ariza/asir Glcu birkac dakikali§ina kapatin ve tekrar agin. Baslatma komutunu verin: mesaj
rr Isinma. tekrarlanirsa kontrol Unitesini degistirin.
E-rG Zaman asimi ¢alistirma: Motor(lar), hi¢c durmadan-|Konum sifirlama prosedv[]r[]nﬂ baslatmak icin bir baslatma tetigi verin;
B maksimum galisma siiresini (4 dakika) asti. -|Bu iglemin basarili oldugundan emin olun.
Zaman asimi engel tespiti: Ezilme Onleme sensorl |- Kosu sirasinda herhangi bir 6zel siirtiinme ve/veya engel olmadigindan emin olun;
ErrE devre disi birakildiginda, kanadin hareketini 10 saniye |- Konum sifilama prosedrint baslatmak icin bir baglatma komutu verin;
= daha uzun siire engelleyen bir engelin varlig tespit |- Islemin basariyla tamamlandigini dogrulayin.
edildi.
- Motor ve enkoder Iqaglantllarmm iyi yaplld|gl_pdan_ emin olun. 5
Er -7 | Motor hareketi alglanmadi. ké?]t\;gngdli(r?prulerlnln elektrik kablolarinda gosterildigi gibi iyi konumlandinidigini
- Bu hata tekrar ortaya ¢ikarsa kontrol panelini degistirin.
- Kontrol panelinin glicl kesildiginde ekranda hata kisa slreligine gorinirse mesaji
24V ¢ikisa bagli bir cihazin gl tiketimi glivenlik dikkate almayin.
Err8 [sinirlanni aslyor. - - Tam yardimci cihazlarin baglantisini kesin; hata kaybolursa, asiri yiklenmeye neden
Kontrol panelinde dahili ariza. olani tespit edene kadar cihazlari tek tek yeniden baglayin.
- Hata devam ederse kontrol panelini degistirin.
- Harici hafiza kartinin baglanti kablosunun diizgiin baglandigini kontrol edin.
Uzak bellek Kartiyla iletisim yok/kesintili (ayrica NET- | - =89 ver! aktarma istemi (INDIR / YUKLE) gerceklestiriyorsaniz, islemin
Er--5 kesintiye ugramadigindan emin olun (6rn. islem bitmeden kartin fisini cekmek).
EXP veya NET-NODE). - - } S s o
Latfen unutmayin: Bir yikleme isleminin kesintiye ugramasi ayni zamanda
kontrol Unitesinin tamamen SIFIRLANMASINA sebebiyet verir.
E~ {0 | Kontrol tinitesinin glc devresinde olasi ariza/asiri Glci birkag dakikaligina kapatin ve tekrar agin. Baslatma komutunu verin: mesaj
Er |t ]isinma. tekrarlanirsa kontrol Uinitesini degistirin.
Enkoderin ve motorun kablolarini kontrol edin. Gl¢ kaynagini kapatip tekrar agin.
Baslat komutunu verin: mesaj tekrarlaniyorsa asagidaki kontrolleri yapin.
Er 12 Kontrol Unitesinin gli¢ devresinde veya enkoder - POO1'e girin ve + ve - tuslarini kullanarak kapiy! hareket ettirin.
™ C | devresinde olasi ariza. - Kapi maksimum hizda hareket ediyorsa ve ekranda Err7 goriiniyorsa
motorun enkoder kartini degistirin.
- Motor hala hareketsiz kaliyorsa kontrol Ginitesini degistirin.
Operasyon sonunda kapi acikhg 0grenme
Fr {5 |calistirimadan DEAinstaller uygulamasi (izerinden | Baska bir islemi yiiriitebilmek igin énce kapi agikligi 6grenmeyi (PO03) calistirin.
hassas reglilasyon parametreleri dizenlendi.
= NET-NODE yanls iletisim portuna bagl. NET-NODE'u kontrol Unitesi semasinda gosterilene gore dogru baglanti noktasina
| o
baglayin.
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9 DETAYLI PARAMETRE LISTESI

Programlama Prosediirleri

POO1 1. Motor kapi acikligl tanitma
P002 2. Motor kapi acikligl tanitma
P003 Kapi acikligini 68retme

P004 Tim kumandalarin silinmesi
P005 Kumanda kaydetme
P006 | Sadece secilen kumandanin silinmesi

PO07 Calisma parametrelerinin sifirlanmasi

P0O08 Programlamaya erisimi kilitle

P009 Bagli DE@NET cihazlan nasil 6grenilir (su anda kullaniimiyor)

P010 “G/C” parametrelerinin sifirlanmasi (giris/cikis)

PO11 Verilerin harici bellek Unitesine indirilmesi

P012 Harici bellek unitesinden veri yiikleme

P013 Girislerin ve islem sayaci durumunun gorsellestirilmesi

P014 Kullanilmayan parametre

P015 Kullaniimayan parametre

. . Varsayilan TUR
Giris Yapilandirma Parametreleri

00 01 02 03

P016 | INPUT_3 giris tiiriinii secme 000 000 000 000

* 000: IN3 tipi=serbest kontak

* 001: IN3 tipi=sabit direng 8K2
P0O17 INPUT_1 001 001 001 001
P0O18 INPUT_2 002 002 008 008
P019 INPUT_3 010 010 010 000
P020 INPUT_4 008 008 011 000
P021 | INPUT_5 012 009 000 000
P022 INPUT_6 014 011 000 000

* 000: NONE » 008: PHOTO_1 » 016: SAFETY_2

» 001: START « 009: PHOTO_2 * 017: OPEN_INT

* 002: PED (yaya) ¢ 010: SAFETY_1 (aniden donus) * 018: OPEN_EXT

* 003: OPEN e 011: STOP * 019: AUX_IN

» 004: CLOSE * 012: FCA_1 * 020: SAFETY_INHIBITION

* 005: OPEN_PM (tetik aldikca ag) * 013: FCA_2 » 021: RESET

* 006: CLOSE_PM (tetik aldikca kapa) ¢ 014: FCC_1

* 007: ELOCK_IN * 015: FCC_2
P023 Uzaktan kumanda diigmesi 1 001 001 001 001
P024 Uzaktan kumanda diigmesi 2 000 000 000 000
P025 Uzaktan kumanda diigmesi 3 000 000 000 000
P026 Uzaktan kumanda diigmesi 4 000 000 000 000

* 000: NONE * 004: CLOSE * 008: AUX_IN (net expansion)

¢ 001: START  005: Not Used ¢ 009: STOP

¢ 002: PED + 006: Not Used

* 003: OPEN ¢ 007: ELOCK_IN (P062)
P027 | Alici kodlama 000 | 000 | o000 [ o000

* 000: HCS FIXED CODE (NETBOX) * 002: DIP SWITCH (HT12)(NETBOX)

* 001: HCS ROLLING CODE » 003: DART

Uyari: Sifreleme tipinin degistiriimesi gerekiyorsa ve yalnizca hafizada zaten farkli kodlara sahip uzaktan kumandalar varsa,

hafiza silme prosediri (PO0O4) yeni kod ayarlandiktan SONRA gerceklestiriimelidir.
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. ) Varsayilan Deger
Motor Konfigiirasyon Parametreleri
00 01 02 03
P028 | Motor tirii secimi 005 005 003 003
TYPE 00
¢ 005: LIVI_6/24N - 6/24N BOOST e 007: REV24
¢ 006: LIVI_9/24N ¢ 008: REV24 BOOST
TYPE 01
* 000: GEKO * 002: GHOST 100 - GHOST 200 e 004: LIVI502MT/24
* 001: LOOK - MAC - STING * 003: LIVI502/24 - ANGOLO * 005: GEKO/X
TYPE 02
¢ 003: LIVI902/24 -905/24 e 004: LIVI9O2R/24 ‘
TYPE 03
¢ 003: PASS 24_N ¢ 004: STOP 24_N
P029 | Enkoderli veya enkodersiz calisma secimi 001 ‘ 001 ‘ 000 ‘ 000
UYARI: J5 ve J9 atlama tellerini dogru sekilde ayarlamayi unutmayin (kart terminal ¢ 000: enkoderli motorlar
tablosuna bakin) ¢ 001: enkodersiz motorlar
UYARI: Programlama prosedirunU gerceklestirmeden 6nce J5, J9 ve PO29 dogru
sekilde ayarlanmalidir.
P030 Motor sayisini secme 001 ‘ 002 ‘ 001 ‘ 001
* 001: bir motor
* 002: iki motor

. Varsayilan Deger
Hareket parametreleri
00 01 02 03
PO31 Acma sirasinda yavaslarken motorun hiz ayari 040 050 050 030
15%..eeuerereeennens 100%
P032 | Agma motor hiz ayari 100 | 100 100 | 100
15%..eeueeeriaennens 100%
P033 Kapanma motor hiz ayari 100 ‘ 100 100 ‘ 100
15%..ecuenerinennens 100%
P034 Kapanma sirasinda yavaslarken motorun hiz ayari 040 ‘ 050 050 ‘ 030
15%..eeeererinennens 100%
P035 | Acilirken yavaslama zamani ayari 025 ‘ 020 020 ‘ 030
0%.eeeeereernenes 80%
P036 Kapanirken yavaslama zamani ayari 025 ‘ 020 ‘ 020 ‘ 030
0%.eeeeeereernenes 80%
P037 Motor 1'in agma sirasinda kuvvet ayari 050 ‘ 050 050 ‘ 099
%100 ise engel algilama devre disi 15%..cciiieerneienne 100%
P038 Motor 1'in kapanma sirasinda kuvvet ayari 050 ‘ 050 050 ‘ 099
%100 ise engel algilama devre disi 15%..cciiieennenenne 100%
P039 Motor 2 agcma sirasinda kuvvet ayari 050 ‘ 050 000 ‘ 099
%100 ise engel algilama devre disi 15%..cciiiienneiens 100%
YALNIZCA TiP 02: Kapanmada ikincil kuvvet ayari: PO58 ile tanimlanan kapanma 0%.reeveireienanne 100%
hareketinin son kismi sirasinda motor kuvvetini ayarlar.
P040 Motor 2'nin kapanma sirasinda kuvvet ayari 050 ‘ 050 000 ‘ 099
%100 ise engel algilama devre disi 15%..ceiiieenneeeene 100%
P041 | Otomatik kapanma siiresi ayari 000 | 000 000 | 000
0 ise otomatik kapanma devre disi (01 TR 255s
P042 | Yaya otomatik kapanma siiresi ayari 000 | 000 | 000 | 000
0 ise yaya otomatik kapanmasi devre disi (01 TR 255s
P043 | Yaya acikligi ayar 030 | 035 | 035 | 100
B5%oeeeeernerenrenens 100%
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P044 | On flas siiresi ayar 000 | 000 | 000 | 000

0S.eeeereerernnens 10s

P045 | Acillma sirasinda 2.kapi bekleme siiresinin ayarlanmasi / | 001 | / | /

0S.eeeereereennns 30s

P046 Kapanma sirasinda 2.kapi bekleme suresinin ayarlanmasi / | 003 | / | /

0S.eeeereereenaens 30s

P047 | Site fonksiyonu 000 | 000 | 000 | 000
Etkinlestirilirse, otomatik agcma ve kapamanin tamami boyunca hem acma hem de * 000: devre disi
kapama giriglerini devre digi birakir. * 001: yalnizca acildiginda etkinlestirilir

* 002: otomatik agma ve kapamada
etkinlesir

P048 | Kog darbesi fonksiyonu 000 | 000 | 000 | 000
Eger O ise, "Kog darbesi" fonksiyonu devre digi birakiimistir. Eger 1 ise, her acilis | « 000: “kog darbesi” devre disi
hareketinden once motorlari bir saniye boyunca kapatir, boylece herhangi bir | . 001 “ram tGifleme fonksiyonu”
elektrikli kilidin serbest birakilmasini kolaylastirir. Eger 1 den buyuk ise, kapanma etkinlestirildi
vuruslar sirasinda kanatlar basing altinda tutmak icin periyodik bir itme vurusu 5‘_ B o *
gergeklestirir. Kapanma sinirlama switchleri kurulmussa, bu islemi yalnizca aktive | © >001: “kog darbesi” periyodik (X*1
edilmediginde gerceklestirir, yani vurus lizerinde bir basin¢ azalmasi oldugunda. o 2 255)

P049 | “ADIM ADIM” etkinlestirme 001 | oo1 | oo1 | oo1
"Geriye ¢evirme" modu se¢imi (manevra sirasinda bir komut darbesi hareketi tersine | ¢ 000: “geri alma fonksiyonu”
gevirir) veya "adim adim" (manevra sirasinda bir komut darbesi hareketi durdurur). | « 001: “adim adim
Bir sonraki darbe operatoru ters ydonde yeniden baslatir. fonksiyonu”

PO50 | PHOTO_1 002 | 002 | 002 | 002

* 000: Kapanirken ve kapi
0 ise kapi durduruldugunda kapanma ve baslama sirasinda fotosel etkin; 1 ise durdur.uldugunda fotosel etklnle§tlrlllr
L . . * 001: fotoseller her zaman etkin
fotoseller her zaman etkindir; 2 ise fotosel sadece kapanista devreye girer.
; e . o R ) * 002: fotoseller yalnizca kapanma
Etkinlestirildiginde, aktivasyonu asagidakileri tetikler: ters cevirme (kapanirken), sirasinda etkinlesir
durma (ag¢lima sirasinda) ve ¢alistirmanin engellenmesi (kapi kapaliyken). . - s " "
L < ) " " . * 003: 000 gibi ancak "hemen kapat
3-4-5 ise, islem 0-1-2 degerleriyle aynidir ancak "hemen kapat" fonksiyonu etkin
etkinken: her durumda, acilista ve/veya sure duraklatildiginda, herhangi bir engel . . - " "
kaldirildiginda kapinin kapanmasi sona erecektir. 2 saniyelik sabit bir gecikmeden etli)ifwm. 001 gibi ancak *hemen kapat
sonra otomatik olarak kapanmadan 6nce agma manevrasi. « 005: 002 gibi ancak "hemen kapat"
etkin
PO51 | PHOTO_2 000 | oo1 | o002 | 002
¢ 000: Kapanirken ve kapi
0 ise kapi durduruldugunda kapanma ve baslama sirasinda fotosel etkin; 1 ise durdur.uldugunda fotosel etklnle§t|r|I|r
- . . ¢ 001: fotoseller her zaman etkin
fotoseller her zaman etkindir; 2 ise fotosel sadece kapanista devreye girer. )
. e . N o - * 002: fotoseller yalnizca kapanma
Etkinlestirildiginde, aktivasyonu asagidakileri tetikler: ters ¢evirme (kapanirken), sirasinda etkinlesir
durma (acilma sirasinda) ve calistirmanin engellenmesi (kapi kapaliyken). . - s " .
L . ) " " . * 003: 000 gibi ancak "hemen kapat
3-4-5 ise, islem 0-1-2 degerleriyle aynidir ancak "hemen kapat" fonksiyonu .
etkinken: her durumda, acilista ve/veya sire duraklatildiginda, herhangi bir engel etkin
- » actlis ¥ . . g I g . g ¢ 004: 001 gibi ancak "hemen kapat"
kaldirildiginda kapinin kapanmasi sona erecektir. 2 saniyelik sabit bir gecikmeden etkin
sonra otomatik olarak kapanmadan énce agma manevrasi. « 005: 002 gibi ancak "hemen kapat"
etkin

P052 UYARI ISIGI ¢ikisinin calisma modu secimi 000 | 000 | 060 | 000
0 ise “uyari i1s181” (kapi acildiginda ¢ikis her zaman ACIK, kapanma isleminden sonra | ¢ 000: “uyari isigini sabitle”

KAPALI), 1 ise “yanip sénen uyari 1181 (agllma sirasinda yavas aralikl cikis ve | » 001: “yanip s6nen uyari 1SIg1”
kapanma sirasinda hizli, kapi agildiginda her zaman ACIK, yalnizca kapanma | * >001 : “tavan 1si§1” kapanma
isleminin sonunda her zaman KAPALI), 1 de buylk ise “tavan 1s181” (her hareket | gecikmesi

sirasinda ¢ikis ACIK, ayar gecikmesinden sonra motor durdugunda KAPALI) (2s€C.niircrininn. 255sec)

PO53 | RESP ve durdurma ybnetimi / | 000 | o001 | o01
Etkinlestirildiginde, motorlar yalnizca vardiklarinda ve strok sonunda ve ayni zamanda * 000: Hafizaya alinmis bir noktada
acilis sirasinda dururlar. acildiginda dur
Uyari: Acil durum ¢alismasi (rESP) sirasinda motor, acilma sirasinda ilk manevrayi ¢ 001: Strok sonunda acildiginda dur
gerceklestirir. Ayrica herhangi bir limit switchi varsa parametre 1'e zorlanir.

P054 “Yavas baslama” fonksiyonu 001 | 001 | 001 | 001

Motorlar ayarlanan hiza ulasana kadar kademeli olarak hizlanir ve ani ayrilmalardan
kacinilir. YALNIZCA TiP 02: If=3 ise aclilis yavas alani (PO35) ayni zamanda baglanti
noktasinin yavas hizda (P0O31) ve yakin baslangigta hareket ettigi alan haline gelir.

* 000: “yumusak baslatma” devre disi

¢ 001: “yumusak baslatma” etkinlestirildi
* 002: “uzun yumusak baslatma”
etkinlestirildi

* 003: “ayarlanabilir yavas baslatma” agik
(yalnizea TIP 02)
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P055 | Acilma sirasinda engel nedeniyle ters donme 003 | 003 | 003 | 003
Engel durumunda ters ¢evirme suresini ayarlayin (dahili ezilme 6énleme sensoéri veya | * 000: engelde tam geri donus
etkinlestirildiginde glvenlik girisi tarafindan algilanir): Eger = O ise tam bir ters | « >000: engelde geri donme sliresi
(;.ew.rme yap.ar, gger> 0 ise, ters 9ewrme§en sonra kosunun sdresini (saniye (1S€Cummrrrrrrr. 10sec)
cinsinden) gosterir. acilma sirasinda bir engelin algilanmasi.

P056 Kapanma sirasinda engel nedeniyle ters donme 003 | 003 | 003 | 003
"Engel tespitindeki tam tersine ¢evirme suresini ayarlayin (i¢ anti-ezme sensoéru veya | * 000: engelde tam geri dénus
etkinlestirildiginde glivenlik girisi tarafindan algilanir): Eger = O ise, tam bir tersine | * >000: engelde geri donme siresi
cevirme yapar, eger 0' dan blylk ise, kapanma sirasinda algillanan bir engelden (1S€C.vrrrrrrrrrrr. 10sec)
kaynaklanan tersine ¢evirmenin ardindan ¢alismanin suresini (saniye) belirtir."

P0O57 Kap! kapaliyken manuel serbest birakma kolayligi 000 | 001 | 003 | 002
Kapatma veya agma manevrasi sona erdikten sonra motor, Uzerindeki basinci | * 000: devre digl )
bosaltmak igin kisa bir anligina geri déner ve bdylece manuel serbest birakma islemi | ® >000: alttaki deger carpani kadar sireyle
kolaylasir. Ayarlanan deger ters cevirmenin uzunlugunu gosterir. O ise islev devre digi | MOt kapiyi geri acar

(1x25ms....cceeveennee. 20x25ms)
(1x25ms....cceeveennee. 40x25ms)(TYPE 00)

P0O58 | Acilis vurus marjinin ayarlanmasi 012 | 025 | 000 | 020
Bir engelin darbe olarak algilandigi hareketin son kisminin siresini ayarlar ve ters Lovrssvessiens 255 (enkoderli motor)
cevirme islemi gerceklestirmeden motoru bloke eder. 1%..ccceeaannen. 100% (enkodersiz motor)
Enkoderli motorlar igin ayar degeri rotorun devir sayisini gosterirken; enkodersiz
motorlarda ise deger maksimum strokun %'si olarak ifade edilir.

Uyari: Enkodersiz motorlarda PO35 (acilirken yavaslama siresi) %10 ise strok tespit

marjini yavaslamayla ayni olacak sekilde zorlar.

YALNIZCA TiP 02: Kapanma sirasinda ikincil kuvvet igin stire ayari: kuvvetin PO39ile [ o .. 255
ayr olarak yonetildigi kapanma hareketinin son kisminin siresini ayarlar. Deger,

rotorun devir sayisiyla ifade edilir.

P059 Kapanis vurus marjinin ayarlanmasi 012 | 025 | 025 | 020
Bir engelin darbe olarak algilandigl hareketin son kisminin slresini ayarlar ve ters Lo 255 (enkoderli motorlar)
cevirme iglemi gerceklestirmeden motoru bloke eder.

Enkoderli motorlar icin ayar degeri rotorun devir sayisini gosterirken, enkodersiz

motorlar i¢cin deger maksimum strokun %'si olarak ifade edilir. o o )

Uyari: Enkodersiz motorlarda PO36 (kapanirken yavaslama suresi) %10 ise strok Lo 100% (enkodersiz - motoriar)
tespit marjini yavaslamayla ayni olacak sekilde zorlar.

YALNIZCA TiP 02: Kapanma sirasinda durma marjinin ayarlanmasi: Bir engelin [ 1. 255

durma olarak gortldigi ve motorun engel Uzerinde geri donmeden durmasina

neden olan kapanma hareketinin son kisminin slresini ayarlar. Deger, rotorun devir

sayislyla ifade edilir.

P060 Hareket bitiminde motor kuvvet ayari 000 | 035 | 000 | 000
0 ise ayar devre disi (durmadaki kuvvet degeri otomatik olarak hesaplanir) - 0'dan biylk isE (Enkoderli | 0%......ccccervnn.. 100%
motorlar) son asamada belirlenen maksimum degerin yiizdesi olarak ifade edilen kuvvet degerini
gosterir. 0'dan biylk ise (Enkodersiz motorlar), son asamada maksimum hizi yeniden etkinlestirir.

YALNIZCA TiP 02: Kapanista durdurma marjinda kuvvet ayari, siiresi PO59
araciliglyla ayarlanir.
P061 | “ENERJi TASARRUFU” fonksiyonu 000 | 000 | 000 | 000

1 ise, 10 saniye boyunca herhangi bir islem yapiimadiginda, kontrol paneli ilk
komut alindiginda agilacak olan 24V cikislari ve ekrani kapatir (6nerilen pille ¢alisan
ve/veya gunes paneli kullanin).

Uyari: “Enerji tasarrufu” etkinlestirildiginde SAS islevi kullanilamaz.

Uyari: “Enerji tasarrufu” etkinlestirildiginde, aksesuarlara glic saglamak igin yalnizca
stabilize edilmis 24V_ST cikisi kullaniimalidir.

¢ 000: “Enerji tasarrufu” aktif
degil
e 001: “Enerji tasarrufu” aktif
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P062 | Elektrikli kilit ¢cikisi aktivasyonu 000 | 000 | 000 | 005
Elektrikli kilit art.110 giic kaynag! icin “boost” cikisi, 1 ise Darbeli mod olarak | * 000: “.El.ek‘trikli k'“it art:‘llo gue
ELOCK_IN girisi tarafindan kontrol edilen 24V cikis, 2 ise Adim adim mod olarak kaynaglulgm Boost' cikisi )
ELOCK_IN girisi tarafindan kontrol edilen 24V cikis, 3 ise Kendinden kilittemeli | * 001: “24\/ darbe cikisi, maks SW
olmayan motorlar iin elektro-fren cikisi, 4 ise Harici bir réle araciliglyla elektrikli kilit | * 002 "24V ad"|m adim cikist,
giic kaynagl icin 24V cikis, 5 ise Bariyerler icin elektromiknatisli glic kaynag! icin maksw.n“um swr
24V ¢ikis, 5' ten bilyiikse 24V cikis ELOCK_IN girisi gecici mod olarak kullanilir (ayar | * 003: "Kendi kendini kllltlemeye"n
degeri saniye cinsinden kapanma gecikmesini gosterir). Uyari: 000 | 004 | 005 operat.o||‘f|er icin elektro fren gikisi”
modlari, P064 parametresini kullanin. * 004: "Elekrikli kilit gu¢ kaynagl icin

dis bir réle araciligiyla ¢ikis"

* 005: "Bariyerler icin elektro manyetik
glc kaynagi ¢cikisi"

e 005: "24V sureli ¢cikis, maksimum 5W
(6 saniye.....ccceerueen. 255 saniye)"

P063 | Motorun calisma yénii 000 | 000 | 000 | 000
1 ise motorlarin ¢ikigslarini agma/kapama islemlerini otomatik olarak tersine cevirir * 000: “Standart kurulum”
ve operatorl ters konumda kurarken kablolari manuel olarak degistirme * 001: "Tersine ¢evrilmis kurulum"
zorunlulugunu ortadan kaldirir. Uyari: Bu parametreyi degistirerek agma ve kapama
limit anahtarlarinin parametrelerini degistirmeniz gerekir.

PO64 | Elektrikli kilit siiresi ayar 002 | 002 | o002 | 002
Eger P062=000 - 004 ise, KILIT cikisinin etkinlestirme siiresini ayarlayin. 0S.cevereereennens 10s
Eger P062=005 ise, KIiLIT cikisinin devre disi birakma siiresini ayarlayin.

PO65 | Bakim manevrasi sayaci 000 | 000 | 000 | 000
0 ise sayaci sifirlar ve mudahale talebini devre disi birakir, O'dan blyuk ise kontrol +000: "Bakim istegi Devre DisI"
panelinin bakim ihtiyacini belirtmek icin 4 saniyelik ek bir 6n flag gerceklestirmeden | ¢000: "Gerekli bakim icin islem sayisi
once yapilmasi gereken islem sayisini (x 500) belirtir. (x 500)"
ornegin: PO65 = 050 ise islem sayisi = 50x500 = 25000 islem 1 255)

Uyari: Karsi manevra bakimi icin yeni bir deger ayarlamadan énce, PO65= 0 ve ancak | ‘=
daha sonra PO65 = “yeni deger” olarak ayarlanarak ayni deger sifirlanmalidir.

P066 | Calistirma flas isigl ¢ikiSinin secgimi 001 | 001 | 001 | 001
0 ise aralikli yanip sénen isik ¢ikisl; 1 ise Sabit yanip sénen isik ¢ikisi (aralikli * 000: "Aralikli yanip sénen isik ¢ikis!"
ic devrelere sahip yanip sénen isiklar igin). * 001: "Sabit yanip sonen isik ¢ikis!"

PO67 | SAFETY_1 000 | 000 | 000 | 000
0: Guvenlik kenari her zaman etkindir. * 000: “glvenlik kenar her zaman etkin
1: Guvenlik kenari sadece kapanirken etkindir. étl?iglle: tﬁ‘i‘l}’re”“k kenari yalnizca kapanirken
2: Guvenlik kenari sadece kapanirken ve herhangi bir hareket 6ncesi etkindir. . Ooz:s“gmenlik kenan yalnizca kapanma
3: Glvenlik kenari sadece acilirken etkindir. sirasinda ve herhangi bir hareketten dnce
4: Guvenlik kenari sadece aclilirken ve herhangi bir hareket 6ncesi etkindir. etkinlestirilir
Ayrica, i¢ anti-ezme sensoril ile engel tespiti durumunda, SAFETY_1 ve SAFETY_2 | * 003: “glivenlik kenar yalnizca agilirken
girislerinin etkinlestiriimesi, PO55 (agilirken engelde tersine cevirme suresi) ve etkinlestirilir

S S ' ; 9_ e ¢ . * 004: “guvenlik kenari yalnizca agilma
PO56 (kapanirken engelde tersine gevirme slresi) tarafindan belirlenen tam veya | girasinda ve herhangi bir hareketten énce
kismi geri donlse neden olur. etkinlestirilir

PO6S | SAFETY_2 000 | 000 | 000 | 000
0: Glvenlik kenari her zaman etkindir. ¢ 000: :ggvenlik kenari her zaman etkin
1: Guvenlik kenari sadece kapanirken etkindir. étl?iglle: tﬁrlijl}lren“k kenari yalnizca kapanirken
2: GEJvenI?k kenari sadece kapanirken Ye herhangi bir hareket 6ncesi etkindir. . OO2:§“guven|ik kenan yalnizca kapanma
3: Glvenlik kenari sadece acilirken etkindir. sirasinda ve herhangi bir hareketten énce
4: Glvenlik kenari sadece aclilirken ve herhangi bir hareket 6ncesi etkindir. etkinlestirilir
Ayrica, i¢c anti-ezme sensérii ile engel tespiti durumunda, SAFETY_1 ve SAFETY_2 '“?_0|3: ‘;gt}lven“k kenari yalnizca agilirken

L L. ) -, . . . . etkinlestirilir
girislerinin etk|nle§t|r||me§|, PO5§ (ag|l|"rken. engelde tersmg cevirme suresi) ve PQ56 « 004: “giivenlik kenar! yalnizca agllma
(kapanirken engelde tersine gevirme slresi) tarafindan belirlenen tam veya kismi sirasinda ve herhangi bir hareketten dnce
geri donlse neden olur. etkinlestirilir

P069 Limit switchi algilamasinda gecikme 000 | 000 | 000 | 000
Limit switchinin tespit edilmesinden 1,5 saniye sonra islem durdurulur. Bu gecikme *000: “limit switch delay disabled
sirasinda bir durma algilandiginda motor aniden durdurulur. *001: “limit switch delay enabled

PO70 | Hizlanma dayanikliiginin ayarlanmasi 200 | 200 | 200 | 200
Uyari: Yavas baslatma etkinlestirildiyse, ivme, PO70 degerinden bagimsiz 000: "Hizlanma devre disi birakildi
olarak devre digi birakilir. (minimum dayaniklilikta bir hizlanma

cahistirir, neredeyse fark edilemez)"
00X: "Hizlanma dayaniklihgini 1,5
saniyede (X*6 milisaniye) ayarlar"
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PO71 | Oto- test 000 | 000 | 000 | 000
Eger O ise, otomatik test devre disi birakiimis 24V cikisl; Eger 1 ise, guvenlikler igin| 000: "Net gli¢ kaynagi (glvenlik
otomatik test yapilmis 24V cikisi (her manevradan Once ¢ikisi kapatir ve temas| otomatik test devre disi)"
acilimasini kontrol eder). Dikkat: Otomatik test modunda calismak icin tim cihazlarin| 001: "Guvenliklerin otomatik testi
stabilize edilmis 24V_ST (1-2) cikisina bagl olmasi ve motor hareket 6grenme (PO03)| etkin"
oncesinde kablolu ve hizalanmis olmasi gerekmektedir.

PO72 | "SAS" fonksiyonu (sadece NET_EXP icin) 000 | 000 | 000 | 000
SAS cikisl, ikinci bir kontrol panelinin STOP / SAS GIRiSI'ne baglanir ve "trap man" ¢ 000: “SAS function” aktif degil
islemine neden olur (ikinci kapinin ilk kapi tamamen kapanana kadar acilmasini * 001: “SAS function” aktif
devre disi birakma). Bu parametre bir sifirlama sonrasinda etkinlestirilirse, SAS
¢ikisinin aktive edilmedigi bir otomatik RESP gercgeklestirir. Limit switchleri
bulunuyorsa ve bunlar sifirlama sonrasinda ezilmisse, RESP gerceklestiriimez. Uyari:

Eger her iki kapi da manuel olarak kilidini agip kapall konumdan hareket ettirilirse,
kilit durumu olusturulur. Bu durumda en azindan iki kapidan birini manuel olarak
kapatmaniz gerekecektir.

PO73 | Zorunlu "Calistirmak icin Bekle" 000 | 000 | 000 | 000
Bu fonksiyon etkinlestirildiginde, tim OPEN ve CLOSE olarak yapilandiriimis girisler, +000: Fonksiyon devre disl
bir glivenlik temasi (fotosel ve/veya emniyet seridi) tetiklendiginde otomatik olarak . . ; ; - :
OPEN_UP ve CLOSE_UP (acik tutma komutlari) olarak da degisir ve O.Ol' Fq?.kswon eékm (ggveénsllkler
etkinlestirildiginde aktif tutulursa degisir. Bu fonksiyon, giivenlik cihazlarinin anzali | tetiklendiginde ve OPEN/CLOSE
oldugu durumlarda bile otomasyonu kontrol etmeyi saglar. Eger giris artik aktif komutlari korundugunda Hold-to-run
tutulmuyorsa, otomasyon otomatik isleme geri déner. moduna gegisi zorlar)

Gulvenlik kenarlari SAFETY_1 veya SAFETY_2 olarak yapilandirnidiginda, bu fonksiyon
PO67 ve PO68 parametrelerinin 001 ve 003 degerleri ile uyumsuzdur. Guvenlik
nedenleriyle, bu fonksiyonu kullanmamanizi éneririz.

Guvenlik nedenleriyle, OPEN veya CLOSE olarak yapilandiriimis girislere bagli
herhangi bir saat/zamanlayici varsa bu fonksiyonu KULLANMAMANIZI éneririz.

P074 Kullaniimamis

PO75 Kullanilmamis

P0O76 Kullanilmamis

PO77 Kullanilmamis

PO78 . . . o . . -

"NET_EXP genisleme kartina 6zgii konfigiirasyon parametreleri (parametrelerin ayrintih aciklamasi icin kullanim

;,'0'99 kilavuzuna basvurun)."
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10 KURULUM TESTi

Sistemin dogru kurulumunun dogrulanmasi igin test islemi énemlidir. DEA System, tiim otomasyonun dogru test edilmesini 4 kolay
adimda 6zetlemek istiyor:
o “UYARI OZETI” paragrafinda anlatilanlara harfiyen uydugunuzdan emin olun;
¢ Kanat hareketinin beklendigi gibi eslestiginden emin olmak icin agma ve kapamayi test edin. Bu baglamda, kapinin diizginlGguni ve
montaj veya ayarlamadaki kusurlar degerlendirmek igin gesitli testler yapilmasini éneriyoruz;
¢ Bagli tim glvenlik cihazlarinin diizglin calistigindan emin olun;
¢ EN12453 standardi tarafindan belirlenen sinirlara uygunlugu saglayan ayari bulmak igin darbe kuvvetlerinin 6lgimini EN12453
standardina uygun olarak gerceklestirin.

11 URUNUN iMHA EDILMESI

SOKME

Otomasyon Unitesi kalifiye personel tarafindan, ylrirlUkteki kaza 6nleme ve glivenlik dizenlemelerine uygun olarak ve kurulum
talimatlarina gore, ancak ters sirada sokulmelidir. S6kme islemlerine baslamadan 6nce elektrik baglantisini kesin ve tekrar
baglanamayacagindan emin olun.

iIMHA ETMEK

Otomasyon Unitesi gecerli yerel ve ulusal atik imha diizenlemelerine uygun olarak imha edilmelidir. Uriin (veya tek tek parcalari) diger
ev atiklariyla birlikte atilmamalidir.

UYARI Atik elektrikli ve elektronik ekipmanlara (WEEE) iliskin AB Direktifi 2012/19/EU'ya uygun olarak bu elektrikli Griin, kentsel
~— kansik atik olarak degerlendirilmemelidir. Lutfen GrGnd imha edin ve uygun bir yerel belediye geri dénisiimu icin koleksiyona
gotarun.
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EU Declaration of Conformity (DoC)

Company name: DEA SYSTEM S.p.A.

Postal address: Via Della Tecnica, 6

Postcode and City: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALY
Telephone number: +39 0445 550789

E-Mail address: deasystem@deasystem.com

declare that the DoC is issued under our sole responsibility and belongs to the following product:

Apparatus model/Product: NET24N - NET24N/C
Type: Universal control panel for 24V operators
Batch: See the label on the back of the user manual

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

The following harmonised standards and technical specifications have been applied:

Title: Date of standard/specification

EN 63000 2018

EN 61000-6-2 2005 + AC:2005

EN 61000-6-3 2007 + A1:2011 + AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2019Vv2.2.3

ETSI EN 301 489-3 2021V2.1.2

EN 60335-1 2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019
ETSI EN 300 220-1 2018Vv3.2.1

ETSI EN 300 220-2 2018 v3.2.1

Additional information

Signed for and on behalf of:

Revision: Place and date of issue: Name, function, signature

Piovene Rocchette (VI)

04 23/09/2022
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