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SEMBOLLER

Bu kilavuzda, potansiyel tehlikeleri gostermek icin asagidaki semboller kullaniimaktadir.

ﬁ Onemli giivenlik uyarisi. Bu talimatlara uyulmamasi, ciddi yaralanmalara veya mal hasarina yol acabilir. Uyulmamasi, Griin
arizalarina neden olabilir ve tehlikeli bir duruma yol acabilir.

A Onemli giivenlik uyarisi. Canli parcalara temas, éliime veya ciddi yaralanmalara yol acabilir.

V Uriiniin kurulumu, programlanmasi veya devreye alinmasi igin dnemli bilgiler.

1 Uriin Aciklamasi

NET724 EVO, tek bir 24V motora sahip DEA Sistemi otomasyonlari igin bir kontrol Unitesidir.

Bu kontrol Unitesinin ana 6zelligi, giris ve ¢ikis konfiglrasyonlarinin basitligi olup, bu sayede ihtiya¢ duyulan her tiir otomasyona uyum
saglamasidir. Yapilmasi gereken tek sey, kullanilan otomasyon icin istenen konfiglrasyonu ayarlamak, bdylece ¢alisma parametreleri
optimal sekilde belirlenir ve gereksiz tim diger fonksiyonlar harig tutulur.

2 Teknik Bilgiler

Besleme gerilimi (V) 230-240V ~ (50/60 Hz)

Trafo nominal giicii (VA) 80 VA (230/25V) 150 VA (230/25V)
Sigorta F1 (A) Sigorta T 1A 250V Sigorta T 2A 250V
Yardimci cihazlar gii¢ kaynagi cikisi 24 V ——= max 200mA

Cikis 1 yapilandirilabilir 24V — max5 W

Cikis 2 yapilandirilabilir 24V =——=max5W

Radyo alici frekansi 433,92 MHz

Uzaktan kumanda kodlama tipi HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch - DART
Yonetilen uzaktan kumanda sayisi 200
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3 ELEKTRIK BAGLANTILARI

A 1! Elektrik carpmasi nedeniyle yaralanma ve malzeme hasari riski !

A !'I'Yanhs kurulum nedeniyle ariza riski !

Baglantilan, baglanti semasinin gostergelerine gore yapin.

UYARI: Yeterli elektriksel glvenlik icin, tim kablolarin ¢ift yalitimli olmasi gerekmektedir. Glvenlik ekstra dusuk voltaj kablolarini
(230V~) dusik voltaj kablolarindan ayirmak igin, bunlar plastik kanal icinde dizenleyin ve terminal bloklarina yakin uygun
kelepcgelerle sabitleyerek, aralarindaki mesafeyi net bir sekilde koruyun (havada minimum 4 mm veya ek yalitim ile 1 mm).

UYARI: Ag baglantisi igin, en az 3x1,5 mm?2 kesitli ¢ok telli kablo ve mevcut yonetmeliklere uygun tipte kablo kullanin. Motorlari
baglamak igin, en az 1,5 mm2 kesitli kablo ve mevcut yonetmeliklere uygun tipte kablo kullanin. Ornek olarak, eger kablo dis mekanda
(acik alanda) kullaniliyorsa, en az HO5RN-F tipinde olmali; ic mekanda (kanalda) kullaniliyorsa, en az HO5VV-F tipinde olmalidir.

UYARI: Ana besleme hattina 230 - 240 V ~ 50/60 Hz ile, her iki kutuplu anahtarlama veya diger bir cihaz araciligiyla baglayin. Bu
cihaz, her iki kutup arasindaki 3 mm'lik bir temas acilma mesafesi ile ana beslemenin kesilmesini saglamalidir.

UYARI:TUm kablolar, terminal yakinlarinda soyulmali ve korumasiz birakilmalidir. Kablolari, fazla olan kismin daha sonra ¢ikarilabilmesi
icin biraz daha uzun birakin.

UYARI: Topraklama iletkenini uygun terminale baglayin ve iletkenin uzunlugunu aktif iletkenlerden daha uzun tutmaya 6zen gosterin.
Bdylece, kablonun sabitleme yerinden ¢ikmasi durumunda, 6nce aktif iletkenler gerilir.

UYARI: Encoder'i kontrol kartina baglarken, yalnizca 6zel 3x0,22 mm?2 kablo kullanin.

UYARI: Eger zayif radyo menzili ile karsilasilirsa, flagor isiginin antenini (varsa) baglamak veya ayarl bir harici anten takmak tavsiye
edilir.

NET724 EVO Kontrol Karti Terminal Tablosu

1 Input IN1
2 Input IN2
3 Input IN3
4 Input IN4
5 COM
6 o
7 B
- A M1 motor enkoder
9 +
10 + . I L <
11 - Sabit 24V —— Guvenlik cihazlari i¢in gug kaynagi cikisi (24V_ST + 24V_AUX)
i: + 24V —= Yardimci cihazlar i¢in glic kaynag) ¢ikisi (6rnegin, BAT_ADV aksesuar1) max 200mA
14 +
o ) CIKIS 1 yapilandirlabilir 24V=—xmaks. 5W (secilebilir degerler i¢cin PO66|10.31'e bakin)
16 + . o
. - CIKIS 2 yapilandirilabilir 24V=—= maks. 5W (segilebilir degerler icin P052|10.32'ye bakin)
18-19 M1 maks. 5A motor ¢ikisl
ANT Y | Radyo anteni sinyal girisi
<+ | Radyo anteni topraklama girigi
c1i Motor topraklama terminali
c2 Trafo tarafindan saglanan 25V ~ gli¢c kaynag girisi
c3 LED i1stk modulu gikisi
S NET-NODE 2.0 - 485/3-EXP Modul konektori girisi
us NET-NODE - NET-EXP Takilabilir modul konekt6ru




KABLOLAMA SEMASI
NET 724EVO

TYPE 00 TYPE 04
FOTO_1 FOTO_1 IN1 | 01[]
START START IN2 ~—| 02 |[}
SWO_1 NONE IN3 ~—| 03 |[]
SWC_1 NONE IN4 ~—r| 04 |[]
com ~<—{ 05 |[]
BEYAZ = - | =—| 06|
/ YESIL § B| =—1|07]l
YESIL SARI S (A =—708]
KAHVE u + | <— (09 [
" | W[ NET-NODE
24V_ST — I NET-EXP
- | -— 1 [
- 12 ([
24V_AUX — —
- | -—| B[
" 77[ NET-NODE 2.0
FLASH FIX outt |— — 485/3 | EXP
- | «-—| 15 |[[]
|16 [[]
WARN_FIX ouT2 — —
- | -— 17 |[[]
<[ 18 |[]
MOTOR 1 — —
~—| 19 (]
|
|
Fuse F1 Trasformer |
T1AL 250V 80 VA (230Vv/22V) |
T2A L 250V 120 VA (230v/22V) | <= |
T1AL 250V 80 VA (230V/25V) |
T 2A L 250V 150 VA (230V/25V) |
4
POWER SUPPLY
230-240V~ 50/60Hz
HO5VV-F 3x0,75mm?
UZUNLUK
ACIKLAMA KABLO
(Am/20m) | (20m / 50m)
24V Gi¢ kaynag 3x1,5mm? 3x2,5mm?
230V Giig kaynag éE, 4x05mm? | 4x2,5mm?2
Uyari 1181 o o 2 x 0,5 mm?2 2x 1,0 mm?2
N~
TX fotosel L& 2x0,5mm2 | 2x1,0mm?
RX fotosel 2 g 4x0,5mm2 | 4x1,0mm?2
w &
Buton < 3x0,5mm2 | 3x1,0mm?
T
Enkoder 3x 0,5 mm2 (max 15m)
Antenna RG58 max 20m
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4 PROGRAMLAMA

4.1 Giic kaynagi

Cihazi calistirin. Ekranda sirasiyla "00.01" (veya su anda kullanilan yazilim sturimu), "TYPE", "-00-" (veya su anda kullanilan islem tipi
degeri) ve ardindan kapall kapi simgesi "- - - -" goriinecektir (bkz. "STATUS MESSAGES" tablosu, sayfa 38).

NOT: Ekranda goriinen mesajlar dizisi, kontrol Unitesi gliclendirildikten sonra, o ana kadar tamamlanan toplam manevra sayisina dair
bilgilerle entegre edilebilir. Bu fonksiyonu etkinlestirmek veya devre disi birakmak icin P151 | EX.18 parametresini kontrol edin.

4.2 TiP ayarlama veya degistirme

Ayarlanan TiP istenilen degerde degilse veya tanimlanmamissa (“-88-” yanip soniyorsa), asagidaki adimlari izleyin:

1. Kapi kapaliyken, [OK] digmesine basili tutun, ardindan [+] ve [-] dUgmelerine ayni anda basil tutarak “TYPO” mesajinin gorinmesini
bekleyin;

2. Ug diigmeyi de birakin; Yanip sénen rakam, su anda ayarlanmis olan TiP’i gosterir.

Eger ayarlanan deger dogruysa, prosediri bitirmek icin [+] ve [-] digmelerine ayni anda basin.

3. TiP'i degistirmek istiyorsaniz, secilebilir degerler arasinda gezinmek icin [+] veya [-] diigmelerini kullanin ve sonunda [OK] diigmesini
basili tutarak secimi onaylayin.

NOT: TiP'in degistirildigini onaylamak icin, ekran tim segmentleri aydinlatacak ve kontrol Unitesini yeniden baslatarak sirasiyla
"00.01" (veya su anda kullanilan yazilim sirima), "TYPE", "-00-" (veya su anda kullanilan islem TiP degeri) ve ardindan kapali kapi
simgesi "- - - -" gorlntulenecektir.

4.3 Programlama menilerine erisim

NOT: P156 | TE.11 parametresinin 000 olarak ayarlandigindan emin olun. \%1
PRpRPRER %
Kapi durdurulmusken, [OK] tusuna basili tutun ve "PO01" 0, (0,

goruntulenene kadar bekleyin;

4.4 Parametrelerde gezinme ve degisiklik yapma

1. Ekranda "PO01" gorlintilenirken, [+] ve [-] tuslarini kullanarak
parametreler arasinda gezinin ve istenilen parametreye (6rnegin,
P0O32) ulasin. N

=]

2. Parametreye erismek igin [OK] tusuna basin. Q ‘e
3. istenilen degeri ayarlamak icin [+] ve [-] tuslarini kullanin ve ST bl %t p—— @%l
secimi onaylamak igin [OK] tusuna basili tutun. :-5 =c>= B-: ‘-!‘ y oK =c>= =c>= :-9 Fg oK—>

NOT: Bir parametreden ¢cikmak veya 6nceki adima geri donmek
icin [+] ve [-] tuslarina ayni anda basin.

NOT: Bazi parametrelerin segilebilir degerleri olmayabilir, ancak
detayli parametre listesinde (sayfa 42) belirtilen prosedurleri N
baslatacaklardir. &
Bazi parametreler gorinur olabilir ancak secilemez. Her zaman,
parametrenin ayarlanan TiP'e bagli olarak gercekten kullanilabilir =
oldugundan emin olun.




5 GIRISLER / CIKISLAR ACIKLAMASI

Asagidaki tablolar, kartta bulunan girisler ve cikislar icin tiim olasi secimlerin calisma prensibini aciklamaktadir.

INPUTS (IN / EXP_IN)

Message Description
NONE KULLANILMIYOR
N.O. girisi. Baslatma. Acma veya kapama manevrasini tetikler. "Geri dénls" modunda calisabilir (PO49|
START EX.06=0), yalnizca START ile "adim-adim" modunda calisabilir (PO49 | EX.06=1) veya START, OPEN ve CLOSE
ile "adim-adim" modunda calisabilir (PO49 | EX.06=2).
PED N.O. girisi. Yaya. Kapinin kismi acilmasini tetikler. Yaya agilma mesafesi, PO43 | Mo.12 parametresi ile
ayarlanabilir.
OPEN N.O. girisi. Acma. Kapinin agiimasini tetikler.
CLOSE N.O. girisi. Kapatma. Kapinin kapanmasini tetikler.
OPEN_PM N.O. girisi. Acma igin basili tutma. Kapi, digmeye basili tutuldugu sirece agllir.
CLOSE_PM N.O. girisi. Kapatma icin basili tutma. Kapi, digmeye basil tutuldugu siirece kapanir.
Acma komutu (i¢), kapi agik konumuna ulastiginda ic trafik 1siginin yanmasini saglar. Eger kapi kapanmadan
OPEN_INT once bir OPEN_EXT komutu alinirsa, bu komut otomatik kapanma slresi baslamadan 6nce islenir.
Agma komutu (dis) kapi agik konumuna ulastiginda dis trafik 1si8inin yanmasini saglar. Eger kapi
OPEN_EXT kapanmadan 6nce bir OPEN_INT komutu alinirsa, bu komut otomatik kapanma suresi baslamadan 6énce
islenir.
OPEN STOP N.O. girisi. Kapiyl acar ve durdurur (TCA devre disi birakilir). Acma manevrasinin sonunda, kontrol karti STOP
- moduna gecer ve bir sonraki START veya CLOSE komutu verilene kadar bu modda kalir.
AUX_1_IN AUX_1_0UT cikisini komutlamak icin giris.
AUX_2_IN AUX_2_0UT cikisini komutlamak icin giris.
COURTESY_IN COURTESY cikisini komutlamak icin N.O. girisi. COURTESY Suresi (P130]tl.17) boyunca cikisi tetikler. Eger

cikis zaten aktifse, yeni bir COURTESY_IN komutu, tesekkur suresini yeniden baslatir.

STOP / SAS_INPUT

N.C. kontakti. (SAS_INPUT): Eger ikinci bir kontrol Gnitesinde WARN_FIX / SAS_OUTPUT'a baglanirsa, "bank
kapisi" modunu tetikler (ilk kapi tamamen kapanana kadar ikinci kapinin acilmasini engeller).
N.C. stop girisi. Herhangi bir manevra sirasinda hareketi durdurur. Kullaniimazsa, girisi kdpruleyin.

SwWo_1 N.C. girisi. 1 motor acilma limit anahtari. Kullaniimazsa, ilgili parametreyle girisi devre disi birakin.
swcC_1 N.C. girisi. 1 motor kapanma limit anahtari. Kullanilmazsa, ilgili parametreyle girisi devre disi birakin.
PHOTO_1 N.C. girisi. Foto hiicre 1. Calisma modunu se¢cmek i¢in PO50|SA.01 parametresine bakin. Kullaniimazsa, girisi kdpruleyin.
PHOTO_2 N.C. girisi. Foto hiicre 2. Calisma modunu se¢mek icin PO51|SA.02 parametresine bakin. Kullaniimazsa, girisi kdpruleyin.
SAFETY_1 N.C. girisi. GUvenlik kenari 1. Calisma modunu se¢mek icin PO67 | SA.03 parametresine bakin. Kullaniimazsa, girisi koprileyi
SAFETY_1_8k2 8k2 ile guvenlik kenari 1 icin analog girisi.
SAFETY_2 N.C. girisi. GUvenlik kenari 2. Calisma modunu se¢cmek icin PO68 | SA.04 parametresine bakin. Kullaniimazsa, girisi koprileyi

SAFETY_2_8k2

Analogue input for safety edge 2 with 8k2.

SAFETY_INHIBITION

N.C. girisi. GUVENLIK engellemesi. Acik oldugunda, GUVENLIK girislerinin devre disi birakiimasini saglar; bu
girisler aktif olsa bile dikkate alinmaz.

EMERGENCY_IN

N.C. kontakti. Acik oldugunda, kapinin tamamen agilmasini ve kontak tekrar kapatilana kadar agik
pozisyonda kalmasini saglar.
Acil acilma, asagidaki durumlarla gecici olarak kesilebilir:

- Kapanma, START, STOP veya foto hlicre komutlari: hareketin durmasi;
- Engel tespiti midahalesi: hareketin geri donusu (kismi veya tam).

Bu kesintilerden sonra, EMERGENCY_IN komutu aktif oldugu sirrece acil agilma her durumda devam eder.
Bir EMERGENCY_IN tipi kontak tekrar kapanmasinin ardindan, herhangi bir otomatik kapanma (eger
etkinse) TCA parametresine gore yapilir veya gormezden gelinir (EMERGENCY_IN ile birlikte P127 | SA.09).
Not: Eger kontrol paneli "RESP" durumundaysa, acil agiima yalnizca PO53|Mo.17 parametresi 000, 002
veya 004 (acilista referans arama) degerlerine ayarlanmissa gerceklesebilir. Aksi takdirde, "RESP"
durumunun kapanista tamamlanmasina izin verilmesi ve ardindan EMERGENCY_IN fonksiyonunun
etkinlestiriimesi gerekir.

Eger kurulum yalnizca emniyet mekanizmasi komutlarinin acilma icin kullaniimasini saghyorsa,
EMERGENCY_IN kullanmayin.

RESET

N.C. kontakti. Kontrol Gnitesinin sifirlanmasini tetikler.

MANEUVER_INHIBITION

Acma ve kapama islemlerinin engellenmesi igin N.C. kontakti.
Calisma modunun segimi icin P153 | EX.20 parametresine bakin. Kullaniimazsa, girisi kdpruleyin.

5
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OUTPUTS (OUT / EXP_OUT)

Message. Description
NONE KULLANILMIYOR
Aksesuarlar icin=24V glic kaynagi cikisl.
24V . o . .
Bu ayar yalnizca guc saglanan cikislar icin kullanilabilir.
Output for 24V pewer supply for controlled safety devices (the output is switched off during the test if the
safety device auto-test is enabled (PO71|SA.10). Use this type of output also for checking the switching off
of accessories with the energy-saving function active (PO61|EX.10).
24V_TEST This setting can only be used on outputs that are powered.
In the case of control of safety devices, these must be wired and aligned before learning the stroke (PO03|
SE.03).
ELOCK_M1 N.O. kontakti. M1 motor elektrikli kilidi igin ¢ikis.
ELOCK_INV_M1 N.O. kontakti. M1 motor ters elektrikli kilidi i¢in ¢ikis (6rnegin, bariyerlerin elektromiknatisini ¢galistirmak igin).

ELOCK_BOOST_M1

DEA elektrikli kilit 68esi 110'i beslemek igin "Boost" gli¢c kaynagi ¢ikisi.
Bu ayar yalnizca gli¢ saglanan cikislar igin kullanilabilir.

N.C. kontakti. (SAS_OUTPUT): Eger ikinci bir kontrol Uinitesinde STOP / SAS_INPUT'a baglanirsa, "bank kapisi"

va:r:)'\:ﬁ?ﬁ.r modunu tetikler (ilk kapi tamamen kapanana kadar ikinci kapinin agiimasini engeller).
- N.O. kontakti. (WARN_FIX): Surekli agik kapi gostergesi olarak galisir.
WARN INT Uyari 15181 kapi gostergesi. Acilma sirasinda yavas yanip soner, kapanma sirasinda hizli yanip séner, kapi agik
- oldugunda her zaman yanar, kapanma manevrasinin sonunda ise her zaman soéner.
FLASH_FIX N.O. kontakti. Sabit uyari IS8 gikisI.
FLASH_INT N.O. kontakti. Aralikli uyari 1181 ¢IKISI.
**Kullanici 1s181 (courtesy light) kontrolu igin ¢ikis. **
COURTESY Cikis, motorlar calisirken ve ayrica COURTESY sure parametresi (P130]tl.07) ile belirlenen ek bir sire

boyunca aktiftir. Bu ayar yalnizca glg saglanan ¢ikislar igin kullanilabilir.

EBRAKE_M1_N.ON

Tersine dénen motorlarda (6rnegin REV/RF) elektrikli park freninin kontroll icin cikis.
Fren, motor durdugunda ve glic mevcut oldugunda enerjilendirilir (aktif hale getirilir). Manevra sirasinda veya
glc yoksa, cikis acik kalir ve fren de-enerjilendirilir.

EBRAKE_M1_N.OFF

Elektro-stop freninin kontrolu igin ¢ikis (inertia karsiti fonksiyon, érnegin GULLIVER/N/3P/F/M).
Fren, yalnizca manevra sirasinda enerjilendirilir (serbest birakilir). Diger tim durumlarda, fren de-
enerjilendirilir ve motoru frenler.

MINUTERIE N.O. kontakti. Her manevranin basinda 3 saniye sureyle kapanir.
N.C. kontakti. Kontakt her zaman acik kalir ve bir manevra, guvenlik girisi (foto hlcre, givenlik, STOP) aktif
ALARM oldugu icin baslatilamazsa kapanir. Bir sonraki manevra baslatma girisimi basarili oldugunda, kontakt tekrar

acilir. Eger glc yoksa, kontakt kapali kalir ve bu, bir alarm Gretmek icin kullanilabilir.

AUX_1_OUT_INPULS
AUX_2_OUT_INPULS

N.O. kontakti. AUX_1_IN / AUX_2_IN girisi tarafindan tetiklenen ¢ikis, darbe modunda calisir.

AUX_1_OUT_STEP
AUX_2_OUT_STEP

N.O. kontakti. AUX_1_IN / AUX_2_IN girisi tarafindan adim adim modda kontrol edilen ¢ikis.

AUX_1_OUT_TEMP
AUX_2_OUT_TEMP

N.O. kontakti. AUX_1_IN / AUX_2_IN girisi tarafindan zamanlayici kontrolli modda kontrol edilen ¢ikis (P138|
t1.16 ve P139|tl.17 parametreleriyle ayarlanan deger, kapanma gecikmesini saniye cinsinden belirtir).




Kirmizi ve yesil isiklarin trafik 1181 Unitelerinde dogru sekilde gecis yapabilmesi igin ¢ikisin bir anahtarlama
rélesine sahip olmasi gerekir (6rnegin, NET-EXPANSION cikislari). Rélenin N.C. kontagl kirmizi 1sig1, N.O.
kontagi ise yesil 15181 kontrol eder. Eger cikis bu tlrde degilse, ancak dijitalse, trafik isiklarini kontrol etmek
icin ek bir anahtarlama rolesi (saglanmamistir) kullanilabilir.

GENEL DAVRANIS

Otomasyon kapaliyken ve/veya motorlar hareket ederken veya 6n manevra yanip sénmesi sirasinda trafik isig1 kirmizi
olur. Trafik Is18|, yalnizca agilma manevrasi tamamlandiginda yesil renkte yanar. Pozisyon sifirlama prosedr (dur/limit
anahtari aramasil) sirasinda, herhangi bir trafik i1s181 kirmizi kalir, manevra bitene kadar 1sik yesile ddnmez.

ONCELIKSIZ TRAFIK ISIKLARI

Use the OPEN command to open the automation, set the automatic closing TCA (PO41|t1.021). All traffic lights
will work simultaneously in the same way by following the general behaviour described above.

**Oncelikli Trafik Isiklar**

TRAFFIC_LIGHT_INT **Komutlar ve Trafik Isiklari Davranisi:**
TRAFFIC_LIGHT_EXT - #*OPEN_INT** ve **OPEN_EXT** komutlari, kapinin zit taraflarinda kullanilir.
- Iki trafik 15181 arasindaki tam yolun tamamlanma sresi (temizleme siresi) belirlenir.
- **TCA (otomatik kapanma suresi)**, gereken temizleme siresinin iki kati olarak ayarlanir.
- Trafik 1siklari su sekilde calisacaktir:

- Otomasyon kapaliyken her iki trafik 1181 da kirmizi olacaktir.

- Bir yonden (INT veya EXT) bir komut alindiginda, o ydonde "éncelik" verilecektir.

- Acllma islemi tamamlandiginda yalnizca ilgili "dncelikli" trafik 1181 (EXT veya INT) yesil olur, diger 1sik kirmizi kalir.

- Diger komutlar yoksa, "dncelikli" trafik 15181 **TCA'nin yarisi** kadar yesil kalacak ve sonra kirmiziya dénecektir.

- **TCA'nin sonunda**, otomasyon kapanir.

- Eger "oncelikli" trafik 15181 yesilken ayni yénden yeni komutlar gelirse, **TCA yeniden baslatilir** ve yesil isik devam
eder.

- Zit ydbnden gelen her komut kaydedilir ve beklemeye alinir. Bu, ara¢ kodlarinin olusumunu engeller.

- "Oncelikli" trafik 15181 kirmiziya déndugunde, her iki trafik 15181 da **TCA/2** kadar kirmizi kalir, bu da gegis noktasini
temizlemek i¢in gereken suredir.

- Bu noktada, daha 6nce zit taraftan kaydedilen komut, "6ncelik" kazanarak ilgili trafik 1s18in1 yesile gevirir ve TCA
yeniden baslar.

Bu sistem, trafikteki diizeni saglayarak, her iki yon arasindaki gecisin diizglin ve zamaninda gerceklesmesini saglar.

Asagidaki otomasyon durumlarinin izlenebilmesi igin **P093|10.60** ve **P094 |l0.61** parametreleri
kullanilir. **N.0O. (Normalde Agik) kontakti**, izlenen durum meydana geldiginde kapanir.

- **Not**: BazI otomasyon durumlarini izlemek icin, dogru sekilde calisan limit anahtarlarinin bagl ve
dizgin calisir durumda olmasi gerektigini lUtfen unutmayin.

AVAILABLE STATUSES

MAINTENANCE **Bakim sinyalini aktive eder.**

PHOTO **PHOTO tipi giris acildiginda aktive olur.**

STOP **STOP tipi giris acildiginda aktive olur.**

OBSTACLE Z;ﬁ;glﬁg!maitf\(l)glgs“ljyrosr veya SAFETY tipi giris tarafindan bir engel tespit
STATUS_1 EMERGENCY **EMERGENCY_IN tipi giris aktive edildiginde aktif olur.**
STATUS_2 * CLOSED_M1 **M1 kapali durumda ise aktive olur.**

* OPENED_M1 **M1 acik durumda ise aktive olur.**

RESP_FIX **Kapanma (blackout) veya kontrol karti sifirlamasi sonrasinda ve RESP

tamamlanmadiginda aktive olur. Sabit ¢ikis.**
RESP_INT **Kapanma (blackout) veya kontrol karti sifirlamasi sonrasinda ve RESP

tamamlanmadiginda aktive olur. Kesikli ¢ikis.**

**P141|tl.19 parametresinde ayarlanan sure sonrasinda kapi kapanmazsa aktive
olur. Eger otomasyon sonrasinda kapanma manevrasini tamamlarsa, ¢ikis devre

* CLOSURE_FAILED disi kalir.**

**Not:** Bu fonksiyon, TCA (PO41|tl.01) veya TCA_PED (P042|tl.02) aktif olup
olmadigina bakilmaksizin calisir.

SECURITY **Motor kapaliyken, enkoder beklenmedik bir hareket tespit ettiginde aktive olur.**
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6 Ekranda Gosterilen Mesajlar

38

Durum Mesajlari

Mess. Aciklama
---- | Kapi kapal
—v 1 | Kapracik
- - - | Yaya acilisl
oPEn | Opening under way
oPEd | Yaya acilisi devam ediyor
a5 | Kapanma devam ediyor
CLEP | Kontrol Unitesi, adim adim ¢alisma ile baslatma darbesi sonrasi komutlari bekliyor
CEoP Kapi ¢alisirken midahale edilen STOP veya RESET girisi ya da sinirli tersine hareket suresi (PO55|SA.07 > O veya PO56|SA.08
BB 1S 0) ile tespit edilen engel
Phok | Manevra sirasinda PHOTO girisi midahale etti
-HB- | TiP tanimlanmamis (bkz. 4.2. BSlim)
-j— Enerji tasarrufu fonksiyonu etkinlestirildiginde, ekran her 10 saniyede bir belirtilen mesaji gosterir.
ol | Yetersiz voltaj. Kontrol kartina glic kaynagini kontrol edin.
Kontrol Unitesi enerjilendirildiginde ancak ekran tamamen kapali oldugunda, kart BOOT MODE (baslangic modu)
durumundadir: Bu, yazihmin bozuldugunu veya giincellenmekte oldugunu gosterir. Yazimi geri yuklemek icin DEAinstaller
- - | uygulamasini kullanin ve NET-NODE'un dogru porta bagli oldugundan emin olun.
Uyari: Yazihm giincellenirken, kart belleginde saklanan tiim veriler (parametreler ve uzaktan kumandalar) silinir. Verilerin
giincelleme sonrasinda geri yiiklenmesi gerekiyorsa, bellegin yedeginin alindigindan emin olun.
Yavaslama duraklama arama prosedri (RESP) sirasinda gergeklestirilen tim manevralar ekranda yanip sénecektir.
Hata Mesajlan
Mess. Aciklama Muhtemel Céziimler
Seri portlara (COM1, COM2, vb.) bagl cihazla | Baglanti kablosunun dizgiin durumda oldugundan ve kontrol (initesi ile
ErD9 | iletisim yok veya kesildi. kullanilan cihaz arasindaki UART portlarina dogru sekilde baglandigindan
emin olun.
Er~ {4 | Motor strok 6grenme hatasi Motor strok 6grenme prosedirini (POO3|SE.03) tekrar edin.
. - Herhangi bir baska islem yapmadan 6nce motor strok 68renmesini (POO3 |
[
Er {5 | Motor strok 6grenme istegi SE.03) gerceklestirin.
C-20 Bir NET-LINK cihazi bagliyken kart | GUg kaynagini kesin, NET-LINK cihazini iletisim portundan ¢ikarin ve gii¢
rEd programlamaya calisiliyor. kaynagini tekrar baglayin.
Programlama kilidini, POO8|SY.07=000 parametresini degistirerek
E-2 ¢ | Programiama kilidi kaldirin.Programlama kilidini kaldirmak i¢in kontrol Unitesini sifirlayin.
red g Uyari: Sifirlama, tiim parametre listesi icin varsayilan degerlere geri
doniilmesini de saglar.
Her  manevranin  baglangicinda  ekranda
E~ 30 | gorinen, STOP veya RESET girisinin aktivasyonu | Komutun dogru sekilde calisip calismadigini kontrol edin.
veya arizasini belirten mesaj
Her  manevranin  baslangicinda  ekranda
E~-3 1 | gorinen, PHOTO_1 girisinin aktivasyonu veya
arizasini belirten mesaj
Her  manevranin  baslangicinda  ekranda
Er~32 | gorinen, PHOTO_2 girisinin aktivasyonu veya
arizasini belirten mesaj . . o L . )
Yuklenen guvenlik cihazlarinin dizgin calisip cahismadigini kontrol edin.
Her  manevranin  baslangicinda  ekranda
E~33 | gorinen, SAFETY_1 girisinin aktivasyonu veya
arizasini belirten mesaj
Her  manevranin  baslangicinda  ekranda
E-3H4 | gorinen, SAFETY_2 girisinin aktivasyonu veya
arizasini belirten mesaj
Encoder'in dogru sekilde baglandigini kontrol edin. Eger baglantilar
dogruysa, muhtemelen encoder kanal 1 arizalidir. Kontrol Gnitesini yalnizca
E~ "1 { | Encoder kanal 1'de olasi ariza. 1 encoder kanaliyla ¢alisacak sekilde ayarlayin (P0O12|SY.04=001), ancak

encoder'in CH1-CH2 tellerini ters gevirmeniz gerekecektir.
Eger hata devam ederse, elektrik motorunu degistirin.




Encoder'in dogru sekilde baglandigini kontrol edin. Eger baglantilar
dogruysa, muhtemelen encoder kanal 2 arizalidir. Kontrol Gnitesini yalnizca
1 encoder kanaliyla ¢calisacak sekilde ayarlayin (P012|SY.04=001).

Uyari: Encoder'in hassasiyeti azalacaktir.

Z | Encoder kanal 2'de olasi ariza.

Er33 | Kontrol dnitesinin ic bilesenlerinde olasi ariza. Kontrol Unitesinin gliclnl kesip tekrar baglayin. Eger hata devam ederse,
0555 kontrol Unitesini degistirin.
£ Oy Motor, sifir hizda 10 saniyeyi asan surekli /
ma calisma suresine ulasti.
£-95 Motor, 5 dakikalik surekli calisma suresini asti. /

7 **Tam Parametre Listesi**

Asagidaki liste, etkilesimde bulunmak istediginiz parametrenin, belirlenen **TYPE** (tip) calisma igcin mevcut olup olmadigini

belirlemenize yardimci olur. Fonksiyonlarin ve segilebilir degerlerin tamami igin ayrintili parametre listesine (sayfa 42) basvurun.

“NET” o “EVO” Agiklama TYPE 00 I(UIllamldl?l'lY);’eEr 04
| P003 M SE.03 Motor strok 6grenmesi | ° | ° |
| P004 » RA.01 Bellekten tim uzaktan kumandalarin silinmesi | ° | ° |
| P005 P RA.02 Uzaktan kumandalarin 6grenilmesi | . | ° |
| P006 » RA.03 Biruzaktan kumandanin aranmasi ve silinmesi | ° | ° |
| P007 M SY.05 Calisma parametrelerinin geri yiklenmesi (IN / OUT harig) | ° | . |
[ PO08 » sSY.07 Programlama erisim kilidi | . | . |
[ PO09 > RA.09 Bellege kaydedilen uzaktan kumandalar | . | . |
| P010 » [/0.00 “i/0” (giris/cikis) ayarlarinin geri yiiklenmesi | ° | ° |
[PO11 » sSv00 TiPayan | . | . |
[PO12 » SY04 Encoder tipi | . | . |
| P013 M TE.O1 Kontrol karti giris durumu gorsellestirmesi | ° | . |
| P014 M TE.0O2 Genisleme girisi durum gostergesi | ° | ° |
[PO27 » 1001 INPUTZ | . | . |
[Po18 » 1002 INPUT2 | . | . |
[PO19 » 1003 INPUT3 | . | . |
[P0O20 » 10.04 INPUT4 | . | . |
| P023 P RA.05 Uzaktan kumanda digmesi 1 | ° | . |
| P024 » RA.06 Uzaktan kumanda digmesi2 | ° | ° |
| P025 P RA.07 Uzaktan kumanda digmesi 3 | ° | . |
| P026 P RA.08 Uzaktan kumanda dugmesi 4 | ° | . |
[ P027 » RA.04 Kumanda Kodlamas | . | . |
[ P028 » SY.01 Motor Tipi Secimi | R | R |
| P029 » SY.03 Enkoder Secimi/ Kullanimi | ° | ° |
| P031 » MO.01 Acllistayavaslayan hiz | ° | ° |
| P032 » MO.02 Maksimum aciima hizi | ° | ° |
| P033 » MO.07 Maksimum kapanma hizi | ° | ° |
[P034 » M0.06 Kapanisyavaslama hizi | . | . |
| P035 P MO.05 Acllista engel tespit hassasiyeti | ° | ° |
| P036 P MO.10 Kapanista engel tespit hassasiyeti | ° | ° |
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|P037 » MO.13 Motor 1 acilista engel tespit hassasiyeti | | |
|P038 » MO.14 Motor 1 kapanista engel tespit hassasiyeti | | |
|P041 » T71.01 Otomatik kapanma siiresi | | |
| P042 » T71.02 Otomatik yaya kapama suresi | | |
| P043 M MO.12 Yaya isleviicin alan agma | | |
|PO44 » TL.03 Acilis dncesi yanip sbnme slresi | | |
[ PO47 » Exo01 Site Fonksiyonu | | |
[ P049 » EX.06 “STEP-BY-STEP” devreye alma | | |
[PO50 » sA.01 PHOTO_1 | | |
[PO51 » sA.02 PHOTO_2 | | |
[Po52 » 10.32 outpPuT2 | | |
[ PO53 » M0.17  RESP ve stop yonetimi | | |
[P0S4 » ,  KULLANILMAZ | | |
| PO55 M SA.07 Acilis sirasinda engel nedeniyle geri donls | | |
| P056 P SA.08 Kapanista engel nedeniyle geri donus | | |
| PO57 M EX.O7 Kapi kapaliyken manuel serbest birakma kolaylastirmasi | | |
| PO58 M MO.21 Acilista durma marji | | |
| P059 M MO.22 Kapanista durma marji | | |
|P061 » EX.10 Enerji Tasarrufu | | |
[ PO62 » EX.04 Elektrikii kilit aktivasyonu | | |
[ PO63 » SE.04  Motor Yoni | [ |
[ POB4 » 7.08 ELOCK_M1Siresi | | |
|P065 » SY.06 Bakim sayaci | | |
[Po66 » 0.31 OUTPUT 1 | | |
[ PO67 » SA.03 SAFETY_1 | | |
[ P68 » sA.04 SAFETY 2 | | |
[PO70 > M0.19 Acilis isaret siresi | | |
[ PO72 » SA.10 Givenlik cihazi otomatik testi | | |
[PO72 » Ex.11 SAS fonksiyonu | | |
|P073 » EX.17 Zorunlu calistirma modu | | |
|P074 » SA.11 PHOTO_1 engellemesi | | |
| P076 » SY.09 Pozisyonu kaydet | | |
| PO077 » MO.28 Anti-sahtekarlik freni | | |
|P084 » 10.20 [1]dugmesinin calismasi | | |
|P085 » /0.21 [|] digmesinin calismasi | | |
[ PO93 » 10.60 STATUS 1 fonksiyonu | | |
[P094 » /0.61 STATUS 2 fonksiyonu | | |
[ P095 » SY.08 NET-EXP etkinlestirme | | |
[ P09 » 10.41 EXP_INPUT 1 | | |
[ PO97 » 1042 EXP_INPUT2 | | |
[P098 » 10.43 EXP_INPUT3 | | |
[ PO99 » 10.44 EXP_INPUT 4 | | |
[P100 » 10.45 EXP_INPUT5 | | |
[P101 » 1046 EXP_INPUT6 | | |
[P102 » /051 EXP_OUTPUT1 | | |




[ P103 » 10.52 EXP_OUTPUT2 | . | . |
[P104 » 1053 EXP_OUTPUT3 | . | . |
[ P105 » 10.54 EXP_OUTPUT 4 | . | . |
[ P106 » 10.55 EXP_OUTPUTS | . | . |
[ P07 » 10.56 EXP_OUTPUT6 | . | . |
[P108 » /057 EXP_OUTPUT7 | . | . |
[P109 » /058 EXP_OUTPUTS | . | . |
[P110 » RA.10 Gizlidiigme ile 5grenme | . | . |
[P122 » Svi2 iletisim portu tipi U1/S1 . .

[P123 » Y14 iletisim portu tipi U3/S3 . .

| P114 > MO.03 Acilista ivmelenme mesafesi

| P115 > MO.04 Acilis hizi gegis alani

| P116 > MO.08 Kapanista ivmelenme mesafesi

| P117 > MO.09 Kapanis hizi gegis alani

[ P118 » 10.11 Durma yogunlugu

| P119 » MO.18 Gift Asamall ivmelenme

| P120 » MO.20 Kapanista baslangi¢ akim siresi

|P125 > SA.05 "HEMEN KAPAT" aktivasyonu

I I

I I

I I

I I

I I

I I

I I

I I
[ P126 » SA.06 "HEMEN KAPAT' davranisi | . | .
| P127 P SA.09 EMERGENCY_IN ile otomatik kapanma suresi (TCA) | ° | °
| P128 P SA.12 Kapanis sirasinda engel nedeniyle otomatik kapanma (TCA) | ° | .
| P129 » T7.04 Kapanis 6n manevra yanip sbnme suresi | ° | °
| P130 » T71.07 COURTESY Siresi | ) | °
[P138 » 7116 AUX_1Time | . | .
[P139 » 717 AUX_2Time | . | .
| P141 » 7119 Basarisizkapanma alarm suresi | ° | °
| P142 » 7.20 HEMEN KAPAT'TA GECIKME | . | °
| P145 P £X.08 "Kapi acikken manuel kilit agma kolaylastirma" | . | °
| P146 » EX.12 "Otomatik kapanma suresi (TCA) yeniden yukleme" | ° | °
| P147 » EX.13 "Otomatik kapanma sulresini (TCA) askiya al" | ° | °
| P151 » £X.18 'Tahta enerjilendirildig§inde manevralari géruntiler" | ° | °
[ P183 » EX20 "MANEVRA ENGELLEME fonksiyonu' | . | .
| P154 » TE.03 "Manevra sayaci durumu gorsellestirmesi" | ° | °
[ P85 » 7E.05 'Otomatik aciima siiresi (TAA)" | . | .
| P156 M TE.11 "Parametre listelerinin alternatif gorunima" | ° | .
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8 DETAYLI PARAMETRE LISTESI

"Asagida, alt kategorilere ayrilmis detayl bir parametre listesi bulunmaktadir."

oEEn "SETUP: Motorlarin 6grenilmesini ve T "RADIO: Uzaktan kumandalari ve gHEH "SYSTEM: Sistemin ¢alismasi icin
—— kapilarn konumlandiriimasini = onlarla iligkili fonksiyonlari yéneten |~ temel fonksiyonlari yoneten
yoneten parametreler." parametreler." parametreler."
==z "IN/OUT: Bagl cihazlarin giris/ OHEE "MOVEMENT: Kapilarin hareketini, EREE "SAFETIES: Glvenlik cihazlarini ve
—— cikiglarini ydneten parametreler." —— hizini ve kuvvet degerlerini yéneten |~ onlarla iligkili fonksiyonlari yéneten
parametreler.” parametreler."
R "TIMES: GCalisma sureleriyle ilgili P = "EXTRA: Belirli otomasyonlar veya == "TEST: Diyagnostik fonksiyonlarini
- fonksiyonlari ydneten parametreler." | — —  sistemler icin 06zel fonksiyonlar |~ iceren parametreler."
iceren parametreler."

i Default
SETUP parametreleri (SEEL)
TYPE 00 TYPE 04
P003 | SE.03 | Motor darbe 6grenimi
Darbeden Ogrenme Prosediiriinii Baslatma:
[OK] tusuna bir kez basin: CL-1 ekranda gorlinecektir.
CL-1: Motoru, [+] ve [-] digmeleriyle istenilen kapanma noktasina getirin. Konumu [OK] tusuna basarak onaylayin,
ekranda OP-1 belirdiginde birakin.
OP-1: Motoru, [+] ve [-] digmeleriyle istenilen agilma noktasina getirin. Konumu [OK] tusuna basarak onaylayin,
ekranda CLOS yanip sénmeye baslayana kadar tusa basmaya devam edin, sonra tusu birakin.
CLOS mesaji ekranda degisken bir stre kalabilir, ardindan motor, darbe ve kuvvetleri hafizaya almak icin otomatik bir
manevra (agma-kapama) baslatacaktir. Prosedir tamamlandiginda POO3 | SE.O3 tekrar gortinecektir.
Dikkat: Eger kablolu limit anahtarlari varsa, motor, bir limit anahtarina ulasildiginda konumlandirma asamasinda
otomatik olarak duracaktir. Ancak, devam etmek i¢in pozisyonun [OK] tusu ile onaylanmasi gerekecektir.
P063 | SE.04 Motor calisma yonii 000 000

Hareket Yonu Tersine Cevirme:

If=1, motorun acma/kapama cikislarini otomatik olarak tersine cevirir,
bdylece rediiktor standart konumun tersine takildiginda, baglantilarin
manuel olarak degistiriimesine gerek kalmaz.

Uyari: Bu parametre degistirildiginde, varsa limit anahtarlari tersine
cevrilmez.

Uyari: Bu parametre degistirildiginde, yeni bir kapi programlama prosediri
yapilmasi gerekmektedir (POO3|SE.03).

e 000: Standard kurulum
e 001: Ters kurulum

RADIO parametreleri (- Fcl})

Default
TYPE 00 TYPE 04

P004 | rA.01

Bellekten tiim uzaktan kumandalarin silinmesi

[OK] tusuna kisa bir sure basin: CANC yanip sbnmeye baslayacaktir;
[OK] tusuna basili tutun: CANC sabit hale gelecektir; Yaklasik 5 saniye sonra, PO04 | rA.01 tekrar gériindigiinde [OK]
tusunu birakin (tum uzaktan kumandalar silinmis olacaktir).

P005 | rA.02

Uzaktan Kumandalarin Ogrenilmesi:

- Press [OK] once: LEAR will appear for roughly 10 s;

- while the word LEAR is displayed, press any button of the remote control to be memorised;

- If the memorisation succeeds, the display will show the position assigned to the new saved remote control (e.g. r000,
ro01, etc.).

P006 | rA.03

Bir Uzaktan Kumandanin Aranmasi ve Silinmesi:

[OK] tusuna kisa bir sure basin;

[+] ve [-] digmeleriyle silinmesi gereken uzaktan kumandaya atanan pozisyona gelin;

[OK] tusuna basin ve yaklasik 5 saniye basili tutun, ekranda r— goériindigliinde (secilen uzaktan kumanda silinmis
olacaktir);

Proseduran tamamlanmasini bekleyin (ekranda POO6 | rA.03 tekrar goriinecektir).

Uyari: Eger bellekte uzaktan kumanda yoksa, parametreye erisildig§inde ekranda no-r mesaji gortinecektir.

P027 rA.04

Kumanda kodlama 000 000

* 000: HCS FIXED CODE e 002: DIP SWITCH (HT12)
* 001: HCS ROLLING CODE e 003: DART

Uyari: Eger kodlama tirG degistiriimesi gerekiyorsa ve bellekte zaten farkli kodlara sahip uzaktan kumandalar varsa,
yeni kod ayarlandiktan SONRA bellek silme proseduri (**P004 | rA.01**) yapiimahdir.
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P023 rA.05 Kumanda butonu 1 001 001
P024 rA.06 Kumanda butonu 2 000 000
P025 rA.07 Kumanda butonu 3 000 000
P026 rA.08 Kumanda butonu 4 000 000

* 000: NONE * 005: Not Used ¢ 010: AUX_1_IN

¢ 001: START ¢ 006: Not Used e 011: AUX_2_IN

¢ 002: PED ¢ 007: OPEN_INT ¢ 012: COURTESY_IN

* 003: OPEN ¢ 008: OPEN_EXT

* 004: CLOSE ¢ 009: OPEN_STOP
P009 | rA.09 Memorised remote controls |

By selecting this parameter the display will show the number of remote controls saved in the memory. Use the [OK]
button to visualise them.

P110 |rA10 | Learning via hidden button 001 | 001

Can be used to enable programming of new remote controls via radio using the hidden button.

* 000: programming deactivated;

* 001: programming enabled, which nonetheless remains disabled if the control unit is locked using the installer code
or the HCS remote control (see PO0O8|SY.07);

¢ 002: always enabled, even with the control unit locked;

Note: The hidden-button function is nonetheless always disabled with NET-NODE, NET-BOX or NET-COM connected
(ER20 on the display).

Default

i (5YE)
SYSTEM parametreleri ( 545% ) TYPE 00 TYPE 04

PO11 |SY.00 TYPE set

Kullanflan T!R ve yaztlim s¢remeng gorent¢lemeyi saKlar:
[OK] tuluna bastn: Ekran kisa bir s¢re TYPE (PrneKin: 6-00-6) ve ardindan yazflim s¢remene, (Prnekin: 000.010) gOsterecektir.

P028 | SY.01 | Motor type | 010 | 000
TYPE 00
¢ 000: LIVI4/24N - LIVI 4/24X
TYPE 04
+ 000: ADVANCE - ADVANCE/N - |  002: ADVANCE/XL - SPACE/XL + 005: SPACE/N/XL - ADVANCE/N/XL
SPACE - SPACE/N + 003: SPACE/XXL - SPACE/N/XXL | * 006: SPAZIO 702S
* 001: SPACE/L + 004: SPACE/N/L BOOST + 007: SPAZIO 703S

PO30 |SY.02 | Kullanfimfyor

P029 |SY.03 | Enkoder kullanfm 000 000

* 000: enkoder aktif
* 001: enkoder iptal

P012 |SY.04 | Enkoder tiirii | 001 | 002

¢ 001: Enkoder 1
e 002: Enkoder 2

P007 | SY.05 | ¢alfLma Parametrelerinin Geri Y¢klenmesi (IN/OUT hari-): | |

Kontrol Unitesinin parametrelerini secilen TYPE icin varsayilan degerlere geri yukler. IN/OUT degerlerini degistirmez.
POO7|SY.05 parametresine [OK] tusu ile girin: [dEF1] yanip sonmeye baslayacaktir.
[OK] tusuna basili tutun, [dEF1] yanip sbnmeyi durdurana kadar basil tutun; [OK] tusunu birakin.

P065 SY.06 | Bakim manevrasi sayaci 000 000

If=0, sayac! sifirlar ve mudahale talebini devre digi birakir. If>0, bakim * 000: Bakim talebi devre disi
mudahalesi yapiimasi gerektigini belirten 4 saniyelik ek bir pre-flash sinyali | ¢« >000: Bakim talebi i¢in gereken
vermeden 6nce tamamlanmasi gereken manevra sayisini (x500) gosterir. manevra sayisi (x500)

Ornek: PO65|SY.06=050 ise, manevra sayisi = 50x500=25000 SR 255)

Uyari: Bakim manevrasi sayaci icin yeni bir deger ayarlamadan 6nce, sayac
sifirlanmalidir. Bunun igin dnce PO65 |SY.06=0 yapilmali ve sonra PO65 |
SY.06="yeni deger” olarak ayarlanmalidir.
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P008

| sv.07

Programlama eriLim kilidi

Kontrol ¢ nitesinin programlamastna erilim kilitlenebilir, b®ylece parametreler ekran ve d¢Kmeler aractlkiyla
deKiLtirilemez. POO8|SY.07 parametresine girildikten sonra iki olast mesaj g°r¢ necekir:

A FREE: Kilit aktif deil

A BLOC-PROG: Kilit aktif

Kilit iki modda ayarlanabilir:

A Uzaktan kumanda ile HCS kodlamastyla giriL: PO08|SY.07 parametresine girin, kilitteme/a-ma iLlemi i-in uzaktan
kumanda d¢Kmesine bastn.

A Kurulumcf kodu ayarf NET-LINK cihazlarfyla.

Uyart: Kilit kodu bulunmadikinda, kontrol ¢ nitesi yine de TYPE deKiLtirilerek veya -aliLma parametreleri geri
y¢klenerek (PO07]SY.05) a-Elabilir.

P095

| SY.08

NET-EXP devreye alma 000 000

NET-EXP genilleme kartf etkinleLtirme: *+ 000: Aktif degil
Uyart: Genilleme kartt varsayflan olarak devre dfLdEr. « 001: Aktif
Uyart: Varsaytlan ayarlar yapfldikinda, parametrelerin doKru Lekilde
ayarlandikindan emin olun.

P076

SY.09

Save position / 001

Kapinin konumunun gug kesintisi
durumunda bellege kaydedilmesi. * 000: RESP_ON = Kapanista, kapinin konumu bellege kaydedilmez. RESP, bir
**Uyari:** Bu parametreyi sonraki manevra sirasinda yapilir.

tamamlamak igin, ayrica "RESP ve * 001: RESP_OFF = Kapanista, kapinin konumu bellege kaydedilir. RESP
durdurma yonetimi" fonksiyonunu yapiimaz.

(**P0O53|Mo.17**) kontrol edin.

P016

SY.10

Not Used

P015

Sy.11

Not Used

P111

SY.12

Type comunication port U1/S1 000 000

Seri iletisimi U1 portunda (eger kartta mevcutsa) veya S1 portunda (art. e 000: U1_UART
485/3-EXP'te mevcut) etkinlestirir. ¢ 001: S1_RS485
Uyari: Ayni anda her iki portu birden kullanmak mimkan degildir.

P112

SY.13

Not Used

P113

SY.14

Tip iletisim portu U3/S3 000 000

Seri iletisimi U3 portunda (eger kartta mevcutsa) veya S3 portunda (art. ¢ 000: U3_UART
485/3-EXP - NET-NODE 2.0'da mevcut) etkinlestirir. ¢ 001: S3_RS485
Uyari: Ayni anda her iki portu birden kullanmak mimkun degildir.

\ . Default
INPUT / OUTPUT parameters (1 now )
TYPE 00 TYPE 04
P010 | 10.00 "l/0" (giris/cikis) ayarlarinin geri yuklenmesi
Giris ve c¢ikislari, secilen TYPE i¢in varsayilan degerlere geri ylkler (kontrol Unitesinde ve NET-EXP Uzerinde).
P010]|10.00 parametresine [OK] tusu ile girin: dEF2 yanip sbnmeye baslayacaktir; [OK] tusuna basili tutun, dEF2
yanip sonmeyi durdurana kadar basili tutun; [OK] tusunu birakin.
P017 lo.01 INPUT 1 021 021
P018 l10.02 INPUT 2 001 001
P019 10.03 INPUT 3 017 000
P020 lo.04 INPUT 4 019 000
* 000: NONE ¢ 008: OPEN_EXT * 016: STOP / SAS_INPUT * 024: SAFETY_1_8k2
* 001: START * 009: OPEN_STOP * 017: SWO_1 * 025: SAFETY_2
* 002: PED * 010: AUX_1_IN * 018: Not Used * 026: SAFETY_2_8k2
* 003: OPEN * 011: AUX_2_IN ¢ 019: SWC_1 e 027: SAFETY_INHIBITION
¢ 004: CLOSE ¢ 012: COURTESY_IN ¢ 020: Not Used * 028: EMERGENCY_IN
* 005: OPEN_PM * 013: Not Used ¢ 021: PHOTO_1 * 029: Not Used
* 006: CLOSE_PM * 014: Not Used ¢ 022: PHOTO_2 * 030: RESET
¢ 007: OPEN_INT * 015: Not Used ¢ 023: SAFETY_1 * 031: MANEUVER_INHIBITION
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P084 | l0.20 [1] diigmesinin calismasi / 003
P085 lo.21 [|] digmesinin calismasi / 004

* 000: NONE ¢ 005: OPEN_PM ¢ 010: AUX_1_IN

¢ 001: START * 006: CLOSE_PM * 011: AUX_2_IN

¢ 002: PED ¢ 007: OPEN_INT ¢ 012: COURTESY_IN

* 003: OPEN ¢ 008: OPEN_EXT

¢ 004: CLOSE ¢ 009: OPEN_STOP
P066 lo.31 OUTPUT 1 011 011
P052 lo.32 OUTPUT 2 009 009

* 000: NONE ¢ 013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

* 001: 24V ¢ 014: EBRAKE_M1_N.ON e 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

e 002: 24V_TEST ¢ 015: Not Used e 028: STATUS_1

* 003: ELOCK_M1 * 016: EBRAKE_M1_N.OFF * 029: STATUS_2

¢ 004: ELOCK_INV_M1 ¢ 017: Not Used ¢ 030: Not Used

* 005: ELOCK_BOOST_M1 ¢ 018: MINUTERIE * 031: Not Used

* 006: Not Used * 019: ALARM * 032: Not Used

¢ 007: Not Used ¢ 020: AUX_1_OUT_INPULS ¢ 033: Not Used

¢ 008: Not Used e 021: AUX_1_OUT_STEP ¢ 034: Not Used

* 009: WARN_FIX / SAS_OUTPUT * 022: AUX_1_OUT_TEMP

* 010: WARNL_INT ¢ 023: AUX_2_OUT_INPULS

e 011: FLASH_FIX * 024: AUX_2_OUT_STEP

e 012: FLASH_INT * 025: AUX_2_OUT_TEMP
P096 lo.41 EXP_INPUT 1 000 000
P097 lo.42 EXP_INPUT 2 000 000
P098 lo.43 EXP_INPUT 3 000 000
P099 lo.44 EXP_INPUT 4 000 000
P100 lo.45 EXP_INPUT 5 000 000
P101 lo.46 EXP_INPUT 6 000 000

* 000: NONE * 008: OPEN_EXT ¢ 016: STOP / SAS_INPUT e 024: SAFETY_1_8k2

¢ 001: START * 009: OPEN_STOP e 017: SWO_1 e 025: SAFETY_2

¢ 002: PED * 010: AUX_1_IN * 018: Not Used e 026: SAFETY_2_8k2

¢ 003: OPEN * 011: AUX_2_IN * 019: SWC_1 e 027: SAFETY_INHIBITION

¢ 004: CLOSE e 012: COURTESY_IN ¢ 020: Not Used ¢ 028: EMERGENCY_IN

¢ 005: OPEN_PM ¢ 013: Not Used ¢ 021: PHOTO_1 * 029: Not Used

¢ 006: CLOSE_PM ¢ 014: Not Used ¢ 022: PHOTO_2 ¢ 030: RESET

e 007: OPEN_INT * 015: Not Used * 023: SAFETY_1 ¢ 031: MANEUVER_INHIBITION
P102 lo.51 EXP_OUTPUT 1 000 000
P103 lo.52 EXP_OUTPUT 2 000 000
P104 lo.53 EXP_OUTPUT 3 000 000
P105 lo.54 EXP_OUTPUT 4 000 000
P106 lo.55 EXP_OUTPUT 5 000 000
P107 lo.56 EXP_OUTPUT 6 000 000
P108 lo.57 EXP_OUTPUT 7 000 000
P109 10.58 EXP_OUTPUT 8 000 000

* 000: NONE ¢ 013: COURTESY ¢ 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

¢ 001: 24V ¢ 014: EBRAKE_M1_N.ON ¢ 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

¢ 002: 24V_TEST * 015: Not Used ¢ 028: STATUS_1

¢ 003: ELOCK_M1 ¢ 016: EBRAKE_M1_N.OFF ¢ 029: STATUS_2

¢ 004: ELOCK_INV_M1 ¢ 017: Not Used ¢ 030: Not Used

* 005: Not Used ¢ 018: MINUTERIE * 031: Not Used

* 006: Not Used ¢ 019: ALARM * 032: Not Used

* 007: Not Used ¢ 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: Not Used

* 008: Not Used e 021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Not Used

* 009: WARN_FIX / SAS_OUTPUT * 022: AUX_1_OUT_TEMP

¢ 010: WARN_INT ¢ 023: AUX_2_OUT_INPULS

¢ 011: FLASH_FIX * 024: AUX_2_OUT_STEP

* 012: FLASH_INT * 025: AUX_2_OUT_TEMP
P093 l0.60 STATUS 1 function 000 000
P094 lo.61 STATUS 2 function 000 000

* 000: NONE ¢ 006: CLOSED_M1 ¢ 012: Not Used

* 001: MAINTENANCE * 007: OPENED_M1 * 013: Not Used

* 002: PHOTO * 008: Not Used * 014: Not Used

* 003: STOP * 009: Not Used * 015: Not Used

* 004: OBSTACLE * 010: RESP_FIX * 016: CLOSURE_FAILED

* 005: EMERGENCY * 011: RESP_INT * 017: SECURITY
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- Default
MOVEMENT parametreleri ( / ioub )
TYPE 00 TYPE 04
P0O31 ‘ Mo.01 | Acilista hizin yavaslatiimasi 040 055
Acilista yavas fazda motor hizinin ayarlanmasi. 5%.eereeieerennenns 100%
P032 ‘ Mo.02 | Acilista maksimum hiz 100 ‘ 100
Acilis hareketi sirasinda motor hizinin ayarlanmasi. 5% .eeiieiieiieaanne 100%
P114 ‘ Mo.03 | Acilista ivmelenme mesafesi 010 ‘ 010
Acilis komutundan itibaren baslatilan ivmelenmenin olusturuldugu, toplam | 0%.................. 30%
yolun % olarak tanimlanan bir mesafeye atifta bulunur. Kiglik bir deger,
cok yuksek bir rampayi ifade eder.
P115 | Mo.04 | Acilis hizi gegis alani 010 \ 010
Bu, otomasyonun yavaslama hizina ulasmak icin hizini azaltmasi gereken, | 0%......cccceeueee 30%
toplam strokun % olarak tanimlanan bir mesafeyi ifade eder. Bu bolimiin
sonu, **P035|Mo.05** parametresinin basladigl noktadan hesaplanir.
P035 ‘ Mo.05 | Acilista yavaslama suresi 010 ‘ 010
Bu, toplam yolun % olarak tanimlanan bir mesafeye atifta bulunur. Agilis 0%.eeeeirereireainns 30%
maneévrasi sirasinda otomasyon tarafindan tamamlanan son bélimu temsil eder.
P034 ‘ Mo.06 | Kapanista yavaslama hizi 040 ‘ 020
Kapanista yavaslama fazi sirasinda motor hizinin ayarlanmasi. [ 37 T 100%
P033 ‘ Mo.07 | Kapanista maksimum hiz 100 ‘ 075
Kapanis hareketi sirasinda motor hizinin ayarlanmasi. [ 37T 100%
P116 ‘ Mo.08 | Kapanista ivmelenme mesafesi 010 ‘ 010
Kapanis komutundan itibaren baslatilan ivmelenmenin olusturuldugu, | 0%......ccccceueu... 30%
toplam yolun % olarak tanimlanan bir mesafeye atifta bulunur. Kiguk bir
deger, cok ylUksek bir rampayi ifade eder.
P117 ‘ Mo.09 | Kapanis hizi gecis alani 010 ‘ 010
Bu, toplam strokun % olarak tanimlanan bir mesafeyi ifade eder ve | 0%......cccceuueune 30%
otomasyonun yavaslama hizina ulasmak i¢in hizini azaltmasi gereken alani
gosterir. Bu bolimln sonu, **P036|Mo.10** parametresinin basladig
noktadan hesaplanir.
P036 ‘ Mo.10 | Kapanista yavaslama siiresi 010 ‘ 010
Bu, tpplam yolun % olarak tanimlanan bir mesafeye atifta bulunur. Kapanis 0%.eeeeererereanns 30%
manevrasi sirasinda otomasyon tarafindan tamamlanan son bélimu temsil eder.
P118 |Mo.11 |Durma Yogunlugu 020 \ 020
Durma Yogunlugu, motorun durma veya hareket tersine donme * 000: Devre disi
durumunda hizini sifira (0) ne kadar hizh diisiirecegini ayarlar. * >000: Ayarlanan deger igin aktif
Asagidaki durumlar tarafindan olusturulan durmalan etkiler: yogunluk
Hareket komutlarl. (STABT, OEEN, CLOSE, PED, vb.); L 50%)
FOTO veya STOP tipi giris aktivasyonu.
A§agldak| durmalari etkilemez: . Dikkat: Fonksiyon devre disi
lelt ar.lah.tafme? veya haflzaq§k| noktaya varl.s;. B _ birakildiginda, motor hemen durur.
Acil geri donUs (i¢ engel tespiti veya SAFETY tipi giris aktivasyonu).
Not: Yliksek degerler = daha hizli durma; Dislk degerler = daha yavas
durma.
Uyar: Otomasyonun duzgun ¢alismasini tehlikeye atabilecek asiri stresleri
Onlemek igin, kapinin olasi eylemsizligini her zaman dikkate almak ve
onemli kutlelerin  bulundugu durumlarda cok yiksek degerler
ayarlamaktan kacinmak onerilir.
P043 ‘ Mo.12 | Yaya acilisinin ylzdesi 030 ‘ 050
Yaya aclilis hareketinin mesafesinin ayarlanmasi. (o3 100%
P037 ‘ Mo.13 | Motor 1 acilista engel tespiti hassasiyeti 050 ‘ 040
Acllista Motor 1 icin engel tespiti hassasiyetinin ayarlanmasi, engel tespitinin | 1%........ccccu..... 100%
tetiklenmesi icin gereken kuvvet miktarina dayanir. Daha yuksek deger, daha
az hassasiyet anlamina gelir. (Eger = %100, engel tespiti devre disidir.)
PO38 ‘ Mo.14 | Motor 1 kapanista engel tespiti hassasiyeti 050 ‘ 040
Kapanista Motor 1 icin engel tespiti hassasiyetinin ayarlanmasi, engel tespitinin | 1%......ccceeeee.... 100%
tetiklenmesi igin gereken kuvvet miktarina dayanir. Daha yiksek deger, daha az
hassasiyet anlamina gelir. (Eger = %100, engel tespiti devre disidir.)
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P039 Mo.15 | Kullaniimiyor

P040 Mo.16 | Kullaniimiyor

P053 Mo.17 | RESP ve durdurma yonetimi 002 001

* 000: Acllis ve kapanista, hafizadaki noktalarda durur ve RESP durumunda ilk islem acik durak noktasini aramak
olacaktir.

* 001: Acilis ve kapanista, hafizadaki noktalarda durur ve RESP durumunda ilk islem kapali durak noktasini aramak
olacaktir.

* 002: Yalnizca acilista durak noktasini arar, kapanista ise hafizadaki noktada durur. RESP durumunda ilk islem acik
konumda olacaktir.

* 003: Yalnizca kapanista durak noktasini arar, acilista ise hafizadaki noktada durur. RESP durumunda ilk islem
kapall konumda olacaktir.

* 004: Hem acilista hem de kapanista durak noktasini arar. RESP durumunda ilk islem acik konumda olacaktir.

* 005: Hem aclilista hem de kapanista durak noktasini arar. RESP durumunda ilk islem kapali konumda olacaktir.

Not: RESP durumunda izin verilen tek yon, ayarlanan yonudur; geri donuslerde (PHOTO, SAFETY) hareket durdurulur.
Karsl yonde hareket, o yonde bir limit anahtari varsa mimkundur.

Not: Baglantili limit anahtarlari ile, otomasyon her zaman limit anahtarina ulasildiginda durur.

Not: Gerileme noktalarinin aramasini yalnizca strok 6grenmesi (POO3 | SE.03) yapildiktan sonra etkinlestirin. Bu,
motorun guglerin haritalanmasi sirasinda fazla zorlamasini engellemek igindir.

P119 | Mo.18 | Cift Asamali ivmelenme / 000

Eger etkinlestiriimisse, ivmelenme rampasi, PO31|Mo.01 veya P034| | » 000: Devre disi

Mo.06 parametresine gore belirlenen yavaslama hizina ulasana kadar | « 001: Yalnizca acilista aktif
calisir ve ivmelenme alaninin sonuna kadar (P114|Mo.03 veya P116]| | , 002: Yalnizca kapanista aktif
Mo.08) devam eder, ardindan hiz maksimum hiza cikar. )

Not: Bu parametre, kapanis manevrasi sirasinda H-300mm noktasinda | * 003: Hem acilista hem de kapanista
carpma testlerini kolaylastirmak icin kullanilabilir. (H = panel kapisinin | aktif

yuksekligi)

P070 | Mo.19 | Acilista baslangic dalgasi siiresi 000 | 000

* 000: Baslangi¢ dalgasi devre disi (¢ok kisa, neredeyse fark edilemeyen bir dalga olusturur)
* 0OX: Dalgayl 2,5 saniyeye kadar ayarlar (X*10 ms)

P120 | Mo.20 | Kapanista baslangic dalgasi siiresi | 000 | 000

* 000: Baslangic dalgasi devre disi (¢cok kisa, neredeyse fark edilemeyen bir dalga olusturur)
* O0OX: Dalgay 2,5 saniyeye kadar ayarlar (X*10 ms)

PO58 | Mo.21 | Acilista durma payi | 010 | 100

Acilis manevrasinin sonunda, yavaslama hiziyla ve engel Uzerine geri donus yapmadan gerceklestirilen mesafe.
Toplam strokun binde biri olarak ifade edilir.

P059 | Mo.22 | Kapanista durma payi | 010 | 030

Kapanis manevrasinin sonunda, yavaslama hiziyla ve engel Uzerinde geri donus yapmadan gerceklestirilen mesafe.
Toplam strokun binde biri olarak ifade edilir.

P121 Mo.23 | Not Used

P060 Mo.24 | Not Used

P122 Mo.25 | Not Used

P123 Mo.26 | Not Used

P124 Mo.27 | Not Used

PO77 Mo.28 | Anti-tampering brake / 000

Bu parametre, bolmeli kapilar igin tasarlanmistir. Otomasyon calismadigi ¢ 000: Devre disi

durumlarda tespit edilen motor hareketlerini dengelemeye olanak tanir. Bu | * 001: Yalnizca kapi kapaliyken aktif
durumda, motor, tespit edilen hareketin ters yoniinde ¢alistirilacak sekilde | « 002: Yalnizca kapi acikken aktif
aktive edilir, boylece otomasyonun pozisyonu degismeden korunur. * 003: Hem kapi agikken hem de
Uyari: Cift kanalli bir enkoderin baglantili ve etkinlestiriimis olmasi kapaliyken aktif

GEREKLIDIR (P012|SY.04=002).

Uyari: Eger aktifse (PO77 |Mo.28 = 001,002,003), PO53|Mo0.17 = 002
parametresinin ayarlanmasi ve acik konumda rayda mekanik
durdurucunun (art. AB / FM temin edilmez) kurulmasi GEREKLIDIR.
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HAREKET AYARLAMALARI iCiN SEMALAR
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Default

SAFETIES parameters ( 5AFE) YPE 00 YPE 04

PO50 |SA.01 | PHOTO_1 002 002

¢ 000: STIOP & CLOSE - Fotograf hilicresi girisi hareketten 6nce aktiftir; bir tetikleyici hareketi engeller. Kapanis sirasinda, bir
tetikleyici hareketi tersine gevirir.

* 001: ALWAYS - Fotograf hicresi girisi her zaman aktiftir. Kapi hareketsizken bir tetikleyici hareketi engeller. Acilis sirasinda bir
tetikleyici, tetikleyici kaldirilana kadar kapiyl durdurur. Kapanis sirasinda bir tetikleyici, kapinin hareketini tersine ¢evirir.

¢ 002: CLIOSE - Fotograf hiicresi girisi yalnizca kapanista aktiftir, bir tetikleyici kapinin hareketini tersine cevirir.

P051 | SA.02 | PHOTO_2 000 002

* 000: STOP & CLOSE - The photocell input is active before movement; a trigger will prevent movement. During closing
a trigger will reverse movement.

* 001: ALWAYS - The photocell input is always active. With the gate stationery a trigger will prevent movement. During
opening a trigger will stop the gate until trigger removed. During closing a trigger will reverse the movement of the gate.
* 002: CLOSE - The photocell input is active only on closing, a trigger will reverse the movement of the gate.

P067 | SA.03 | SAFETY_1 000 002

* 000: her zaman etkin

¢ 001: yalnizca kapanis sirasinda etkin

* 002: yalnizca kapanis sirasinda ve kapanis manevrasina baslamadan dnce etkin
* 003: kapanis, aclilis sirasinda ve kapanis manevrasina baslamadan 6nce etkin

¢ 004: yalnizca acilis sirasinda etkin

* 005: yalnizca aclilis sirasinda ve agilis manevrasina baslamadan once etkin

* 006: acllis, kapanis sirasinda ve acgilis manevrasina baslamadan énce etkin

P068 | SA.04 | SAFETY_2 000 002

* 000: her zaman etkin

¢ 001: yalnizca kapanis sirasinda etkin

* 002: yalnizca kapanis sirasinda ve kapanis manevrasina baslamadan 6nce etkin
* 003: kapanis, aclilis sirasinda ve kapanis manevrasina baslamadan 6nce etkin

¢ 004: yalnizca acilis sirasinda etkin

* 005: yalnizca aclilis sirasinda ve acilis manevrasina baslamadan once etkin

* 006: acllis, kapanis sirasinda ve acgilis manevrasina baslamadan dnce etkin

P125 | SA.05 | “CLOSE IMMEDIATELY” activation 000 000

* 000: Devre disi

* 001: Yalnizca PHOTO_1 igin etkin

* 002: Yalnizca PHOTO_2 i¢in etkin

* 003: PHOTO_1 ve PHOTO_2 i¢in etkin

P126 | SA.06 | “CLOSE IMMEDIATELY” behaviour 000 000
Acilis manevrasi sirasinda "hemen kapat" modu etkin olan bir fotocell gegildiginde davranisin tanimlanmasina olanak
tanir.

* 000: ilk olarak tam acilis manevrasini tamamlar ve ardindan P142 |tl.20'de ayarlanan gecikme ile kapiy! tekrar
kapatir; ¢ 001: Manevra kesilir ve ardindan P142|tl.20'de ayarlanan gecikme ile kapiyi tekrar kapatir.

PO55 | SA.07 | Acllis sirasinda engel nedeniyle geri dontis 003 003

Acilis manevrasi sirasinda bir engel | « 000: Engel sonrasi tam geri donus
tespit edilirse, hareketin geri donus | * >000: Engel sonrasi geri donus slresi

suresinin  ayarlanmasina olanak | (1S....c.cceeeeuen. 10s)
tanir.
P056 | SA.08 | Kapanis sirasinda engel nedeniyle geri doniis 003 003

Kapanis manevrasi sirasinda bir | « 000: Complete reversal after an obstacle
engel tespit edilirse, hareketin geri | * >000: Duration of the reversal after obstacle

donls suresinin - ayarlanmasina | (1S..cccceeereennee 10s)
olanak tanir.
P127 SA.09 | ACIL DURUM_GIRIS ile otomatik kapanis siiresi (TCA) 000 000

ACIL DURUM_GIRIS fonksiyonu ile TCA'nin birlikte nasil calistigini agiklar.

* 000: TCA etkinse, kapi TCA'dan sonra yeniden kapanir;

+ 001: TCA etkin olsa bile, kapi otomatik olarak yeniden kapanmaz. ilk yeniden kapanis manevrasi bir komut
gerektirir. Sonraki manevralarda TCA normal sekilde calisir.

PO71 | SA.10 | Giivenlik cihazi otomatik testi 000 000
Fonksiyon, her manevra 6ncesinde 24V_TEST girisini kapatir ve glvenlik ¢ 000: Aktif degil
cihazi kontaktinin agiimasini dogrular. e 001: Aktif

Uyari: “Glvenlik cihazi otomatik testi” modunda galismak i¢in asagidaki
Ogelerin baglantili olmasi gerekir:

- 24V_TEST cikisindaki vericiler (TX);

- 24V cikisindaki alicilar (RX);

Ayrica, glvenlik cihazlar yol 6grenilmeden 6énce (POO3|SE.03) baglanmis
ve hizalanmis olmalidir.
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PO74 ‘SA.11 PHOTO_1 inhibition / 000
Fonksiyon, hem acilma hem de kapanma manevralarinda, algllama | * 000: Engelleme devre disi
noktasi ile tam kapanma noktasi arasindaki bolgede fotocellerin | « 001: Engelleme aktif (fotoceller,
mudahalesini engeller. Motor strok otomatik 68renme manevrasi (PO0O3| | algilama noktasi ile kapanma noktasi
SE.03) sirasinda, kapi kapanma hareketi sirasinda fotocellerin | arasindaki bodlgede her zaman yok
tetiklenmesi, engelleme baslama noktasini tanimlar. Engellenmesi | sayilr)
gereken fotocelin PHOTO_1 olarak baglantili olmasi gerekmektedir.

P128 SA.12 | Kapanma sirasinda engel sonrasi otomatik kapanma (TCA) 000 000

Kapanma manevrasi sirasinda tam geri donis (P056 | SA.08=000)
durumunda, otomasyonun TCA otomatik yeniden kapanma manevrasini
nasll gerceklestirecegini belirler.

Not: Yalnizca SAFETY modu veya ezilme 6ncesi koruma fonksiyonu ile
tespit edilen engeller icin gecerlidir.

* 000: Her zaman otomatik yeniden
kapanma yapar

¢ 001: 1 otomatik yeniden kapanma dener

* 002: 2 otomatik yeniden kapanma
manevrasi dener

* 003: 3 otomatik yeniden kapanma
manevrasi dener

* 004: Otomatik yeniden kapanmayi
engeller

Default
TIMES parameters (=} TiE)
TYPE 00 TYPE 04
P041 ‘ tl.o1 Otomatik kapanma siiresi (TCA) 000 000
Otomatik kapanma suresini ayarlar ¢ 000: Disabled
* >000: Active for the set time
(ASeicieiieereneene 255s)
P042 ‘ tl.02 Yaya otomatik kapanma siiresi (TCA_PED) 000 000
Yaya otomatik kapanma suresini ayarlar * 000: Devre disl
¢ >000: Belirtilen siire boyunca aktif
(1.......255s)
(1.......255min - ONLY TYPE 04)
P044 ‘ t1.03 Acilma 6ncesi manevra yanip sénme suresi 000 ‘ 000
Acilma manevrasindan énceki yanip sénme slresini ayarlar. (01T 10s)
P129 ‘ tl.04 Kapanma oncesi manevra yanip sonme siiresi 000 ‘ 000
Kapanma manevrasindan 6nceki yanip sbnme suresini ayarlar. (01T 10s)
P045 | tl.05 Not Used
P046 | tl.06 Not Used
P130 | tl.07 COURTESY Time 060 060
COURTESY is1k suresini ayarlar. 0S.ceeereereenens 255s
P064 | tl.08 ELOCK_M1 Time 002 002
ELOCK_M1 / BOOST_M1 cikisi icin etkinlestirme suresini veya (1Sueerieerneennen 10s)
ELOCK_INV_M1 cikisinin devre disi birakilma suresini ayarlar.
P131 | tl.09 Not Used
P132 |tl.10 Not Used
P133 |tl.i1 Not Used
P134 | tli12 Not Used
P135 |tl.13 Not Used
P136 |tl.14 Not Used
P137 | tl15 Not Used
P138 |tl.16 AUX_1 Time 100 100
AUX_1 cikisi igin, zamanlayici kontrollU ise, etkinlestirme suresini ayarlar. ({01 TP 255s)
P139 | tl.17 AUX_2 Time 100 100
AUX_2 cikisli igin, zamanlayici kontrollU ise, etkinlestirme suresini ayarlar. ({017 255s)
P140 |tl.18 Not Used
P141 | tl.19 Basarisiz kapanma alarm siiresi 010 010
CLOSURE_FAILED olarak yapilandirilan STATUS ¢ikislari icin kullanilan sire: | (1min......ccceceeuee.. 255min)

Bu slre dolduktan sonra, eger otomasyon kapanma pozisyonunda degilse,
cikis etkinlestirilir.

Not: TCA (PO41tl.01) veya TCA_PED (P042|tl.02) varligina bakilmaksizin
calisir.




P142 |tl.20 Gecikme siiresi “CLOSE IMMEDIATELY” 001 | 001
“CLOSE IMMEDIATELY” fonksiyonunun otomatik yeniden kapanma suresinin kag| (1S.......ccceueu... 10s)
sarjiye sonra gerceklesecegini ayarlamaya olanak tanir (P125|SA.05).
Default
EXTRA parameters (EHErR )
TYPE 00 TYPE 04
P047 | EX.01 | Site fonksiyonu 000 000
Acilma ve otomatik kapanma suresi sirasinda acilma ve kapanma komut * 000: Devre disi
girislerini devre digI birakmaya olanak tanir. * 001: Sadece acilma sirasinda aktif
* 002: Acilma sirasinda ve otomatik
kapanma suresi boyunca aktif
P048 EX.02 | Not Used
P143 EX.03 | Not Used
P062 | EX.04 | Elektrikli kilit etkinlestirmesi 000 000
* 000: Sadece agilma baslangicinda aktif
* 001: Sadece kapanma baslangicinda aktif
* 002: Agllma ve kapanma baslangicinda aktif
P144 | EX.05 | Not Used
P049 EX.06 | “STEP-BY-STEP” devreye alma 001 001
“Geri dénis” modu sec¢imi (manevra sirasinda bir komut darbesi hareket | « 000: Geri dénus
yonun( tersine gevirir) veya “adim adim” modu (manevra sirasinda bir | ® 001: Adim adim START ve PED ile
komut darbesi hareketi durdurur. Ardindan gelen darbe hareketi karsi | © 002: Adim adim START, PED ve OPEN/
ybnde yeniden baslatir). CLOSE ile
P057 | EX.07 | Kapi! kapaliyken manuel kilit agma kolaylastirmasi 000 000
If=0, fonksiyon devre digidir. * 000: Kilit agma kolaylastirmasi devre digl
If£0, kapanma durdurma noktasi tespit edildikten sonra, 1 motor kisa bir * >000: Kilit agma kolaylastirmasi, slre su
geri donlis yaparak Uzerindeki baskiyi serbest birakir ve manuel kilit kadar olarak etkinlestirilmistir:
acmay! kolaylastirir. Ayarlanan deger, geri dénis stresini belirtir. (1x25ms......... 20x25ms)
(1x25ms......... 40x25ms - ONLY TYPE 00)
P145 | EX.08 | Kapi acikken manuel kilit agma kolaylastirmasi 000 000
If=0, fonksiyon devre digidir. * 000: Kilit agma kolaylastirmasi devre digl
If£0, acllma durdurma noktasi tespit edildikten sonra, 1 motor kisa bir geri | * >000: Kilit agma kolaylastirmasi, slre su
donus yaparak Uizerindeki baskiyl serbest birakir ve manuel kilit agmayi kadar olarak etkinlestirilmistir:
kolaylastirir. Ayarlanan deger, geri déniis siresini belirtir. (1x25ms......... 20x25ms)
(1x25ms......... 40x25ms - ONLY TYPE 00)
P069 EX.09 | Kullaniimiyor
PO61 EX.10 | Enerji Tasarrufu 000 000
Acil durum batarya kiti veya glines panellerine dayali bir glic kaynagi sistemi oldugunda enerji tasarrufu fonksiyonu.
Enerji Tasarrufu fonksiyonu aktif oldugunda, ekran kapalidir ve her 10 saniyede bir "- -" sembolini gosterir.
Fonksiyon 3 seviyede ayarlanabilir:
¢ 000: "Enerji tasarrufu" aktif degil;
¢ 001: "Enerji tasarrufu" aktif: Vaux 24V sabit cikisi disinda tum cikislar kapatir;
* 002: "Enerji tasarrufu" aktif: Vaux 24V sabit ¢ikisi disinda tum c¢ikislari kapatir; ayrica, herhangi bir STATUS tipi ¢ikis
aktif tutulur.
Uyari: "Enerji tasarrufu" aktif oldugunda SAS fonksiyonu kullanilamaz.
P072 EX.11 | SAS fonksiyonu 000 000
SAS fonksiyonunun etkinlestiriimesi (yalnizca SAS_OUTPUT cikislari igin): * 000: Aktif degil
SAS cikisl, ikinci bir kontrol Ginitesinin STOP / SAS_INPUT girisine baglanir * 001: Aktif

ve “bank kapisi” ¢calisma modunu tetikler (ilk kapi tam kapanana kadar
ikinci kapinin agiimasi devre disidir).

Bu parametre etkinlestirildiginde, bir sifirlama sonrasi otomatik bir RESP
yapilir ve bu slire zarfinda SAS cikisi aktif olmaz. Eger limit anahtarlari
varsa ve sifirlama sonrasi sikisirlarsa, RESP yapilmaz.

Uyari: Eger her iki kanat da manuel olarak kilidi acilir ve kapanma
pozisyonundan kaydirilirsa, kilittenme durumu olusur. O zaman, her iki
kanattan en az birinin manuel olarak kapatiimasi gerekir.

Uyari: STOP / SAS_INPUT girisi, bir NET-EXP genisleme karti ¢ikisi veya bir
réle gibi gerilimden bagimsiz temiz bir kontak ¢ikisi ile etkinlestirilmelidir.
Uyari: RESP durumunda, SAS fonksiyonu mutlaka kapanma yoéntnde
referans / durdurma aramasi ile iligkilendirilmelidir. Bu nedenle, PO53 |
Mo.17 = 001, 003, 005 degerleriyle galisir.
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P146 | EX.12 | Otomatik kapanma siiresi (TCA) yeniden yiikleme 001 001
Kapi agikken ve TCA aktifken, TCA'nin yeniden yiklenip yliklenmeyecegini * 000: Sarj devre disi
tanimlamaniza olanak tanir. Bu fonksiyon, hem TCA (PO41|tl.01) hem de * 001: Sarj devrede
TCA_PED (P0O42|11.02) icin gecerlidir.

If = 1, kapi tamamen acikken, PHOTO, OPEN, OPEN_INT veya OPEN_EXT
Uzerinde bir mtdahale TCA'yl yeniden yukler.

Kapi acikken yaya modunda, PHOTO Uzerinde bir midahale TCA_PED'i
yeniden yuklerken, OPEN, OPEN_INT veya OPEN_EXT komutu kapinin
tamamen acilmasina neden olur.

P147 EX.13 | Otomatik kapanma siiresini (TCA) askiya alir. 000 000
If=0, kapi acikken ve TCA aktifken, otomatik kapanma her zaman | * 000: Devre disi
gergeklesir, hatta bir impulsif STOP komutu verilse bile. Sadece surekli bir | « 001: STOP impulsu ile aktif, TCA'yi
STOP komutu, kapinin otomatik kapanmasini engeller; devre digi birakir.

If=1, kapi agikken ve TCA aktifken, bir STOP komutu impulsu otomatik | « 002: STOP veya OPEN impulsu ile
kapanmay! iptal eder; aktif, TCA'yI devre disi birakir.

If=2, kapi acikken ve TCA aktifken, bir STOP veya OPEN komutu impulsu

otomatik kapanmayi iptal eder.

Not: Eger aktifse, bu parametre TCA_PED fonksiyonuna da etki eder (bu

durumda 002 degeri, OPEN komutu ile durdurulmus kapi yaya agilmasinda

tam acgilma meydana getirdigi igin 001 gibi ¢alisir).

P148 EX.14 | Not Used

P149 EX.15 | Not Used

P150 EX.16 | Not Used

P073 EX.17 | Forced hold-to-run 000 000
Fonksiyon etkinlestirildiginde, OPEN ve CLOSE olarak yapilandiriimis tim * 000: Fonksiyon devre disI.
girisler, eger etkinlestirilir ve en az 5 saniye boyunca aktif tutulursa, otomatik ¢ 001: Fonksiyon etkinlestirildi (OPEN/
olarak OPEN_UP ve CLOSE_UP olarak degisir; bu, bir glivenlik cihazi (fotocel CLOSE komutlari strdUrildigiinde,
ve/veya hassas kenar) devrede oldugunda gecerlidir. Bu fonksiyon, glvenlik guvenlik cihazlar devrede/ariza
cihazlari arizali olsa bile otomasyonu kontrol etmek igin kullanilabilir. Giris artik | qyrumunda otomatik gecis OPEN_UP/
aktif tutulmazsa, otomasyon otomatik calisma moduna geri déner. CLOSE_UP'ye yapilir). -
Bu fonksiyon, giivenlik cihazlar kapali olan ve kapi duraklatilmis durumda -
olan SAFETY tipi giivenlik cihazlariyla kullanilabilir degildir (P067|SA.03 ve
P068|SA.04 parametrelerinin 001 ve 004 degerleri).

Giivenlik nedeniyle, OPEN veya CLOSE olarak yapilandiriimis girislere saat
baglanmissa, bu fonksiyonun kullanilmamasi onerilir.

P151 EX.18 | Kart giiclendiginde manevralan goriintiiler 000 000
Kontrol Unitesinin acilis asamasinda, tamamlanan toplam manevra sayisini * 000: Toplam manevralarin
gostererek ekran Uzerindeki mesajlarin entegrasyonuna olanak tanir. Uyari:Bu | gérsellestiriimesi devre disi
fonksiyonun etkinlestiriimesi ve ekran (zerinde yeni bilgilerin géruntilenmesi, | « 001: Toplam manevralarin
kontrol Unitesinin baglatiima suresinin uzamasina neden olur. gorsellestiriimesi etkin

P152 EX.19 | Not Used

P153 EX.20 | MANEUVER_INHIBITION function 000 000

Eger bir giris **MANEUVER_INHIBITION** olarak ayarlanmissa, bu, agik
oldugunda manevrayi engelleyen bir NC (Normalde Kapali) kontak gibi
davranir.

¢ 000: Agik oldugunda, acilma
komutlarini engeller ancak kapanma
komutlarina izin verir.

¢ 001: Agik oldugunda, hem agilma hem
de kapanma komutlarini engeller.




Default

TEST parameters ( EE5k ) YPE 00 TYPE 04

P013 | tE.O1 | Kontrol karti giris durumu gorsellestirmesi

Kontrol karti girislerinin durumunu gérlintilemeye olanak tanir. Kapall bir segment, acik bir kontaga karsilik gelirken,
aclk bir segment kapali bir kontaga karsilik gelir.

o) () (O () e o e T T 40 e
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P014 | tE.02 Genisletme karti giris durumu gorsellestirmesi

Genisletme karti girislerinin durumunu goérintilemeye olanak tanir. Kapali bir segment, acik bir kontaga karsilik
gelirken, acik bir segment kapal bir kontaga karsilik gelir.
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P154 | tE.03 Manevra sayaci durumu gorsellestirmesi

Kontrol iinitesi tarafindan tamamlanan toplam manevra sayisini goriintillemeye olanak tanir. Ekranda once
"tCYC" kelimesi ve ilgili deger, ardindan "MULt" kelimesi ve carpan degeri gosterilir. Manevra sayisini
hesaplamak icin bu iki deger carpilmalidir.

Ornek: tCYC=120, MULt=10; 120x10=1200 manevra tamamlanmis

P075 |tE.04 | Not Used
P155 | tE.05 Otomatik acilma siiresi ayarlamasi **TAA** 000 000
Otomatik acilma siresini ayarlar * *TAA**. * 000: Devre disl
* >000: Belirtilen sure icin aktif
(1Sueeeeeeerennenen 255s)
P156 |tE.11 Parametre listelerinin alternatif goruntiisii 000 000
NET serisi ile EVO serisi parametre listeleri arasinda gorintuleme * 000: NET series
degisikligi yapmaya olanak tanir. ¢ 001: EVO series
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9 EVO MENU EKRANI

Parametre gorsellestirmesini alt kategorilerle kullanmak istiyorsaniz, varsayilan olarak ayarli olan “NET” stilini “EVO” stiline
degistirebilirsiniz.
NOT: Gorintileme stilini degistirmek geri alinabilir ve zorunlu degildir.

9.1 EVO menusi ile erisim ve gezinti

NOT: Parametre P156|TE.11'in 001 olarak ayarlandigindan emin olun.

1. Kapi durdugunda, [OK] tusuna basili tutun;
2. "MENU" kelimesi ekranda belirdiginde, [OK] tusunu birakin;
3. "EASY" veya "PRO" mendulerine girmek igin ilgili prosedirleri takip edin.
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9.2 “EASY” meniisiinde gezinme:

“EASY” menusu, otomasyonu baslatmak igin kullanilan temel parametrelerin bir segimini igerir. EASY menusunde goéruntilenen
parametreler listesi, ayarlanan TYPE'a gore degisir.

NOT: “EASY” menusindeki parametre listesi, “PRO” menusiinde degistirilen herhangi bir parametreyi (varsayilan degerine gore)
icerecek sekilde entegre edilmistir. Bu, kullanilan tim parametrelerin bir listesinin olmasini saglar.

1. "EASY" kelimesinin ekranda goérindiginden emin olun; [OK] tusuna basarak onaylayin;
2. [+] veya [-] tusu ile parametre listesini kaydirin ve [OK] tusuna basarak se¢imi onaylayin;
3. Parametreyi istenilen degerle degistirin ve [OK] tusuna basarak onaylayin;

4. MenUyU ¢ikmak igin [+] ve [-] tuslarina ayni anda basin.
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9.3 "PRO" meniisiinde gezinme

"PRO" menusu, alt kategorilere gore gruplanmis tim mevcut parametrelerin tam listesini igerir.
1. "PRO" kelimesinin ekranda goriindiginden emin olun; [OK] tusuna basarak onaylayin;
2. [+] veya [-] tusu ile parametre kategorileri listesini kaydirin ve [OK] tusuna basarak se¢imi onaylayin;
3. [+] veya [-] tusu ile parametreler listesini kaydirin ve [OK] tusuna basarak secimi onaylayin;
4. Parametreyi istenilen degerle degistirin ve [OK] tusuna basarak onaylayin;
5. Menuden ¢ikmak igin [+] ve [-] tuslarina ayni anda basin.
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10 “EASY” PARAMETRE LISTESI
NOT: PRO listesindeki bir parametre, varsayilan degerinden degistirildiginde, EASY listesinde gériinecektir.
TYPE 00 - (SLIDING GATES)
Default
PO03 | SE.03 Kapi programlama -
P063 | SE.04 Motor calisma yénu 000
P0O05 | RA.02 | Kumanda tanitma -
P027 | RA.04 | Alici kodlama 000
P023 | RA.05 | Kumanda tusu 1 001
P024 | RA.06 | Kumanda tusu 2 000
P019 | 10.03 INPUT 3 017
P020 | 10.04 INPUT 4 019
P041 Tl.oO1 Otomatik Kapanma Siresi 000
P042 TI.02 Yaya Otomatik Kapanma Suresi 000
PO13 | TE.O1 Kontrol karti giris durumu gorsellestirmesi -
P156 | TE.11 Parametre listelerinin alternatif gérunttilenmesi 000
TYPE 04 - (SECTIONAL DOORS)
Default
P003 | SE.03 Kapi programlama -
P005 | RA.02 | Kumanda tanitma -
P027 | RA.04 | Alici kodlama 000
P023 | RA.05 | Kumandatusu 1 001
P024 | RA.06 | Kumanda tusu 2 000
P041 TL.O1 Otomatik Kapanma Suresi 000
PO13 | TE.O1 Kontrol karti giris durumu gorsellestirmesi -
P156 | TE.11 Parametre listelerinin alternatif goriintilenmesi 000
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11 Devreye Alma

Sistemin dogru sekilde kurulumunu dogrulamak icin test islemi gereklidir. DEA Sistemi, tiim otomasyonun dogru test edilmesini 4
kolay adimda 6zetlemek istemektedir:
*"UYARI OZETI" béliimiinde agiklananlara tam olarak uydugunuzdan emin olun;
*Kanadin hareketinin beklendigi gibi oldugundan emin olarak agilma ve kapanmay! test edin. Bu konuda, kapinin diizgtin calisip
calismadigini ve montaj veya ayarlama hatalarini degerlendirmek igin ¢esitli testler yapmanizi éneririz;
*TUm bagl glvenlik cihazlarinin dizgin ¢alistigindan emin olun;
* Carpma kuvvetlerini, EN12445 standardina gore dlgerek, EN12453 standardinda belirlenen sinirlara uyumu saglayacak ayari bulun.

12 URUN IMHASI

DEMONTAJ

Otomasyon Unitesi, nitelikli personel tarafindan, gegerli kaza 6ncesi ve glvenlik yonetmeliklerine uygun olarak ve montaj
talimatlarina atifta bulunarak, ancak ters sirayla sokllmelidir. Sokme islemlerine baslamadan 6nce, elektriksel gli¢c kesilmeli ve tekrar
baglanamayacagindan emin olunmalidir.

iMHA
Otomasyon (initesi, gecerli yerel ve ulusal atik bertaraf yonetmeliklerine uygun olarak imha edilmelidir. Uriin (veya bilesenlerinin)
diger evsel atiklarla birlikte atilmamalidir.

UYARI:
— AB Direktifi 2012/19/EU'ya (Atik Elektrikli ve Elektronik Ekipmanlar - WEEE) uygun olarak, bu elektrikli Griin belediye karisik
atiklari olarak islenmemelidir. Lutfen GrinG uygun yerel belediye geri donusim toplama noktasina teslim ederek imha edin.
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