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Programlama Prosediirleri

P001 | 1.Motor kapi agikligl tanitma 2.Motor kapi agikligl tanitma Kapi
P002 | acikligini dgretme Tim kumandalarin silinmesi Kumanda
P003 kaydetme Sadece secgilen kumandanin silinmesi Calisma
P004 parametrelerinin sifirlanmasi Programlamaya erisimi kilitle
P005 Bagli DE@NET cihazlari nasil 6grenilir (su anda kullanilmiyor)
P006 | “G/C” parametrelerinin sifirlanmasi (giris/cikis) Verilerin harici
PO07 bellek unitesine ndirilmesi Harici bellek unitesinden veri
POUS [ yukleme  Giriglerin_ve  I1slem  sayacl  durumunun
PO09 [ gorsellestriimes!  Ralaniimayan _parametre  Ralanimayan
P00 pararmetre

-POtt

R633

De1ll

B0O15.

. . Varsayilan TUR
Giris Yapilandirma Parametreleri
00 01 02 03
P016 | INPUT_3 giris tiirinii segme 000 000 000 000
<000: IN3 tipi=serbest kontak
+001: IN3 tipi=sabit diren¢ 8K2
P017 INPUT_1 INPUT_2 INPUT_3 001 001 001 001
P018 INPUT_4 INPUT_5 INPUT_6 002 002 008 008
P019 +000: NONE -001: START +002: PED ( 010 010 010 000
yaya ) 003 OPEN «004- CIOSE .00&-
PO20 | OPEN_PM (tetik aldikca ac) -006: 008 008 011 000
CLUOL_TIT (IEUIRdlUIRGd RdpPa) *UU7.
P021 ELOCK_IN 012 009 000 000
P022 | yzaktan kumanda diigmesi 1 014 011 000 000
Uzaktan kumanda digmesi 2 -008: PHOTO_1 +009: PHOTO_2 - 016: SAFETY_2
ne : +010: SAFETY_1 (aniden doniis) «017: OPEN_INT
Uzaktan —kumanda dug_mES' 3 «011: STOP +012: FCA_1 +013: - 018: OPEN_EXT
Uzaktan kumanda diigmesi 4 FCA_2 +014: FCC_1+015: FCC_2 = 019: AUX_IN
+ 000: NONE + 001: START « 002: PED - + 020: SAFETY_INHIBITION
003: OPEN = 021: RESET
Alici kodlama
+000: HCS FIXED CODE (NETBOX) +001:
Fipg | WESHEHRE 001 001 001 001
P024 000 000 000 000
P025 000 000 000 000
P026 000 000 000 000
«004: CLOSE -005: Not +008: AUX_IN (net expansion)
Used -006: Not Used +009: STOP
+007: ELOCK_IN (P062)
P027 000 | 000 | 000 000

+002: DIP SWITCH (HT12)(NETBOX)
+003: DART

Uyari: Sifreleme tipinin degistirilmesi gerekiyorsa ve yalnizca hafizada zaten farkli kodlara sahip uzaktan kumandalar varsa,

hafiza silme prosediirii (P004) yeni kod ayarlandiktan SONRA gerceklestirilmelidir.
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. . Varsayilan Deger
Motor Konfigiirasyon Parametreleri
00 01 02 03
P028 | Motor tiirii secimi 005 005 003 003
TYPE 00
+005: LIVI_6/24N - 6/24N BOOST «007: REV24
-006: LIVI_9/24N -008: REV24 BOOST
TYPE 01
=000 GERKO
: «002: GHOST 100 - GHOST 200 «004: LIVI 502MT/24
:001:LO0K - MAC - STING -003: LIVI 502/24 - ANGOLO -005: GEKO/X
—REQ2
=003: 11V 902/24 - 905/24
TYPE 03 | -004: LIVI 902R/24
+003: PASS 24_N
ENKOQET VEya ENKOUETSIZ callgma Segimi .004; STOP 24 N
IIVI\DT 10 e 'IO '\+|'\Mﬂ +n||nwn hlr\rrv-ll ;r\l 2 nv- ﬂm'\ AR nl»\ny A (I '\r+ +nrmi:—\.al
P029 | ablosuna bakin) 001 | 001 | o000 | 000
UYARI: Programlama proseddiriini gerceklestirmeden énce J5, J9 ve P029 dogru .000: enkoderli motorlar
sekilde ayarlanmalidir. +001: enkodersiz motorlar
Motor sayisini segme
«001: bir motor
po3p | UU4 KITHOWT 001 | 002 | o001 | 001
. Varsayilan Deger
Hareket parametreleri
00 01 02 03
P031 Acma sirasinda yavaslarken motorun hiz ayari 040 050 050 030
15%.ccceiririenes 100%
P032 Acgma motor hiz ayari 100 ‘ 100 ‘ 100 ‘ 100
15% . 100%
P033 Kapanma motor hiz ayari 100 ‘ 100 ‘ 100 ‘ 100
15%.cccirirines 100%
P034 Kapanma sirasinda yavaslarken motorun hiz ayari 040 ‘ 050 ‘ 050 ‘ 030
15%.ccceerireenes 100%
P035 Acilirken yavaglama zamani ayari 025 ‘ 020 ‘ 020 ‘ 030
0%.ceeereerriene 80%
P036 Kapanirken yavaslama zamani ayari 025 ‘ 020 ‘ 020 ‘ 030
0%.ceeereerrirene 80%
P037 Motor 1'in agma sirasinda kuvvet ayari 050 ‘ 050 ‘ 050 ‘ 099
%100 ise engel algilama devre disi 15% o 100%
MOLOI 1L ill KdPdlllTd SITdSITud KUVVEL dydll
PO38 %100-ise-endel aldlama devre-disi 050 ‘ 050 ‘ 050 ‘ 099
15%.cceerireenes 100%
P039 Motor 2 agma sirasinda kuvvet ayari 050 ‘ 050 ‘ 000 ‘ 099
%100 ise engel algilama devre disi 15%.ccvvvereennnnnns 100%
YALNIZCA TIP 02: Kapanmada ikincil kuvvet ayari: P058 ile tanimlanan kapanma 0% oo, 100%
hareketinin son kismi sirasinda motor kuvvetini ayarlar.
POt OF-2 -SR-S H B GHIE k=B a
P040 %100 ise engel algilama devre disi 050 ‘ 050 ‘ 000 ‘ 099
15%.ccreerrennne 100%
P041 | Otomatik kapanma siiresi ayari 000 | 000 | 000 | 000
0 ise otomatik kapanma devre disi 0Smm 255
Tdyd ULUIIIdIiK KaPdlllTd 5uresi aydll
P042 n iseyayao nfnmahlz bapanmam rln\lrn r||§| 000 ‘ 000 ‘ 000 ‘ 000
0Seeeeeenenns 255s
P043 | Yayaacikligi ayarn 030 | 035 | 035 | 100
5%.rerererrrrienns 100%

39
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P044 | On flas siiresi ayari 000 | o000 | o000 | 000

0S.eeeeireenenes 10s

P045 | Acilma sirasinda 2.kapi bekleme siiresinin ayarlanmasi / ‘ 001 ‘ / | /

0S.ueeeireenene 30s

P046 Kapanma sirasinda 2.kapi bekleme siiresinin ayarlanmasi e / ‘ L;L:"Z ‘ / | /

000

P047 | Site fonksiyonu 000 | | 000 | o000
Etkinlestirilirse, otomatik agma ve kapamanin tamami boyunca hem acma hem de -000: devre dig1
kapama girislerini devre digi birakir. +001: yalnizca agildiginda etkinlestirilir

+002: otomatik agma ve kapamada
etkinlesir

P048 | Kog darbesi fonksiyonu 000 | 000 | o000 | 000
Eger U i1se, "Kog darbesi™ fonksiyonu devre disi birakilmigtir. Eger 1 i1se, her acilis,
hareketinden 6nce motorlar bir saniye boyunca kapatir, hdylece herhangi bjr OOO: “kog C.i.al’bESI devr_e d'§',,
elektrikli kilidin serbest birakilmasini kolaylastirir. Eger 1 den biiyiik ise, kapanmga001: “ram tfleme fonksiyonu
vuruslari sirasinda kanatlari basing altinda tutmak igin periyodik bir itme vurusuetkinlestirildi
gerceklestirir. Kapanma sinirlama switchleri kurulmussa, bu islemi yalnizca aktives>001: “kog darbesi” periyodik (X*1
edilmediginde gerceklestirir, yani vurug tizerinde bir basing azalmasi oldugunda. | dk) (2.....oveeeeeeeeeveeeeeeenne. 255)

P049 “I:\LHJI;"‘i ADII“’}”UL;\iII[U?[iIIIIC 001 | 001 ‘ 001 | 001
"Geriye cevirme" modu seg¢imi (manevra sirasinda bir komut darbesi hareketi tersine «0p0: “geri alma fonksiyonu”
gevirir) veya "adim adim" (manevra sirasinda bir komut darbesi hareketi durdurur). «001: “adim adim
Bir sonraki darbe operatorii ters yonde yeniden baslatir. fonksiyonu”

PO50 | PHOTO_1 002 | 002 | o002 | 002

+000: Kapanirken ve kapi
0 ise kapi durduruldugunda kapanma ve baglama sirasinda fotosel etkin; 1 ise ijg(gcilf;giﬂggﬁg?ﬁgftzzsnf;i”;ﬂil?“r'“r
fotoseller her zaman etkindir; 2 ise fotosel sadece kapanista devreye girer. .002: fotoseller valnizca kapanma
Etkinlestirildiginde, aktivasyonu asagidakileri tetikler: ters cevirme (kapanirken), 5|ra5|.nda etkinleyir P
durma (acilma sirasinda) ve calistirmanin engellenmesi (kapi kapaliyken). -003: 000 gibi angcak "hemen kapat"
3-4-5 ise, islem 0-1-2 degerleriyle aynidir ancak "hemen kapat" fonksiyonu o P
. " o S etkin
etkinken: her durumda, agilista ve/veya siire duraklatildiginda, herhangi bir engel .004: 001 gibi ancak "hemen kapat"
kaldirildiginda kapinin kapanmasi sona erecektir. 2 saniyelik sabit bir gecikmeden etkin. P
sonra otomatik olarak kapanmadan énce agma manevrasi. -005: 002 gibi ancak "hemen kapat"
etkin
PO51 | PHOTO_2 000 | o001 | o002 | 002
-000: Kapanirken ve kapi
0 ise kapi durduruldugunda kapanma ve baslama sirasinda fotosel etkin; 1 ise ?61(;(19;gtgggﬁg?ﬁ;?tzzsrslaﬁt:tlﬂil?t'”“r
fotoseller her zaman etkindir; 2 ise fotosel sadece kapanista devreye girer. .0022 fotoseller valnizca kapanma
Etkinlestirildiginde, aktivasyonu asagidakileri tetikler: ters cevirme (kapanirken), S|ra5|'nda etkinleyir P
durma (agilma sirasinda) ve calistirmanin engellenmesi (kapi kapaliyken). -003: 000 gibi anscak "hemen kapat"
3-4-5ise, islem 0-1-2 degerleriyle aynidir ancak "hemen kapat" fonksiyonu . P
. . o . etkin
etkinken: her durumda, agilista ve/veya siire duraklatildiginda, herhangi bir engel -004: 001 gibi ancak "hemen kapat"
kaldinldiginda kapinin kapanmasi sona erecektir. 2 saniyelik sabit bir gecikmeden etkin‘ P
sonra otomatik olarak kapanmadan 6nce agma manevrasi. -005: 002 gibi ancak "hemen kapat"
etkin

P052 | UYARIISIGI cikisinin calisma modu secimi 000 | 000 | o060 | 000
0 ise “uyari15181” (kapi acildiginda ¢ikis her zaman ACIK, kapanma isleminden sonra <000: “uyari 1s1gini sabitle” KAPALI), 1
ise “yanip sonen uyari 15181” (acilma sirasinda yavas aralikli ¢ikis ve «001: “yanip sénen|uyari isigl” kapanma sirasinda hizli,
kapi agildiginda her zaman ACIK, yalnizca kapanma «>001 : “tavan 1si81” kapanma isleminin sonunda her zaman KAPALI),

1 de biyiik ise “tavan 15181” (her hareket gecikmesi
sirasinda ¢ikis ACIK, ayar gecikmesinden sonra motor durdugunda KAPALI) (VLCTR— 255sec)

P053 | RESP ve durdurma yonetimi / | ooo | o001 | oo1
Etkinlestirildiginde, motorlar yalnizca vardiklarinda ve strok sonunda ve ayni zamanda [ .- Hafizaya alinmis bir noktada
acilis sirasinda dururlar. aglldl.glnda dur
Uyari: Acil durum calismasi (rESP) sirasinda motor, acilma sirasinda ilk manevrayi -001: Strok sonunda agildiginda dur
gerceklestirir. Ayrica herhangi bir limit switchi varsa parametre 1'e zorlanir. '

P0O54 | “Yavas baslama” fonksiyonu 001 | o001 | oo1 | o01

Motorlar ayarlanan hiza ulagsana kadar kademeli olarak hizlanir ve ani ayrilmalardan 00
kaginilir. YALNIZCA TIP 02: If=3 ise agilis yavas alani (P035) ayni zamanda baglanti «00
noktasinin yavas hizda (P031) ve yakin baslangicta hareket ettigi alan haline gelir.

D: “yumusak baglatma” devre disi

1 “gumug,ak baslatma” etkinlestirildi
+002: “uzun yumusak basglatma”
etkinlestirildi

+003: “ayarlanabiliyayas baslatma” acik

(valnizca TiP 02)
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P055 | Acilma sirasinda engel nedeniyle ters donme 003 | 003 ‘ 003 ‘ 003
Engel durumunda ters ¢evirme siiresini ayarlayin (dahili ezilme 6nleme sensorii veya +000: engelde tam geri déniis
etkinlestirildiginde giivenlik girisi tarafindan algilanir): Eger = 0 ise tam bir ters «>000: gngelde geri donme siiresi
cevirme yapar, eger> 0 ise, ters ¢evirmeden sonra kosunun siresini (saniye (1sec 10sec)
cinsinden) gosterir. agilma sirasinda bir engelin algilanmasr. | VI

P056 | Kapanma sirasinda engel nedeniyle ters dénme 003 | 003 ‘ 003 ‘ 003
“En.gel te.s.plt.lvn.dekl tzim te'rsm.e.g.ewrme suresini ayarlaylrl (ic antl-.ezme Sensoru veya,n: engelde tam geri dénis
etkinlestirildiginde giivenlik girisi tarafindan algilanir): Eger = 0 ise, tam bir tersine, . e .

; g , 2 e : >000: engelde geri donme siiresi
cevirme yapar, eger 0' dan biyik ise, kapanma sirasinda algilanan bir engelden
kaynaklanan tersine gevirmenin ardindan galismanin siiresini (saniye) belirtir." (15€Cmviinrirnnnns 10sec)
L Il Lol L L 1o L L -2

= aptiapatirker-mantetserbest-birakmatotayhs TG | P ‘ e ‘ P
Kapatma veya agma manevrasi sona erdikten sonra motor, {izerindeki basinci «000: devre disl
bosaltmak icin kisa bir anligina geri déner ve bdylece manuel serbest birakma islemi «>p00: alttaki deger carpani kadar siireyle
kolaylasir. Ayarlanan deger ters cevirmenin uzunlugunu gésterir. 0 ise islev devre digi | Motor kapiyi geri agar

(AIX25MS.eeeeeeeenene. 20x25ms)
(1x25ms .................. 40x25ms)( TYPE 00)

P058 | Acilis vurus marjinin ayarlanmasi 012 025 ‘ 000 ‘ 020
Bir engelin darbe olarak algilandigl hareketin son kisminin suresini ayarlar ve te'is...E?‘.’.‘.ﬁ’.‘]?..?@@%nkoderli motor)
gerceklestirmeden motoru bloke eder. Enkoderli motorlar icin ayar degeri rotorupn devir sayisin .
gosterirken; enkodersiz motorlarda ise deger maksimum strokun %'si olarak ifade edilir {§rarr:-Enkod@iifs (enkodersiz— motor)
motorlarda P035 (acilirken yavasglama siiresi) %10 ise strok tespit marjini yavaglamayla ayni olacak
sekilde zorlar.

YALNIZCA TiP 02: Kapanma sirasinda ikincil kuvvet icin siire ayari: kuvvetin P039 ile 0.|................ 255

ayri olarak yonetildigi kapanma hareketinin son kisminin siiresini ayarlar. Deger,

rotorun devir sayisiyla ifade edilir.

Kapanis vurus marjinin ayarlanmasi

Bir _engelin darbe olarak algilandi8i hareketin son kisminin siiresini avarlar ve ters cevirme jslemi

P059 | gerceklestirmeden motoru bloke eder. Enkoderli motorlar igin ayar degeri rotorur0Dd2vir| sa@@mi ‘ 025 ‘ 020
gosterirken, enkodersiz motortar icin deger maksimum strokun %'si olarak ifade edilif.{Uyar: ENKOGEES{z noderli motorlar)
motorlarda P036 (kapanirken yavaslama siiresi) %10 ise strok tespit marjini yavaslamayla ayni olaca
sekilde zorlar.

YALNIZCA TiP 02: Kapanma sirasinda durma marjinin ayarlanmas: Bir engelin 1...........J..... 255 _

durma olarak goriildiigii ve motorun engel iizerinde geri donmeden durmasina T 100% (e nkodersiz motorlar)
neden olan kapanma hareketinin son kisminin siiresini ayarlar. Deger, rotorun devir

sayisiyla ifade edilir.

Hareket bitiminde motor kuvvet ayari

0 ise ayar devre digi (durmadaki kuvvet degeri otomatik olarak hesaplanir) - 0'dan hiiylik isE (Enkoderli

motorlar) son asamada belirlenen maksimum degerin ylizdesi olarak ifade edilen kuvvet degerini gosterir.

0'dan biiyiik ise (Enkodersiz motorlar), son asamada maksimum hizi yeniden etkinlestirjr.

P060 | YALNIZCATIP UZ: Kapanista durdurma marjinda Kuvvet ayari, suresi P059 000 | 035 ‘ 000 ‘ 000
aracithsivla avyarlanir
“ENERJI TASARRUFU” fonksiyonu 0% 100%

1 ise, 10 saniye boyunca herhangi bir islem yapilmadiginda, kontrol paneli ilk komut alindiginda agilacak
olan 24V g¢ikislar ve ekrani kapatir (6nerilen pille calisan ve/veya giines paneli kullanin). Uyari: “Enerji
tasarrufu” etkinlestirildiginde SAS islevi kullanilamaz. Uyari: “Enerji tasarrufu” |etkinlestirildiginde,
aksesuarlara gii¢ saglamak icin yalnizca stabilize edilmis 24V_ST cikisi kullanilmalidir.
P061 000 | 000 | 000 | 000

+-000: “Enerji tasarrufu” aktif
degil
«001: “Enerji tasarrufu” aktif
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P062 | Elektrikli kilit gikis aktivasyonu 000 | o000 | ooo | o005
Elektrikli kilit art.110 gii¢ kaynagi icin “boost” ¢ikisl, 1 ise Darbeli mod olarak « 000: "Elektrikli kilit art.110 gli¢
ELQOCK_IN tarafindan kontrol edilen 24V k 2 ise od plarak | kaynagl icin ‘Boost’ cikigt”

L(O)EK:IN g%IrIIg Itarert |rI an kontrorl edIIleIn 24V cik §I 3§|seIKen in en IlrlItInmel? ' 001: "24V darbe ¢ikisi, maks 5W"
olmayan motorlar i¢in elektro-fren ¢ikisi, 4 ise Harici bir role araciligiyla elektrikli kilit « | 002: "24V adim adim c¢ikisl,
¢ k n 24V cikig, 5 ise Bariyerler icin elektromiknat n n | maksimum 5W*
%ﬂ%/ (;IIII §I tgln buyul?sle|§4v I(;IEIg% 5%& III%W@I ge(EIju rlno 0I a%<u uIIFaynlIigleI%/Iar- 003: "Kendi kendini kilitlemeyen
degeri saniye cinsinden kapanma gecikmesini gdsterir). Uyari: 000 | 004 | 005 operaIt)lrler icin elektro fren cikigl”
modlari, P064 parametresini kullanin. » 004: "Elektrikli kilit giic kaynagl icin
dis bir réle araciligiyla cikis"
= 005: "Bariyerler icin elektro manyetik
glic kaynagi cikist"
« 005: "24V siireli ¢ikis, maksimum 5W
(6 saniye.......c.......... 255 saniye)"

P063 | Motorun calisma yénii 000 | 000 | 000 | 000
T ise motorlarin ¢ikislarin agma/kapama islemlerini otomatik olarak tersine cevirir .000: “Standart kurulum”
ve operatt}r[] ters konumda kurarken kablolar manueI ol.’i\_rak degistirme -001: "Tersine cevrilmis kurulum"
zorunlulugunu ortadan kaldirir. Uyari: Bu parametreyi degistirerek agma ve kapama
limit anahtarlarinin parametrelerlm degistirmeniz gerekir.

EI I & I I I I PP
HSHHFesHyaTt

P064 | Eser P062—000 - 004 ise, KILIT cikisinin etkinlestirme siiresini ayarlayin. 002 I 002 I ooz I o=
Eger P062=005 ise, KILIT ¢ikisinin devre digi birakma siiresini ayarlayin. (AT 10s
Bakim manevrasi sayaci

poe5 | O1se sayaci sifirlar ve mudahale talebini devre disi birakir, 0'dan buyuk ise kontrol 000 ‘ 000 ‘ 000 | 000
panelinin-bakimthtiyactbelirtmekicin4-saniyelikek birénflasgerceklestirmeden - —— -
once yapilmasi gereken islem sayisini (x 500) belirtir. *000: "Bakim Istegi Devre Disi
ornegin: P65 = 050 ise islem sayisi = 50x500 = 25000 islem +000: (HEerekll bakim icin islem sayisi
Uyari: Karsi manevra bakimi icin yeni bir deger ayarlamadan 6nce, P065= 0 ve ancak (x 500)
daha sonra P065 = “yeni deger” olarak ayarlanarak ayni deger sifirlanmalidir. [T 255)
Calistirma flas 15181 ¢ikisinin segimi
0 ise aralikli vanip sénen isik cikisi; 1 ise Sabit vanip sénen isik cikisi (aralikli

P066 ic devrelere sahip yanip sonen isiklar igin). oaan1 001 I 001

+000: "Aralikli yanip sénen 1sik cikisI”
+001: "Sahit yanip sdnen isik cikisi"

PO67 |SAFETY_1 000 | 000 | 000 | 000
0: Guvenlik kenarr her zaman etkindir. 1: Guvenlik kenari sadece kapanirken etkindir. . 000: * lik k h tki
Givenlik kenari sadece kapanirken ve herhangi bir hareket 6ncesi etkindir. 3: G[]venllk 001: ¢ §ﬂ¥§ﬂllk kgﬂg;: ys{nz.;?;ak”aﬁa,lﬂken
kenari sadece agilirken etkindir. 4: Giivenlik kenari sadece agilirken ve herhangi biretkinlestirilir
hareket dncesi etkindir. Ayrica, ic anti-ezme sensorii ile engel tespiti durumundd,* 992: dguveﬂl'khke”art')yéﬁ”'zia tktapanma
SAFETY_1 ve SAFETY_2 girislerinin etkinlestirilmesi, PO55 (agilirken engelde tersinge Z'trﬁi'fégf.rv.ﬁr erhangi bir hareketten once
cevirme siiresi) ve P056 (kapanirken engelde tersine cevirme siiresi) tarafindan. 003: “givenlik kenari yalnizca acilirken
belirlenen tam veya kismi geri dénlise neden olur. etkinlestirilir
SAFETY 2 = 004: “giivenlik kenari yalnizca agilma

o o . . o sirasinda ve herhangi bir hareketten 6nce
0: Guvenlik kenari her zaman etkindir. 1: Glivenlik kenari sadece kapanirken etkindir. 2:etkinlestirilir
GClivanlilk kan~r c~daca | :\pannrl anva harhangi hir haralkat Ancact otleindir 2. Ciivyanli

P068 | kenar sadece agilirken etkindir. 4: Giivenlik kenari sadece agilirken ve herhangi bir 000 I 000 I 000 | 000
hareket oncesi etkindir. Ayrica, i¢ anti-ezme sensorii ile engel tespiti durumundd,. ggo: “giivenlik kenari her zaman etkin
SAFETY_1 ve SAFETY_2 giriglerinin etkinlestirilmesi, P055 (agilirken engelde tersing- 001: “giivenlik kenari yalnizca kapanirken
cevirme siiresi) ve P056 (kapanirken engelde tersine cevirme siiresi) tarafinda 19%6'121_9%5:}';”“1( Kenant yalnizea kapanma
belirlenen tam veya kismi geri doniise neden olur. sirasinda ve herhangi bir hareketten 6nce

etkinlestirilir

= 003: “giivenlik kenari yalnizca agilirken
etkinlestirilir

= 004: “giivenlik kenari yalnizca agilma
sirasinda ve herhangi bir hareketten 6nce
etkinlestirilir

P069 | Limit switchialgilamasinda gecikme 000 I 000 I 000 | 000
Limit SW|th1|n|n tespit ed|lm§smden 1,5 saniye sonra islem durdurulur. Bu gecikme -000: “limit switch delay disabled
:sllralsmda bl|r durrrwfllavlgllandlglf\da motor aniden durdurulur. -001: “limit switch delay enabled

PO']O TTZtarinmma Uayallll’\llllsllllll ayallalllllabl 200 ‘ 200 ‘ 200 | 200

Uyari: Yavas baslatma etkinlestirildiyse, ivme, P070 degerinden bagimsiz

olarak devre disi birakilir.

000: "Hizlanma devre disi birakildi
(minimum dayaniklilikta bir hizlanma
calistirir, neredeyse fark edilemez)"
00X: "Hizlanma dayanikliligini 1,5
saniyede (X*6 milisaniye) ayarlar"
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PO71 | Oto - test 000 | 000 | 000 | o000
Eger O ise, otomatik test devre digi birakilmis 24V cikisi; Eger 1 ise, giivenlikler igin 000: "Net gii¢ kaynag (giivenlik
otomatik test yapilmis 24V cikisi (her manevradan dnce ¢ikisi kapatir ve temas otomatik test devre disi)"
acilmasini kontrol eder). Dikkat: Otomatik test modunda calismak igin tiim cihazlarin 001: "Givenliklerin otomatik testi
stabilize edilmis 24V_ST (1-2) ¢ikisina bagli olmasi ve motor hareket 6grenme (P003) gtkin"
oncesinde kablolu ve hizalanmis olmasi gerekmektedir.

P0O72 | "SAS" fonksiyonu (sadece NET_EXP igin) B 000 | 000 000 | 000
SAS §.|k|§|, ikinci bir kpntrql panelln.ln STOP / SAS GIRISI'ne baglanir ve "trap man” -000: “SAS function” aktif degil
islemine neden olur (ikinci kapinin ilk kapi tamamen kapanana kadar agilmasini .001: “SAS function” aktif
devre digl birakma). Bu parametre bir sifirlama sonrasinda etkinlestirilirse, SAS ’
cikisinin aktive edilmedigi bir otomatik RESP gerceklestirir. Limit switchleri
bulunuyorsa ve bunlar sifirlama sonrasinda ezilmisse, RESP gerceklestirilmez. Uyari:

Eger her iki kapi da manuel olarak kilidini agip kapali konumdan hareket ettirilirse,
kilit durumu olusturulur. Bu durumda en azindan iki kapidan birini manuel olarak
kapatmaniz gerekecektir.

PO73 | Zorunlu "Calistirmak icin Bekle" 000 | 000 | 000 | 000
Bu fonksiyon etkinlestirildiginde, tim OPEN ve CLOSE olarak yapilandirilmis girisler, | .000: Fonksiyon devre disi
bir giivenlik temasi (fotosel ve/veya emniyet seridi) tetiklendiginde otomatik olarak .001- ; o (G ;
OPEN_UP ve CLOSE_UP (agik tutma komutlari) olarak da degisir ve totql:(Ll. Fc:jnkazon eﬂag]E(,\%%fSls'léler
etkinlestirildiginde aktif tutulursa degisir. Bu fonksiyon, glivenlik cihazlarinin arizali etikiendiginde ve -
oldugu durumlarda bile otomasyonu kontrol etmeyi saglar. Eger giris artik aktif komutlari korundugunda Hold-to-run
tutulmuyorsa, otomasyon otomatik isleme geri déner. moduna gegisi zorlar)

Givenlik kenarlari SAFETY_1 veya SAFETY_2 olarak yapilandirildiginda, bu fonksiyon
P067 ve P0O68 parametrelerinin 001 ve 003 degerleri ile uyumsuzdur. Giivenlik
nedenleriyle, bu fonksiyonu kullanmamanizi éneririz.
Guvenlik nedenleriyle, OPEN veya CLOSE olarak yapilandirilmis girislere bagli

rhangi bir saat/zamanlayici var fonksiyonu KULLANMAMANIZI éneririz

P074 Kullanilmamis Kullanilmamis Kullanilmamis Kullanilmamis

P075 "NET_EXP genisleme kartina 6zgii konfigiirasyon parametreleri (parametrelerin ayrintili aciklamasi icin kullanin

P076 | kjlavuzuna basvurun)."

P077

P078

P099
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8 EKRANDA GOSTERILEN MESAJLAR

CALISMA DURUMU MESAJLARI
Mesaj. Actklama
----| Kapi kapali
- «_ | Kapragildi
DPER | Acilis sirtyor
rL05 | Kapanis surdyor
CLEEF | Adim adim modundayken bekliyor
1P | Durdurma girisine mudahale edildi veya sinirli ters cevirme suresi olan bir engel algilandi (P055 > 0 veya P056 > 0)
Anakart ONYUKLEME MODUNDA: Uriin yaziliminin bozuk oldugunu veya giincellendigini gosterir. Firmware'i geri yiiklemek icin DEAins{aller
' : uygulamasini kullanin ve NET-NODE'un dogru baglanti noktasina duzeltildiginden emin olun.
~ 7 | Uyani: Firmware giincellenirken kart hafizasindaki tiim veriler (ayarlar ve kumanda kayitlari) kaybolur. Giincellemeden sonra verileri|
geri yiikleyebilmek icin bellegi 6nceden yedeklediginizden emin olun.
Mevcut konumu sifirla: Kontrol Unitesi, bir glic kesintisi sonrasinda yeni acilmissa, kapi maksimum izin verilen ters ¢evirme sayisini
£op (80) kapatma darbesine hi¢ ulasmadan asmissa veya ezilmeyi 6nleme cihazinin izin verilen ardisik islem sayisini (15) asmigsa
rc sifirlanmalidir. Kontrol Unitesi sifirlandiginda ve agilma komutu verildiginde, kapi yavas hizda hareket etmeye baslayacak ve sonuna
ulasana kadar devam edecektir.
HATA MESAJLARI
Mess. Actklama Muhtemel Céziimler
-Calisma sirasinda herhangi bir 6zel stirtinme ve/veya engel olmadigindan emin
ErrP Hata konumu: Sifirlama konumu prosedurl basarili| olun;
degl. Kontrol paneli komutlart bekiyor. KD AR R ALY BRA B DBl Pl AR OBy ™
tamamlandigini dogrulayin, gerekirse gl¢ ve hiz ayarlarini yapin.
bL DL | Bir NET-NODE cihazi baglandiginda kart Glcl kapatin, NET-NODE'un iletisim portuyla baglantisini kesin ve tekrar agin;
LUR~E | programlamasi denendi.
Err3 Harici fotolseller ve/veya giivenlik cihazlan devrede | _ Takilan tim guvenlik cihazlarinin ve/veya fotosellerin dizglin ¢alistigindan emin plun.
veya arizall.
E-r4 Kontrol Unitesinin gl¢ devresinde olasi ariza/asir | GUcu birkag dakikaligina kapatin ve tekrar agin. Baslatma komutunu verin: mesaj
- Isinma. tekrarlanirsa kontrol Gnitesini degistirin.
ErrS Zaman agimi calistirma: Motor(lar), hi¢ durmadan - Konum sifirlama proseduriini baglatmak igin bir baslatma tetigi verin;
B2 | maksimum calisma stresini (4 dakika) ast. -|Bu iglemin basarili oldugundan emin olun.
Zaman asimi engel tespiti: Ezilme 6nleme sensdri -Kosu sirasinda herhangi bir 6zel strtinme ve/veya engel olmadigindan emin olun
ErrE devre disi birakildiginda, kanadin hareketini 10 saniye -Konum sifirlama prosedurini baslatmak icin bir baglatma komutu verin;
7B | daha uzun sire engelleyen bir engelin varligi tespit {islemin basariyla tamamlandigini dogrulayin.
edildi.
-Motor ve enkoder baglantilarinin iyi yapildigindan emin olun.
Er~r 1 | Motor hareketi algilanmadi. ﬂg%teré?géiigrulerinin elektrik kablolarinda gosterildigi gibi iyi konumlandirldigini
-Bu hata tekrar ortaya cikarsa kontrol panelini degistirin.
- Kontrol panelinin guict kesildiginde ekranda hata kisa sureligine goriinirse mesgi
24V ¢ikisa bagli bir cihazin gii¢ tiketimi glivenlik dikkate almayin.
Er~8 [sinirlanni asiyor. - Tum yardimci cihazlarin baglantisini kesin; hata kaybolursa, asirt yliklenmeye ngdqen
Kontrol panelinde dahili ariza. olani tespit edene kadar cihazlari tek tek yeniden baglayin.
- Hata devam ederse kontrol panelini degistirin.
- Harici hafiza kartinin baglanti kablosunun dizgln baglandigini kontrol edin.
Err0 Uzak bellek kartiyla iletisim yok/kesintili (ayrica NET{ - Eger veri aktarma islemi (INDIR / YUKLE) gerceklestiriyorsaniz, islemin
EXP veya NET-NODE) R B B SRR Sn S ey Tesien e feipiseimel
kontrol Unitesinin tamamen SIFIRLANMASINA sebebiyet verir.
Er {0 | Kontrol initesinin glic devresinde olasi ariza/asir | Guicti birkag dakikaligina kapatin ve tekrar acin. Baslatma komutunu verin: mesaj
Er U1 [isinma. tekrarlanirsa kontrol Gnitesini degistirin.
Enkoderin ve motorun kablolarini kontrol edin. Glg kaynagini kapatip tekrar agin
Baslat komutunu verin: mesaj tekrarlaniyorsa asagidaki kontrolleri yapin.
= Kontrol Unitesinin gl¢ devresinde veya enkoder - P001'e girin ve + ve - tuslarini kullanarak kapiy1 hareket ettirin.
™ T | devresinde olasi ariza. - Kapit maksimum hizda hareket ediyorsa ve ekranda Err7 gorinuyorsa
motorun enkoder kartini degistirin.
- Motor hala hareketsiz kaliyorsa kontrol Unitesini degistirin.
Operasyon sonunda kapi agikhg Ogrenme
Er {5 | calistinlmadan DEAinstaller uygulamasi Gzerinden Baska bir islemi yGritebilmek icin 6nce kapi agikligi 6grenmeyi (P003) calistirin.
hassas reglilasyon parametreleri dizenlendi.
== NET-NODE yanlis iletisim portuna bagli. NET-NODE'u kontrol tinitesi semasinda gosterilene gére dogru baglanti noktasina
baglayin.
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