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ACCIONADOR PARA PORTOES DE CORRER DE CREMALHEIRA MOTEP T1A
>YPOMENEX KATKEAOINOPTEX ME KPEMATIEPA
SILOWNIK DO BRAM PRZESUWNYCH £t ANCUCHOWYCH

NCMONHUTENbHbIN MEXAHW3M /19 PA3ABMMHbIX BOPOT HA 3YBYATOW PEVKE
POHON PRO POSUVNE BRANY S HREBENOVOU TYCI
KREMAYERLI YANA KAYAR GIRIS KAPILARI ICIN AKTUATOR

ARES BT A 1000
ARES BT A 1500

PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE W1 SKCMJTYATALIN

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACI
KULLANIM VE MONTAJ BiLGILERI

INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTIEX XPHXHX KAI ETKATAXTAXHX

AZIENDA CON

@ ((R-Ready)) @ EE C€ e

Atencao! Ler atentamente as “Instrucdes “ que se encontram no interior! ipogoxn! AlaBaocte e mpoooxn Tig “Mpogidomoinoelc” oo eowTepiko! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHue!
BHuMaTenbHo npoutuTe HaxoaAwwmecsa BHYTpW “UHcTpykumn”! Varovani! Piectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!



INSTALACAO RAPIDA - TPPHIFOPH EFKATAXTAXH - SZYBKA INSTALACJA
- BbICTPAA YCTAHOBKA - RYCHLA INSTALACE - HIZLI KURMA

2x0.75mm?2
3x1.5mm?

#Y"= Cremalheira,Kpeuayiépa
Zebatka, 3y6uatan peiika,
Hrebenova ty¢, Kremayer.

DISPOSICAO DOS TUBOS, MPOETOIMAZIA ZQAHNQN, DISPOSICAO FIXACAO MOTOR, MPOETOIMAZIA XTEPEQXHX MOTEP,
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH, PACMOJIOXEHWE TPYB, STAVEBNI PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA, YCTAHOBKA KPENJIEHMA
PRIPRAVENOST, BORULARIN HAZIRLANMASI. OBUTATENA, PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU, MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI.

| [Tem |

MONTAGEM MOTOR, TOMO®ETHEH MOTEP, MONTAZ SILNIKA,
MOHTAX AABUTATE/NA, MONTAZ MOTORU, MOTOR MONTAJI.

FIXAGAO BRAGADEIRAS FIM-DE-CURSO (DX E SX),
STEPEQXH STHPIFMATQN TEPMATIKQN AIAAPOMHE (AE=. KAI APIZT.),
MOCOWANIE OBEJM ZDERZAKOW (PRAWY | LEWY),
MONTAGEM ACESSORIOS TRANSMISSAO, TOMO®ETHEH EEAPTHMATON METAAOSHE, KPEMJIEHWE CKOB KOHLIEBbIX YNOPOB (MPAB. U JIEB.),
MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH, MOHTA Y3/10B TPAHCMUCCUU, MONTAZ UPEVNENI KONZOL KONC. SPINACU (PRAVY A LEVY),
PRISLUSENSTVi POHONU, TRANSMISYON AKSESUARLARI MONTAJI. LIMIT SVICLERI BRAKETLERI SABITLEME (SAG VE SOL).




LIGAGAO PLACA DE BORNES, ZYNAEZH BAZHE AKPOAEKTQN,
PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWEJ, COEAVUHEHUE KJIEMMHOW KOPOBKM,
PRIPOJENI SVORKOVNICE, TERMINAL KUTUSU BAGLAMA.

N

SINDBNLYOd

Anten, Anténa
AHTeHHa, Antena
Kepaia, Antena

Teclas de programacéao
UTTOUTOV TTPOYPAUMATIOMOU
przyciski programowania
KnaBWLIV NPOrpaMMMpPOBaHNA
programovaci tlacitka
programlama tuslan

VMINHVV3

START

FAULT 2

Disp. seguranca

Ac@Aeleg

FAULT1 Zabezpieczenia

PHOT MpepoxpaHuTenbHble yCTPONCTBA
© Bezpecnostni zafizeni

STOP o1 Guvenlik duizenleri

Comandos/ Xelpiotpla
Przyciski sterownicze / YnpasneHus
Ovladani/ Kumandalar

Alimentagédo acessoérios

24 VSafe Tpogodosia e€aptnudtwy
Zasilanie obwodow dodatkowych
MnTaHne BOMONHNTENBHBIX YCTPOCTB
Napajeni pfislusenstvi
Aksesuar beslemesi

Conetor fim de curso
SUVOETAPOG TEPHATIKWY S1adpounG
tacznik wytacznika krancowego
Pazbem KOHLIeBOrO BbIKloYaTens

+ REF SWE Konektor koncového spinace
Limit sivigi konnektora

Lampejante / ®apoc / Sygnalizator Swietiny
CurHanbHas Jlamna / Majacek / Yanip Sénen

UMMDDAd

Motor / Motép / Silnik
[suratens /Motor

Alimentacéo / Tpogodooia/ Zasilanie
MutaHwne / Napajeni/ Glg kaynadi

220-230V %

Conexao de 1 par de fotocélulas nao verificadas, para fotocélu-
las verificadas consultar paginas seguintes.

T0vdeon 1 (elyoug pn EAEYPEVWY GWTOKUTTAPWY, Yid
ENEYHEVA PWTOKUTTAPA BAETTE EMOpEVES OENIDEG. DIP3=OFF
Podtfaczenie 1 pary fotokomoérek niezweryfikowanych. Infor-
macje na temat fotokomoérek zweryfikowanych mozna znalezé
na nastepnych stronach.

MopcoeuHeHve 1 napbl HENPOBEPEHHbIX POTOIEMEHTOB,
MoACoeNHEHVIE NPOBEPEHHbIX GOTOEMEHTOB CM. Ha
cneayloLmx CTpaHnLax.

Pfipojeni 1 paru fotobunék bez funkce testu, pro fotoburiky s
funkci testu viz nasledujici strany.

Test edilmemis 1 cift fotoselin baglanmasi, test edilmis fotosel-
ler icin ilerideki sayfalara bakiniz.




MEMORIZAGCAO DO RADIOCOMANDO, AOO'HKEYZH THAEXEIPIZTHP10Y, WPROWADZANIE DO PAMIECI,
STEROWANIA RADIOWEGO, UKLADANI RADIOVEHO DALKOVEHO, RADYO KUMANDA KAYDETME.

START

>t RADIO

s1 Ex? "ﬁj :‘ 1. <

RADIO

E

RADIO

‘Qf

0,

REGULAGAO AUTOSET, P'YOMIZH AUTOSET,REGULACJA USTAWIEN,
AUTOMATYCZNYCH, PEF'YJINPOBKA ABTOMATUYECKOW HACTPOIKU,
NASTAVENI AUTOSET, AUTOSET AYARI.

‘ S1 S2 S3
,
— .
s1 s3 - .
SN 5s SET
(AUTO OPEN } AUTO CLOSE
U EZZZ%%Z]-» [34-::::%;:3 ]
(AUTO OPEN AUTO CLOSE
O— |p=—0 O—
E——— S j
¥ —
s1 s2 s3 s1 s2 S3

o e

D,

LEGENDA - YIOMNHMA-LEGENDA
YCJ/IOBHbIE OBO3HAYEHUA - LEGENDA - ANLAMLAR

Fixo

>1aBepd avappévo

Swieci

CBETUTCA POBHBIM CBETOM
Sviti

Sabit

A

[

Luz fixa

Suvexnic avahaprr
Swieci $wiattem ciagtym
HenpepbiBHoe MuraHme
Plynulé blikani

Surekli yanip sonme

Luz intermitente
Alo\eimouoa avalaprmn
Miga

MpepbiBrCTOE MUTaHNe
prerusované blikani
Aralikli yanip sénme

=
== qw\
sentido de abertura: direito
TIPOG TO Avotypa: Se€1d
kierunek otwierania: w prawo
Hanpae/eHne OTKPbITUA: BNPaBo

smér otviradni: vpravo
Acllma yoni: Sag

h

sentido de abertura: esquerdo
TTPOG TO AVOLYHQ: OPIOTEPA
kierunek otwierania: w lewo
HanpaB/eHVe OTKPbITVA: BNEBO
smér otvirani: vlevo

Acilma yoni: Sol

43
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PORTUGUES

EAAHNIKA

POLSKI

PYCCKUIA

*¥Para portdo com peso até 500 Kg - Na mépta pe Bapog £wg 500 Kg- Do bramy o wadze do 500 kg

[ina BopoT Becom Ao 500 Kr- Pro brany o hmotnosti do 500 kg - Agirligi 500 Kg'a kadar olan bahge giris kapilari igin

@
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DIP3 OFF

DIP3 ON

51 1
50 2

52
50

50 |5
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~NvC

SJeSA YT

1 PHOT /1 PHOT CL

70|71 |72|7
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wv

L1INvd H
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—51
—50
—70

A=

1 PHOT /1 PHOT CL

™1

0

RX1
*

—51
—50
—70
—73
—72

[ =

2 PHOT /2 PHOT CL |
52—1 [1}—s1
sojz ™1 RX1 51 2o
N 2

- ECZ—M

572

52— 1—s51

50% ™2 R 52
. 2

- szn

[ 570

= ==
74—~

*

1 BAR/ 1BAR CL

1 BARTEST/ 1 BAR CLTEST
*%% 2 BARTEST/ 2 BAR CLTEST
*%%% BAR 8K2/ BAR CL 8K2

*%

SAFETY EDGE SAFETY EDGE

8,2Kohm 5%

100

%

®

Regulagao da velocidade méaxima e espaco de desaceleracdo com compensador T3 - PUBuION P€yloTng TAXVUTNTAG KAl AmO0TACNG TTPOCEYYIoNG U trimmer T3
Regulacja predkosci maksymalnejiodcinka spowalniania ruchutrymeremT3 - PerynnpoBka MakcMasibHOM CKOPOCTY M MPOCTPaHCTBA 3aMefiIeH s C MOMOLLbIO
Tpummepa T3 - Nastaveni maximalni rychlosti a prostoru pro zpomaleni pomoci trimru T3 - T3 trimmer ile maksimum hiz ve yavaslama alaninin ayarlanmasi

Velocidade méaxima
Méylotn taxutnta
Predko$¢ maksymalna
Makc1manbHas CKopocTb
Maximalni rychlost
Maksimum hiz

Espaco de desaceleracao
Amootaon emPBpaduvong
Odcinek spowalniania
MpomexxyToK 3ameaneHus
Prostor pro zpomaleni
Yavaslama alani
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MANUAL PARA A INSTALACAO

1) GENERALIDADES

O acionador ARES BT A proporciona uma ampla versatilidade de instalacdo, gracas a
posicao extremamente baixa do pinhao, a compacidade do acionador e a regulagdo
da altura e profundidade de que dispde. O limitador de binario eletrénico, requlavel,
garante a seguranga contra o esmagamento. A manobra manual de emergéncia
efetua-se com extrema facilidade por meio de uma alavanca de desbloqueio.

A paragem no final do percurso é controlada por microinterruptores eletro-
mecanicos.

Oquadrode comandosHAMAL éfornecido pelofabricante comregulagdo standard.
Qualquer variacao, deve ser definida através da configuracdo dos TRIMMER e
DIP SWITCH.

As caracteristicas principais sdo:

- Controlo de T motor em baixa tensao

- Detecgdo de obstaculos

- Entradas separadas para os dispositivos de seguranca

- Entradas de comando configuraveis

- Receptor radio incorporado rolling-code com clonagem de transmissores.

A placa é dotada de uma placa de bornes de tipo extraivel para facilitar a manu-
tencéo ou a substituicao. E fornecida com uma série de pontes pré-cabladas para
facilitarotrabalho doinstalador. As pontes dizemrespeitoaos bornes: 70-71,70-72,
70-74.Se os bornes acimaindicados sdo utilizados, remova os respectivas pontes.

VERIFICACAO

OquadroHAMAL efetuaocontrolo (verificagao) dosrelésde marchaedosdispositivos
de seguranca (fotocélulas), antes de executar cada ciclo de abertura e fecho.

Em casode maufuncionamento, verificar ofuncionamento regulardos dispositivos
ligados e controlar as cablagens.

2) DADOS TECNICOS

MOTOR
1000

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)

240 W

1500

Alimentacao

Poténcia absorvida 400 W
Médulo pinhdo ARES

Médulo pinhdao ARES V

4mm (18 dentes) 4mm (18 dentes)

4mm (25 dentes)

4mm (25 dentes)

Veloc. folha ARES 9m/min 9m/min
Veloc. folha ARES V 12m/min 12m/min
Peso max. folha ARES 1000 Kg 1500 Kg
Peso max. folha ARES V 500 Kg 750 Kg
Bindrio max. 30Nm 35Nm

Limitador de binério
electrénico

Limitador de binario

Reacgdo ao choque electronico

Lubrificagao Graxa permanente Graxa permanente

Desbloqueiomecani-

Desbloqueio mecéni-
co por alavanca

Manobra manual co por alavanca

Tipo de utilizacao intensivo intensivo

Baterias tampédo (opcionais) 2bateriasde12V1,2Ah | 2bateriasde12V1,2Ah

Condi¢oes ambientais de -20°Ca +55°C de -20°Ca +55°C

Grau de proteccdo P24 P24

Presséo acustica <70dBA <70dBA

Peso do operador 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Dimensodes Ver Fig. K Ver Fig. K
CENTRALE

Isolamento rede/baixa tensédo | >2MOhm 500V ===

Temperaturadefuncionamento | -20/ +55°C

Proteccdo térmica Software

Rigidez dieléctrica rede/bt 3750V~ por 1 minuto

Alimentacao acessorios 24V~ (0,2 A absorcdo méx) 24V ~  safe

AUX 0 - Lampejante Contacto alimentado 24V ~ N.O. (1A max)

Fusiveis Fig.G

Radiorreceptor Rolling -Code

incorporado frequéncia 433.92MHz

Definicdo de parametros e l6gicas | TRIMMER + DIP SWITCH

4 bilides

N° combinagdes

N° max.radiocomandos

armazenaveis 63

Espaco de abertura pedonal 30% do curso total (ndo alteravel)

(*) Tensdes especiais de alimentacéo a pedido.
Versoes de transmissores utilizaveis:

Todos os transmissores ROLLING CODE compativeis com @ ((ER_Ready))

3) DISPOSIGCAO DOS TUBOS FIG.A

Dispor a instalacdo eléctrica tomando como referéncia as normas vigentes para
as instalagoes eléctricas CEl 64-8, IEC364, harmonizacdo HD384 e outras normas
nacionais.

4) DISPOSIGAO FIXACAO MOTOR FIG.B

- Efectuar uma escavacgao onde serd executada a plataforma de cimento com os
tira-fundos da placa base afogados, para a efectuar a fixacdo do grupo redutor,
respeitando as cotas indicadas na FIG.B.

5) REMOGCAO DO CARTER DE COBERTURA FIG.C
5.1) MONTAGEM DO MOTOR FIG.C1

6) MONTAGEM DOS ACESSORIOS DE TRANSMISSAO FIG.D- D1
Tipos de cremalheiras recomendadas (fig.J)

7) CENTRAGEM DA CREMALHEIRA EM RELAGAO AO PINHAO FIG.N-0O1-P

PERIGO - A operacao de soldadura deve ser executada por uma pessoa
experienteedotadadetodosos equipamentosdeproteccaoindividuais
previstos pelas normas de seguranca vigentes FIG.L.

8) FIXACAO DAS BRAGADEIRAS DE FINAL DE CURSO FIG.E

9) RETENS DE PARAGEM Fig. G- Q

PERIGO - O portdo deve estar equipado com reténs de paragem

mecanicos quernaaberturaquenofecho,deformaaimpedirasaidado
portéo da guia superior. E devem estar firmemente fixados no chao, alguns
centimetros além do ponto de paragem eléctrica.

10) DESBLOQUEIO MANUAL (Ver MANUAL DE USO -FIG.3-).
Atencéo Nao empurrar VIOLENTAMENTE a folha do portao, mas ACOMPAN-
HA-LA por todo o seu percurso.

11) LIGAGCAO DA PLACA DE BORNES FIG. G -R

Uma vez que passados os cabos eléctricos nas calhas e fixados os varios compo-
nentes do automatismo nos pontos escolhidos, passa-se a fixacdo dos mesmos
de acordo com as indicagoes e os esquemas ilustrados nos relativos manuais de
instrucao. Efectuar a ligagao da fase, do neutro e da terra (obrigatéria). O cabo de
rede deve ser bloqueado no especifico passa-fios (FIG.R-rif.R1), o condutor de
protecao (terra) com bainha isolante amarela/verde, deve estar ligado especifico
terminal(FIG.R-rif.R2).

ADVERTENCIAS - Nas operacdes de cablagem e instalacdo tomar comoreferéncia
as normas vigentes e, seja como for, os principios de boa técnica. Os condutores
alimentados comtensées diferentes, devem serfisicamente separados, oudevem
seradequadamenteisolados comisolamento suplementar de pelo menos 1 mm.
Os condutores devem estar apertados por uma fixagao suplementar perto dos
bornes, por exemplo, por meio de bracadeiras. Todos os cabos de ligacdo devem
ser mantidos adequadamente afastados dos dissipadores.

11.1) COMANDOS LOCAIS Fig.G

A pressdo da tecla S3 comanda um START. Pressionando de novo as teclas, en-
quanto oautomatismo esta em movimento, é comandado um STOP.

12) DISPOSITIVOS DE SEGURANCA
Nota:utilizar unicamentedispositivos desegurancareceptores com contacto
livre.

12.1) DISPOSITIVOS VERIFICADOS Fig. S
12.2) LIGAGAO D1 PAR DE FOTOCELULAS NAO VERIFICADAS FIG.H
13) MEMORIZAGAO RADIO-COMANDO FIG. |

RADIO

- NOTAIMPORTANTE:MARCAROPRIMEIROTRANSMISSORMEMORIZADO
COM A ETIQUETA ADESIVA COM FORMA DE CHAVE (MASTER). )

O primeiro transmissor, no caso dei programac¢ao manual, atribui o CODIGO
CHAVE DO RECEPTOR; este codigo é necessario para poder efetuar a sucessiva
clonagem dos transmissores.

Oreceptordebordoincorporado Clonixtambém dispde de algumasimportantes
funcoes avancadas:

+ Clonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo).

«» Clonagem por substituicdo de transmissores ja inseridos no receptor.

+ Gestao da database dos transmissores.

« Gestdo da comunidade de receptores.

Para a utilizacdo destas funcionalidades avancadas, consultar as instru¢oes do
programador palmar universal e ao Guia geral para programacao dos receptores.

14) REGULACAO AUTOSET Fig. I1

Permite efetuar a configuragdo automatica do Binario dos motores.

Se houver falta decorrente, a reposicdo oautomatismo realizara as manobras a
velocidade de autoset até a localizacdo dos fim de curso.

ATENCAO!! Aoperacao de autoset deve ser efetuada sé depois de se ter verifi-
cado omovimento exato dafolha (abertura/fecho) e o correto posicionamento
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Definicao Descricao
FASE Alimentacdo monofasica
NEUTRO ¢
TRANSF. PRIM. Ligagéo transformador primario,
Alimentacao da placa:
TRANSF. SEC. 24V~ Sec%mdéric?transformador
MOT + Ligacs
MOT - igacao motor 1.
/2\2\%(?\"6'?? :Ja%% O contato fica fechado durante a movimentacao da folha
] 41 +REF SWE Fio comum fim de curso
1 13
E 3 42 SWC Fim de curso de fecho SWC (N.C.)
% 43 SWO Fim de curso de abertura SWC (N.C.)
50 24V~ (-)
Saida alimentagao acessorios.
51 24V~ (+)
Saida alimentacdo para dispositivos de seguranca verificados (transmissor fotocélulas e transmissor de perfil sensivel).
52 24 Vsafe Saida activa apgenafdurantg ociclode magno rag. P
60 Fio comum Fio comum entradas START e OPEN
Ativo apenas em FW < 3.03
« START Botdo de comando START (N.O.).
.g 61 Funcionamento segundo logicas “3-4 PASSOS”
= Ativo apenas em FW > 3.03
£ START Botdo de comando START (N.O).
o Funcionamento segundo I6gicas “Funcionamento residencial / condominio”
Botdo de comando OPEN (N.O.). |
62 OPEN O comando executa uma abertura. Se a entrada fica fechada, as folhas permanecem abertas até
a abertura do contato. Com contato aberto o automatismo fecha apds um tempo de TCA, se ativado.
70 Fio comum Fio comum entradas STOP, PHOT e BAR
O comando interrompe a manobra. (N.C.)
7 STop Se nao se utiliza deixe?r a ponte ligada.
Entrada FOTOCELULA (N.C.). , ,
72 PHOT (*) Funcionamento segundo a légica “FOTOCELULA/FOTOCELULA EM FECHO” Se néo se
utiliza deixar a ponte ligada.
73 FAULT 1 Entrada verificacao dos dispositivos de seguranca ligados ao PHOT.
Ativo apenas em FW < 3.03
Entrada perfil sensivel BAR (N.C.).
BAR (%) Configuravel segundo a légica “BAR/8K2".
O comando inverte o movimento por 2 seg.
Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.
Ativo apenas em FW > 3.03
Entrada perfil sensivel (N.C)
Se nao se utiliza deixar a ponte ligada
D,i\p DIP B DIP
BAR/8K2 | verificacdo |funcionamento
entrada per
perfil
74 BAR/ OFF OFF OFF Entrada NC, sem verificacao, inversdo em abertura e fecho (BAR)
BARCL/ OFF OFF ON Entrada NC, sem verificagao, inversao somente fecho, em
BARTEST/ abertura obtém-se o stop (BAR CL)
BARCLTEST/ OFF ON OFF Entrada NC, com verificagdo, inversdao em abertura e fecho (BAR
BAR 8K2/ TEST)
BAR C*L 8K2 OFF ON ON Entrada NC, com verificagao, inversao somente fecho, em
*) abertura obtém-se o stop (BAR CL TEST)
ON OFF OFF Entrada 8K2, inversao em abertura e fecho (BAR 8K2)
ON OFF ON Entrada 8K2, inversao somente fecho, em abertura obtém-se o
stop (BAR CL 8K2)
ON ON OFF
ON ON ON
75 FAULT 2 Entrada verificacdo dos dispositivos de seguranca ligados ao BAR.
% ANTENA Entrada antena.
Usar uma antena sintonizada em 433MHz. Para a ligacdo Antena-Receptor usar o cabo coaxial RG58. A presenca de
massas metalicas perto da antena, pode interferir com a recepcao radio. No caso de fraco alcance do transmissor,
# SHIELD deve-se deslocar a antena para um ponto mais apropriado.

(¥) Se instalam-se dispositivos de tipo “D” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade nao verificada, deve-se estabelecer uma manutencao
obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.

T?BELA “A”- PARAMETROS

Qualquer alteracao de parametros/légicas deve ser confirmada pela pressao de S2> 5s

TRIMMER Parametro Descricao
T Tempo Fecho 0 120 | Tempo de pausa antes do fecho automaético.
automatico [s] NOTA: Configurar a 0 se nao utilizado.
Forca exercida pela folha(s). Representa a percentagem de forca realizada, além daquela memorizada durante o
autoset (e posteriormente actualizada), antes de gerar um alarme de obstéculo.
T2 Leaf force [%] 10 920 é ATENCAO: Influencia directamente na forca de impacto: verificar que com o valor configurado sao
respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Instalar se necessario dispositivos de seguranca
anti-esmagamento.
Espacode 1%y | s0 Definir o espaco de desaceleracao da abertura e fechamento em percentagem ao curso total.
desaceleracéo [%)] Este espaco funciona a baixa velocidade.
T3 Definir também a velocidade maxima do movimento na abertura e no fechamento.
Velocidade 99 60 Notas: modificando este parametro, deve ser feito um novo Auto Set para validar.
maxima [%] No gréfico da fig. T estd indicado a variacdo dos dois parametros em relacdo a rotacao do compensado

(*) Na Uniao Europeia aplicar a EN12453 para os limites de forca, e a EN12445 para o método de medida.
(***) Se o valor calculado for inferior a 30 cm, é configurado a 30 cm.
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| MANUAL PARA A INSTALACAO
TABELA “B” - LOGICAS
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Aoualquer alteracao de parametros/légicas deve ser confirmada pela pressao de S2> 5s

DIP Légica Default Ma:;:{i:aa'gste Descricao

~
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Habilita a memorizagao dos radio-comandos via radio:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um radio-comando ja

memorizado no modo standard através do menu radio.

ON 2- Premir entre 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um radio-comando a memorizar.
O receptor sai do modo programacéo passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros radio-

Programacio comandos novos.
radio-comandos ON Este modo nao requer o acesso ao quadro de comando.
IMPORTANTE: Habilita a insercdo automatica de novos radio-comandos, clones e replay.

Desabilita a memorizacdo via radio dos transmissores e a insercao automatica dos clones. »
OFF Os transmissores sao memorizados somente utilizando o menu Radio especifico ou em automatico com os

replay.
INFPORTANTE: Desativa a inser¢do automatica de novos transmissores, clones

ON Entrada configurada como Bar 8k2. Entrada para bordo resistivo 8k2.
O comando inverte o movimento por 2 seg.
2 BAR/8K2 OFF

OFF Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
O comando inverte o movimento por 2 seg.

3 Verificagao entrada OFF ON Habilita a verificacdo das segurancas na entrada PHOT

fotocélula OFF Verificacdo das segurancas na entrada PHOT ndo habilitada.

Verificacio entrada OFF ON Habilita a verificacdo das segurancas na entrada BAR
costa OFF Verificacdo das segurancas na entrada BAR nao habilitada.

ON No caso de escurecimento, é excluido o funcionamento da fotocélula durante a abertura. Durante
a fase de fecho, inverte imediatamente.

5 Fotocélulas em fecho |  OFF No caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer durante a abertura quer durante o
OFF fecho. Um escurecimento da fotocélula durante o fecho, inverte o movimento depois da desacti-
vacao da fotocélula.

Ativo apenas em FW < 3.03

ON Fecha passados 3 segundos da desocupacao das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA

6 Fecho rapido OFF definido

OFF Loégica nao activa

Bloqueia impulsos OFF ON O impulso de start ndo tem efeito durante a abertura.
em abertura OFF 0 impulso de start tem efeito durante a abertura.

Activa a légica de 3 passos, o
ON start durante a fase de fecho 3 Passos 4 Passos

inverte o movimento. FECHADA abre
NO FECHO abre stop
8 Légica de 3 passos ON ABERTA

fecha fecha
OFF Activa a logica de 4 passos. NA ABERTURA [ stop +TCA | stop +TCA

DEPOIS DE STOP abre abre

Ativo apenas em FW = 3.03

6 Funcionamento OFF ON Perfil com inversao ativa apenas no fecho, durante a abertura obtém-se a paragem do movimento

entrada perfil

OFF Perfil com inverséao ativa em ambas as direcoes

ON Fecha passados 3 segundos da desocupacao das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA definido

7 Fecho rapido OFF
OFF Loégica nao activa

ON Define o tipo de funcionamento da automatizagao:
ON = Condominio

OFF OFF = Residencial

Reacdo a entrada START (cablado ou radio):
Residencial Condominio
FECHADA Abre Abre
NO FECHO Stop Abre
ABERTA Fecha Fecha
NA ABERTURA Stop + TCA Nenhum efeito
DEPOIS DE STOP | Abre Abre

. Reacéo a entrada OPEN (cablado):
Funcionamento - - —
8 residencial / OFF Residencial Cor
condominio FECHADA Abre Abre
NO FECHO Abre Abre
ABERTA Nenhum efeito Nenhum efeito
NA ABERTURA Mantém aberto Mantém aberto
DEPOIS DE STOP __|Abre Abre

Reacdo a entrada PEDONAL (radio):
Residencial Condominio
FECHADA Abre parcial Abre parcial
NO FECHO Stop Abre parcial
ABERTA Fecha Fecha

NA ABERTURA Stop + TCA Nenhum efeito
DEPOIS DE STOP | Abre parcial Abre parcial
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MANUAL PARA A INSTALACAO

dos bloqueios mecénicos.
Deve-se efetuarumautoset cadavezque se modifica espagodedesaceleracdo(T3).

ATENGAO!Durante a fase de autoset, a funcio de deteccio de obstaculos néo
estd activa, portanto, o instalador deve controlar o movimento do automatismo
e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiqguem parados no raio de
ac¢ao do automatismo.

ATENCAO: verificar que o valor da forca deimpacto medido nos pontos previstos
pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela norma EN 12453.

Uma configuragao errada da sensibilidade pode ser causa de danos para pessoas,
animais ou coisas.

15) INVERSAO DA DIREGCAO DE ABERTURA (Fig.J)

17) SEQUENCIA DE VERIFICAgf\O DA INSTALAC[\O

1. Efectuar a manobra de AUTOSET (*)

2. Verificar as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto 9, caso
contrario para o ponto

3. Eventualmente, adaptar o parametro sensibilidade (forca): ver tabela de
parametros.

4, Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
9, caso contrério para o ponto

5. Aplicar um perfil passivo

6. Verificar de novo as forgas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
9, caso contrério para o ponto

7. Instalar dispositivos de protecao sensiveis a pressdo ou eletrosensiveis (por
exemplo perfil ativo)

8. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) ir para o ponto

TECLAS 9, caso contrario para o ponto
— 9. Acertar-se de que todos os diapositivos de deteccdo de presenca na area de
TECLAS De‘sc'rlgao manobra funcionem correctamente
s1 Adiciona Tecla start (*) Antes de efectuar o autoset acertar-se de ter efectuado correctamente todas as
associa a tecla desejada ao comando Start operacdes de montagem e de colocacdo em condicbes de seguranca, tal como
Adiciona Tecla pedonal prescrito pelas adverténcias para a instalacdo do manual do motor.
S2 associa a tecla desejada ao comando pedonal. (**) Em funcao da analise dos riscos poderia ser necessario, em todo o caso, aplicar
(Espaco de abertura pedonal, ver dados técnicos) dispositivos de protec¢do sensiveis.
S2 Confirma as modifica¢bes efetuadas aregulacao dos parametros e ~
>5s as légicas de funcionamento ATENCAO! Uma configuracao errada pode ser causa de danos para pessoas,
s1+s2 | Eliminar Lista animais ou coisas.
+ <
>10s AATENCAO! Remove completamente todos os radio-comandos
memorizados da memoria do receptor. Led ERR
s3 A pressao BREVE comanda um START. - - -
A pressao PROLONGADA (>5s) activa o AUTOSET. InversGo devido | Teste fotocélulas, | 1
- B (>22) obstaculo, Ampe- | Perfil ou Perfil 8k2 Térmica
SINALIZAGAO LEDS: rostop falhado
- - Desligado Aquard
POWER | Permanece aceso: - Presenca de rede - Placa alimentada - Fusivel ~Verificar eventu- | - Verificar conexao | - Q:af arot d
F1integro ais obstaculos ao | fotocélulas e/ou gLrteofnc;rtTifnqoo °
Aceso: longo do percurso | defi¢des l6gicas
Sl - Activ.agéo entrada START -
Error interno de
: activaca - Erro de im de
OPEN | Aceso: activacdo entrada OPEN ggcr)\t;igtlgr;l;perw Erro de fim de
STOP | Desligado: activacdo entrada STOP SEEEEE curso
Desligado: activacdo entrada fotocélula PHOT Aceso | ~Experimentar
e Intermitente: nenhuma fotocélula ligada. d|95|'935f eligara
FAULT 1 IED)Ii-?(ngéStico da entrada verificacdo dos disp. seguranca entrada Elgfg'a peecr)sips;ce)- ;j\c/zrfi:&caaig I(;%acgt?resf)
deve-se contatar a
BAR Desligado: Ativagdo entrada perfil BAR assisténcia técnica.
FAULT 2 | Diagnéstico da entrada verificacdo dos disp. seguranca entrada BAR Modificados Para-
- - metros e/ou Logi-
e Desligado: folha completamente fechada cas de funciona-
Aceso: o final de curso do motor esta livre msenfto difcad
- - Se for modificado
swo Desligado: folha completamente aberta 0 “Espaco de desa-
Aceso: o final de curso do motor est livre Erro teste celeracao’, Aefetua
D um novo Autoset
ERR Desligado: nenhum erro hardware placa para confirmar a
ACESO: ver tabela de diagnéstico erros Lampada | - verificar ligacoes r‘OSV: ?:rﬁerr]rlfan(:.odi—
Desligado: programacao radio desactiva cu;tll:nte Cg?;gr:;%rs ficados os outros
ento - 3
Intermitente sé led Radio: Programacdo radio activa, espera tecla hardware com a gsarﬁé)miiggsde ?%e
RADIO escondida. plaga (coptatar a cionagmento pres-
(VERDE) | Intermitente sincrono com led Set: Cancelamento rddio-comando em curso assisténcia técnica) sione durante 5s
A - 20 radio acti tecla deseiad S2 para confirmar.
ceso: programacao radio activa, espera tecla desejado. NOTA: Seja como
Aceso 1s: Ativacdo canal do radio-receptor ;or, o auc’jtoset con-
rma todas as mo-
Aceso: tecla Set pressionada / Autoset terminado com sucesso dificacdes realiza-
Triplas luzes intermitentes: Autoset em curso das no cartdo
Aceso 1s: Ativacado canal do radio-receptor
SET | Lampada cintilante sincrona com led Radio: Cancelamento
transmissores em curso
Aceso 1s: Start/ Stop para ativagdo da tecla S3
Aceso 10s: Autoset terminado corretamente

16) PROCEDIMENTO DE REGULAGAO

- Verificar as conexdes eléctricas antes da ligacdo.

- Executar a configuragao dos seguintes parametros: Tempo Fecho Automatica,
forga motor, espago de desaceleragao .

- Executar a definicdo das légicas.

- Executar o procedimento de autoset.

ATENCAO! Uma configuragio errada pode ser causa de danos para pessoas,
animais ou coisas.

ATENGAO: Verificar que o valor da forca deimpacto medido nos pontos
previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela norma
EN 12453.
Para obter um melhor resultado, aconselha-se de executar o autoset com os
motores em repouso (ou seja, ndo aquecidos por um numero consideravel de
manobras consecutivas).

10 - ARES BT A 1000-1500
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ |

1) FENIKA

To potép ARES BT Amtapéxel peydhn eveli§ia eykataotaongxdpn otnv eapeTIKA
XOUNAR Béon tou mvidy, oTo UIKPS Tou péyebog Kat otn pUBIoN VYOUG Kal
BdaBougmou d1abétel. O puBUILOPEVOC NAEKTPOVIKOG TTEPIOPIOTHG POTING TTAPEXEL
ao@Aalela amo ocLVONYN. O XEIPOKIVNTOC XEIPIOUOGEKTAKTNG AVAYKNG LECW HOXAOU
amooVUMAEENG eival e€alPeTIKA amAdG.

H akivntomoinon oto tépua TNG S1adpopng ENEYXETAL ATTO NAEKTPOUNXAVIKOUG
MIKPOSIOKOTITEG.

O mivakag xelptotnpiwv HAMAL SiatiBetal amd Tov KATaoKEVAOTH HE TUTILKN
PUBUION. OTToIASATIOTE HETABOAR TIPETTELVATIPAYATOTIOLETAL HECW SIAPOPPWONG
Twv TRIMMER kat DIP SWITCH.

Ta Baoikd XapaKTNPEIOTIKA gival:

- 'EAeyx0G 1 HOTEP XAUNANG TAONG

- Avixveuon eumodiwv

- XwploTéG €i00601 YIa TIG AOPANELES

- Evowpatwpévog §¢ktng padtoonudtwy rolling-code pe avamapaywyn mopmwy.
Hmhakéta S1aBétel BAon akpoSEKTWY AMOOTIWHEVOU TUTTOU Y1a VO SLEUKOAUVETAL
n ouvtApnon Kal n avtikatdotaon. AlatiBetal pe oglpd TomofeTnuévwy
BPaxUKUKAWTAPWV Yla va SIEUKOAUVETAL O £YKATAOTATNG 0TO €pyo Tou. Ot
BPaXUKUKAWTAPES agopolV Toug akpodékteg: 70-71, 70-72, 70-74. Edv ol
AKPOGEKTEG AUTOIl XpnoluomolouvTal, TPEMEL va agalpefolv ot avtioTolyol
BPaxUKUKAWTHPEG.

EAEMXox

O mivakag HAMAL mpaypatomolei é\eyxo (T€0T) Twv peNé Tpo@odooiag Kal
TWV OUOTNUATWV ACPAAEING (PWTOKUTTAPA), TIPIV TNV EKTEAEON KABE KUKAOU
QAVOIYHATOG KAl KAEIG{HATOG,.

Y& nepintwon mpoPAnuatog, eAéyEte Tn Asttoupyia Twv ouvdeSepévwy
OUOTNUATWY Kal TIC KAAWSIWOELC.

2) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

MOTEP

1000 1500

110-120V 50/60Hz

Tpogodooia 220-230V 50/60 Hz(*)

Anoppo@oupevn 1ox0G 240 W 400 W

Movdada mviév ARES 4mm (18 ddévTia) 4mm (18 ddévTia)
Movdda mviov ARES V 4mm (25 dévTia) 4mm (25 dovTtia)
Tayutnta moptag ARES 9m/min 9m/min
Tayvtnta néptag ARES V 12m/min 12m/min
!Xlééfdpoc mopTa¢ -standard 1000 Kg 1500 Kg

Méy. Bapocg moptac -standard

MeLSapocnop 500 Kg 750 Kg

Méy. porn 30Nm 35Nm

HAeKTPOVIKOG

HAeKTPOVIKOG
TTIEPLOPIOTAG POTING

Avtidpaon otnv kpouon TTEPIOPIOTHC POTIFC

Aimavon Moviun pe ypdoo Moéviun pe ypdoo
Mnxavmr’;\ MnxavnKr’}\

XelpoKivnTog XEIPIOUOG AMOCUMTAEEN e AmOCUUTIAEEN UE
HOXAO HoxAo

TOmog xpriong EVTATIKA EVTATIKA

Epedplkég pmatapieg

2 gnawpiec Twv 12V
(MPOoAIPETIKA) 1, 2Ah

2 pmatapieg Twv 12V
1,57h

YuvOnkeg mepiBdANovTtog amnd -20°C éwg + 55°C | amd -20°C éwg + 55°C

Babuog mpootaciag P24 P24

AKOUCTIKA TTiEon <70dBA <70dBA

Bdpog evepyomointh 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Al0OTACEIG BAéme Fig. K BAéme Fig. K
KENTPIKH MONAAA

Mévwon Siktvou/xapnAni |>2MOhm 500V ===

Taon

Oeppokpaaia Aettoupyiag  |-20/ +55°C

OgpUIKA TPOooTAGia AOYIOUIKO

AINAEKTPIKNA avtoxn Siktuo/bt 3750V~ emi 1 Aentod

Tpogodooia eaptnudtwy |24V~ (0,2 A péy. katavalwon)24V~safe

AUX 0 - ®apooc Tpogodoaia emagng 24V~ N.O. (1A max)

ACQANELEG BA.G

Evowpatwuévoe ouyvétnta 433.92MHz

padiodéktng Rolling-Code

PUbuion mapapgtpwy Kat| trivMER + DIP SWITCH

AelToupylv

Ap. cuvduacuwv 481¢
Méy.apiBudg

TIPOYPAUMATI{OPEVWY 63
TNAEXEIPIOTNPIWY

Anootaon avoiypatoc mewv | 30%tngouvolikngdiadpoprc(Sevipomnomnoleitar)

(*) E1d1kég Ta0EI TPOPOS00iag KATOTIV TTapayyeAiag.

Ex860€1¢ MOpPnwv mov Xpnotpomnolovvrat:
€R-Read
'Ol\owmopnoiROLLINGCODEnousivawuuBa‘roiue@ (( y))

3) MPOETOIMAZIA ZQANHNQN FIG.A
[POETOIUACTE TNV NAEKTPIKT EYKATAOTACN CUUPWVA E TOUGIOXUOVTEGKAVOVIOHOUG
CEl 64-8, IEC364, To mpdTtumo HD384 kat Toug AANOUG £BVIKOUE KAVOVIOUOUC.

4) NMPOETOIMAZIA ZTEPEQXHZ MOTEP FIG.B

- MPOETOIPAOTE WA EKOKAQPH YA TNV TTAAKA TOIHEVTOU OTNV OTIoia TTPETEL va
BuBioTouv Ta aykvupta TNG TAAKAG BAONG Yl TN OTEPEWON TOU HOTEP TNPWVTAG
TIg amootdoelg otnv FIG.B.

5) AOAIPEZH KAAYMMATOX Fig.C
5.1) TONOOETHZH MOTEP FIG.C1

6) TOMNOOGETHZH EEAPTHMATQN METAAOXHZ FIG.D - D1
JuviotwHevol TUTToL KpepayLépag (fig.J)

7) KENTPAPIZMA KPEMATIEPAZ QX MPOX TO MINION FIG.FIG.N-O1-P

KINAYNOZX - H cuykOAAnon mpémel va yivel amo eEEISIKEVHEVO TEXVIKO
OV S100£T€1 OAA TA ATOUIKA CUGTHHATA TIPOCTAGIAG CUHPWVA HE TOUG
10XVUOVTEG KavoviopoUg acg@aleiag FIG.L.

8) LTEPEQXH ZTHPIFTMATQN TEPMATIKOY AIAAPOMHE FIG.E

9) TEPMATIKA AKINHTOMOIHXHZ FIG.Q
KINAYNOZX - H mopta mpémel va S1aB€Tel unxXavika TEPHATIKA
AKIVNTOT0iNONG TOGO0 OTO AVOlyHa GC0 Kal 0TO KAEIGIMO, £TO1 WOTE
va pnv emtpémetal n £€§086¢ TG amdé Tov mavw odnyo. Ta teppatika Oa
TMipENEL VA ival OTEPEWNEVA GTO SAmeS O, Aiya EKATOOTA TP ATIO TO ONHEIO
NAEKTPIKNAC AKIVNTOTOINONG.

10) XEIPOKINHTH AMOXYMIMAE=H (BA. OAHTIEX XPHXHX -FIG.3-).
Mpocoxn Mn onpwyvetre ATOTOMA tnv mépta, alda XYNOAEWTE tnv og
OAn tn Stadpopn TnG.

11) ZYNAEXH BAZHX AKPOAEKTQN Fig. G-R

Ao miepdoeTe Ta KATAANAQ NAEKTPIKA KOAWSIA 0TA KAVAAIA KOl OTEPEWOETE
Ta Sideopa e£aPTANATA TOU AUTOUATIONOU OTa EMAEYHEVA ONpeEia, Ba mpémel
Va EKTENEOETE TN OUVOEDN CUHPWVA E TIC 0ONYIES Kal Ta oxéSLa Tou eyxelpidiou
odnylwv. uvdéoTe TN PACN, TO OUSETEPO Kal TN Yeiwon (umoxpewTikr). To
NAEKTPIKO KOAWSIO TIPEMEL va ao@alioel oTov €181ko o@tyktpad (FIG.R-R1) o
aywyogmpooTaciag (yeiwaon) e KiTpivo/mpdotvo pavdua mpémnelva ouvdebei oTov
€161k akpodéktn (FIG.R-R2).

MPOEIAOMOIHZEIZ - Na 116 Stadikaoieg KaAwdiwong Kat eyKatdoTaong MPEMElL
va epappolovTal ot IoXUOVTEG KAVOVIOUOI Kal Ol KAVOVEG TNG 0pONG TEXVIKAG. Ot
aywyoi mou Tpo@odoTolvTal He SIaQOPETIKEG TAOELS, TPETeL va Slaxwpilovtatn
Va HOVWVOVTAL KATAANAA e TTPOCOETN Pdvwon TOUAdxIoTov Tmm.
Olaywyoinpénelva otepewvovTal e MPOOOETO CUOTN A KOVTA OTOUC AKPOSEKTEG,
yla mapadeiypa pe SeTikd kaAwdiwv. Oha ta kakwdla cuvvdeong mpémel va
Slatnpouvtal og andoTacn acQaAeiag amd TG PUKTPEG.

11.1) TONIKA XEIPIZTHPIA Fig.G
Hmieon Tou pmoutdv S3 ektelei éva START. Mia emmA£oV TTiEGT TOU UITOUTOV, KATA
TNV Kivnon Tou autopatiopou, eAéyxetal éva STOP.

12) XYITHMATA AZQAANEIAXZ
Inpeiwon: XPNGOIHOTIOLEITE HOVO OUCTHHATA ao@alEiag SEKTn pe emagn
€AevBepPNG evallayng.

12.1) EAETMENA ZYZTHMATA Fig. S
12.2) ZYNAEXH 1 MH EAETMENOY ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQN FIG. H
13) ANOOHKEYZH MOMMNOY Fig. |

PAAIOEMIKOINQNIA

- ZHMANTIKH THMEIQZH: TONOOETHZTE ZTO NPQTO ANMOOGHKEYMENO
THAEXEIPIZTHPIO TO ZHMA TOY KAEIAIOY MASTER.

Y€ TEPIMTWON XELPOKIVNTOU TIPOYPAUUATIONOU, O TTPWTOG TMOUTOG KaBopilel
tov KQAIKO KAEIAIOY TOY AEKTH. O kwdikdg autdg gival avaykaiog yia Tnv
avanapaywyr Twv padIomouUmTwV.

O evowpatwpévog déktng Clonix S1aBétel emiong oplOPEVEG ONUAVTIKEG
TIPONYMEVEG AElTOLPYiEG:

« Avamapaywyr mopmol master (KUMOHEVOG 1) 0TaBgPOG KWSIKOG).

+ Avamapaywyr yla avTIKatdoTaon TOUTWV TTOU £X0UV KataxwpenOeiidn oto déktn.
- Alaxeipion Bdaong Sedopévwv moumwv.

« Alaxeiplon opdadag Sektwv.

[a T XPrion auTWV TwV TPONYMEVWY AEITOUPYIWY CUUBOUAEUBEITE TIG 08NYieg TOU
POPNTOUTIPOYPAUMATIOTH YEVIKAGXPONGKAITOU OSNYoUTTPOYPAUATIOHOU SEKTWV.

14) PYOMIZH AUTOSET FIG. I1

Emtpémnel Tnv autopatn pUBUIoN TNG POTIAG TWV HOTEP.

Y& mepimtwon SL0KOTMG TNG TPOPOS0Giag, E TNV EMOTPOQN TNG O AUTOUATIOUOG Ba
EKTENEOELKIVAOEIGPETAXUTNTAaUtOSEt EWGOTOUTIPOOSIOPICEI TATEPUATIKASIAS POUNG.
MPOZOXH! H Siadikacia autopplBUIONG TIPEMEL va TTPpAyHaTOTOIETAl POVOV
a@oL eheyxBei n akpIPg Kivnon Tou GUANOU (AVOLyHa/KAEIOILO) Kal N OWOTH
TOTmOBETNON TWV UNXAVIKWY OTOT.

H extéheon Tng autoppUBUIONG TTIPEMEL VA YiveTal o€ KABE aANayr TNG amooTaong
mpooéyytong (T3).
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

AKPOSEKTNG OpIoHoG Mepiypapn
L OAZH M . S00i
N OYAETEPOS ovopactkn Tpogodoacia
NPOT METAZX Y UvEEON TTPWTEVOVTOG HETACXNUATIOTH
Tpogodoaia makétac:
AEYT METAZX ZQV? AEUTEPEVOV UETACYXNUATIOTH
MOT + , .
MOT - Yuvdeon potép 1.
AUX0-O i . i . . . . .
ENAGHS 24V (N.ggo(?A MAX) O ema@r mMapapével KAELOTH KATd T SIAPKELa TNG Kivnong Tou @UANOU TG TépTag
+REF SWE OUuSETEPOG TEPUATIKWOV
SWC Teppatiko Stadpopng kAewoipatog SWC (N.C.)
SWO Teppatiko Stadpopng avoiypatog SWO (N.C.)
24V~ (9) . ’ .
24V~ (1) E€od0¢ Tpogodoaiag eaptnudtwy.
24 Vsafe ‘E€080¢ Tpoodooiag yia Eeypéva CUOTAHATA AOPAAEING (TOUMAC PWTOKUTTAPWY KAl TOUMOG AVIXVEUTH EUMOSiwv).
'E€060¢ evepyn HOVO 0TOV KUKAO AElToupyiag.
60 Qudétepog Oudétepoc 1006wV START kat OPEN
Evepyomoinuévo povo og FW < 3.03
g START | Mmoutov evtoArg START (N.O.) )
& 61 AgiToupyia CUUPWVA UE TIG AelToupyieg “3-4 BHMATON”
E Evepyomoinpévo povo og FW = 3.03
o Mmoutév evtohng START (N.O.)
3 START A i goue V. A AY i KATOIK{EC/ TTONUKI Kigc”
Mmoutoy evtoArjg ANOITMA (OPEN) (N.O.)
62 OPEN H evtol ektelel éva dvolyua. Av n £i0080¢ Tapapeivel KAEIOTH, Ta @UANG TTOPAUEVOULV AVOIXTA LEXPL TO AVOLYHA TG
emaenc. Me avolTr £ma@n, 0 auToLaTIoUOC KAEIVEL LIETA TO XPOVO tca, av €XEL EVEPYOTTOINOEL
70 Oudétepog Oudétepog e1066wv STOP, PHOT kat BAR
H evtohn Siakomtet tnv kivnon. (N.C,
71 STop Edv Sev xpnotgomoleital apioTe To &paquUK)\wTﬁpu otn B€on Tou.
Eicodo¢ DOTOKYTTAPO (N.C.)
72 PHOT (*) Aertoupyia cUPPWVA PE TIG Aettoupyieg “OOTOKYTTAPO / OQTOKYTTAPO KATA TO KAEIZIMO”. Edv Sev
XPNOolUoTIoLETal APROTE TO BPAXUKUKAWTAPA 0Tn B€0on Tou.
73 FAULT 1 Eicodo¢ eAéyxou ouoTnpdtwy ac@aleiog ouvdedepévwy oto PHOT.
Evepyomoinpévo pévo og FW < 3.03
Eicodog avixveutr epmodiwv BAR (N.C.).
BAR () Alapopewon cUUPWVA pE TIG AeiToupyie “BAR/8K2".
H evIoA avTioTpé@el T Kivnon yia 2 Seut. ) i
Edv ev xpnotpomoleital aproTe To BpaxuKuKAwTHpa atn B€on Tou.
Evepyomoinpévo pévo og FW > 3.03
EicoSoc¢ avixveutn epmodiwv (N.C.).
Edav Sev xpnotpomolgital aproTe To BpaxuKuKAwTHpa otn Béon Tou.
Dii Dji i
BA’RIBKz a)\ép ou Rs?roupyi_uq
E10000UV | avg(vgptn
QAVIXVEUTH |Epmodinv
EUIT0SIWV
74 BAR/ OFF OFF OFF Eioo50¢ NC, xwpig ENeyx0, QVTIOTPO®H] KATA TO AVOlyHa Kal To KAgioIo (BAR)
BBA/-F\{BI'EIS_'I{ / OFF OFF ON EicoSo¢ NC, xw{)ic €AEYX0, AVTIOTPOPN HOVO KATA TO KAEICIMO, KATA TO
BAR CLTEST/ Avolyua IPOKaAE( stop %BAR CL)
BAR 8K2/ OFF ON OFF Eicod0og NG, e éheyxo, avTIoTpO@r) KaTd To dvolypia Kt To KAgioto (BARTEST)
BAR % 8Kk2 OFF ON ON Eicobo¢ NC, pe €Aeyxo, avnmé)o r‘gtlx_évo KaTd TO KAEioIUO, KATd TO
dvolyua mpokalei stop (BAR CL TEST)
ON OFF OFF Eicodo¢ 8K2, avtiotpo@n katd To dvotypa Kal To KAgioipo (BAR 8K2)
ON OFF ON Eicob0o¢ 8K2, avTioTpo@n HOVO KATA TO KAEIOIO, KATA TO AVOlyHa
mpokaAei stop (BAR CL 8K2)
ON ON OFF —
ON ON ON —
75 FAULT 2 Eicodo¢ eAéyxou ouotnudtwy acpaleiog ouvdedepévwy oto BAR.
Y KEPAIA EicoSoc kepaiac, , . o . ,
Xpngg.lonotsne Kepaia oqvwvtcklsvr]lmg 433MHz. Ta tn 6Uvéeon Kepaiac-AéxkTn xgncluonomcrs opoagoviké
# SHIELD KaAWdI0 RG58. H mapousia HETAANKWY GYKWVY KOVTA GTNV KePaia, UMOPE( va TTPOKAAEGEL TapeBOAEG TN AN
padlokupdTwy. Y& mePIMTwon XaunAnig euBENeIag Tou mOUMoU, UETAKIVAOTE TNV Kepaia og KATAANAOTEPO onelo.

(*) Z& mePiMTWON EYKATAGTAGNG CUCTNHATWV TUTTOU “D” (nwg opilovtar amd to EN12453), cuvdedepéva pe Un EAEYHEVO TPOTIO, PPOVTIOTE WOTE VA YiveTal
UTIOXPEWTIKI OUVTI|PNON TOUAAYIOTOV KABE £§1 prjveg.

ﬂl?AKA}: “A”- NAPAMETPOI

KAOE TPOMOMOIHXZH NAPAMETPQN/AEITOYPTIQN MPEMEI NA EMIBEBAIQNETAI MIEZONTAXZ S2 > 55

D812200 00101_09

TRIMMER Mapapetpog Nepypaen
Xpovocg Xp&vog avapovAE TTPLV TO AUTOMATO KAEIoIO.
T K}g‘l’g?p'g‘{g’cu[s] 0 120 | SEMEIOZH: Edv 8ev xpnoipomnolsital pubpicTe 6o 0.

AUvapn mou e€aokeital amd to @UANO/a. Eival To TooooTd TnG mapexopevng SUVAUNG, TEPA Ao €KEIVN TIOU EXEL
Abva amoOnKeUTei KATd To autoset (Kal TTOU EVNUEPWONKE OTN CUVEXELD), TIPLV TIPOKANECEL Eva CUVAYEPUO eUmodiou.
T2 (p(:)\)\w\tl p%] 10 920 ﬁ NPOXOXH: Emmpealel ansuBsiag oty Suvapn Kpouong: PeBaiwdsite 6Tt pe TNV emMAsypEVN Ty

TnPoUVTaAl Ol ICXVUOVTEG KaVoVIGHOoi ac@aleiag (*). Ev davaykn EyKATAGTIOTE GUCTHHATA AGPAAEiag
Yid TNV IpooTacia amé guveAupn

Anéotacn 1 (e EmAé€Te TV anc’)omor}\emﬁpdéuvc G AVOiyHaToq Kal KAELGIHATOG WG TTO000TS TNG CUVOAIKKG S1a8poUNG.
emppaduvong%] 91 50 [q amoOOTAON AUTH EKTEAETAL PE XAUNA ToXUTNTA.
T3 - PuBuiCel emiong Tn péylon TaxyTNTa Kivong Katd To Avolypa Kal To KAEioipo.
Méyiot! 99 60 [|Znueiwon: petaBarlovTag auth TV TAPAUETPO, EKTENEITAL Eva véo Autoset yia empBeBaiwon.
Tayutnta [%] 310 oxedlaypappa e fig. T epgaviletal N YeTaoAr Twv U0 TOPAUETPWY AVANOYA LIE TNV TIEPIOTPOWN) TOU trimmer

(¥*) ZTHN EYPQIMNAIKH ENQXH EQAPMOZXTE TO MPOTYMO EN12453 IA TA OPIA THEZ AYNAMHE KAI TO EN12445 A TH MEOQOAO METPHEHE.
(**¥*) Eav n umoAoyt{opevn Tipn gival pikpotepn amé 30 cm, puBpiletar ota 30 cm.
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MINAKAZ “B” - AEITOYPTIEZ

KaOe tpomomoinon mapapétpwv/Asitovpyiwv npénel va empBefaiwverar mélovrag S2 > 5s

DIP

M&toupyia

Default

INMEIWOTE TN
pUOMION

Nepypaen

Mpoypappatiopdg
TOUNMWV

ON

ON

Evepyormolei Tnv amoBrkeuon Twv oMWY Hécw PASIOKUPATWY:

1- Méote Sl1adoxIKA TO KPUPO WMOUTOV Kal TO KAVOVIKO Mmoutov (T1-T2-T3-T4) evdg Rdn
aAmoONKEVUEVOU TTOUTTIOU O€ AEITOUPYIA OTAVTAP HECW TOU PEVOU PASIOETIKOIVWVIA.

2- Mi€oTe evtog 10 S€UT. TO KPUPO UMTOUTOV KAl TO KAVOVIKS UImouTov (T1-T2-T3-T4) evog mopmou mpog
amoBnkevon.

O 6éKktng SlakdmTEL TN A€tToupyia TPOYPAUMATIOHOU peTd amd 10 Seut. Evtog tou xpdvou autou
UTTOPEITE VO TIPOYPAMHUATIOETE Kal VEOUG TTOUTTOUG.

H Aettoupyia autn Sev amattei mpdoacn oTov mivaka XEIPIOUOU.

THMANTIKO: Evepyomolei Tnv autduatn el0aywyr VEWV TTOUTTWY, KAwvVwV Kalt replay.

OFF

ATIEVEQYOTTOLEI TNV ATTOBIKEVCN TWV TTOUMWY UECW PASIOKUPATWY KAl TNV QUTOMATN EI0AYWYH TWV KAWVWV.
Ormopmoi amoBnkevovtal pévo péow Tou €181KoV pevol Padloemikovwvia i autdpata He Ta replay.
SHMANTIKO: ArievepyoToLEl TNV QUTOUATN EICAYWYH) VEWV TTOUTTWV, KAWVWV

BAR/8K2

OFF

ON

Eicobo¢ Siapoppwuévn wg Bar 8k2. Eicodog yia wuikd dkpo 8K2.
H evtoAr avTIoTpEQEL TRV Kivnon yia 2 Seut.

OFF

Eicodo¢ Siapopewpévn wg Bar, avixveuTrig epmodiwv.
H evtoAr] avTIoTpEQEL TNV Kivnon yia 2 SeuT.

‘EAgyxog €10680v
@PWTOKUTTAPOU

OFF

ON

Evepyomolei Tov éAeyx0o Twv AoPOAelV oTtnyv gicodo PHOT

OFF

‘EAeyxog ao@alelwv otnv €icodo PHOT un evepyomoinuévoc.

‘EAeyxog €16680v
AVIXVEUTH
gumodiwv

OFF

ON

Evepyorolei Tov é\eyxo Twv ao@alelv otnv icodo BAR

OFF

‘EAeyxoG ao@alelwv otnv €ic080 BAR pn evepyomoinuévog.

QwrokuTTapa
KaTd o KAgicIpo

OFF

ON

Y& mepintwon okiaong SLOKOTTEL TN AEITOUPYIO TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO Avolypd. X€ @dAon
KAEIC{LATOC AVTIOTPEPEL AUEOWE TNV Kivnon.

OFF

Y& TepIMTwon okiaong Ta GWTOKUTTAPA TTOPAUEVOUV EVEPYA TOOO KATA TO AVOLlypa 000 Kal Katd
T0 KAgioo. H okiaon Tou @wToKUTTAapou KATd To KAEIOIHO, QVTIOTPEPEL TNV Kivnon HOVO UETA TNV
AmEAEUOEPWON TOU PWTOKVUTTOQOU.

Evepyomoinpévo poévo o FW < 3.03

Fpriyopo KAgicipo

OFF

ON

Kheivel 3 SeutepOAeNTA PETA TNV ATTEVEPYOTTOINON TWV QWTOKUTTAPWY XWPIG VAoV TOU
emeypévou mepibwpiov TCA

OFF

Aeltovpyia amevepyomoinpévn

KAeidwpa
ONUATWV KAatd To
avotypa

OFF

ON

To onpa start dev emdpd KATA TO Avolyua.

OFF

To onfjua start emdpd katd To dvotyua.

Aertouvpyia 3
Bnuatwv

ON

ON

Evepyomolei tn Aettoupyia 3 Pnudtwy, O
start Katd TN @Aon KAEIGIHATOG AVTIOTPEQPEL
TNV Kivnon.

3 BRpata | 4 BAuata

KAEIXTH avoiyel

OFF

SE KAEIZIMO avolyal

ANOIXTH
>E ANOITMA

META AIO STOP

stop

KAEIVEL
stop + TCA

KAEiVEL
stop + TCA

Evepyorolei Tn Aettoupyia 4 Bnudtwv.

avoiyel avoiyel

Evepyomoinpévo povo og FW = 3.03

Aetovpyia |
£10080v aviXveuTn
gumodiwv

OFF

ON

AVIXVEUTAG EUMOSIWY PE AVTIOTPOPH| EVEPYOTIOINHEVOGS HOVO KATA TO KAEIOIHO, KATE TO Avotypa
TIPOKOAEL Sstop TG Kivnong

OFF

AVIXVEUTHG EUMTOSIWV UE AVTIOTPOPH EVEPYOTTOINHUEVOC KAl TIPOG TIG SU0 KATEUOUVOELG

Fpriyopo KA&icipo

OFF

ON

Kheivel 3 SeutepOAENTA PETE TNV ATIEVEPYOTTOINCN TWV QWTOKUTTAPWY XWPIG avapovr) Tou
emAeypévou meplbwpiou TCA

OFF

Aertoupyia amevepyomoinuévn

Nertoupyia
Yla KaTolKieg /
TTOAUKATOIKIEC

OFF

ON

Puepiﬁel ToV TUTTO AEITOUPYIaG TOU AUTOUATIOHOU:
ON = lNoAukatolkieg

OFF

OFF = Katolkieg

Avtidpaon otnyv icodo START (kaAwSiwpévn 1 padtokupata):
Katoikigg MoAUKATOIKIEC
Avoiyel Avoiyel
Stop Avoiyel
Kheivel Kheivel
Stop + TCA Kapia emidpaon
Avoiyel Avoiyel

KAEIXTH

2E KAEIZIMO
ANOIXTH

>E ANOITMA
META AIO STOP

Avtidpaon otnv €icodo OPEN (koAwSiwpévn):
Katoikieg
Avoiyel

Avoiyel

Kapia emidpaon
2E ANOITMA Alatnpei avoixtr) [Alatnpei avoixti
META AMNO STOP | Avoiyel Avoiyel

Avtidpaon otnv eicodo PEDONALE (MEZOI) (padlokipata):
Karolkigg
Mepiko avotyua
Stop

Kheivel

Stop + TCA
Mepiko avotypa

MoAUKATOIKIEC
Avoiyel
Avoiyel
Kauia emidpaon

KAEIXTH
2E KAEIZIMO
ANOIXTH

MoAukartoikigg
Mepiko avolypa
Mepikod dvotypa
Kheivel

Kauia emidpaon
Mepikod dvotypa

KAEIXTH

2E KAEIZIMO
ANOIXTH

2E ANOI'MA
META AIO STOP

ARES BT A 1000-1500 - 13
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

MPOXOXH! Katd tn Sidipkelatng paongavtopplBuiong n Aettoupyia avixveuong
eumodiwv Sev gival EVEPYN Kal CUVETTWG O EYKATAOTATNG TIPETIEL VA ENEYXEL TNV
Kivnon TOU QUTOMATIOUOU KAl VA PNV ETMITPEMEL O€ KAVEVAV va TTANCLACEL 1} va
otabei evidg Tng aktivag Spdong Tou PNXaviopov.

MPOXOXH: Befaiwbeite 6TL N TP ™G SVvaung KpouoNng Tou PETPLETAL OTA
onpeia ta omoia opiCel To mpoTuTo EN12445, ival KaTWTEPN amoé TNV TIUH TToU
nipofAémel To mpdtumo EN 12453,

15) ANTIZTPOOH THZ KATEYOYNXZHX ANOIFMATOX (Fig.J)

MMOYTON
MMNOYTON | Nepiypaepn
1 MpocBrkn MmouTtdv start

OUOXEeTiCel TO EMOUPNTO PUMOUTOV HE TNV EVTOAN Start

MpocBkn Mmoutov ne{wv
S2 OUOXETICEL TO EMOUUNTO UITOUTOV PE TNV EVTOAR TTECWV
(AméoTaon avoiypatog mefwv, TEXVIKA XAPAKTNPIOTIKA)

S2 EmBeBaiwvel TIG TPOTOTOLNCELG TTOU £ylvav 0T pUBHION TwV
>5s TIAPAHETPWVY KAl TWV AEITOUPYIDV
$1+S2 Awaypagn Kataloyou
>10s MPOXOXH! Alaypd@et amd tn pvripn Tou §€KTn GAOUG TOUG
amoONKEVUEVOUC TTOUTTOUG.
H ZYNTOMH mieon extelei éva START.
S3

H NMAPATETAMENH mieon (>5s) evepyomolei to AUTOSET.

ZHMANZEIZ LED:

Mapapével avappévo: - Mapouaia taong - Tpopodoaoia MAakETag

Rl - Aoc@dlela F1 aképata

Avoppévo:

S Evepyomoinon eic68ou START

OPEN Avappévo: evepyomoinon ei008ou OPEN

MPOZOXH: BeBaiwOeite 4TI N TIMA TRG SUVAUNG KPOUOTN G TTOU HETPIETAL
oTa onpeia Ta omoia opilel To mpotumo EN12445, gival KaTwTEPN Ao
™V T mov mpoPAémel o mpotumo EN 12453,
Ma v emiteuén KaAUTEPWY OTTOTEAECUATWY, CUVIOTATAL N EKTENEON TNG
aUTOPPUBUIONG HE TA HOTEP O Katdotaon npepiag (dnAadn xwpic va éxouv
unepBepUavOei ammd onuaAvTIKO aplOpd cuveXOUEVWY KUKAWV).

17) ZEIPA EAETXQN ETKATAXTAZHZ

1. ExteNéote To AUTOSET (¥)

2. ENéy&te Tic Suvdpelg kpouong: av TnpouvTal Ta Opla (**) uetafeite oto onueio 9
SlapopeTIKa

3. Mpooapudote evEeXOUEVWG TNV TTAPAUETPO gualcOnoiag (Suvapun): BAéme
THVOKQ TTAPAMETPWV.

4. ENéy€te kat AN TIg SUVAELS KpoUong: av TnpouvTal Ta dpla (¥*) uetafeite oto
ONMEi0 9 SlaPopETIKA

5. Epapuodote évav mabntikd avixveutr eumodiwv

6. ENéy&te kat MAN TG SUVAELS KpoUoNG: av TnpouvTal Ta opla (**) uetaPeite oto
ONMEI0 9 SlaPOPETIKA

7. E@appoote ouotripata mpootaciag evaiodnta otnv mieon 1 0TOV NAEKTPIOHO
(.. EVEPYOG QVIXVEUTNC epmoSiwv)

8. EAéy€te kal A TI¢ SuvApELg Kpouong: av TnpouvTal Ta Opla (**) petapeite oto
onueio 9 S1aQopeTIKA

9. BePaiwBeite 6TIOAATA OLOTAATA AVIXVEUCNGOTNVTIEPIOXN KIVNONGAEITOUPYOUV
owoTd

(*) Np1wv exteNéoeTe To autoset PePaiwbeite OTL EXETE KAVEL CWOTA ONEG TIG EVEPYELEG
TonmoBEtnong Kat B€ong o€ KATAOTAON A0PAAEING OTIWE AVAPEPOVTAL OTIC TIPOEL-
SOTIOINTELG EYKATACTAONG OTO EYXELPISI0 TOU CUOTHHATOC Kivnong.

(**) Avaloya Pe TNV avaluon Twv KIvOUVWV UTOPEL Va EIVaL AmTapaitnTn N EQapUoyn
€uaioONTWV CUCTNHATWY TTPOOTAGIAG

E}F"'OEOXH! H Aav@acpévn pvOpion pmopei va mpokaléoel atuxnpara i
apec.

STOP > Bnoté: evepyomoinon eicodou STOP

3 Bnotd: evepyomoinon €1068ou pwTokuTTdpou PHOT

Salers DApog: kavéva ouvOESEUEVO QWTOKUTTAPO.

FAULT 1 | H Sidyvwon €10080u eAéyxel TIC ao@Aaeleg e1008ou PHOT

BAR > Bnoté: evepyomoinon €.c68ou avixveuTth eumodiwv BAR

FAULT 2 | H 81dyvwon €10080u eAéyxel TIG aopaleleg ei008ou BAR

>BnoTtd: @UANO ONO KAEIOTO

swc ; - - - -
AVOHEVO: TO TEPUATIKO S1adpopung Tou HoTEép eival ENeVBepo

>Bnotd: UANO 6ho avolytd

SwWo
Avaupévo: To Teppatiké Sladpopng Tou HoTép eival EhelBepo

3 BNnoTo: Kavéva o@AaApa

ERR
ANAMMENO: BAéme mivaka S1dyvwong OQaAUATWY

2 BNnoTo: padIOTIPOYPAUMATIOUOG ATIEVEQYOTIOINUEVOG

Avapoofrivel povo to Led Radio: Padlompoypdupatiopog
EVEPYOTIOINUEVOC, AVAHOVH KPUPOU UTTOUTOV.

RADIO
(MPAZINO)

AvaBoofrvel Tautoxpova pe to con Led Set: Awaypagr) mopmwy o€
€CENEN

Avaupévo: padlompoypaUHATIOUOG EVEPYOTIOINEVOCS, AVALOVH
€mMOUUNTOU UTTOUTOV.

Avaupévo 1s: Evepyomoinon kavaliol Tou padlodéktn

Avappévo: urmoutov Set matnpévo / BeTikn ékBaon Autoset

T\ avadapmn: Autoset o€ e€€NIEN

lpriyopn avaiaurmr 10s: Amotuyia Autoset

SET Avafoofrvel Tautdyxpova pe to Led Radio: Alaypapry moumwy

oe e€éNEn

Avappévo 1s: Start/ Stop yia evepyoroinon pmoutov S3

Avappévo 10s: To Autoset oAokAnpwONKe cwotd

16) AIAAIKAZIA PYOMIZHZ

- Mptv 10 Avappa eNEYETE TIG NAEKTPIKEG CUVOEDELC.

- PuBuiote TI¢ akoAoubeg mapapétpoug Xpdvog Autdpatou Kheloipatog,
Kivntpta Suvaun, améotaon empBpaduvong.

- PuBpiote ti¢ Aettoupyieg.

- Ekteléote Tn Sladikacia autoppuOuiong.

n}l\’OBZOXH! H Aav@acpévn pvBuion pmopei va mMpokaAéoel atuxnpata i
BAaBeg.

14 - ARES BT A 1000-1500

Led ERR
Anotuyia teot
PWTOKUTTAPWY,
Avtiotpogn QAVIXVEUTH
ano eunodio, eumodiwv n Oepuikn ac@dlela
Amperostop QVIXVEUTN
. eumodiwv 8k2
Efnové | ENéyEte TuxOV - Meppévete va
EUmodia Katd - ENéy&te KPUWOEL TO CUOTNUA
HAKOG TNG ™ ouvdeon QUTOHATIOHOU
Sadpoung PWTOKUTTAPWV
Kai/n ) pubuion
AEITOLPYIWV
Eowrepikd.
o@aAua
eNéyxou
E€MTAPNONG
QUOTHHATOS Z@AaAua TEpUATIKOU
- Aokipdote va
Avappévo | oproste kat
xgﬁ:’g)\qﬁ;i - eNéy€Te TIC ouvEDElg
TAGKETAL Av TWV TEPHATIKWY
T0 TMPSPANUA
Tapapeivel,
amevbuvOeite
0T0 OépPIC.
Tpomomoinuéveg
mapdpeTpol i/Kat
Netrtoupyieg
- Av TpomomoinBei
. n“Anéotaon
o pa— EKTENEDTE €K VEOU TNV
TAakétac autoppuduion yia va
' } E)xéyﬁr& - ‘s)gle[isgc:]lf;)csre ™ véa
A{wn . GUV(,SEOHC 010 - Av TpomomoinBouv
CRRLETm] EJ?]TE(;)B)\ P ol ANAeC TApAUETPOL
har%warre]zu r)/Kat ot Aertoupyieg
AQKE MEOTE yla 55 10 S2 yla
OV MAGKETA emPePaiwon
(ameuBuvBeite SHMEIQSH: H
010 0£ppic) autoppubuion
empPePalwvel
TAVTWE ONEC TIC
TPOTIOTIOINCELG TIOU
&ylvav Tnv MAakéTa

D812200 00101_09
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

1) UWAGI OGOLNE

Sitownik ARES BT A, dzieki bardzo obnizonej pozycji kota zebatego, zwartej
konstrukgcji oraz mozliwosci regulowania wysokosci i gtebokosci, oferuje wiele
mozliwosci montazowych. Elektroniczny, regulowany ogranicznik momentu
zabezpiecza przed przygnieceniem. Reczny cykl awaryjny jest wyjatkowo prosty:
wystarczy uzy¢ dzwigni odblokowujacej.
Zatrzymaniempozakonczeniuruchusterujgelektromechanicznemikroprzefaczniki.
Panel sterowania HAMAL jest dostarczany przez producenta z ustawieniami
standardowymi. Kazda zmiane nalezy wprowadza¢ konfigurujac TRYMERY i
przetaczniki DIP SWITCH.

Jego najwazniejsze cechy to:

- Kontrola 1 silnika pod niskim napieciem

- Wykrywanie przeszkéd

- Oddzielne wejscia dla zabezpieczen

- Wbudowany odbiornik radiowy typu rolling-code z klonowaniem nadajnikéw.
Karta jest wyposazona w wyjmowang listwe zaciskowa, co utatwia serwisowa-
nie oraz wymiane. Jest dostarczana z kompletem okablowanych mostkéw, co
ufatwia prace instalatora. Mostki sa przygotowane pod zaciski: 70-71, 70-72,
70-74. Jezeli wyzej wymienione zaciski s3 wykorzystywane, nalezy $ciggnac
odpowiednie mostki.

WERYFIKACJA

Przed wykonaniem kazdego cyklu otwieraniaizamykania panel HAMAL wykonuje
kontrole (weryfikacje) przekaznikow ruchu oraz zabezpieczen (fotokomorek).
W przypadku btedéw w dziataniu nalezy sprawdzi¢, czy podtaczone urzadzenia
pracuja prawidtowo oraz sprawdzi¢ okablowanie.

3) DANE TECHNICZNE
SILNIK
1000 1500
Zasilanie 110-120V 50/60Hz

220-230V 50/60 Hz(*)
240 W

4mm (18 zebdw)
4mm (25 zebow)

400 W
4mm (18 zebdw)
4mm (25 zebow)

Moc pobierana
Modut kofa zebatego ARES
Modut kota zebatego ARESV

Predkosc¢ skrzydta ARES 9m/min 9m/min
Predkos¢ skrzydta ARES V 12m/min 12m/min
m?ésciezar skrzydta 1000 Kg 1500 Kg
%séscisiar skrzydta 500 Kg 750 Kg
Max moment obrotowy: 30Nm 35Nm

Reakcja na uderzenie Elektroniczny ogra-

nicznikmomentu obro-
towego

Smar staty

Mechaniczne odbloko-
wanie dZwignia

intensywne
2 baterie 12V 1, 2Ah
od --20°C do + 55°C

Elektroniczny ogra-
nicznikmomentuobro-
towego

Smar staty

Mechaniczne odbloko-
wanie dZzwignia

intensywne
2 baterie 12V 1, 2Ah
od --20°C do + 55°C

Smarowanie

Sterowanie reczne

Rodzaj pracy
Baterie rezerwowe (opcja)

Warunki otoczenia

Stopien ochrony P24 P24

Cisnienie akustyczne <70dBA <70dBA

Ciezar operacyjny 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Wymiary Zobacz Fig. K Zobacz Fig. K
CONTROL UNIT

Ipziglc?acja sieci/niskiego na-|5 spMohm 500V =

Temperatura pracy -20/+55°C

Zabezpieczenie termiczne
Sztywnos¢ dielektryczna
Zasilanie obwodoéw dodat-
kowych

Oprogramowanie
sie¢/bt 3750V~ na 1 minute
24V (0t2 A pobdr max)

AUX 0 - Sygnalizator Swietlny Styk zasilany 24V~ N.O. (1A max)

Bezpieczniki Fig. G

Whudowany radioodbiorik | czestotiiwosé 433.92MHz
I%ztlf(‘l”“a“'e parametrow i [ rpy\MERY 4+ DIP SWITCH
1. kombinacji 4 miliardy

Max liczba polecer radiowy- | 63

ch w pamieci

30% catkowitego odcinka ruchu (nie ma

Szerokos¢otwarciadlapieszych mozliwosci zmiany)

(*) Specjalne wartosci napiecia zasilania dostepne na zyczenie.
Stosowane wersje nadajnikow:

€R-Read
Wszystkie nadajniki ROLLING CODE kompatybilne z@ (( o y))

3) ULOZENIE PRZEWODOW Fig. A
Przygotowacinstalacje elektryczng w oparciu o przepisy obowigzujace dlainstalacji
elektrycznych CEl 64-8, IEC364, porozumienie HD384 oraz inne normy krajowe.

4) PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA Fig.B
- Przygotowac wykop, w ktérym zabetonowane zostang sruby kotwigce plyty
mocujacej zespotu reduktora, przestrzegajac wartosci przedstawionych na Fig.B.

5) ZDEJMOWANIE OSLONY Fig.C
5.1) MONTAZ SILNIKA Fig.C1

6) MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH Fig.D - D1
Zalecane typy zebatek (Rys. L)

7) CENTROWANIE ZEBATKI WZGLEDEM KOLA ZEBATEGO Fig.FIG.N-O1-P
ZAGROZENIE - czynnos$¢ spawania moze zosta¢ wykonane tylko przez
kompetentna osobe, wyposazona we wszelkie urzadzenia ochrony

osobistej (Fig. L).

8) MOCOWANIE WSPORNIKOW KRANCOWYCH FIG. E

9) OGRANICZNIKI Fig.G - Q

ZAGROZENIE - Brame nalezy wyposazy¢ w ograniczniki mechaniczne

zaréwno po stronie otwierania jak i zamykania, aby uniemozliwi¢
wysunigcie si¢ bramy z gérnej prowadnicy Ograniczniki nalezy doktadnie
przymocowac do ziemi, kilka centymetréw ponad punktem ogranicznika
elektrycznego.

Uwaga: listwe stykowa P1 nalezy zainstalowa¢ w taki sposdb, aby nie
aktywowaty jej mechaniczne ograniczniki ruchu.

10) ODBLOKOWANIE RECZNE (Zobacz INSTRUKCJA OBSLUGI -FIG.3-).
Uwaga Nie popycha¢ NA SILE skrzydta bramy, ale PODTRZYMYWAC je
podczas trwania calego manewru.

11) PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWEJ Fig. G -R

Po przetozeniu odpowiednich kabli elektrycznych w kanatach i zamocowaniu
poszczegdlnych elementéw automatu w przeznaczonych do tego punktach,
przechodzisie doich podtaczeniazgodnie ze wskazéwkamiischematamiprzedsta-
wionymiw relatywnych instrukcjach obstugi.Kabel sieciowy nalezy zamocowaéw
odpowiednim zacisku kablowym (RYS.R-ad.R1) przewéd ochronny (uziemienie)
zizolacyjna ostonka koloru z6tto-zielonego nalezy podtaczy¢ do odpowiedniego
mocowania (RYS. R-ad. R2).

OSTRZEZENIE - Podczas prowadzenia okablowania orazpodczas czynnosciinsta-
lacyjnych nalezy stosowac sie do wymogdéw obowigzujacych norm oraz do zasad
wiedzy technicznej. Przewodyzasilane napieciamioroznejwartoscipowinny by¢
fizycznie od siebie oddzielone lub odpowiednio izolowane dodatkowa izolacja
o grubosci co najmniej 1 mm.

Przewody nalezy dodatkowo umocowac w poblizu zaciskéw, na przyktad za
pomocg chomatek. Wszystkie kable pofgczeniowe powinny by¢ umieszczone w
odpowiedniej odlegtosci od radiatora.

11.1) PRZYCISKI STEROWANIA LOKALNEGO Fig. G
Nacisniecie przycisku S3 uruchamia urzadzenie (START). Kolejne nacisniecie
przycisku podczas ruchu automatu zatrzymuje go (STOP).

12) URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE
Uwaga: stosowa¢ wylacznie takie urzadzenia zabezpieczajace, ktére
odbieraja sygnat bez przeszkéd.

12.1) URZADZENIA ZWERYFIKOWANE FIG. S
12.2) PODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK NIEZWERYFIKOWANYCH FIG. H
13) WPROWADZANIE DO PAMIECI STEROWNIKA RADIOWEGO FIG. |

RADIO

- WAZNA UWAGA: OZNACZYC PIERWSZY WPROWADZONY DO PAMIECI
NADAJNIK SPECJALNYM ZNACZKIEM (MASTER).

W przypadku programowania recznego pierwszy nadajnik przydziela KLUCZOWY
KOD ODBIORNIKA, ktéry jest potrzebny do nastepnego klonowania radiona-
dajnikow.

Whbudowany odbiornik Clonix posiada ponadto kilka waznych, zaawansowanych
funkgji:

- Klonowanie nadajnika master (rolling-code lub kod staty).

+ Klonowanie w celu wymiany nadajnikéw wprowadzonych do odbiornika.

« Zarzadzanie baza danych nadajnikéw.

« Zarzadzanie wszystkimi odbiornikami.

Aby poznac sposéb wykorzystywania funkcjizaawansowanych, nalezy zapoznaé
sie zinstrukcjg obstugi uniwersalnego programatora cyfrowego oraz z ogdlnymi
informacjami na temat programowania odbiornikéw.

14) REGULACJA AUTOSET FIG. I1

Umozliwia automatyczne zaprogramowanie momentu silnikéw.
Jezelizabrakniezasilania, pojego przywréceniuautomatwykona cyklw predkoscia
stosowang podczas automatycznego ustawiania az do momentu, gdy osiggnie
punkt koncowy ruchu.

UWAGA!! Ustawienie automatyczne (autoset) nalezy wykona¢ po sprawdzeniu,
czy ruch skrzydta (otwieranie/zamykanie) jest wykonywany prawidtowo, oraz czy
blokady mechaniczne sa odpowiednio ustawione.

Automatyczne ustawianie nalezy wykonac za kazdym razem, gdy modyfikowana
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

FAZA Zasilanie jednofazowe
NEUTRALNY ranie) zow
TRANSF. PIERW. Podtaczenie transformatora pierwotnego
Zasilanie karty:
SECTRASF 24V~ Transformator wtorny
MOT +
Podtaczenie silnika .
MOT -

AUX 0 - Sygnalizator Swietlny

24V (N.O) (1A MAX) Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydta.

g +REF SWE Wspdlny modut wytacznikéw kraricowych
E SWC Wytgcznik krancowy zamykania SWC (N.C.)
5 SWO Wytacznik kraricowy otwierania SWC (N.C.)
24V~ 0) Wyjscie zasilania akcesorié
ie zasilani iow.
24V~ (+) A
24 Vsafe Wyjscie zasilania zabezpieczen zweryfikowanych (fotokomérka nadawcza lub nadajnik czutej listwy).
Wyjscie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
o 60 Modut wspdliny Modut wspdlny wejs¢ START oraz OPEN
g Aktywny tylko dla FW < 3.03
s Przycisk START (N.O.)
o 61 START Dziatanie zgodne z zasada,3-4 KROKI”
% Aktywny tylko dla FW > 3.03
= START Przycisk START (N.O.)
-2 Dziatanie zgodne z zasada , Dziatanie do uzytku mieszkalnego / ogélnego”
g Przycisk OPEN (N.O.)
a 62 OPEN Ten przycisk otwiera brame. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydta pozostajg otwarte az do otworzenia styku. Jezeli
styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po u ie Czasu Automatycznego Zamykania TCA (jezeli ta funkcja zostata a owana).
70 Modut wspdliny Modut wspdlny wejs¢ STOP, PHOT i BAR
To polecenie przerywa cykl. (N.C.)
71 STOP Jeigli nie jest%iyw):ane, zyostawic’ mostek zatozony.
Wejscie FOTOKOMORKA (N.C.) i i
72 PHOT (*) Dziatanie zgodnie z logika ,FOTOKOMORKA/FOTOKOMORKA PODCZAS ZAMYKANIA" W przypadku nieuzywania
zostawi¢ mostek zatozony.
73 FAULT 1 Wejscie weryfikacji zabezpieczen podtaczonych do PHOT.
Aktywny tylko dla FW < 3.03

Wejscie listwy krawedziowej BAR (N.C.).
BAR (%) Konfiguracja'wg logiki,BAR/8K2".
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.
W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Aktywny tylko dla FW > 3.03

Wejscie listwy krawedziowej (N.C.)
W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Przelgcznik Przelacznik | Przetacznik
BAR/8K2 |weryfikacji |dziatania
wejscia listwy
listwy
Wejscie NC, bez weryfikacji, zmiana kierunku ruchu podczas
74 BAR/ OFF OFF OFF otV\J/ierania izamykax?a (Bi\R) P
BAR CL / OFF OFF ON Wejscie NC, bez weryfikacji, zmiana kierunku ruchu tylko podczas
BARTEST/ zamykania, w czasie otwierania nastepuje zatrzymanie ruchu (BAR CL)
BAR CLTEST/ OFF ON OFF Wejscie NC, z we[lyﬁkach, zmiana kierunku ruchu podczas otwierania i
BAR 8K2 / zamykania (BARTEST)
BAR C*L 8K2 OFF ON ON Wejscie NC, z weryfikacja, zmiana kierunku ruchu tylko podczas zamykania,
(*) W Czasie otwierania nastepuje zatrzymanie ruchu (BAR CLTEST)
ON OFF OFF Wejscie 8K2, zmiana kierunku ruchu podczas otwierania i zamykania
(BAR 8K2)
ON OFF ON Wejscie 8K2, zmiana kierunku ruchu tylko podczas zamykania, w
czasie otwierania nastepuje zatrzymanie ruchu (BAR CL 8K2)
ON ON OFF -
ON ON ON —
75 FAULT 2 Wejscie weryfikacji zabezpieczen podtaczonych do BAR.
Y ANTENA Weﬂ'écie anteny.
Nalezy stosowac antene dosstrojona do 433MHz. Do potaczenia Antena-Odbiornik nalezy uzywac kabla
# SHIELD wspoéfosiowego RG58. Obecnosc elementéw metalowych w kontakcie z anteng moze zaktécac odbiér fal
radiowych. Jezeli nadajnik ma staby zasieq, przestawi¢’antene w bardziej odpowiednie miejsce.

(*) Jezeli sa instalowane urzadzenia typu,D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zaleci¢ ich obowigzkowe serwisowanie
co najmniej raz na pot roku.

TABELA“A” - PARAMETRY

Kazda zmiana parametréw/logiki wymaga potwierdzenia. W tym celu nacisng¢ S2 przez ponad 5 s.

TRYMER PARAMETR Opis

Czas zamkniecia 0 120 Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.

m automatycznego [s] UWAGA: Jezeli ta funkcja nie jest uzywana, nalezy ustawic 0.

Sifa, z jaka porusza sig skrzydto 1. Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca wartos¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego

(i nastepnie aktualizowanej), ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.

T2 Sita skrzydta [%] 10 90 UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak ustawionej wartosci parametru
zachowane s3 obowiazujace normy z zakresu bezpieczenistwa (¥). W razie potrzeby nalezy zainstalowac

zabezpieczenie chroniace przed przygnieceniem.

Odcinek 19| s0 Ustawia dfugos¢ odcinka, na ktorym predkos¢ bramy podczas otwierania i zamykania zmniejsza sie, wyrazong procentowo w
spowalniania [%] (**%) stosunku do catego odcinka ruchu.
T3 Wzdtuz tego odcinka brama jest przesuwana z niska predkoscia.
Predkoéé Ustawia réwniez maksymalna predkos¢ ruchu podczas otwierania i zamykania.
K Inal% 929 60 | Uwaga: modyfikacja tego parametru wymaga ponownej procedury automatycznego ustawania (Autoset) w celu jego zatwierdzenia.
maksymalna[%] Wykres widoczny na rysunku fig. T przedstawia zmiane obu parametréw w zaleznosci od obrotéw trymera.

(*) W PANSTWACH UNII EUROPEJSKIEJ W KWESTIACH WARTOSCI GRANICZNYCH SILY NALEZY STOSOWAC NORME EN12453, NATOMIAST W KWE-
STIACH METOD POMIAROWYCH NORME EN12445.
(***) Jezeli obliczona wartos¢ jest nizsza niz 30, zostaje ustawiony na 30 cm.
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

TABELA “B” - LOGIKI

Kazda zmiana parametréw/logiki wymaga potwierdzenia. W tym celu nacisna¢ S2 przez ponad 5 s.

Przetacznik

Logika

Domysiny

Zaznaczyc
wykonane

Opis

Programowanie stero-
wania droga radiowa

ON

ON

Aktywuje wezytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

1- "Wcisna¢ kolejno ukg/ty przycisk oraz przycisk zwyklty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego,
ktg_ry zostat juz wprowadzony do pamieci w trybie zwyklym przy pomocy menu sterowania
radiowego.

2-W ciggu 10s wcisnac ukryty przycisk oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktéry ma zostac zapisany
w pamieci.

Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 sek.; w tym czasie mozna wpisa¢ nastepne
piloty radiowe. Ten tryb nie wymaga dostepu do panelu sterowania.

WAZNE: Aktywuje automatyczne dodawanie nowych pilotéw radiowych, klonowanie oraz powtdrne odtwarzanie.

OFF

Dezaktywuje wczytywanie pilotéw droga radiowg i automatyczne wprowadzanie klonéw.

Filolzy"raditlnwe sq wezytywane tylko za pomocg specjalnego menu Radio lub automatycznie z uzyciem
unkdji replay.

WAZNE: Dezaktywuje automatyczne dodawanie nowych pilotdw radiowych i klondw.

BAR / 8K2

OFF

ON

Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

OFF

Wejscie skonfigurowane jako Bar, listwa krawedziowa.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Kontrola wejscia
fotokomorki

OFF

ON

Aktywacja kontroli zabezpieczen na wejsciu PHOT.

OFF

Kontrola zabezpieczen na wejsciu PHOT nieaktywowana.

Kontrola wejscia
listwy

OFF

ON

Aktywacja kontroli zabezpieczen na wejsciu BAR.

OFF

Kontrola zabezpieczen na wejsciu BAR nieaktywowana.

Fotokomérki podczas
zamykania

OFF

ON

W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomdrki podczas otwierania. W fazie
zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu.

OFF

W przypadku przeciecia linii foto, fotokomérki sg aktywne zaréwnolpodczas otwierania, jak i zamykania.
Przeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po przywréceniu linii foto.

Aktywny tylko dla FW < 3.03

Szybkie zamykanie

OFF

ON

Zanim rozpocznie sie oczekiwanie na zakoriczenie ustawionego czasu TCA, zamyka sie po 3s
po zwolnieniu linii foto.

OFF

Logika dziatania nieaktywna

Blokuje impulsy
podczas
otwierania

OFF

ON

Impuls start nie powoduje reakgji podczas otwierania.

OFF

Impuls startu powoduje reakcje podczas otwierania.

Logika 3-krokowa

ON

ON

Aktywuje zasade dziatania 3
krokéw, nacisniecie przycisku
start podczas zamykania odwraca
kierunek ruchu.

3 kroki 4 kroki

otwiera

ZAMKNIETA

OFF

W TRAKCIE otwiera

ZAMYKANIA
OTWARTA

W TRAKCIE
OTWIERANIA

PO ZATRZYMANIU

stop

zamyka zamyka

Aktywuje zasade 4 krokow.

stop + TCA stop + TCA

otwiera otwiera

Aktywny tylko dla FW = 3.03

Dzmhllnslﬁvvyejsaa

OFF

ON

Listwa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania, podczas otwierania nastepuje
zatrzymanie ruchu

OFF

Listwa z odwréceniem aktywna podczas ruchu w obu kierunkach

Szybkie zamykanie

OFF

ON

Zanim rozpocznie sie oczekiwanie na zakofczenie ustawionego czasu TCA, zamyka sie po 3s po
zwolnieniu linii foto.

OFF

Logika dziatania nieaktywna

A
ogolneg

OFF

ON

Wiacza tryb dziatania automatyki:
ON = 0Ogolne

OFF

OFF = Mieszkaniowe

Reakcja na wejscie START (przez kabel lub radio):

Mieszkaniowe 0Ogodlne

ZAMKNIETA Otwiera Otwiera

W TRAKCIE ZAMYKANIA Zatrzymuje Otwiera

OTWARTA Zamyka Zamyka

W TRAKCIE OTWIERANIA Zatrzymuje + TCA |Bez reakgji

PO ZATRZYMANIU Otwiera Otwiera

Reakcja na wejscie OPEN (przez kabel):

Mieszkaniowe 0Ogodlne

ZAMKNIETA Otwiera Otwiera

W TRAKCIE ZAMYKANIA Otwiera Otwiera

OTWARTA Bez reakgji Bez reakgji

W TRAKCIE OTWIERANIA Pozostaje otwarte |Pozostaje otwarte

PO ZATRZYMANIU Otwiera Otwiera

Reakcja na wejscie DLA OSOB PIESZYCH (przez radio):

Mieszk

0Ogolne

ZAMKNIETA

Otwiera cze$ciowo

Otwiera cze$ciowo

W TRAKCIE ZAMYKANIA

Zatrzymuje

Otwiera czesciowo

OTWARTA

Zamyka

Zamyka

W TRAKCIE OTWIERANIA

Zatrzymuje + TCA

Bez reakgji

PO ZATRZYMANIU

Otwiera cze$ciowo

Otwiera czesciowo
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jest odcinek hamowania (T3).

UWAGA:wartoscimomentu ustawione automatycznie odnosza siedomocysilnika
ustawionejautomatycznie. Jezelimodyfikujemy mocsilnika, nalezy wykonac cykl
ustawiania automatycznego.

UWAGA: sprawdzi¢, czy warto$c sity uderzenia, zmierzona w punktach przewidzianych
norma EN12445, jest nizsza od warto$ci wskazanych w normie EN12453.

15) ODWROCENIE KIERUNKU OTWIERANIA (RYS. J)

PRZYCISKI
PRZYCISKI | Opis
s$1 Dodaj Przycisk Start
przyporzadkowuje wybrany przycisk do polecenia Start
Dodaj Przycisk Przejscie dla Pieszych
s2 przyporzadkowuje wybrany przycisk do polecenia Przejscie dla
Pieszych
(Szeroko$¢ otwarcia dla pieszych, zob. dane techniczne)
S2 Zatwierdza modyfikacje wprowadzone do ustawien parametréw
>5s i logiki dziatania
S14+52 Usun Liste
>10s UWAGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci
odbiornika polecenia sterownicze.
s3 KROTKIE naciéniecie powoduje wydanie polecenia START.
Przytrzymanie przycisku dtuzej (>5s) wigcza AUTOMATYCZNE USTAWIANIE.

SYGNALIZATORY DIODOWE:

Ciagle swieci: - Napiecie sieciowe - Zasilanie karty - Bezpiecznik F1

POWER | 9° "

Swieci:

START | _ Aktywacja wejécia START

OPEN
STOP

Swieci: -aktywacja wejécia przejécia OPEN

Nie $wieci: aktywacja wejscia STOP

Nie $wieci: aktywacja wejscia fotokomérki PHOT

ler Miga: brak podfgczonych fotokomorek.

FAULT 1 | Diagnostyka wejscia sprawdza zabezpieczenia wejscia PHOT
BAR

FAULT 2

Nie swieci: aktywacja wejscia listwy BAR

Diagnostyka wejscia sprawdza zabezpieczenia wejscia BAR

Nie swieci: skrzydto catkowicie zamkniete
swc

Swieci: wylacznik kraricowy silnika nie jest w uzyciu

Nie swieci: skrzydto catkowicie otwarte

SWO  —— X p — T
Swieci: wytacznik kranicowy silnika nie jest w uzyciu

Nie swieci: brak btedu
SWIECI: patrz tabela diagnostyki btedéw
Nie Swieci: programowanie droga radiowa wytaczone

Miga tylko dioda Radio: Programowanie radiowe wiaczone,
oczekiwanie na nacisniecie przycisku ukrytego.

RADIO

(ZIELONA) Miga jednoczesnie z dioda Set: Trwa usuwanie polecen radiowych

Swieci: programowanie radiowe wigczone, oczekiwanie na
nacisniecie wymaganego przycisku.

Swieci 1 s: Aktywacja kanatu odbiornika radiowego

Swieci: przycisk Set wcisniety / Automatyczne ustawianie (auto-
set) zakoriczone pomysinie

Trzy migniecia: Trwa automatyczne ustawianie (autoset)

Szybkie miganie przez 10 s: Automatyczne ustawianie nie

SET powiodto sie

Miganie jednoczesnie z diodg Radio: Trwa kasowanie pilotow
radiowych

Swieci 1 s: Start/ Stop, aby aktywowa¢ przycisk S3

Swieci 10 s: Automatyczne ustawianie zakoriczone prawidtowo

17) KOLEJNOSC CZYNNOSCI KONTROLNYCH MONTAZU

1. Wykonac cykl AUTOMATYCZNEGO USTAWIANIA (AUTOSET) (*)

2. Sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszczg sie w dozwolonych limitach (**), przejs¢
do punktu 9, w przeciwnym razie

3. Ewentualnie dopasowac parametr czutosci (site): zob. tabela parametréw

4. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),

przejs¢ do punktu 9, w przeciwnym razie
. Zatozy¢ listwe amortyzujaca
. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
przejs¢ do punktu 9, w przeciwnym razie

7. Zatozy¢ urzadzenia zabezpieczajace reagujace na nacisk lub elektroczute (np. listwa
krawedziowa)

8. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
przejs¢ do punktu 9, w przeciwnym razie

9. Upewnicsie, izwszystkie urzadzenia wykrywajace obiekty w obszarze cyklu dziataja
prawidtowo

(*) Przed wykonaniem automatycznego ustawiania nalezy sie upewni¢, iz wszystkie
czynnosci montazowe i zabezpieczenia zostaty wykonane prawidtowo, w sposob
opisany w ostrzezeniach dot. instalacji w instrukcji napedu.

(**) W zaleznosci od wyniku analizy ryzyka moze sie okazac konieczne zastosowanie
czutych zabezpieczen.

o un

UWAGA! Nieprawidtowe ustawienie moze spowodowac obrazenia oséb lub
zwierzat, albo uszkodzenie przedmiotow.

Led ERR
Odwrécenie
kierunku ruchu z. ,
powodu wykry- Test Fotokomorek,

Zabezpieczenie
termiczne

Listwy lub Listwy
8k2 nie powiddt sie

cia przeszkody
- Zabezpieczenie
Amperostop

Nie swieci - Sprawdz potacze-

- Sprawdz ewen-
tualne przeszkody
znajdujace sie na
trasie ruchu

nia fotokomorek
i/lub ustawienia
logiczne

- Poczekaj az auto-
mat ostygnie

Bfad wewnetrzny
kontroli nadzoruja-

Btad wytacznika

cej system. kraricowego
- Sprobuj wytaczy¢
Swieci i ponownie wta-
czy¢ karte B , _
Jezeli problem sie nisap\;? v}fldczzﬁiok*g\c/f ©
powtarza, skontak- krar’]c)c/J\?v ch
tuj sie z serwisem Y
technicznym
Zmodyfikowane
parametry i/lub lo-
gika dziatania
- Jezeli modyfiko-
wany jest “Odci-
nek spowalniania
ruchu’, ponownie
wykona¢ Autoset
%&ites&m w celu zatwierdze-
Karty nia nowego usta-
- Sprawdzi¢ pota- wienia.
Powolne | czenia zsilnikiem ;N;izeeh TOdy?nkr?é
miganie | - Problem z osprze- arametr a i/lub
tim I:alr(tty (na!egy E‘)gika dzi)g{ania w
skontaktowac si¢ z celu zatwierdze-
?]ermw)lsem technicz- nia nacisna¢ S2
Y i przytrzymac

wcisniety przez5s.

UWAGA: Auto-
matyczne usta-
wienie  (autoset)

zatwierdza, tak czy
inaczej, wszystkie
modyfikacje karty.

16) PROCEDURA REGULACYJNA

- Przed wiaczeniem nalezy sprawdzi¢ potaczenia elektryczne.

- Ustawi¢ ponizsze parametry: Czas Automatycznego Zamkniecia, moc silnika,
odcinek spowalniania ruchu.

- Ustawic poszczegdlne logiki dziatania.

- Wykonac procedure automatycznego ustawiania.

UWAGA! Nieprawidlowe ustawienie moze spowodowac obrazenia os6b lub
zwierzat, albo uszkodzenie przedmiotow.

UWAGA: Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzenia, zmierzona w punktach
przewidzianych norma EN12445, jest nizsza od wartosci wskazanych
w normie EN12453.
Aby uzyska¢ lepsze wyniki, zaleca sie wykonanie automatycznego ustawiania
przy niepracujacych silnikach (nie rozgrzanych zbyt duza ilosciag wykonanych
jeden po drugim cykli).
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE |

1) OCHOBHBbIE NMOJIOKEHUA

NcnonHuTtenbHbin 6ok ARES BT A rMeeT WNpOKNiA Anana3oH BapuaHTOB
YyCTaHOBKU 6narofaps MakCMManbHO HU3KOMY PacronoXKeHuto 3y6yaTtoro
Korneca, cBoeli KOMMaKTHOCTM 1 BO3MOXHOCTUN PETYIMPOBKY BbICOTbI U FITyOUHDI
pacnonoxeHusa. Perynupyemblii 3NeKTPOHHbIA OrpaHNYnUTENb MOMEHTa
rapaHTMpyeT 3aluTy oT CMATUA. ABapuinHOE pyYHOe ynpaBsrieHne BbiNoNHAETCA
OYeHb J1erkKo € MOMOLLbIO pblyara pPa36baoKNPOBKY.

YnpaBneHne 0CTaHOBOM C MOMOLLbIO KOHLIEBbIX BbIK/lOUaTenel ocyLecTBaaeTca
SNeKTPOMEXaHNYECKMMIN MUKPOBbIKTIOYaTENAMN.

LWwnT ynpasneHna HAMAL noctaBnaeTca U3rotosuTesieM CO CTaHAapTHbIMMN
HacTpoiikamu. JTtobble 3MeHeHsi BHOCATCS C MOMOLLbI0 HACTPOEK NMOACTPOEUHbIX
pesnctopos u DIP-nepekntoyatens.

OCHOBHble TEXHUYECKMEe XapaKTepuCTUKN N3Lenus:

- PerynupoBaHue 1 fBuratensa HU3KOro HanpsXxeHna

- O6Hapy»eHune NpenATCTBUIA

- Pa3genbHble BXOAbl ANA NpefoxpaHuTenei

- BCTpoeHHbIN pagronpuemMHnK ¢ HeMpepbIBHO N3MEHAIWNMCA KOLOM C
KNOHNPOBAHNEM TPAHCMUTTEPOB.

MnaTta cHabXeHa KNeMMHOW MaHeNblo BbIABUXHOMO TUMNa Anis 6onee yao6HOro
TEXHNYECKOro 06CyKMBaHUA U 3aMeHbl. [TocTaBnAETCA CpAROMYCTaHOBNEHHbIX
nepemblyeK B LieNAxX obneryeHra MOHTaXHbIX paboT. [lepemblUKIM yCTaHOBIEHbI HA
cnegytowme knemmbl: 70-71, 70-72, 70-74. ECnv 3TV KNeMMbl y>Ke NCMONb3yI0TCA,
CHUMWTE COOTBETCTBYIOLME NePEMbIYKU.

NMPOBEPKA

Mepen BbINONHEHMEM KaXK4Ooro LKNa OTKPbITWA 1 3akpblTuA Wit HAMAL BbinonHaeT
KOHTPOSb (MPOBEPKY) pene xofa v NpeAoXpPaHNTENbHbIX yCTPOWCTB (pOTOINeMeHTOB).
B cnyuae HenpaBuibHOrO GYHKLMOHNPOBaHWA NPoBepbTe paboTy nopcoenm-
HEHHbIX YCTPOWCTB 1 KabenbHbIX COeANHEHWIA.

2) TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKN
OBUTATEJ1b
1000

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)

240 W

1500

MuTtaHne

MNoTpebnsemas MOLHOCTb 400 W

Mouznb 3ybuaToro Koneca
ARE!

4 mm (18 3y6beB) 4 mm (18 3y6beB)

4 Mm (25 3y6beB)

kﬂg@;v 3y6uaToro Kosneca 4w (25 3y6bes)

CkopocTtb cTBopku ARES 9 M/MUH 9 M/MVH
Ckopoctb ctBopkn ARESV | 12 m/MuH 12 M/MnH
MakcrmanbHbIli BeC

ctBopky ARES 1000 Kg 1500 Kg
MakcrmanbHbIl BeC

cTeopki ARES V 500 Kg 750Kg
MakcumanbHoe 3HadeHre |30 35HeMm

KpPYTALLEro MOMeHTa

DNEeKTPOHHbIIA
OrpaHuynTesb MOMEHTA

DNEeKTPOHHbII

Peakuya Ha yAap OrpaHNynTElb MOMEHTa

CmasKa Ha Becb cpok|CmasKa Ha BeCb CPOK

Tun cmaskun

CITY>KObl CITY>KObl
MexaHnueckoe MexaHnueckoe
PyuHoe ynpaeneHue pa3bnokmpoBaHue pa3bnokmpoBaHue
pbluarom pbluarom
Tun skcnnyataumm VIHTEHCVBHBbIN VIHTEHCVBHbIN
BydepHble 6aTapen . .
(AOMOMHUTENBHO) 2 6atapen 12B 1,2 A-u |2 6atapen 12 B 1,2 A-y
Temnepatypa okpyxatoweil cpefbl | ot -20°C go + 55°C ot -20°C go + 55°C
CTeneHb 3alunThbl 1P24 1P24
AKyCTUYEeCKoe fiaBnieHne <70 obA <70 obA
Bec ynpasnsatowero " ~
ychovﬁTBa 7 kr (=70 H) 7 kr (=70 H)
Pa3mepbl Cwm. Fig. K Cwm. Fig. K
BJIOK YNMPABJIEHUA
M3onauna cetn/Hnskoe —
HanpsKeHMe >2MOhm 500V ===
Pabouasn Temnepatypa -20/+55°C

Tepmuyeckas 3awuTa MNporpammHoe obecneyexmne

[InanekTpuyeckas NpoOYHOCTb ceTb/6uT 3750 B~ 3a 1 MUHYTY

Mnutanne pononHuTenbHbIX |24 B~ (Makc. nornouexune 0,2 A)

YCTPONCTB 24 B~6e30nacHOro HanpsxxeHus
AUX 0 - CurHanbHas Jlamna | KoHTaKT, 3anuTbiBaembiii 24 B~ H. P. (1 A makc.)
[NpegoxpaxHuTtenu Cwm. Fig. G

BcTpoeHHbIn

pagvonpuemHuk Rolling-Code uacrora 433,92 MIy

3afaHvie napameTpoB UIOTMK | pe3unctopos + DIP-nepeknioyarens

Konnuectso KoMbUHaLmin 4 Mmunnvapaa

MakcmnmanbHoe KonnyecTso
nporpamMmmMmmnpyembix
YCTPOWCTB
pajuoKoynpasneHua

63

MpPOCTPaHCTBO OTKPLITUA ANA

0,
NPOXOAa NeLIexoA0s 30% obuiero xoaa (He NoANeX Ut N3IMEeHEeHNIo)

(*) paboTa ¢ Apyrm Hanps>KeHMeM NTaHVA NPeAOCTaBAAETCA Mo 3anpocy.

BapuaHTbl ncnosibdyembixX nepefaTtynikos:

Bce nepepatunku ROLLING CODE coBmecTuMBbI € @ (((-ZR-Ready))

3) YCTAHOBKA TPVYB (Fig. A)

dneKkTpuyeckoe yCTpONCTBO MOAroTaBAMBAOT COMMacHO AENCTBYIOLWMUM
CTaHfjapTam anAa snekTpuyecknx yctponcts CEl 64-8, IEC364, fOKYMeHTy O
rapmoHusauuu ctaHgaptos HD384 v fpyrum HauvoHanbHbIM CTaHAAPTaM.

4) YCTAHOBKA OMKCATOPOB ABUIrATENA (Fig. B)

- MoAroToBKa KOTNIOBAHA, B KOTOPOM 3a/MBAOT LEMEHTUPOBAHHYIO MIOWAAKY
nof NanTy OCHOBAHUA C YTOMIEHHbIMU aHKEPHbIMY 60TaMy Ans KpenieHns
peayKkTopa B c6ope, C cobMofeHem pasmepos, ykasaHHbix Ha Fig. B.

5) YAAJIEHUE 3ALLNTHOIO KAPTEPA Fig.C
5.1) MOHTAX ABUrATENA (Fig. C1)

6) MOHTAX ¥Y3J10B TPAHCMUCCWUU Fig. D - D1
PekomeHpayemble TuMbl 3ybuaToit peiikm (puc.J)

7) LEHTPOBKA 3YBUYATOW PEAMKN OTHOCUTEJIbHO 3YBYATOIO KOJIECA
(FIG.N-01-P)
é OMACHOCTDb! - Onepauus cBapKu fOKHA BbINOIHATLCA 06YYeHHbIM
nepcoHanoM C NCNosib30BaHNEM NHANBUAYaNbHbIX CPEACTB 3aLnThbl,
npeAycMOTPEeHHbIX NpaBunammn TexHukn 6esonacHoctu (Fig. L).

8) KPEMJIEHUE CKOB KOHLIEBbIX BbIKJTIOYATEJEN FIG.E

9) MEXAHUYECKUE CTOMOPbI (Fig. G-Q)

OMACHOCTbD! - BopoTta AomKHbI 060pyAOBaTLCA MeXaHUYeCKMMN

cTonopamu Kak AnA oTpbiBaHUA, TaK U ANA 3aKPbITUA, BO n3bexxaHne
Bbixoja BOPOT 3a npeAenbl BepxHell Hanpasnsoweil. OHM AOMKHbI 6bITb
HafeXXHO NPUKpPen/eHbl KIPYHTY Ha HECKOJIbKO CAaHTUIMETPOB AlanbLie TOUKN
KOHLIeBOTO BbIKJ/llo4aTens.

10) PYYHAA PA3BJIOKUPOBKA (cm. PYKOBOACTBO MO 3KCMAYATALIUN -Fig. 3-).
BHumanue! He ponyckaetca octraHoBKa ctBopKku sBopoTt C TPUMEHEHUEM
CUJbl, Torpa kak cnepayet CONMPOBOXAATD ee aABMKeHMe Ha BceM NyTu.

11) NOACOEAVHEHUE KNEMMHOW KOPOBKW, Fig. G - R

Mponyctntb cooTBeTCTBYIOWME deKTpuyeckne Kabenu (ba3oBblii, HyneBoi
1 3a3emneHns) Yyepes Kopoba U 3adpUKCMpoBaTb PasfiviyHble KOMMOHEHTDI
aBTOMaTMyeCckoro obopyfoBaHUA B MpefHa3HAYEHHbIX ANA 3TOro Toukax,
OCyLLeCTBAA NPOKNafKy KabenAa B COOTBETCTBMM C YKa3aHUAMU U CXemamu,
npuBeeHHbIMU B COOTBETCTBYIOLMX PYKOBOACTBaX. MprcoeanHnTL $asoBbii
npoBoOA, HyNeBoW 1 NpoBoj 3asemneHua (obasatenbHo). CeTeBoii Kabenb
6rnoknpyetca B cneunanbHom KabenbHom 3axume (PUC.R-no3.R1) nposop
3a3eM/IeHMA C M3oaupyoLleli 0600UYKOIN KEeNTo-3eMeHOro LBeTa [OJIKeH
NOACOeAVHATBLCA K COOTBETCTBYIOLEeMY 3axkumMy ana nposogos (PUC. R-no3.R2).

NPEAYNPEXAEHWA - Mpu BbinonHeHNW KabenbHbIX MOAKMOUEHU U MOHTaXa
3/1eKTPOOOOPYAOBAHNA PYKOBOACTBYTECH AeNCTBYOWMMN HOpMmamu 1 Y.
MpOBOAHUKY, K KOTOPbIM MNOAAETCA NUTAHUE C Pa3HbIM HaNPAXeHNEM, JOSKHbI
6bITb GU3MUECKN pa3feneHbl UM Hagnexalwum obpasom M30ANpPOBaHbl C
NMOMOLLbIO JOMOSTHATENbHON U30NALMM TONLLMHOW He MeHee T MM.

MpoBopa y KnemMm [OMXKHbI OblTb 3akpenneHbl AOMOAHUTENbHbIMU
npucnocobneHnamMy, Hanpumep, xomyTamu. Bce coegnHuTenbHble Kabenu
[O/>KHbI TPOXOAUTL BAANM OT PaanaTopoB.

11.1) NOKAJIbHbIE MPUBOAbI Fig.G
HaxaTne Ha knaBuwy S3 ynpaenaet CTAPTOM. Ewle ogHO HaxaTtue Ha KnasuLly,
B TO BpPEMA Kak aBTOMaTVKa HaxoamTca B ABxeHun, ynpasnaet CTOMNOM.

12) NPEAOXPAHUTEJIbHbIE YCTPONCTBA
MpumeyaHne: NCNONb30BaThb TONbKO NPefoXpaHuUTeNIbHble YCTPOMCTBa
NPUEMHbBIX YCTPOIICTB CO CBOGOAHO N3MEHSAIOLIM COCTOSIHNE KOHTAaKTOM.

12.1) NPOBEPEHHbIE YCTPOWCTBA Fig. S
;I:IZGZ)HI'IOACOEAVIHEHI/IE 1 NAPbl HEMPOBEPEHHbIX ®OTO3JIEMEHTOB

13) COXPAHEHME B MAMATU NYJIbTA PAANOYNPABJIEHUA, PUC. |

RADIO
- BAXXHOE NMPUMEYAHMNE: NEPBbIN COXPAHEHHbLIN B MAMATU
{1|VE|AP§_II_1£\|"I')'-II/IK HEOBXOAMMO OTMETUTb B KAYECTBE NTABHOIO
B cnyyae nmporpammupoBaHus BPYUHYH MepBblii TPAaHCMUTTEP HasHavaeT
KItO EBOI/I‘I)(OE . P pyary P P P
MPUEMHOIO YCTPOUCTBA; AaHHbI Kog HEOOGXoAMM Ansi TOro, YToObl MOXHO
6b1710 OCYLECTBUTD AanbHenLlee KIOHNPOBaHMe
TPaHCMUTTEPOB.

pome Toro, BCTpoeHHoe 6opToBoE NpremHoe ycTpoiicTBo Clonix obecneurBaeT
BbIMOJIHEHVIE HEKOTOPbIX BaXKHbIX NePefoBbIX GYHKLNIA:
+KnoHnpoBaHue rmaBHoro TpaHcmnTTepa (rolling-code nnu prkcmpoBaHHbIv Kof);
+KnoHrnpoBaHe Ana 3aMeHbl TPaHCMUTTEPOB, Y>Ke NMOAKIOUYEHHbIX K NPYeMHOMY
YCTPOWCTBY.
« YnpasneHve 6a30i1 JaHHbIX TPAHCMUTTEPOB.
« YnpaBneHve cucTeMon NPUeMHbIX yCTPONCTB.
[nA ncnonb3oBaHUA [AaHHbIX YCOBEPLIEHCTBOBaHHbIX GYHKUMI CMOTpeTb
PYKOBOZCTBO K YH/BepCasibHOMY
noptaTUBHOMY NporpammaTtopy, a Takxe «OOuee pykoBOACTBO MO
NpPOrpamMmM1POBAHIO MPVEMHbIX YCTPOWMCTBY.

14) PETYINPOBKA ABTOMATUYECKNX HACTPOEK Fig. 11

O6ecneuriBaeT BbINOSIHEHME aBTOMATNUECKOW HACTPOWKIN KPYTALLEro MOMEHTa
nBuUraTenemn.

llocne oTKNOUEHNN SNEKTPONMTaHUA NPV €r0 BO30GHOB/EH MM aBTOMaTHKa by et

ARES BT A 1000-1500 - 19

UNMDDAd

~



PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

ynpaBneHus

OnpegeneHune OnucaHme
OA3A HanpsxeHne nuTaHus ogHodasHoe
HEVTPATTb P OAHOGasHo
PRIM TRASF MopaknoyeHne nepBrMYHON 06MOTKM TpaHchopmaTopa
SECTRASF fliame nato:
MOT +
CoefviHeHue auratens 1
MOT -
AUX0 - CurHancHas Jlamna KOHTaKT oCcTaeTcA 3aMKHYT BO BpeMA ABUXEHWA CTBOPKM
24B (HP) (MAKC. 1A) YTBOBPEVAA Pt
+REF SWE 06N KOHLIEBOW BbIK/OYaTeNlb
SWC KoHueBoi BblkntouaTenb 3akpbltua SWC (H3)
SWO KoHueBoi BbikntouaTenb oTkpbiTna SWO (H3)
24B~(-)
Bbixof NTaHVA AONONHUTENbHOrO 060PYAOBaAHNA:
24 B~ (4)
24 B 6e30MacHOro Bbixof NTaHVA NPOBEPEHHbIX NPeAOXPaHUTENbHbBIX YCTPONCTB (TPAaHCMUTTEP GOTOINEMEHTOB U TPAHCMUTTEP
52 YYBCTBUTENbHON KPOMKM).
HanpaxeHna Bbixoa akTUBEH TONbKO BO BPeMs BbINOHEHNA LKA MaHeBpa.
60 O6wuin curHan O6wwin curHan Bxogos START n OPEN
BkntoyeH Tonbko Ha FW < 3.03
START Knaewvwa ynpasnenusa START (CTAPT) (HP)
61 PaboTa B cooTBeTCTBUM C “3-4-LLUATOBbIMW” nornyeckummn QXHKHW{MM
BkntoyeH Tonbko Ha FW = 3.03
START Knaswwa ynpasnenusa START (CTAPT) (HP)
PaboTa B cooTBeTCTBIM € “DYHKUMOHNPOBaHME B YaCTHbIX JOMaX / KOHAOMUHNYMAX” NOTYeCKMU GyHKLUMAMM
Knasuwa ynpasnexnusa OPEN (OTKPbITb) (HP)
62 OPEN KomaHpa ocyuiecTBnseT oTKpbITve. ECIM KOHTAaKT BXOAA OCTAaHETCA 3aMKHYT, CTBOPKM OCTalOTCA OTKPbITbI
[0 pa3MblKaHA KOHTaKTa. Mpy pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBTOMATUKa BbINONIHAET 3aKPbITUE MO NCTeYeHUN BpemMeHU tca
(ecnu OHO MoAKAIYEHO).
70 O6wwin curHan 06w curHan Bxogos STOP, PHOT n BAR
71 STOP KomaHpaa npepbiaeT maHesp. (H3).
Ecnv He ncnonb3yeTcs, OCTaBbTe NepemblyKy BCTaBIEHHOW.
Bxoa ®OTOSJIEMEHT (H3)
72 PHOT (¥) PaboTa B cOOTBETCTBIM C Nornyecknmu GyHkumamm “O©OTOIJIEMEHT/OOTONTIEMEHT MPU 3AKPbITUWN". Ecnn He
MCNOMb3yeTCA, OCTaBbTe NePEMbIUYKY BCTAaBAEHHON.
73 FAULT 1 Bxof npoBepKy NpefoXpaHNTENbHbIX YCTPONCTB, NOAKIIIOYEHHbIX K PHOT.
<3.03
Bxop uyscTBUTENnbHOM Kpomkm BAR (H3).
BAR (¥) MoxeT KOHPUryprpoBaTbCA COrnacHo norukam “BAR/ 8K2".
KomaHpaa n3meHsAeT HanpasfieHve ABMKeHUA Ha NPOTVBOMONOXHOE B TeUeHne 2 cek.
Ecnu He ncnonb3ayetcs, OCTaBbTe NepemblyKy BCTaBIEHHOW.
BkntoyeH Tonbko Ha FW > 3.03
Bxop uyBcTBUTENBHOW KPOMKM (H3). .
Ecnu He ncnonb3yetcs, octaBbTe NepemblyKy BCTaBIEHHOW.
Dip- Dip- Dip-nepekniouatenb
epeKknioyaTenb |nepeknioyatend | GyHKUNOHUPOBAHUA
BAR/8K2 NpoBepKU BXOAA | YyBCTBUTENbHOM
YYBCTBUTENbHON | KDOMKM
KPOMKM
Bxop H3, 6e3 npoBepku, MHBEPCUA Npu
;i BAR/ BbIKJ1. BbIKJ1. BbIKJI. OTKgbITVIVI n 3apr|Tav| (BAR) p P
BARCL / Bxog H3, 6e3 npoBepKu, MHBEPCUA TONBKO
BARTEST / BbIK. BbIKJ. BKJ. npu 3aKpbITUL n%m OTKPbITUU BbINONHAETCA
BARCLTEST/ OCTAaHOBKa (BAR L)
BAR 8K2 Bxop H3, c npoBepko, MHBepcusa Npwu
BARCL 8K/2 BbIKII. BKJ. BbIKII. omﬁmmm I/Iga_K&pITVIVI (BARTEST) P
(*) Bxop H3, c npoBepKo, HBepCKA TONbKO
BbIK/1. BKJ1. BKJ. npwi 3aKPbITW, NPY OTKPBLITUN BbINMONHAETCA
ocTaHoBKa (BAR CL TEST)
X0 8K2, MHBEPCUA NP 3aKPbITUN 1N OTKPLITAN
BKJ1. BbIKJ1. BbIK1. ?BA 8K3) p P o] p
Bxop 8K2, HBepcus TONbKO Npu 3aKpbITUH,
BKJ. BbIKJ1. BKJ. Hé)l/l OTKPbITUM OCYLLIECTBNAETCA OCTAaHOBKa
(BAR CL 8K2)
BKJI. BKJI. BbIKJI. —
BKJI. BKJI. BKJI. -—
75 FAULT 2 Bxon npoBepku NpeoXpaHnTebHbIX YCTPOWCTB, NOAKAOYEHHbIX K BAR.
Y AHTEHHA Bxop aHTeHHbI.
Monb3yiiTecb aHTEHHO, HACTPOEHHOI Ha YacToTy 433 MIL. [InA NOAKNIOYEHNA aHTEHHbI-NPUEMHIIKA UCMONb3YIiTe KoaKCanbHbIi
# SHIELD Kabenb RG58. Hannuune metannmnyeckmx Macc pafom C aHTEHHON MOXeT co3AaBaTb Momexy paguonpremy. B cilyyae cnaboro curHana
TpaHCMUTTEpa NepemecTiTe aHTeHHy B 6onee NoAXoasALLee MecTo.

(*) Ecnn ycTaHaBnmBatoTca ycTporicrBa Tuna“D” (cornacHo onpepenenmio ctadgapta EN12453), coegunHeHHble B HENPOBEPEHHOM peXkume, NpeAnncbiBaTb
npoBefieéHNe 06A3aTeNbHOTO TEX0OCNYKIBaHUA C NePUOANYHOCTDIO, O KpallHeln Mepe, pas3 B nonroga.

TABJINLA «A» - TAPAMETPbI

I\ Jllo60e 3MeHeHMe NapamMeTPOB/NOrNKM AOMKHO NOATBEPKAATLCA HAXKaTMeM Ha S2 > 5 ¢

MopacTpoeyHbIi
peancrop Mapamerp OnucaHune
Mun. | Makc.
Bpewr Bpema oxunaaHnaA nepey aBTOMaTUYeCK/IM 3aKpbiTieM
m ABTOMATUUeckoro 0 120 | HpUMEYAHME: Ecnn e ncnonbayetcs, 3anath Ha 0.
3aKkpbITnA [c] 4
Ycunve, okasblBaemoe CTBOPKOIA/CTBOPKamMMU. ITO MPOLIEHT MPEeBblleHNA CO3AaBaeMbiM YCUAMEM YCUNIUSA, 3aniCaHHOrO B
T2 Yeunme creopok [%] | 10 90 | MawATb Npu aBTOMaTM4YECKON HACTPOIIKE (1 06HOBNEHHOTO BNOCNEACTBIUM), Nepe/ Nojayeil aBapuiAHOro CUrHana NPenATCcTBXA.
BHUMAHME: Hanpsimylo BAnAET Ha cuny yaapa: npoBepUTb, 4TO NPY 3aaHHOM 3HaUeHUn cobniopatotca aelicTByiowme
HOPMbI 6 cHocTH (*). Mpn Heo6X0ANMMOCTH YC Tb NPUCNOC npeAoXpaHAIoLMe OT | ABaHWA.
MpomexyTok s 3afaTb NPOCTPAHCTBO 3aMeJIEHUNs MPY OTKPbITUM M 3aKPbITUN B NMPOLIEHTaX OTHOCUTENbHO 06LLero xoza.
3amegneHns [%] 1(*%)] 50 aHHOE NPOCTPAHCTBO OyAeT NPOMAEHO Ha HU3KOWM CKOPOCTU.
13 aflaTb TaKXKe MaKCUManbHYI0 CKOPOCTb AIBUKEHNA NPY OTKPLITUN 1 3aKPbITUN. .
MakcumanbHas [prMeyaHre: nNpu _M3MeHEeHWW [AHHOrO MapaMeTpa BbIMONHAETCA 3aHOBO CAaMOHACTPONKa, YTOObI
[%] 99 60 | noaTBepAnTb AaHHbIN NapameTp.
CKopocTb [ 70 Ha rpaguke puc. T npMBOANTCA M3MEHHENE ABYX MAapaMeTPOB B 3aBUCMMOCTU OT BpalleHNs TpUMMepa.

(*) B EBpocolo3e no npepenbHbIM yCMANAM NpuMeHATb ctaHAaapT EN12453, no metoay nsmepenuns — cranpapt EN12445.
(***) Echn paccuMTaHHOe 3HauYeHMe meHee 30 cM, OHO ycTaHaBAMBaeTcsA Ha 30 cm.
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TABJIULIA «B» - IOTUMECKUE OYHKLUN

Jlio60e nsmeHeHne napame‘rposlnorvmvn AOMKHO NoATBepPXAaTbCA Ha)XaTlemM Ha S2>5¢c¢

DIP

JNornka

Mo ymonuaxuio

3a4yepKHyTb
BbINOJNIHEHHYI0
HaCTPOIIKy

OnucaHne

MporpammupoBaHune
nynbToB
paauoynpasneHus

BKJ1.

BKJI.

AKTUBUpPYET COXpaHeHVe B MaMATW My/IbTOB PaAKnoynpaBieHns no paguo:
1- HaxkmmaiiTe nocnepoBaTenbHO CKPbITYHO KNaBuLly 1 06bluHyto Knasuwy (T1-T2-T3-T4) nynbta
paanoynpaBneHys, ye COXPaHeHHOro B NaMATU B CTaHAAPTHOM peXuMe C MOMOLLbI0 MeHIo
gap,moynpasneumn.

- B TeueHre 10 C HaXMmTe CKpbITYIO KNnaBuiy 1 06bluHyto knasuwy (T1-T2-T3-T4) nynbta
PlanmoynpasneHma, 4TObbI COXPAHUTB €70 B NAMATU.

PVIEMHUK BbIXOAWT M3 pexuma nporpammmnpoBaHna yepes 10 ¢, B TeueHne 3TOro BpemeHu
MOXHO [06aBNATb HOBble MyNbTbl PaAVoynpaBieHNA.
[laHHbIN peXxnm He TpebyeT [oCTyNa K WUTY ynpaBaeHus.
BAXHO: AkTBMpYeT aBTOMAaTWYeCKU BBOA HOBbIX MyNbTOB pPafMoynpaBieHns, KIOHOB 1
nynstos. replay.

BbIKJ1.

OTKNIOYaeT CoXpaHeHre B MaMATU MO Pajvo YCTPONCTB PafvoynpaBieHsa U aBTOMaTNYECKII BBOS
«KJIOHOB».

YcTpoiicTBa pagvoynpaBneHna COXPaHAIOTCA B NamMATA TOAbKO NPY UCMOMb30BaHUM CrelnanbHoOro
MEHIO P10 MM B aBTOMATUYECKOM PEX/ME MPY MOMOLL BOCPOW3BEAEHNA.

BAXHO: OTkntoyaeT aBTOMaTNYeCKMI BBOZ HOBbIX PafivioynpaBaeHWIA, KKIOHOB»

BAR/8K2

BbIKJ1.

BKJ.

Bxop ckoHpurypupoBsaH Kak Bar 8k2. Bxop ana pesnctusHom kpomkum 8K2.
KomaHfa usmeHsAeT HanpaBssieH1e ABVKEHWA HA MPOTVBOMOIOXKHOE B TeYeHMe 2 Cek.

BbIKJ1.

Bxop cKOHUryprpoBaH Kak Bar, npoBepeHHas 4yBCTBMTE/IbHAA KPOMKa.
KomaHga n3mMeHseT HanpasneH1e ABVXKEHA HA NPOTMBOMOJIOXKHOE B TEYEHME 2 CEK.

Mposepka Bxopa
oTO3/IeMeHTa

BbIKJ1.

BKJL.

MopknioyaeT NpoBepKy NpefoXpaHUTeNbHbIX YCTPONCTB Ha Bxoge PHOT

BbIKJ1.

MNpoBepKka npepoxpaHuUTeNbHbIX YCTPONCTB Ha Bxoge PHOT He nogkntoyeHa.

Mposepka Bxopa
KpOMKU

BbIKJ1.

BKJ1.

MopkniouaeT NpoBepKy NpefoXpaHnUTENbHbIX YCTPONCTB Ha Bxoae BAR

BbIKJ1.

MpoBepKa NpefoXpaHUTENbHbIX YCTPOWCTB Ha BXoAe BAR He nogkntoueHa.

®oToanemeHTbI NpN
3aKpbITUN

BbIKJ1.

BKJL.

B cnyyae 3aTemHeHUa oTKnouyaeTca GOTOINEMEHT Ha OTKpbITUKW. Ha 3Tame 3akpbiTviA
LBVPKEHVE HEMe[IeHHO MeHsAEeTCs Ha obpaTHoe.

BbIKJI.

B cnyyae 3aTeMHeHUsi GOTO3NIEMEHTbI aKTVBHbI KakK Ha OTKPbITUW, TaK M Ha 3aKpbITUN.
3aTeMHeHVie GOTO3NIEMEHTA MPU 3aKPbITUM MEHAET ABUXEHUE Ha 06PATHOE TONbKO noc/e
0CBO6OXAeHMA GOTOIIEMEHTA.

BknioueH Tonbko Ha FW < 3.03

BbicTpoe 3aKpbiTne

BbIKJ1.

BKJL.

3aKkpblBaeT Lu(e:pes 3 cek. nocne ocBoboXaeHUA GOTOINEMEHTOB, 10 OXKMAAHA 33JaHHOTO
OKoHYaHuA TCA.

BbIKJ1.

Jlornyeckan GpyHKLMA He BKIlOYEHa

BnoknpoBka uMnynbcos
Ha OTKpbITUN

BbIKJ1.

BKJ1.

CTapTOBbIV MMNYSbC HE OKa3blBaeT BO3AENCTBUA NPU OTKPLITUN.

BbIKJI.

CTapTOBbIN MMMY/bC OKa3blBaeT BO3AENCTBME MPU OTKPbITWN.

TpexwaroBas nornka

BKJ1.

BKJL.

Bkniouaet norvky v3 3 waros, nyck Ha 3 wara 4 wara

3Tane 3aKkpbliTnA MeEHAET HanpasieHune
ABUXEHWNA Ha NPOTUBOMOIOKHOE. 3AKPBITA OTKpbITYE OTKpbITNE

BbIKJI.

3AKPbI-BAETCA cTon

OTKPbITA 3aKpbiTe 3aKpbiTe

BknitouaeT nornky us 4 waros. OTKPbI-BAETCA cron +TCA cton + TCA

MOCJIE OCTAHOBKW | otkpbiTne OTKpbITUE

BknioueH Tonbko Ha FW = 3.03

DOyHKLUMOHMpPOBaHNe
BXO/ja KPOMKM

BbIKJ1.

BKJ1.

KpoMmKa € akTMBMPOBAHHOM MHBEPCUEN TONbKO MNPV 3aKPbITHK, BO BPEMSA OTKPbITUS
BbIMOMIHAETCA OCTAHOBKA ABUXXEeHUA

BbIKJI.

KpomKa ¢ akT1BMpOBaHHOW MHBEPCKEN B 060MX HanpaBieHNAX

BbicTpoe 3aKpbiTne

BbIKJ1.

BKJ1.

3akpblBaeT yepes 3 ceK. Nocsie 0cBO6OXAeHNA POTOIIEMEHTOB, 10 OXMAAHNA
3aflaHHOro okOHYaHuA TCA.

BbIKJ1.

Jlornyeckan GpyHKLMA He BKIIIOYEHa

OyHKuwouuposane
B YacTHbIX gomax /
KOHAOMUWHNYMaXxX

BbIKJ1.

BKJ1.

3anath TMN GYHKLUMOHNPOBaHNA aBTOMATVKN:
ON = KoHAOMUHUYM

BbIKJ1.

OFF = YacTtHbIn fom

Peakumsa npu Bxoge MYCK (kabenbHoe coefjuUHEHVIE UM PAAVNOBOSTHBI):
YacTHbIi gom K ym
3AKPbITO OTKpbiBaeT OTKpbiBaeT
MPW 3AKPbITUW Cron OTKpbIBaeT
OTKPbITO 3akpbiBaeT 3aKpbiBaeT
OTKPbIBAETCH Cron + TCA be3 apdekTa
NOCJIE OCTAHOBKW | OTKpbIBaeT OTKpbiBaeT

Peakuusa Ha Bxoge OTKPbITO (kabenbHoe coefuiHeHue):
YacTHbIli fom K ym
3AKPbITO OTKpbiBaeT OTKpbiBaeT

MPW 3AKPbITUW OTKpbIBaeT OTKpbIBaeT
OTKPbITO be3 apdekTa be3 spdekTa
OTKPbIBAETCH OcTaeTca OTKpbITHIM | OCTaeTcs OTKPbITbIM
NOCJIE OCTAHOBKW | OTKpbiBaeT OTKpbiBaeT

Peakuwa Ha Bxog MELWEXOAA (pagnoBOnHbI):
YacTHbili fom K ym
3AKPbITO YacTnyHo oTKpbiBaeT | YacTnuHo oTKpbiBaeT
MPW 3AKPbITU Cron YacTUYHO OTKpbIBaET
OTKPbITO 3akpbiBaeT 3aKpbiBaeT
OTKPbIBAETCH Cron + TCA be3 apdekTa

MOCJIE OCTAHOBKW [YacTnuHo oTKpbiBaeT | YacT4HO OTKpbiBaeT

ARES BT A 1000-1500 - 21

~

UNMDDAd



| PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

BbIMOSIHATb MAHEBPbI HAa CKOPOCTM aBTOMaTUYECKMX HAaCTPOEK A0 TeX Nop, MoKa
He 6yAyT OOHapY>KeHbl KOHLIEBbIE BbIK/IIOUATENN.

BHUMAHMUE!! Onepauya aBToMaTMyeCKoN HaCTPOWKM BbIMOSTHAETCA TONIbKO MOC/e
NPOBEPKN TOYHOCTN ABMXKEHUA CTBOPKYM (OTKPbLITUA/3aKPbITWA) M NPaBUIbHOTO
NO3NLMOHNPOBAHNA MEXaHNYECKNX ONTIOKMPOBOK.

ABTOMaTUYECKana HAaCTPOIMKa AOKHA BbIMOMHATLCA KaX bl Pa3 NPy NpomeKyTKa
3amegneHuns (T3).

BHUMAHME: 3HaueHnAa MOMEHTOB, 3afjlaBaeMble NPV aBTOMaTUYECKOM HAaCTPOIKe,
COOTHOCATCA C ycunuem ABuUraTend, 3aaHHbIM BO BpemMs aBTOMaTU4ecKom
HacTponKu. Mpu M3MeHeHUN ycunus geuratens He06X0AUMO BbIMOHUTD HOBYIO
onepaymio aBTOMaTUYeCKon HaCTPONKN.
ABHUMAHUE:npoBepbTe, 4To6bl CUNaynapa, M3MepeHHas BTOUKaX, MPeAyCMOTPEHHbIX
craHpapTom EN12445, 6bina MeHblue npefycMoTpeHHON ctaHpapTom EN 12453,

15) KSMEHEHUE HAMPABJIEHNA OTKPbITUA HA OBPATHOE (Puc. J)

KNABULLIN
KNABULUU | OnucaHune
s1 Do6aButb KnaBuwy Start (Myck)
accoLmMmpyeT Hy»KHYI0 KnaBuLly ¢ KomaHaol Start (CrapT)
[lo6aBUTb KNaBuLUYy NewexXoAHOro npoxoaa
s2 accoLmMmpyeT Hy>KHYI0 KNaBULLYy C KOMaHAOM NeLIEeXOAHOro NMPOXoAa.
(MpoCTPaHCTBO OTKPBITUA ANiA NMPOXofa NeLexXoAoB, CM TEXHUYeCKne
XapaKTepuCTnKim)
S2 MopaTsepxpaer n , BHEC B HaCTPOIKy NapameTpoB U
>5s paboune nornyeckue GpyHKLUNN
$1+52 OYnCTUTb CNNCOK
>10s A BHUMAHME!TonHocTbloyfanaeTnsnamaTv npueMHoroycTponcrea
BCe COXpaHeHHble NybTbl paguoynpasneHus.
Mpn KOPOTKOM HaxaTuu paet komanay Ha START (CTAPT).
S3
MpuUMTENIbHOMHaxatun (>5 ) noakniouaeT ABTOMATUYECKMEHACTPOVIKIA.
WUrHANU3ALUA CAA:
POWER loput, He murasa: - Hanuume ceteBoro nutaHua — [nata 3anutaHa —
MnaBKkuit npegoxpaHuTens F1 He neperopen
BkntoueH:
START - AkTnBauma Bxoga START (CTAPT)
OPEN BknioyeH: aktmBauus Bxoga OPEN (OTKPbITb)
STOP BbikntoueH: aktueauus Bxoaa STOP (CTOM)
PHOT BblkntoyeH: akTuBaLma Bxoaa dotosnemeHta PHOT (OOT)
MwuraeT: He NofAKNYEH HY OAUH GOTOINIEMEHT.
[lnarHoctka Bxofa: MpoBepka MpPefoXPaHWUTENbHbIX YCTPOWCTB Ha
FAULT 1 Bxoge PHOT
BAR BbIkntoueH: akT1BaLms Bxoga Kpomkm BAR
[lnarHoctka Bxofa: MpoBepKa NpPefoXPaHWUTENbHbIX YCTPOWCTB Ha
FAULT 2 Bxofe BAR
SWC BblKntoUeH: CTBOpKa MOMHOCTbIO 3aKpbiTa
BKtoueH: KOHLIeBO BbiKNoUaTenb ABMraTens cBO6oAeH
SWo BblKntoUeH: CTBOpKa NONHOCTbIO OTKPbITa
BKntoueH: KOHLIeBO BbiKNoUaTeNb ABMraTens cBo6oAeH
ERR BblkntoueH: ownboK HeT
BKJTKOYEH: cm. TabnuLy AnarHoCTrKM olwmn6oK
BbIK/oUeH: pagnMonporpaMmmMypoBaHie OTKIIoYeHO
Mwuraet Tonbko CW[ Radio: pagunonporpammupoBaHiie MoaKIoyYeHo,
p porp p
OXVAAHME CKPBITON KNaBULWN.
RADIO )
(3ENIEHAS) CuHxpoHHoe muranme ¢ CUJ Set: neT yaaneHuve nynsToB papvoynpasneHua
BknioueH: pagronporpaMmMmpoBaHmne MOAKIIOUYEHO, OXUAAHNE HYXKHOW
p porp p Y
[GELTTN
BkntoueH 1 ¢: AKTBaLMA KaHana paavonpuemHmKa
BkntoyeH: HaxkaTa KnaBuLwa Set / ABTomaTnyeckas HaCTpolika 3aBeplueHa
ycnewHo
TpoliHoe muraHue: et aBToMaTyeckasa HacTpoka
SET BbicTpoe muranue 10 c: ABTOMaTyeckasa HaCcTpoiiKa He yaanacb
CuHxpoHHoe muravne ¢ CWU[ Radio: Vpet ypanenve nynbToB
paguoynpasneHua
BkntoueH 1 c: Crapt/ CTon Ans akTmBauum Knasmwm S3
BknioueH 10 c: ABTOMaTUYeCKan HaCTPONKa 3aBepLueHa KOPPEKTHO

aBTOMaTUNYeCKYo HaCTpOVIKy, Korfa asuratenim Haxo4ATcA B COCTOAHUNM NOKOA (To
eCTb He neperpeTbl BC1IeACTBME 3HAUNTENBbHOIO KonmyecTea nocsieaoBartesibHO
BbIMONHAEMbIX MaHeBpOB).

17) NOCNEAOBATE/IbHOCTb MPOBEPKN YCTAHOBKU

1. BbinonHutb onepaumto ABTOMATUYECKOW HACTPOVIKM (¥)

2. MNpoBepuTb yaapHble cusibl:ecnu cobiopatoTca npeaenbl (**), nepenTn K nyHKTy
9, B NPOTVBHOM Cllyyae

3. MNpr HEO6XO[UMOCTI CKOPPEKTMPOBATb NapaMeTp YyBCTBUTENIbHOCTY (CUITy):
CM. TabnmLy napameTposB.

4. CHoBa NpoBepuTb yaapHble CUibl: eciv cobntofatoTca npeaensl (**), nepeitn
K NMYHKTY 9, B NIPOTVBHOM CJlyyae

5. MprMeHUTb NaCCUBHYIO KPOMKY

6. CHOBa NpoBepwTb yaapHble CUMbl: ecnn cobiopatoTca npeaens (¥*), nepentu
K NMYHKTY 9, B NPOTMBHOM CJlyyae

7. NpMEeHNTb YyBCTBUTENbHbIE K JABNEHUIO WWN 3N1EKTPOUYBCTBUTESNIbHbIE
npefoxpaHnTeNbHble yCTPOWCTBa (HanpuMep, akTUBHYIO KPOMKY)

8. CHOBa NpoBepwWTb yAapHble CUMbl: eCln coboaatoTcA npegens (¥*), nepentu
K NMYHKTY 9, B NPOTMBHOM CJlyyae

9. Y6eanTbca, uTo BCe Npubopbl 06HapYKeHWUA NPUCYTCTBMA Ha yyacTke
npoBeAeHs onepaLuii CNpaBHO paboTatoT

(*) NMepen ocylecTBNeHMEM aBTOMATUYECKON HACTPOKMN ybeanTbCA, UTo BCe
paboTbl NO MOHTaXy WU MPUHATMIO HEOOXOAUMBIX Mep 6e3onacHocTy Gbinn
BbIMOJIHEHbI B COOTBETCTBUM C NPeAnUCaHNAMN UHCTPYKLMIA NO YCTaHOBKE,
cofiepKalLyxca B PyKOBOACTBE MO MeXaHM3aLmn.

(**) B 3aBMCMMOCTM OT aHanmM3a PUCKOB, B NIIOOOM CJlyyae, MOXeT BO3HUKHYTb
HeobXoAMMOCTb MPUMEHNTL YyBCTBUTENbHbIE NPEA0XPaHNTENbHBIEYCTPONCTBA

BHUMAHMUE! HenpaBunbHaa HacTPOKa MOXeT NPUBECTU K NPUYNHEHUIO
Bpefa NiogaM, XKUBOTHbIM U UMYLLECTBY.

16) MPOLIEAYPA PErYJINPOBKIU

- [lepep BKNloueHem NpoBepbTe eKTPUYECKe COeANHEHNA.

- 3apaviTe cnegytolve napameTpbl: Bpema aBToMaTnyeckoro 3akpbITus, ycunme
[BUraTens, NPOMeXXyTOK 3aMeifIeHuA.

- 3apaiite 3HaYeHVA Nornyecknx GyHKLUM.

- BbinonHuTte npoueaypy aBToMaTUyYeCKOW HaCTPOMKM.

BHVUMAHUE! HenpaBunbHasA HacTpoliKa MOXET NPUBECTN K MPUYNHEHWIO
BpeAa NioAsaM, XXNBOTHbIM U UMYLLECTBY.

BHUMAHUE: MpoBepbTe, 4TO6bI cMNa ypapa, u3mepeHHasa B
TOYKax, NpeAyCMOTPEeHHbIX ctaHaapTtom EN12445, 6bina meHblue
npepycmoTpeHHoi ctangaptom EN 12453,
[nAa nonyuyeHna Haunydwero pesynbTaTa PeKOMeHAyeTCA BbIMNONHATb
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NAVOD K INSTALACI |

1) VSEOBECNE UDAJE

Pohon ARES BT A nabizi $iroké moznosti instalace diky mimoradné nizké poloze
pastorku, kompaktnosti pohonuanastavenivysky a hloubky, které ma k dispozici.
Nastavitelny elektronicky omezova¢ momentu zaru¢uje bezpecnost protisevreni.
Rucni nouzové ovladani se provadi velmi jednoduse pomoci odjistovaci packy.
Zastaveni na konci drahy je fizeno elektromechanickymi mikrospinaci.
Ovladaci panel HAMAL se z vyroby doddva se standardnim nastavenim.

Kazda zména se provadi nastavenim ¢asovych spinacd a DIP spinac.

K hlavnim charakteristikdm patfi:

- Ovladani 1 nizkonapétového motoru

- Zjistovani prekazek

- Samostatné vstupy pro jisténi

- Zabudovany radiovy pfijimac plovouciho kédu s klonovanim vysilaca.

Karta je vybavena svorkovnicivyjimatelného typu, aby tdrzba nebo vyména byly
pohodInéjsi. Dodava se s fadou propojenych mustkd pro usnadnéniinstalace na
misté. Propojovaci mustky se tykaji svorek: 70-71, 70-72, 70-74. Pokud se vyse
uvedené svorky pouzivaji, odstrarite piislusné propojky.

KONTROLA

Pred provedenim kazdého cyklu otevieniazavieni provede panel HAMAL kontrolu
(provéreni) relé a bezpecnostnich zafizeni (fotobunky).

V pfipadé zavad v ¢innosti zkontrolujte spravnou ¢innost pfipojenych zafizeni a
zkontrolujte kabeldz.

2) TECHNICKE UDAJE

MOTOR
1000 1500
o 110-120V 50/60Hz
Napajeni 220-230V 50/60 Hz(*)
Spotfebovany vykon 240W 400 W

Modul pastorku ARES
Modul pastorku ARES V

4 mm (18 zub)
4 mm (25 zub()

4 mm (18 zub)
4 mm (25 zub()

Rychlost kfidla vrat ARES 9 m/min 9 m/min
Rychlost kfidla vrat ARESV | 12 m/min 12 m/min
Max. hmotnost kidla vrat

ARES 1000 Kg 1500 Kg
Max. hmotnost kridla vrat

ARES V 500 Kg 750 Kg
Max. to¢ivy moment 30Nm 35Nm

Elektronickyomezovac
momentu

Elektronickyomezovac

Reakce na néraz momentu

Permanentni mazaci
tuk

Permanentni mazaci

Mazani tuk

Mechanické odjisténi
pomoci packy

Mechanické odjisténi

Ru¢ni ovladani pomoci packy

Typ pouzivani intenzivni intenzivni

Vyrovnavacibaterie(doplfikova

vybava) 2 baterie 12V 1,2 Ah

2 baterie 12V 1,2 Ah

Podminky prostredi od -20°C do +55°C od -20°C do +55°C

Stupen ochrany krytim P24 P24

Akusticky tlak <70 dBA <70 dBA

Hmotnost: pohonu 7 kg (=70 N) 7 kg (=70 N)

Rozméry Viz Fig. K Viz Fig. K
RIDICi JEDNOTKA

Izolace sité - nizké napéti > 2MOhm 500V ===

Provozni teplota -20 / +55°C

Tepelna ochrana Softwarova

Dielektrickd pevnost sit/nn 3750 V~ po 1 minutu

24V~ (max. spotfeba 0,2A)

Napdjeni pfislusenstvi 54 \~safe

AUX 0 - Majacek Kontakt napajeny 24V~, spinaci (max. 1A)
Pojistky Viz Fig. G

Zabudovany radiovy | i et 43392 MHz

pfijima¢ plovouciho kédu

Nastaveni parametrl a Casovych spinacd + DIP spinacd.

program
Pocet kombinaci 4 miliardy
Max.pocetdalkovychovladani | 63

Prostor otevieni pro chodce |30 % celkové drahy (nelze zménit)

(*) Zvl&stni napéjeci napéti na zadost.

Verze pouzitelnych vysilaci:

Vechnyvysilace plovouciho kédukompatibilnis: @ ((€R-Reacy))-

3) PRIPRAVA VEDENI Fig.A
Elektrickou instalaci pfipravte v souladu s platnymi normami pro elektrické
instalace CEl 64-8, IEC 364, harmonizaci HD384 a dal$imi narodnimi normami.

4) PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU Fig.B

Podle rozmért uvedenych na Fig. B pfipravte vykop pro realizaci betonové desky
se zapusténymi kotevnimi Srouby pro zakladovou desku, kterou se upeviuje
jednotka redukéniho motoru.

5) ODSTRANENI KRYTU Fig. C
5.1) MONTAZ MOTORU Fig. C1

6) MONTAZ PRISLUSENSTVi POHONU Fig.D - D1
Doporucené typy hiebenové tyce (obr.L)

7) VYSTREDEN{ HREBENOVE TYCE VUCI PASTORKU Fig.FIG.N - O1 - P
NEBEZPECI - Svafovani smi provadét pouze osoby s prislusSnym
svafeéskym opravnénim a vybavené individualnimi ochrannymi

prostiedky podle platnych bezpecnostnich predpisti Fig. L.

8) PRIPEVNENi KONZOL KONCOVYCH SPINACU FIG. E

9) PEVNE DORAZY Fig.Q
NEBEZPECI-Branamusibytvybavenamechanickymidorazyjaknastrané
otevieni, tak na strané zavieni, aby nedoslo k vyjeti brany z horniho

vedeni pojezdu. A musi byt pevné pfipevnény k zemi, nékolik centimetra

za bodem elektrického zastaveni.

10) UCNI ODJISTENI (viz NAVOD K OBSLUZE - Fig. 3 -). ;
Pozor: Nestrkejte PRUDCE do kfidla vrat, ale DOPROVAZEJTE je po celé
draze pojezdu.

11) PRIPOJENI SVORKOVNICE Fig. G-R

Po protazeni elektrickych kabell instala¢nimi kanélky a po pfipevnéni jednot-
livych soucasti automatického systému ve zvolenych bodech se musi provést
jejich pripojeni podle udaji v elektrickych schématech v pfislusnych navodek k
obsluze. Ptivodni elektricky kabel se musi uchytit v kabelové prichodce (Obr.R
bod R1), ochranny vodi¢ (zemnici) s izolaci Zlutozelené barvy se musi pfipojit do
pfislusné svorky (Obr.R bod R2).

UPOZORNENI - Pfi pfipojovani kabelG a instalaci dodrzujte platné predpisy a
zasady spravné technické praxe.Vodice napajené riznym napétim se musifyzicky
oddélitnebo musibytvhodnéizolovanésdodatecnouizolaciosilealespori T mm.
Vodice se musi pfipevnit pomoci dalsiho pfipevnéni v blizkosti svorek, napfiklad
paskami. Vechny propojovaci kabely musi byt dostate¢né daleko od disipatord.

11.1) MISTNi OVLADANI Obr.G
Stisknuti tlacitka S3 fidi ptikaz START. Dalsi stisknuti tlacitka, kdyz je automaticky
systém v pohybu, vytvofi piikaz STOP.

12) BEZPECNOSTNI ZARIZENI
Poznamka: pouzivejte pouze bezpecnostnizatizenisprepinacim kontaktem.

12.1) ZARIZENI S FUNKCIi TESTU Fig.S
12.2) PRIPOJENI 1 PARU FOTOBUNEK BEZ FUNKCE TESTU FIG. H
13) ULOZENi RADIOVEHO OVLADANI DO PAMETI Obr. |

RADIO

-DULEZITE UPOZORNENI: OZNACTE SIPRVNiVYSiLAC ULOZENY DO PAMETI
NALEPKOU KLICE (MASTER) o

Prvni vysila¢ v pfipadé ru¢niho programovani pfitadi KOD KLICE

PRUIMACE; tento kdd je nutny, aby bylo mozné provadét nasledné klonovani
radiovych vysilacd.

Zabudovany palubni pfijimac Clonix kromé toho ma nékteré dllezité pokrokové
funkce:

« Klonovani vysilac¢e master (plovouci kéd nebo pevny kéd)

« Klonovani pro vymeénu vysilact jiz viozenych do pfijimace.

- Sprava databaze vysilac.

« Sprava komunity prijimacu.

Pro pouziti téchto pokrocilych funkci viz ndvod k obsluze univerzalniho pro-
gramatoru palmtop a obecné voditko pro programovani prijimac.

14) REGULACE AUTOSETU OBR. I1

Umoznuje automatické nastaveni tocivého momentu motora.

Pokud dojde k vypadku napéjeni, po jeho obnoveni provede automaticky systém
pohyby v rychlosti autosetu, az do zjisténi koncovych spinacd.

POZOR!! Cinnosti automatického nastaveni (autoset) se provadi az po kontrole
pfesného pohybu kiidel dvefi (otevieni/zavieni) a spravné polohy mechanickych
zamku. Autoset je tieba provést pokazdé, kdyz se prostor pro zpomaleni (T3).

POZOR ! Béhem faze autoset neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instala¢ni
technik tedy musi kontrolovat pohyb automatického systému a zabranit osobdm
nebo vécem priblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.
POZOR:: Zkontrolujte, zda hodnota sily zafizeni, méfena v bodech podle normy
EN 12445, je mensi nez je uvedeno v normé EN 12453.

15) OBRACENI SMERU OTVIRANI (OBR.J)
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Svorka Definice Popis
FAZE Jednofa . P
NEUTRALNI ednofazové napajeni
PRIM TRASF Pfipojeni primarniho obvodu transformatoru
SEKTRASF Alimentazione scheda:

24V~ Secondarijo trasformatore

Pfipojeni motoru 1.

MOT +
MOT -
AUX 0 - Majacek
24V (spinaci) (MAX. 1A)

Kontakt zGstane sepnuty béhem pohybu kfidla brany

+REF SWE Spole¢ny koncovy spinac
SWC Koncovy spinac zavirdni SWC (rozpinaci).
SWO Koncovy spinac otvirdni SWO (rozpinaci).
24V~ () Napaieci vyst Hslugenstyi
apajeci vystup pfislusenstvi.
24V~ (4) paj ystup p
Vystup napajeni bezpe¢nostnich zafizeni s funkci testu (vysila¢ fotobunék a vysila¢ bezpecnostni listy).
24Vsafe V¥stup aktivni pouze béhem pracovniho cyklu. Y y Y
60 Spole¢ny Spole¢né vstupy START a OPEN
Aktivni pouze na FW <3.03
- Ovladaci tlacitko START (spinaci)
= 61 START Provoz podle programu “3p—4 KROKY”
= Aktivni pouze na FW > 3.03
= Ovladaci tlacitko START (spinaci)
o START Provoz podle programu “é?nnost rezidencni / domovni”
Ovladaci tlacitko OPEN (spinaci) . .
62 OPEN Prikaz provede otevieni. Pokud vstup zUstane zavieny, kfidla zistanou oteviend az do
rozepnuti kontaktu. Pii rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po uplynuti doby tca, pokud je aktivovan.
70 Spole¢ny Spole¢né vstupy STOP, PHOT a BAR
Povel prerusi cyklus. (rozpinaci)
7 STOP Pokufse nepo)Lljil’vé, nechte zastr¢enou klemu.
Vstup FOTOBUNKA (rozpinaci), . . o
72 PHOT (*) Provoz podle logiky “FOTOBUNKA/FOTOBUNKA PRI ZAVIRANI". Pokud se
nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.
73 FAULT 1 Kontrolni vstup bezpecnostnich zatizeni pfipojenych k PHOT.

Aktivni pouze na FW < 3.03
Vstup bezpecnostni listy BAR (rozpinaci).
BAR (*) Konfigurovatelny podle logiky “BAR / 8K2".
Prikaz obrati pohyb na dobu 2 sekund.
Pokud se nepouziva, nechte zastréenou klemu.
Aktivni pouze na FW > 3.03

Vstup bezpecnostni listy (rozpinaci).
Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu

Dip Dip test Dip cinnosti
BAR/8K2 |vstupu listy
listy
OFF OFF OFF Rozpinaci vstup, bez testu, obraceni chodu pfi otvirani a zavirani (BAR)
74 BAR/ — — ——
BARCL/ OFF OFF ON Rozpinaci vstup, bez testu, obraceni chodu pouze pfi zavirani, pfi
BARTEST/ otvirani dojde k zastaveni (BAR CL)
B/EFX%LST(EZS/T/ OFF ON OFF Rozpinaci vstup, s testem, obraceni chodu pi otvirani a zavirani (BARTEST)
BAR CL 8K2 OFF ON ON Rozpinaci vstup, s testem, obraceni chodu pouze pfi zavirani, pfi otvirani
* dojde k zastaveni (BAR CL TEST)
ON OFF OFF Vstup 8K2, obraceni chodu pi otvirani a zavirani (BAR 8K2)
ON OFF ON Rozpinaci 8K2, obraceni chodu pouze pfi zavirani, pfi otvirani dojde k
zastaveni (BAR CL 8K2)
ON ON OFF
ON ON ON
75 FAULT 2 Kontrolni vstup bezpecnostnich zafizeni pfipojenych k BAR.
Y ANTENA Vstup antény.
Pouzivejte anténu vyladénou na 433 MHz. Pro spojeni anténa - pfijimac pouzivejte koaxialni kabel RG58.
# SHIELD Pritomnost kovové hmoty za anténou maze rusit radiovy pfijem.V piipadé Spatného vykonu vysilace posurite
anténu do vhodnéjsiho bodu.

(*) Pokud se instaluji zafizeni typu, D” (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, pfedepiste povinnou udrzbu s intervalem alespon
jednou za pul roku.

TABULKA “A” - PARAMETRY

Jakakoli zména parametrii/programu musi byt potvrzena stiskem S2 > 5s

Popis

TRIMR Parametr
—_—— |-
min. | max.
T Cas automatického 0 120 Cas prodlevy pred automatickym zavienim.
zavieni [s] POZNAMKA: Nastavte 0, pokud se nepouziva.

Sila vyvijend branou 1. Pfestavuje procento vyvinuté sily nad silou uloZzenou béhem autoset (a nasledné aktualizova-
. Lo nou) pred spusténim poplachu pro prekazku.

T2 Sila brany [%] 10 | 90 POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou dodrzuji platné

bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni zafizeni proti zmacknuti.

Prostor Nastavuje prostor pro zpomaleni pfi otvirdni a zavirani v procentech celkové drahy.
pro zpomaleni |1(***)| 50 | Tento prostor se projede pfi nizké rychlosti.
?%] Nastavi rovnéz maximalni rychlost pohybu pfi otevirani a zavirani.
Poznamka: Po zméné tohoto parametru se musi znovu provést Autoset pro jeho potvrzeni.
Maximalni 9 | 60 |V grafu na obr. T je uvedena zména téchto dvou parametrd podle otaceni trimru
rychlost [%]

T3

(*) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zpiisob méfeni.
(***) Je-li vypoctena hodnota nizsi nez 30 cm, je nastavena na 30 cm.
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T?BULKA”B”- LOGIKA
Jakakoli zména parametrii/programu musi byt potvrzena stiskem S2 > 5s

DIP

Logika

Default

Zaskrtnout
provedené

Popis

Programovani
radiovych
ovladaci

ON

ON

Zapne radiové ulozeni radiového ovladani do paméti:

1 - Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladani jiz ulozeného do paméti
standardnim zpUsobem pres menu radio.

2 - Do 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladani, které se ma ulozit do
paméti.

Prijimac vystoupi z rezimu programovani po 10 's, do této doby Ize vlozit dalsi nové radiova ovladani.

Tento reZim nevyZzaduije pfistup do ovladaciho panelu.

DULEZITE UPOZORNENI: Zapne automatické vkladani novych radiovych ovladani, klon a replay.

OFF

Vypne ukladani dalkovych ovladact do paméti a automatické vkladani klong.
Radiové dalkové ovladace se ukladaji pouze pomoci pfislusného menu Radio nebo automaticky pomoci replay.
DULEZITE UPOZORNENI: Vypne automatické uklddani novych radiovych ovladani, klont

BAR / 8K2

OFF

ON

Vstup nakonfigurovan jako Bar 8K2. Vstup pro odporovou listu 8K2.
Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

OFF

Vstup nakonfigurovén jako Bar, bezpec¢nostni lista.
Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Kontrola
vstupu
fotoburky

OFF

ON

Zapne kontrolu zabezpeceni na vstupu PHOT

OFF

Kontrola zabezpeceni na vstupu PHOT neni zapnuta.

Kontrola
vstupu
bezpecnostni
listy

OFF

ON

Zapne kontrolu zabezpeceni na vstupu BAR

OFF

Kontrola zabezpeceni na vstupu BAR neni zapnuta.

Fotoburiky pfi
zavirani

OFF

ON

V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotobunky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned oto¢i smér pohybu.

OFF

V pripadé zaclonéni jsou fotoburky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotobunky pfi zavirani
obrati smér az po uvolnéni fotoburiky.

Aktivni pouze na FW < 3.03

Rychlé zavieni

OFF

ON

Zavie po 3 sekundach od uvolnéni fotobunék pred ¢ekanim na ukonceni nastaveného TCA.

OFF

Logika neni aktivni

Blokuje
impulsy pFi
otvirani

OFF

ON

Impuls start nema vliv béhem otvirani.

OFF

Impuls start ma vliv béhem otvirani.

Logika 3 krokii

ON

ON

3 kroky 4 kroky

otevie

Zapne logiku 3 krokd, start béhem faze
zavirani obrati smér pohybu.

ZAVRENA

otevie

OFF

PRI ZAVIRANI
OTEVRENA
PRI OTVIRANI
PO STOP

stop

zavie
stop + TCA

otevie

zavie

stop + TCA

Zapne logiku 4 krok(.

otevie

Aktivni pouze na FW = 3.03

Cinnost vstup
listy

OFF

ON

lista s aktivnim obracenim chodu pouze pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu

OFF

lista s aktivnim obracenim chodu v obou smérech

Rychlé zavieni

OFF

ON

Zavfe po 3 sekundach od uvolnéni fotobunék pred ¢ekanim na ukonceni nastaveného TCA.

OFF

Logika neni aktivni

Cinnost
rezidencni /
omovni

OFF

ON

Nastavi ¢innosti automatického systému:
ON = Domdci

OFF

OFF = Reziden¢ni

Reakce na vstup START (kabelem nebo dalkovym ovladanim):
Rezidenéni
Otevie

Domovni
Otevre

ZAVRENO

ZAVIRA SE Stop Otevie

OTEVRENA Zavird Zavird

PRI OTVIRANI Stop + TCA Z&dny Gcinek

PO STOP Otevie Otevie

Reakce na vstup OPEN (kabelem):

Reziden¢ni Domovni

ZAVRENO Otevie Otevre

ZAVIRA SE Otevre Otevre

OTEVRENA Z&dny ucinek Z&dny ucinek

PRI OTVIRANI Udrzuje otevieno |Udrzuje otevieno

PO STOP Otevie Otevie

Reakce na vstup CHODEC (dalkové ovladani):

Reziden¢ni Domovni

ZAVRENO Caste¢né otevie  [Caste¢né otevie

ZAVIRA SE Stop Céstecné otevie

OTEVRENA Zavird Zavird

PRI OTVIRANI Stop + TCA Z&dny ucinek

PO STOP Céste¢né otevie | Caste¢né otevie
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pracuji

(*) Pfed provedenim funkce autoset se ujistéte, zejjste spravné provedlivsechny kroky
montdze a zabezpeceni, jak je pfedepsano v upozornéni pro instalaci v navodu

k motorovému pohonu.
(**) Podle analyzy rizik vsak mlze byt nutné pouzit citlivé ochranné prvky

POZOR! Chybné nastaveni mize zpuUsobit skody na osobach, zvifatech

nebo vécech.

D812200 00101_09

Led ERR

TLACITKA
TLACITKA | Popis
s1 Pridej tlacitko start
spoji pozadované tlacitko s povelem Start
Pridej tlacitko chodec
S2 spoji pozadované tlacitko s povelem chodec.
(Prostor otevieni pro chodce, viz technické udaje )
S2 Potvrzeni zmén provedenych v nastaveni parametrii a v
>5s programech ¢innosti
S1+S2 Odstranit seznam
>10s POZOR!Uplné odstraniz paméti pfijimace viechnaradiova
dalkovd ovladani ulozend do paméti
s3 KRATKE stisknuti zpGsobi START.
DLOUHE stisknuti (>5 s) zapne AUTOSET.

SIGNALIZACE LED:

Obraceni sméru
pro

prekazku, Ampérs-
top

Test fotobunék,
bezpecnostni

listy nebo listy 8k2
neuspésny

Tepelny jisti¢

- Problémy
hardwaru na karté
(spojte se s tech-
nickym servisem)

Nesviti .
R - Pockejte na
- Zkontrolujte . Zlfonr}tfrotluger?vrll(— ochlazeni automa-
pripadné prekazky g;)r{gbo ?Iac;t:veem tického systému
v draze ;
logiky
Vnitini chyba kon-
troly monitorovéni Chyba koncového
systému spinace
- - Zkuste vypnout
S a znovu zapnout
kartu. Pokud pro- - zkontroluje pfi-
blém i nadale pre- pojeni koncovych
trvava, kontaktujte spinacd
technicky servis.
Po zméné
parametrtd a/nebo
provozni logiky
- Pokud se zméni
“Prostor pro zpo-
Chyba testovani maleni”, provedte
hardwaru karty novy Autoset pro
potvzeni nového
Blika - Zkontrolujte nastaveni.
pfipojeni k motoru - Pokud se zméni
pomalu

dalsi parametry a/
nebo provozni lo-
gika stisknéte na
5 s tlacitko S2 pro
potvrzeni.

POZNAMKA: Auto-
set potvrzuje vzdy
véechny  zmény
provedené na karté

POWER Sviti: - Sit pfipojena - Karta napajena - Pojistka F1 nespalena
Sviti:
START ~Zapnuti vstupu START
OPEN Sviti: zapnuti vstupu pro OPEN
STOP Nesviti: aktivace vstupu STOP
PHOT Nesviti: Zapnuti vstupu fotoburiky PHOT
Majécek: zadna fotobunka neni pripojena.
FAULT 1 Diagnostika vstupu kontroluje zabezpeceni vstupu PHOT
BAR Vypnuté: aktivace vstupu listy BAR
FAULT 2 Diagnostika vstupu kontroluje zabezpeceni vstupu BAR
Nesviti: brana uplné zaviena
Swc — — - -
Sviti: koncovy spina¢ motoru je volny
Nesviti: brdna Uplné oteviend
swo — — . p
Sviti: koncovy spina¢ motoru je volny
ERR Nesviti: zadna chyba
SVITI: viz tabulka diagnostiky chyb
Nesviti: rddiové programovani vypnuté
Majacek pouze led Rédio: Radiové programovani zapnuté,
RADIOPRUIMAC Ceka na skryté tlacitko.

(ZELENA) Majacek synchronni s led Set: Probihd mazani radiovych ovladani
Sviti: Radiové programovani zapnuté, ¢ekd na pozadované
tlacitko.

Sviti 1 s: Aktivace kandlu radiového pfijimace
Sviti: tlacitko Set stisknuté / Autoset dokoncen spravné
3x zablika: Autoset probiha
Rychlé blikéni 10 s: Autoset neuspésny
SET Majacek synchronni's led Radio: Probiha mazani radiovych
ovladani
Sviti 1 s: Start/Stop pro aktivaci tlacitka S3
Sviti 10 s: Autoset dokoncen Uspésné

1

6) POSTUP NASTAVENI
Pfed zapnutim zkontrolujte elektrické zapojeni.
Provedte nastaveni téchto parametr(: Cas automatického zavreni, sila motoru,
prostor pro zpomaleni.
Provedte nastaveni logik.
Provedte postup autoset.

POZOR! Chybné nastaveni miize zpusobit skody na osobach, zvifatech
nebo vécech.

P

POZOR: Zkontrolujte, zda hodnotasily zafizeni, méfenavbodech podle
normy EN 12445, je mensi nez je uvedeno v normé EN 12453.
ro ziskani nejlepsiho vysledku se doporucuje provést autoset s motory v klidu

(tj. neprehiatymi zna¢nym poctem souslednych cykl().

1
1
2

3
4.

o u

7) POSTUP PRO KONTROLU INSTALACE

. Provedte postup AUTOSET (¥).

. Zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu 9,
jinak

. Pfipadné upravte parametr citlivosti (sily): viz tabulka s parametry.

Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu

9, jinak

. Pripevnéte pasivni bezpecnostni listu

. Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu
9, jinak

. Pfipevnéte ochranné prvkycitlivé natlak nebo elektrickd snimacizafizeni(naptiklad
aktivni bezpecnostni listu)

. Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu
9, jinak

. Ujistéte se, ze vSechna zafizeni zjistujici pfitomnost v oblasti pohybu spravné
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1) URUNUN GENEL CERGEVESI

Pinyon dislisinin oldukca asagida yer alan konumu, akttiatoriin derli toplu sekli
ve ylikseklik ve derinlik ayarlarinin yapilabilmesi sayesinde ARES BT A akttiator
cok degisik montaj isteklerine uyabilir. Ayarlanabilen elektronik tork sinirlayici,
ezilme tehlikesine karsi guivenligi garanti eder. Acil durumda elle serbest birakma
manevrasi, bir levye araciligi ile blyik kolaylikla uygulanir.

Strok sonunda durma, elektromekanik mikro sivicler ile kontrol edilir.

HAMAL kumanda paneli, Uretici tarafindan standart ayarlama ile tedarik edilir.
Her tlrlu degisiklik TRIMMER'lerin ve DIP SWITCH'lerin yapilandiriimasi araciligi
ile diizenlenmelidir.

Baslica 6zellikler sunlardir:

- Alcak gerilimde 1 motor kontroli

- Engel algilama

- Guvenlik diizenleri icin ayn girigler

- Verici klonlamali rolling-code entegre radyo alic1.

Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin cikarilabilir tip
bir klemens kutusu ile donatilmistir. Kurucunun isini kolaylastirmak icin, bir dizi
onceden kablajlanmis jumper ile tedarik edilir. Jumper'ler yandaki klemenslere
iliskindir: 70-71, 70-72, 70-74. Yukarida belirtilen klemensler kullanildiginda,
iliskin jumper’leri ¢ikarin.

TEST

HAMAL paneli, her agma ve kapama devrini gerceklestirmeden 6nce, mars
rélelerinin ve glivenlik diizenlerinin (fotoseller) kontroliind (testini) gerceklestirir.
Kotuislemelerhalinde bagh diizenlerin diizenliisledigini ve kablajlarikontrol edin.

2) TEKNIK VERILER

MOTOR
1000 1500

Glg kaynagi 110-120V 50/60Hz

220-230V 50/60 Hz(*)
Cekilen gli¢ 240W 400W
Pinyon dislisi modili ARES | 4mm (18 dis) 4mm (18 dis)
PinyondislisimoduliG ARESV | 4mm (25 dis) 4mm (25 dis)
Kanat hizi ARES 9m/dak 9m/dak
Kanat hizi ARES V 12m/dak 12m/dak
Kanat max agirhigi ARES 1000 Kg 1500 Kg
Kanat max agirhgir ARESV 500 Kg 750 Kg
Maksimum tork 30Nm 35Nm
Darbeye karsi reaksiyon Elektronik tork|Elektronik tork

sinirlayici sinirlayici
Yaglama Daimi gresli Daimi gresli

Manuel manevra Levyeli mekanik

Levyeli mekanik
serbest birakilma

serbest birakilma

Kullanim tipi Yogun

2 akd, beheri 12V 1,
2Ah

Yogun
2 akd, beheri 12V 1,
2Ah

Tampon akdiler (opsiyonel)

Ortam sartlan -20°C ile + 55°C|-20°C ile + 55°C
arasinda arasinda

Koruma sinifi P24 P24

Akustik basing <70dBA <70dBA

isletme mekanizmasiagirhigi | 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Boyutlar Bakin Fig. K Bakin Fig. K

SANTRAL

Sebeke/alcak gerilim yalitimi | > 2MOhm 500V ==

isleme sicakhg -20 / +55°C

Termik koruma Yazilm

Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca

Aksesuar beslemesi 24V~ (0,2A max emme)

24V~ safe
AUX 0 - Yanip S6nen N.O. 24V~ besili kontak (1A max)
Sigortalar Fig. G
Built-in Rolling-Code radio- Frekans 433.92MHz

receiver

Parametre ve lojiklerin

dizenlenmesi TRIMMER + DIP SWITCH

N° of combinations 4 milyar

Max. n° of remotes that can

be memorized 63

Yaya girisi acilma alani Toplam strokun %30'u (degistirilemez)

(*) Istek tizerine 6zel voltajlar olabilir.

Kullanilabilir verici versiyonlari:

@ (((—:R—Ready)) ile uyumlu tiim ROLLING (ATLAYAN) CODE vericiler.

3) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig.A

Elektrik tesisatini, ylrlrlikteki CEl 64-8 ve HD384'e uyan IEC364 hiikiimlerine
gore ve elektrik tesisatlar icin yurirlikte bulunan ulusal standartlari referans
olarak alarak hazirlayin

4) MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI Fig.B
- Fig.B'de belirtilen 6lciilere uyarak, rediiktor grubunun sabitlenmesi amaciyla
taban plakasininankorajcivatalariningémilecegibeton dokilecek bircukurkazin.

5) KAPLAMA KARTERI CIKARILMASI Fig.C
5.1) MOTOR MONTAJI Fig.C1

6) TRANSMiSYON AKSESUARLARININ MONTAJI Fig.D - D1
Tavsiye edilen kremayer tipleri (fig.J)

7) PINYON DiSLiSINE GORE KREMAYERIN HiZALANMASI Fig.FIG.N - O1 - P
TEHLIKE- Kaynaklama islemi ehliyet sahibi ve yiiriirlikteki glivenlik
standartlari tarafindan ongoriilen kisisel koruyucu donanimlar ile

donatilmis kisi tarafindan gerceklestirilmelidir Fig.L.

8) LiMiT SVICLERI BRAKETLERININ MONTAJI FIG.E

9) KAPISTOPLARI Fig.G-Q
TEHLIKE - Kapinin iist kilavuzdan disariya ¢tkmasini 6nlemek igin
kapi gerek acilma gerekse kapanmada mekanik durdurma takozlari
ile donatilmis olmalidir. Bunlar, elektrikle durdurma noktalarinin birkag
santimetre 6tesinde sikica yere sabitlenmelidir.

10) ELLE SERBEST BIRAKMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -Fig.3-).
Dikkat Giris kapisinin kanadini SIDDETLI SEKILDE itmeyin; tam tersine tiim
parkuru boyunca kaymasina YARDIM EDIN

11) TERMINAL KUTUSU BAGLANTISI Fig. G -R

Uygun elektrikli kablolar ufak kanallara gecirildikten ve otomasyon sisteminin
cesitli komponentleri 6nceden belirlenmis noktalarda sabitlendikten sonra,
ilgili kullanim kilavuzlarinda belirtilen talimatlar ve semalar uyarinca bunlarin
baglanmasina gecilir. Sebeke kablosu, 6zel kablo kenedinde (FIG.R-rif.R1) bloke
edilmelidir; sar/yesil renkli yalitici kilifli koruma (toprak) konduktord, 6zel kablo
tutucuya (FIG.R-rif.R2) baglanmalidir.

UYARILAR - Kablo cekme ve montajislemlerinde yirirlikteki standartlara ve her
haltikarda iyi teknik prensiplerine uyulmasi gerekir. Farkli gerilimler ile beslenen
kondiiktorler, fiziksel olarak ayrilmali veya en az 1 mm'lik ek yalitim ile uygun
sekilde yalitilmahdir.

Konduktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme 6ngoriilerek, 6rnegin
kenetler araciligi ile oynamayacak sekilde tespit edilmelidir. Butlin baglanti
kablolari, dagiticilardan uygun sekilde uzak tutulmahdir.

11.1) YEREL KUMANDALAR Fig.G
S3tusunabasilmasi bir START komutu verir. Tusa bir kezdaha basilmasi, otomasyon
hareket halinde oldugunda, bir STOP komutunu verir.

12) GUVENLIK CIHAZLARI
Not: Sadece serbest anahtarlama kontakli alici giivenlik cihazlari kullanin.

12.1) TEST EDILMi$ CIHAZLARFIG. S
12.2) TEST EDILMEMI$ 1 FOTOSEL GiFTi BAGLANTISI FiG.H
13) RADYO KUMANDA BELLEGE KAYDETME RES. |

RADYO

- ONEMLI NOT: KAYDEDILMi$ BiRINCi VERICiYi, ANAHTAR (MASTER) iSARETI
ILE ISARETLEYIN.

El yordamiyla programlama halinde, birinci verici ALICININ

ANAHTAR KODUNU tahsis eder; bu kod, radyo vericilerin sonraki klonlanmasinin
yapilmasini

saglar.

Ayrica Clonix entegre alici, birka¢ 6nemli ileri fonksiyonellige sahiptir:

+ Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).

« Aliciya 6nceden girilmis vericilerin degistirilmesi icin klonlama.

- Vericilerin veri tabani yonetimi.

« Alict gruplarr yénetimi.

Builerifonksiyonlarin kullanimiigin Gniversal avugici programlayicinin talimatlarini
ve alicilarin programlanmalarinin genel Kilavuzunu referans olarak alin.

14) AUTOSET AYARIFIG. I1

Motorlarin Torkunun otomatik ayarini gerceklestirmeyi saglar.
Gugbeslemesininkesilmesihalinde, yeniden diizenlenmeyapildiginda otomasyon
limit sivicleri belirlenene kadar Autoset hizinda manevralar gerceklestirecektir.
DIKKAT!! Autoset islemi, sadece kanadin tam hareketi (acilma/kapanma) ve
mekanikbloklarindogruyerlesimleri kontrol edildikten sonra gerceklestiriimelidir.
Yavaslama alani (T3) her degistirildigi defa, bir autoset gerceklestirilmelidir.

DIKKAT! Autoset asamasi esnasinda engel algilama fonksiyonu etkin degildir; bu ne-
denle kurucu, otomasyon sisteminin hareketini kontrol etmeli ve kisilerin ve esyalarin
otomasyon sistemine yaklasmasiniveya bunun etkialaninda bulunmasini dnlemelidir.
DIKKAT: EN12445 standardi tarafindan 6ngorilen noktalarda olctlen etki gtict
degerinin,EN 12453 standardinda belirtilenden daha dustik oldugunu kontrol edin.
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Klemens Tanim Tarif
FAZ
NOTR Monofaz besleme
PRIM TRAFO Primer trafo baglantisi
Kart besleme:
SEKTRAFO 24V~ Sekonder trafo
MOT
MgTjr Motor 1 baglantisi.
AUX 0 - Yanip Sonen . .
24V (N.O) (1A MAX) Kontak, kanadin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir
+REF SWE Ortak limit sivici
SWC SWC kapanma limit sivici (N.C.).
SWO SWO acilma limit sivici (N.C.)
24V~ (-)
Ak: | kist.
20V~ (4) sesuar besleme ¢ikisi
Test edilmis glivenlik cihazlari icin besleme cikisi (fotosel vericisi ve hassas giivenlik kenari vericisi).
24 Vsafe Sadece ma%\gvra devri esnasinda etkin c|k|s.g ; g
60 Ortak Ortak girisler START ve OPEN
Sadece FW < 3.03 iizerinde etkin
= START komut butonu (N.O.)
§ 61 START “3-4 ADIM" lojiklerine gore isleme
s Sadece FW = 3.03 lizerinde etkin
£ START START komut butonu (N.O.)
Q “Konut / apartman tipi i§|eme” Ioiikle_rine gore islgme
OPEN komut butonu (N.O.)
62 OPEN Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde, kanatlar kontagin agilmasina
kadar acik kalirlar. Kontak acikken otomasyon, tca siresi (etkinlestirilmis ise) sonrasinda kapatir.
70 Ortak Ortak girisler STOP, PHOT ve BAR
Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)
71 sTop Kullaniimadiginda jumper'i takil birakin.
FOTOSEL girisi (N.C.)
72 PHOT (*) “FOTOSEL/FOTOSEL KAPANMADA" lojiklerine gore isleme. Kullanilmadiginda,
jumper'i takili birakin.
73 FAULT 1 PHOT'e bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.
Sadece FW < 3.03 lizerinde etkin
BAR hassas guvenlik kenari girisi (N.C.).
BAR (¥) “BAR/8K2" lojiklerine gdre yapilandirilabilir.
Komut, hareketi 2 saniye icin ters cevirir.
Kullanilmadiginda jumper’i takil birakin.
Sadece FW > 3.03 lizerinde etkin
Hassas glivenlik kenari girisi (N.C.).
Kullanilmadiginda jumper’i takil birakin.
Dip Giivenlik | Giivenlik
BAR/8K2 [kenari kenariisleme
girisdip | dip’i
74 testi
74 BAR/ OFF OFF OFF Giris NG, testsiz, acilma ve kapanmada tersinme (BAR)
BBAARRI'%'IZ/ OFF OFF ON Giris NC, testsiz, sadece kapanmada tersinme, agilmada hareketin
BAR CLTEST/ d%njma5| sagla.mr. (BARCL) :
BAR8K2 / OFF ON OFF Giris NG, testli, acilma ve kapanmada tersinme (BAR TEST)
BAR C*L 8K2 OFF ON ON Giris NG, testli, sadece kapanmada tersinme, acilmada hareketin
) durmasl saglanir. (BAR CL TEST)
ON OFF OFF Giris 8K2, acilma ve kapanmada tersinme (BAR 8K2)
ON OFF ON Giris 8K2, sadece kapanmada tersinme, acilmada hareketin durmasi
saglanir. (BAR CL 8K2)
ON ON OFF -—
ON ON ON -—
75 FAULT 2 BAR'ye bagl gtivenlik cihazlarinin test girisi.
c Y ANTEN Anten girisi.
e 433MHZ'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda
E # SHIELD metal kutlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi
halinde, anteni daha uyqun bir pozisyona tasiyin.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda
bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

TABLO “A” - PARAMETRELER

Parametre/lojiklerde uygulanan her degisikligin, S2 > 5s basilarak onaylanmasi gerekir.

TRIMMER Parametre Tarif

Otomatik - . . -
P Otomatik kapanma 6ncesi bekleme siiresi.
m kapanr[r;]a suresi 0 120 | NoT: Kullanilmiyor ise 0'a ayarlayin.

Kanat/lar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan énce, autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve
T2 Sita skrzydta [%] | 10 20 daha sonra giincellenmis) olan haricinde ¢ekilen glic ylizdesini temsil eder.

4 DIKKAT: Darbe giicii izerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile yiriirliikteki glivenlik
kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde, ezilmeyi 6nleyici giivenlik cihazlari kurun.

Yavaslama alani Acilma ve kapanma yavaslama alanini, toplam stroka gore ylizde olarak ayarlar.
* [%] 10991 50 | Bg alan,d(jgi?k hlzdaygergekle§tirilir. gorey Y

T3 Acilma ve kapanma sirasinda maksimum hareket hizini da ayarlar
Maksimum 99 60 | Not: Bu parametre degistirildiginde, bunun dogrulanmasi icin yeni bir Autoset uygulanmasi gerekir.
hiz[%] Fig. T grafigi baglaminda, trimmer rotasyonuna gore iki parametre degisikligi gosterilmektedir.

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(***) Eger hesaplanan deger 30 cm’nin altinda ¢ikarsa, 30 cm ayarlanir.
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TABLO“B” - LOJIKLER

Parametre/lojiklerde uygulanan her degisikligin, S2 > 5s basilarak onaylanmasi gerekir.

Yapilmis
DIP Lojik Default | ayarlamay: | Tarif
isaretleyin
Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar:
1- Radyo mendisii araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna ve
normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.
2- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s
ON icinde basin.
Alici, 10s sonra programlama modundan ¢ikar, bu sire icinde diger yeni radyo kumandalari ilave etmek
Radyo mumknddir.
1 kumandalari ON Bu mod, kontrol paneline giri%i gerektirmez.
programlama ONEMLI: Yeni radyo kumandalarin, klonlarin ve replay’larin otomatik olarak ilave edilmesini etkin kilar.
Radyo kumandalarin radyo yoluyla bellege kaydedilmesini ve klonlarin otomatik olarak devreye
alinmasini devreden cikarir.
OFF Eadé/odqur}'\andalar sadece 6zel Radyo mendisu kullanilarak veya otomatik olarak replay’ler ile bellege
kaydedilirler.
ONEMLI: Yeni radyo kumandalarin, klonlarin otomatik olarak ilave edilmesini devreden cikarir
Giris Bar 8k2 olarak yapilandiriimis. 8K2 rezistif kenar icin giris.
ON Komut, hareketi 2 sanlr;e icin ters cevirir.
2 BAR/8K2 OFF Bar olarak —— - venlikk
ar olarak yapilandiriimis giris, hassas gtivenlik kenari.
OFF Komut, hareketi 2 saniyeicin ters gevir?r.
3 Fotosel giris OFF ON PHOT girisi Gizerinde glivenlik diizenlerinin kontrolini etkin kilar
testi OFF PHOT girisi Gzerinde glivenlik diizenlerinin testi etkin kilinmamis.
Giivenlik ON BAR girisi tizerinde giivenlik diizenlerinin kontroliini etkin kilar
4 kenari giris OFF . N o - o
testi OFF BAR girisi Gizerinde gtivenlik diizenlerinin testi etkin kilinmamis.
Kapanma ON Kararma halinde, agiimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters gevrilir.
5 esnhasinda OFF - — -
fotoseller OFF Kararma halinde, fotoseller gerek aﬁllmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin
kararmasi, sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.
Sadece FW < 3.03 iizerinde etkin
ON Ayarlanmig TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakiimasindan 3 saniye sonra kapatir
6 Hizli kapama OFF
OFF Lojik etkin degil
Acilmada ON Start impalsi, acilma esnasinda etki gostermez.
7 impalslari OFF - e
bloke eder OFF Start impalsi, acilma esnasinda etki gosterir.
3 adim lojigini etkin kilar; 3 kroki 4 kroki
ON kapanma asamasi esnasinda start, hareketi
ters cevirir. KAPALI Acar
Acar
KAPANMADA Stop
8 3 adim lojigi ON
ACIK Kapatir Kapatir
OFF 4 adim lojigini etkin kilar. ACILMADA Stop +TCA Stop +TCA
STOP SONRASI Acar Acar
Sadece FW 2 3.03 iizerinde etkin
Giivenlik ON Sadece kapanmada etkin tersinme ile, agilma sirasinda hareketin durmasi saglanir
6 _kenar OFF
islemesi OFF her iki yonde etkin tersinme ile glivenlik kenari
ON Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra kapatir
7 Hizl kapama OFF
OFF Lojik etkin degil
Otomasyonun isleme tipini ayarla:
ON ON= Apgrtman%ipi pintay
OFF OFF= Konut tipi
Giriste tepkime START (kablolu veya radyo):
Konutlar icin Apar lar icin
KAPALI Acar Acar
KAPANMADA Stop Acar
ACIK Kapatir Kapatir
ACILMADA Stop + TCA Hicbir etki yok
STOP SONRASI Acar Acar
Konut/ Giriste tepkime OPEN Eka.b.lolu): __
8 apartman tipi OFF K icin Apar icin
isleme KAPALI Acar Acar
KAPANMADA Acar Acar
ACIK Hicbir etki yok Hicbir etki yok
ACILMADA Acik tutar Acik tutar
STOP SONRASI Acar Acar
Giriste tepkime PEDONALE (YAYA GIRISi) (radyo):
K icin Apartmanlar icin
KAPALI Kismen acar Kismen acar
KAPANMADA Stop Kismen acar
ACIK Kapatir Kapatir
ACILMADA Stop + TCA Hicbir etki yok
STOP SONRASI Kismen acar Kismen acar
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7. Basinca duyarli koruma mekanizmalarini veya elektro duyarli mekanizmalari
(6rnegin aktif guivenlik kenar) uygulayin

8. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
9'a gidin, aksi takdirde

9. Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru
cahistiklarini kontrol edin

(*) Autoset gerceklestirmeden 6nce biitlin montaj ve emniyete alma islemlerinin,
motorizasyon kilavuzunda yer alan kurma uyarilarinda belirtilenlere uygun olarak
dogru sekilde uygulanmis oldugunu kontrol edin.

(**)Risk analizlerine bagli olarak her hallikarda duyarli koruma mekanizmalarinin

uygulanmasi gerekli olabilir.

Led ERR
Engel nedeni Fotosel Testi,
tersinme, Guvenlik kenari Termik
Amperostop veya Giivenlik D
(stop ve geri kenari 8k2 basarisiz
Soniik hareket) . ) - Otomasyonun
- Fotosellerin bag- sodumasini
- Glizergah boyun- | lantilarini ve/veya gum:
) I bekleyin
ca olasi engelleri lojiklerin ayarini
kontrol edin kontrol edin
Sistem sliperviz-
y (U .g . . P
on kontrolii | Limit svici hatasi
hata
anik (o
4 ; smay - Limit siviclerinin
deneyin. Proble- N
L baglantilarini
min giderilememe- kontrol edin
si halinde teknik
servise danisin.
Parametreler
ve/veya isleme
Lojikleri tadil
edildi
-“Yavaglama alani”
degistirilir ise,
yeni diizenlemeyi
Kart donanimi test. dogrulamak igin
hatasi yeni bir Autoset
Yavas uygulayin.
yanip - Motora baglanti- - Diger parame-
. lan k | edi treler ve/veya
sonn.e.n an kontrol edin isleme lojikleri
flasor - Kartta donanim degistiriliyor
problemleri (teknik ise,VSS boyun.ca_
servise danisin) dogrulamak icin
S2 tusuna basin.
NOT: Her haltikar-
da autoset kart
Uizerinde yapilmis
olan bittin
degisiklikleri
dogrular.

15) AGILMA YONUNUN TERSINMESI (Fig.J))
TUSLAR
TUSLAR | Tarif
s1 Start tusu ekle
istenen tusu, Start kumandasina eslestirir
Yaya tusu ekle
S2 istenen tusu, yaya kumandasina eslestirir.
(Yaya girisi acilma alani, bakin teknik veriler)
S2 Parametrelerin ayarlari ile isleme lojiklerine uygulanmig
>5s degisiklikleri dogrula
S1+S2 Listeyi sil
>10s DIKKAT ! Alicinin belleginden, biitiin bellege kaydedilmis
radyo kumandalari tamamen siler.
s3 KISA basma, START'I kumanda eder.
UZUN basma (>5s), AUTOSET'i etkin kilar.
LED SINYALLERI:
POWER | Yanik kaliyor: - Sebeke mevcudiyeti - Besili kart - Saglam F1 sigortasi
Yanik:
START | "START girisi etkinlestirilmesi
OPEN | Yanik: OPEN girisi etkinlestirilmesi
STOP | Sonuik: STOP girisi etkinlestirilmesi
PHOT Sontik: PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi
Yanip sénen: Herhangi bir fotosel bagli degil.
FAULT 1 S(ijrgr diyagnostigi PHOT girisinin glivenlik diizenlerini kontrol
BAR Kapali: BAR guivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
FAULT 2 | Giris diyagnostigi BAR girisinin glivenlik diizenlerini kontrol eder
Sonuk: kanat tamamen kapali
swc —
Yanik: motor limit svici serbest
Sonik: kanat tamamen agik
swo -
Yanik: motor limit svici serbest
ERR Sonuk: Herhangi bir hata yok
YANIK: hatalari teshis tablosuna bakin
Sonik: Radyo programlama devre digi
Sadece Radio ledi yanip sénen: Radyo programlama etkin, gizli tus
RADIO bekleme.
(ZIELONA) | Set ledi ile senkronize yanip sénen: Radyo kumandalari silme uygulamada
Yanik: Radyo programlama etkin, istenen tus bekleme.
Yanik 1s: Radyo alicinin kanalinin etkinlestirilmesi
Yanik: Set tusu basili / Autoset olumlu tamamlanmis
Uglii yanip sénme: Autoset siiriiyor
Hizli yanip sonme 10s: Autoset Basarisiz Oldu
SET Radyo ledi ile senkronize flasor: Radyo kumandalari silme uygu-
lamada
Yanik 1s: S3 butonunun etkinlestirilmesi icin Start/Stop
Yanik 10s: Autoset dogru tamamlandi
16) AYAR PROSEDURU

- Calistirmadan once elektrik baglantilarini kontrol edin.

- Asagidaki parametrelerin ayarlanmasini gerceklestirin: Otomatik Kapanma
Suresi, motor guicli, yavaslama alani.

- Lojiklerin ayarlanmasini gerceklestirin.

- Autoset prosediirii gerceklestirin.

DiKKA'[! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
DIKKAT: EN12445 standardi tarafindan ongoriilen noktalarda dl¢iilen
etki giicii degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenden daha diisiik

oldugunu kontrol edin.

Daha iyi bir sonug elde etmek icin, siikunet konumundaki (yani art arda belli bir

hareket sayisi tarafindan asiri isinmamis) motorlar ile autoset gergeklestirilmesi

tavsiye edilir.

17) KURMA KONTROL SIRASI

1. AUTOSET (*) manevrasini gerceklestirin.

2. Carpma kuvvetini kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde 9'a
gidin, aksi takdirde

3. Gerekli olmasi halinde hassaslik parametresini (gii¢) ayarlayin: parametreler
tablosuna bakin.

4. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
9'a gidin, aksi takdirde

5. Pasif bir glivenlik kenari uygulayin.

6. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
9'a gidin, aksi takdirde
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